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Instructions originales
o Ce manuel contient les instructions a suivre lors de l'installation, de l'utilisation et de la
maintenance.

o Afin d’éviter des blessures graves ou mortelles, des dommages matériels ou I'annulation de
la garantie, veuillez lire les avertissements de sécurité et la garantie avant d’utiliser I'appareil.

e Conserver et transmettre tous les documents livrés avec le produit pour les consulter
A ultérieurement pendant toute la durée de vie de I'appareil.

¢ Ladistribution ou la modification de ce document de quelque maniére que ce soit est interdite,
sans autorisation préalable du fabricant.

e Le fabricant développe constamment ses produits pour améliorer leur qualité.

e Le fabricant se réserve le droit de modifier totalement ou partiellement les caractéristiques
du produit ou le contenu de ce document sans préavis.
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1. Informations avant utilisation

1.1. Descriptif

RE 46 -- iQ

R 4410 X440 - iQ

RE 43 = "oxaia | Reas—iq | XAS0-ia

CNX 25 -- ; 40 XA iQ
CNX 30 --'IQ 50 XA iQ
- 0z 44--iQ CNX 40 - iQ
-- CNX50--iQ
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1.2. Caractéristiques techniques et repérage

1.2.1. Caractéristiques techniques

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE47-iQ
A 10 . XA 40 -- iQ
A 20 el 1] | XA50-iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ )
0 XA . 40 XA iQ
0 XA CNX 30--iQ OXA i
0Z 44 - iQ Sy
0 CNX 40 --iQ
0 CNX 50 --iQ
Tension alimentation  boitier de 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Classe I1**
commande
Tension alimentation robot 30 VDC
Puissance absorbée maximum 100 W max ou 150 W max* 150 W
Longueur cable 15m 18 m
Capacité du filtre 4L
Dimensions robot (L x P x h) 41 x 42 x 28 cm
Dimensions emballage (L x P x h) 56 x 56 x 38 cm 56Xc5::]X46
Poids robot (sans cable) 8 kg
Poids emballé 14 kg 18 kg
Largeur d'aspiration 230 mm
Profondeur de fonctionnement am
maximum
Alimentation IPX5
Indice de protection
Robot IPX8
Bandes de fréquences 2,400GHz - 2,497GHz
PU|§san'ce d’émission de +19,5 dBm
radiofréquence

* selon modele (consulter le boitier de commande pour plus d'informations)
** Classe Il : appareil ayant une double isolation ou isolation renforcée qui ne nécessite pas de mise a la terre.



1.3. Principe de fonctionnement

Le robot est indépendant du systeme de filtration et peut fonctionner de maniére autonome. Il suffit de le brancher sur
le secteur.

Il se déplace de facon optimale pour nettoyer les zones du bassin pour lesquelles il a été congu (selon modeéle : fond,
parois, ligne d’eau ou fond uniquement). Les débris sont aspirés et stockés dans le filtre du robot.

Le robot peut étre utilisé :

- Via le boitier de commande inclus avec le robot,

- Ou grace a un smartphone ou une tablette compatible avec I'application (voir "3. Utilisation de I'application (sur les
modeles iQ)").

3.5 metres Minimum
T

2
[P e -

G

: Boitier de commande
: Chariot*

: Robot

: Cable flottant avec swivel
: Prise de courant

: Cable d’alimentation

@/

QPO ®OO

: Contréle a distance via

ﬂ I'application *

(*selon modele)

1.4. Préparation de la piscine

Ne pas l'utiliser dans des piscines démontables. Une piscine permanente est construite dans

B e Ce produit est destiné a une utilisation dans des piscines installées de maniére permanente.
ou sur le sol, et ne peut pas étre facilement démontée et rangée.

¢ Lappareil doit fonctionner dans une eau de piscine dont la qualité est la suivante :

Température de I'eau Entre 10°C et 35°C
pH Entre 6.8 et 7.6
Chlore libre <3mg/l

¢ Lorsque la piscine est sale, notamment lors de la mise en service, retirer les tres gros débris a I'aide d’une épuisette
afin d’optimiser les performances de I'appareil.

* Retirer thermometres, jouets et autres objets qui pourraient endommager I'appareil.



2. Utilisation générale

2.1. Immersion du robot

Etaler toute la longueur de cable a c6té du bassin pour éviter lemmélement du cable pendant I'immersion ('B).
Se placer au centre de la longueur de la piscine pour l'immersion du robot (%&¥). Le déplacement du robot sera

optimisé et I'emmélement du cable réduit.
Plonger le robot dans I'eau verticalement ('B).
Le bouger légerement dans toutes les directions pour que I'air contenu dedans s’échappe (0).

Dérouler suffisamment de cable dans I'eau pour que le robot puisse se déplacer dans toute la piscine. Le reste du

cable reste étalé au bord de la piscine (9).

2]




2.2. Fixation sur le socle

(1) (2]

2.3. Raccordement de I'alimentation électrique

Pour éviter tout risque d'électrocution, d'incendie ou de blessure grave, respecter les

instructions suivantes :

e Lutilisation d’une rallonge électrique est interdite pour le raccordement au boitier de
commande.

e Veiller a ce que la prise de courant soit constamment et aisément accessible, et a I'abri de la
pluie ou éclaboussures.

* Le boitier de commande est étanche aux projections mais ne doit pas étre immergé dans l'eau
ou tout autre liquide. Il ne doit pas étre installé dans un lieu inondable ; I’éloigner d’au moins
3,5 métres du bord de la piscine et éviter de I'exposer directement au soleil.

e Placer le boitier de commande a proximité de la prise de courant.
1. Brancher le cable flottant au boitier de commande.
. S'assurer que le connecteur est bien enfoncé. Dans le cas contraire, reprendre l'opération.

3. Connecter le cable d’alimentation. Raccorderimpérativement le boitier de commande a une prise de courant protégée
par un dispositif de protection a courant différentiel résiduel de 30 mA maximum (en cas de doute, contacter un

technicien qualifié).
4. Débrancher le cable flottant du boitier de commande.

N
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2.4. Fonctionnalités du boitier de commande

Le boitier de commande permet d’utiliser les fonctions principales ou de connecter I'appareil au réseau Wi-Fi domestique
(voir "3. Utilisation de I'application (sur les modeles iQ)" ).

Touches

Démarrage / Arrét du cycle de nettoyage

Changement du mode de nettoyage *

Mode Lift System "sortie d’eau” *

Initialisation de la connexion a iAquaLink™ *

o®@ 0

[E35E]
Bt Initialisation de la connexion a Fluidra Pool™ *
Voyants
v Mode "Fond seul" activé *
MO Mode "Fond + parois + ligne d’eau" activé *

Etat de la connexion Bluetooth™ *

)

Etat de la connexion Wi-Fi *

* Selon le modele



2.5. Démarrer un cycle de nettoyage

A * Ne pas utiliser I'appareil si le volet roulant est fermé.

¢ Le boitier de commande se met en veille au bout de 10 minutes. Il suffit d’appuyer sur une touche pour sortir du mode
veille. La mise en veille n'arréte pas le fonctionnement de l'appareil s’il est en cours de nettoyage.

2.5.1. Choix du mode de nettoyage

¢ Le mode de nettoyage définit la surface a nettoyer ainsi que la durée du nettoyage (selon le modele).

e Par défaut, un mode de nettoyage est déja paramétré "Fond + parois + ligne d’eau". Le mode choisi est indiqué par
une LED bleue.

¢ |l est possible de modifier le mode de nettoyage avant le démarrage de I'appareil ou pendant le fonctionnement de

I'appareil. Le cycle précédent s'arréte. Un appui sur oest nécessaire pour démarrer un autre cycle. Le décompte
du temps restant est remis a zéro.

¢ Pour les modeles disposant de la double filtration, lancer quelques cycles sans le filtre débris
tres fin afin de dégrossir le nettoyage.

e Appuyer sur 0 (selon le modele)

Surface a nettoyer

7 Fond seul

v b Fond + parois + ligne d’eau

2.5.2. Lancer le cycle de nettoyage

e Appuyer sur o

L'appareil adapte sa stratégie de déplacement en fonction du mode de nettoyage afin d’optimiser le taux de couverture.

Conseil : améliorer la performance du nettoyage

En début de saison de baignade, lancer plusieurs cycles de nettoyage en mode fond seul (aprés avoir retiré
0 les gros débris a I'aide d’une épuisette).

Une utilisation réguliére du robot nettoyeur (sans excéder 3 cycles par semaine) vous permettra de profiter

d’un bassin toujours propre et le filtre sera moins colmaté.




2.6. Sortir le robot de l'eau

A ¢ Afin de ne pas endommager le matériel, utiliser exclusivement la poignée pour sortir I'appareil
de I'eau.

2.6.1. Pour les modeéles ne disposant pas du mode Lift System

e Attendre la fin du cycle ou appuyer sur o pour arréter le cycle en cours.
* Rapprocher le robot du bord de la piscine en tirant légérement sur le cable flottant.

e Deés que possible, saisir le robot par la poignée et le sortir doucement du bassin afin que I'eau contenue dedans

s’évacue (§)).

2.6.2. Pour les modeéles disposant du mode Lift System « sortie d’eau » (selon modéle) @

La fonction Lift System a été congue pour faciliter la sortie de I'eau du robot. Elle peut étre activée a tout moment,
pendant ou a la fin d'un cycle de nettoyage.

¢ Sile robot est orienté vers la paroi souhaitée, effectuer un appui court sur le bouton @ Le robot avance vers la
paroi.

¢ Sile robot n'est pas orienté vers la paroi souhaitée, maintenir le bouton @ appuyé : le robot pivote pour se diriger
vers la paroi souhaitée. Lorsqu'il est face a la paroi, reldcher le bouton. Le robot avance vers la paroi.
¢ Le robot remonte la paroi et reste en ligne d'eau.

Utiliser la poignée pour le sortir completement de I'eau . Le robot expulse I'eau par un jet arriére pour le rendre plus
léger.

11



2.7. Les bonnes pratiques aprés chaque nettoyage

2.7.1. Nettoyer le filtre dés la sortie de I'eau

e La performance de l'appareil peut diminuer si le filtre est plein ou encrassé.

A e Nettoyer le filtre a I'eau claire dés la sortie de I'eau aprés chaque cycle de nettoyage, sans
attendre que les débris sechent.

¢ Aprés chaque cycle de nettoyage, suivre les étapes de nettoyage du filtre, voir "4.2. Nettoyage du filtre".

2.7.2. Etaler et enrouler le cable pour limiter I'emmélement du cable

Le comportement de I'appareil est fortement influencé par I'emmélement du cable. Un cable correctement démélé

favorisera une meilleure couverture du bassin.

e Débrancher le cable du boitier de commande (B),
e Déméler le cable et I'étendre au sol, au soleil, pour qu’il reprenne sa forme initiale (ﬂ).

¢ Enrouler le cable en partant de I'extrémité la plus proche du robot (ﬂ).

1)

@)

2.7.3. Rangement du robot et du cible

- Rincer le robot a I'eau claire.
A - Ne pas laisser sécher I'appareil en plein soleil aprés utilisation.
- Stocker tous les éléments a I'abri du soleil, de 'humidité et des intempéries.
¢ Placer le robot en position verticale a I'emplacement prévu sur le chariot pour qu’il seche rapidement. Enrouler le

cable soigneusement et le disposer sur la poignée du chariot ('B).
¢ Stocker tous les élements a I'abri du soleil ainsi que de toute projection d’eau . Une housse de protection est disponible

en option (§3).

(1) (2]

Conseil : En I'absence de chariot, le rangement du cable doit également étre soigneusement réalisé. Une fois
enroulé, le cable peut par exemple étre disposé sur un support mural.

12



3. Utilisation de I'application (sur les modeles iQ)

Deux applications sont disponibles selon le modéle : iAquaLink™ et Fluidra Pool™.

Support mobile Réseau Wi-Fi Boitier de commande Robot nettoyeur
(smartphone ou tablette) domestique du robot T

IS &) ») 7

Les applicationsiAquaLink™ et Fluidra Pool™ sont disponibles sur les systémes iOS et Android : elles permettent d'accéder
Les applications iAquaLink™ et Fluidra Pool™, disponibles pour les systemes iOS et Android, offrent des fonctionnalités
supplémentaires.

Utilisez I'application pour bénéficier de fonctionnalités avancées telles que le dépannage par saisie des codes d’erreur,
et avoir un contréle total du robot ou que vous soyez, a tout moment.

Avant d’installer I'appli :
e Branchez le coffret de commande,
e Utilisez un smartphone ou une tablette connecté(e) au Wi-Fi,

A e Utilisez un réseau Wi-Fi avec un signal suffisamment fort pour vous connecter a l'unité de
commande du robot : le signal Wi-Fi doit étre détectable |a ou le robot et 'unité de commande
sont utilisés. A défaut, une solution technique doit étre fournie pour amplifier le signal
existant.

e Gardez a portée de main le mot de passe de votre réseau Wi-Fi domestique.

3.1. Premiere configuration du robot dans l'application

3.1.1. Premiére configuration du robot dans I'appli Fluidra Pool™

. Activez le Bluetooth™ sur votre Smartphone avant de poursuivre.

. Téléchargez I'application Fluidra Pool™ depuis I'’App Store (i0S) ou Google Play Store (Android).

. Connectez-vous ou enregistrez-vous.

. Dans l'application, suivez les étapes pour ajouter un équipement.

. Appuyez sur Utiliser un QR Code et scannez le QR code a I'arriere du boitier de commande pour lancer le processus

u b wWwN R

d’appairage.

3.1.2. Premiére configuration du robot dans I'application iAqualink™

. Téléchargez I'application iAquaLink™ depuis I’App Store (i0OS) ou Google Play Store (Android).
. Connectez-vous ou enregistrez-vous.

. Appuyez sur I'icone + pour ajouter un nouvel appareil.

. Sélectionnez Robot nettoyeur.

. Sélectionnez votre modeéle.

. Dans l'application, suivez les étapes pour connecter le robot.

s, WN

Aide au diagnostic pour la connexion a |'application".

0 (*) : Si un message d’erreur apparait ou si la connexion n’est toujours pas établie, consultez le tableau "5.3.

13
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3.2. Fonctionnalités disponibles dans I'application

RE 44 --iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ

Smartphone via l'application : 30 XA iQ

CNX 30--iQ
0Z 44 -- iQ

Controle a distance (Wi-Fi) o

RE 46 -- iQ
RE 47 --iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

° Démarrage du cycle de nettoyage 0

Arrét du cycle de nettoyage o

Ajustement du temps de cycle

O & O

Suivi de I'avancement du cycle de o
nettoyage

<

Mode télécommande

Fonction Lift System : aide a la sortie
d’eau

Choix des modes pré-enregistrés de
nettoyage

<

RICKEIN

<

Optimisation du robot par des mises a jour automatiques

Q0 0 0

3.2.1 Programmer et piloter les cycles de nettoyage (selon modéle)

Depuis I'application :

e Démarrer, arréter le nettoyage;

e Consulter le temps de nettoyage restant du cycle en cours (affichage en heures et minutes);
e Augmenter, réduire le temps de nettoyage par séquences de 15 minutes (selon modele);

e Choix des modes pré-enregistrés de nettoyage.

e La durée du cycle de nettoyage peut varier en fonction des parametres choisis.

o ¢ Le nouveau mode de nettoyage s'activera sur le nettoyage en cours et sur tous les prochains cycles a
venir.

3.2.1. Mode Télécommande (selon modéle)

A e Activer la télécommande uniquement si le robot est en vue.

¢ Le robot peut étre dirigé en utilisant un smartphone ou une tablette comme une télécommande grace au "Mode

joystick" :

- Appuyer sur les icones pour diriger le robot en marche avant, marche arriére, et pour tourner a gauche ou a droite.



¢ Sile temps de réponse du robot est relativement long suite a une action demandée dans I'application,
vérifier le signal du réseau Wi-Fi, voir "3.1. Premiére configuration du robot dans I'application".

3.2.2. Mode sortie d'eau "Lift System" (selon modéle)

A e Activer la fonction Lift System uniquement si le robot est en vue.

e Depuis I'application, appuyer sur @ pour utiliser la fonction Lift System (voir §"2.6.2. Pour les modéles disposant

du mode Lift System « sortie d’eau » (selon modele) ").
e Appuyer sur les fleches directionnelles pour faire pivoter le robot vers la droite ou la gauche.

e Lorsque le robot est face a la paroi souhaitée, appuyer sur bouton ° pour le faire avancer jusqu'a la paroi.

3.2.3. Messages d'erreur

Si une erreur est détectée, un symbole d'avertissement s'affichera dans I'écran d'accueil A
e Appuyer surle symbole d'avertissement A pour afficher les solutions de dépannage, voir "5.2. Alertes utilisateurs".

e Appuyer sur Effacer Erreur si le probleme est résolu, ou sélectionner OK pour laisser le robot en mode erreur et
diagnostiquer le probleme ultérieurement.

3.2.4. Menu Paramétres

A tout moment, il est possible de modifier certains paramétres de configuration du robot en appuyant sur I'icone en
haut a droite.

4. Entretien

Afin d'assurer au robot la plus longue durée de vie possible, effectuer une inspection de toutes
les pieéces dont le nettoyage est détaillé dans le chapitre 4. Entretien au moins une fois par
‘ I mois.

Afin d’éviter des blessures graves :
e Débrancher électriquement le robot.

4.1. Nettoyage du robot

e L'appareil doit étre nettoyé régulierement a I'eau claire ou lIégerement savonneuse. Ne pas utiliser de solvant.
* Rincer abondamment I'appareil a I'eau claire.
* Ne pas laisser sécher |'appareil en plein soleil sur le bord de la piscine.

Conseil : Afin de préserver I'intégrité de I'appareil et de garantir son niveau de performance optimal :

- Il est recommandé de changer le filtre et les brosses tous les 2 ans,

- Il est recommandé de tenir compte de l'indicateur d'usure sur les chenilles et de les remplacer dés que
l'indicateur est atteint.

4.2. Nettoyage du filtre

ﬁ e La performance de I'appareil peut diminuer si le filtre est plein ou encrassé.
e Nettoyer le filtre a I'eau claire apres chaque cycle de nettoyage.

¢ En cas de colmatage du filtre, nettoyer le avec une solution acide (vinaigre blanc par exemple). Il est recommandé
de le faire au moins une fois par an car le filtre se colmate si il n’est pas utilisé pendant plusieurs mois (période
d’hivernage).

15



0 9 0 Avec filtration simple

4.3. Nettoyage de I'hélice

Afin d’éviter des blessures graves :

ﬁ e Débrancher électriquement le robot.
e Porter obligatoirement des gants pour I'entretien de I’hélice @ .

e Quvrir la trappe d’acces au filtre en soulevant le verrou ('B').

* Retirer le filtre ('g').

¢ Insérer un tournevis dans les trous prévus a cet effet (dans deux trous face a face) et exercer une pression vers la
droite pour desserrer le guide flux dans le sens anti-horaire (au premier démontage, le guide flux est serré fortement)
©).

¢ Une fois que le guide flux est desserré, le dévisser a la main ('B).

¢ Retirer le guide flux en le soulevant ('B).

e S’équiper de gants, et tirer sur I’'hélice en la maintenant fermement pour la sortir (6 et 0).

* Retirer les débris (feuilles, cailloux,...) qui pourraient bloquer I’hélice.

A ¢ Une fois le nettoyage effectué, réenclencher bien fermement I'hélice ainsi que le filtre.

o {2




4.4. Changement des brosses

Les brosses sont-elles usées ?

e Remplacer les brosses si les témoins d'usure sont semblables au cas G :

(3 ©

17
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Retirer les brosses usagées

e Sortir les languettes des trous dans lesquelles elles sont fixées, puis retirer les brosses.

Positionner les nouvelles brosses

¢ Enfiler le bord sans languette sous le support brosse (0).
¢ Rouler la brosse autour de son support et glisser les languettes dans les trous de fixation et tirer sur I'extrémité de

chaque languette pour faire passer son rebord au travers de la fente ('B).
e Couper les languettes a I'aide d’une paire de ciseaux pour qu’elles soient au niveau des autres lamelles ('9).




5. Résolution de probleme

e Avant de contacter le revendeur, procéder a de simples vérifications en cas de

A

dysfonctionnement a I'aide des tableaux suivants.
¢ Si le probleme persiste, contacter le revendeur.

. a : Actions réservées a un technicien qualifié.

5.1. Comportements de l'appareil

Une partie du bassin n’est
pas correctement nettoyée

Reprendre les étapes d’'immersion (voir § "2.1. Immersion du robot") en variant
I'emplacement d’immersion dans la piscine jusqu’a trouver I'endroit optimal.

Le positionnement du cable peut limiter le robot dans ses déplacements : s'assurer
que sufisammment de cable est déroulé dans la piscine et que le reste du cable est
bien étalé au bord de la piscine.

Le filtre est plein ou encrassé : le nettoyer.

Lappareil ne se plagque pas
bien au fond de la piscine

Il reste de I'air dans la coque de I'appareil. Reprendre les étapes d’immersion (voir
§"2.1. Immersion du robot").

Le filtre est plein ou encrassé : le nettoyer (voir "4.2. Nettoyage du filtre").

Si le filtre reste colmaté malgré ce nettoyage : le remplacer.

L'hélice est endommagée :

L'appareil ne monte pas en
paroi ou ne monte plus en
paroi comme a l'origine

Vérifier que le cycle choisi est bien le cycle fond / parois / Ligne d'eau.

Dans un mode Fond/ Parois / Ligne d'eau, le robot ne monte pas systématiquement
en parois. La fréquence varie pendant le cycle. Il est normal que le robot ne monte
pas forcément en début de cycle. Pour déterminer sile robot ne monte effectivement
jamais en parois, il est nécessaire d'observer le robot pendant une vingtaine de
minutes.

Le filtre est plein ou encrassé : le nettoyer a |'eau claire. En cas de colmatage,
nettoyer le avec une solution acide (vinaigre blanc par exemple). Remplacer le filtre
si besoin.

Les chenilles sont détendues : contacter le revendeur pour les remplacer a}-
Nettoyer le clapet sans le démonter.

Des débris / objets empéchent le fonctionnement du clapet : contacter le revendeur
a}.

Bien que l'eau paraisse limpide, des algues microscopiques sont présentes dans
votre bassin, non visibles a I'eeil nu, qui rendent les parois glissantes et empéchent
I'appareil de grimper. Faire une chloration choc et baisser légérement le pH. Ne pas
laisser I'lappareil dans I'eau pendant le traitement choc.

Au démarrage, |appareil
n’exécute aucun mouvement

Vérifier que la prise de courant du boitier de commande est bien alimentée.
Vérifier qu’un cycle de nettoyage a été lancé et que les voyants sont allumés.

Le cable s'’emméle

Dérouler un maximum de longueur de cable dans la piscine et étaler le reste du
cable au bord de la piscine.

Le boitier de commande ne
répond a aucun appui sur les
touches

Débrancher le cable d’alimentation de la prise de courant, attendre 10 secondes et
rebrancher le cable d’alimentation.

Si le probléme persiste, contacter le revendeur : a"
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5.2. Alertes utilisateurs

e Le voyant d'état du boitier de commande clignote pour signaler une alerte a I'utilisateur, suivre les solutions de

dépannage suggérées ci-dessous.

e Les alertes utilisateurs sont également accessibles dans I'application (sur les modeéles iQ).

LED Power ou LED

Démarrage g —m

Affichage dans
I'application
(selon modele)

Communication

Solutions

Débrancher le robot, puis le rebrancher.

Vérifier que le cable est bien connecté au boitier
de commande.

Vérifier que rien ne géne dans la zone de connexion
du cable.

Si cela ne solutionne pas le probleme, contacter le
revendeur pour un diagnostic complet.

Moteur traction
droit
Moteur traction
gauche
Consommation
moteur traction
droit
Consommation
moteur traction
gauche

Vérifier que des débris ou le cable n'empéche pas
les brosses ou les chenilles de tourner librement.
Vérifier que rien ne géne dans la zone de connexion
du cable.

Tourner chaque roue d'un quart de tour dans le
méme sens jusqu'a avoir une rotation fluide

Si cela ne solutionne pas le probleme, contacter le
revendeur pour un diagnostic complet.

THEE T LR

Robot hors d'eau

Eteindre le robot.

Nettoyer minutieusement le filtre.

Le remettre dans I'eau en le secouant pour libérer
les bulles d'air.

Redémarrer le cycle.

Si cela ne solutionne pas le probleme, contacter le
revendeur pour un diagnostic complet.

Moteur pompe
Consommation du
moteur pompe

Vérifier que des débris ou cheveux ne bloquent
pas I'hélice.

Nettoyer minutieusement le filtre.

Si cela ne solutionne pas le probleme, contacter le
revendeur pour un diagnostic complet.

Mise a jour
échouée ou
incompléte

Débrancher le boitier de commande pendant au
moins 15 secondes.

Fermer I'application.

Connecter le boitier de commande au robot.
Brancher le boitier de commande.

Vérifier que le boitier de commande est bien
connecté au réseau Wi-Fi (La LED est allumée).
Depuis l'application, sélectionner le robot et
cliquer de nouveau sur "Mettre a jour.

1%

Mise a jour en

Attendre la fin de la mise a jour.
Ne pas débrancher le cable d'alimentation du

. | . cours . i
Clignotement tres rapide robot pendant une mise a jour.
e Contrdler I'état des LED Bluetooth/ WiFi du boitier
N/A Erreur de de commande et suivre les étapes décrites dans le
connexion tableau "5.3. Aide au diagnostic pour la connexion
a l'application”.

e Appareil non branché ou non
connecté au wifi domestique.
Un point rouge Si le point est rouge alors que le boitier de
N/A apparait dans commande est branché et que les icones
la liste "Mes Bluetooth/ WiFi sont allumées alors rafraichir

appareils" I'écran (en glissant le doigt de haut en bas).

Si le point devient vert : I'appareil est prét a étre
utilisé.



Si le probléme persiste, contacter le revendeur : %‘*

Effacer un code erreur

A partir du boitier de commande :

e Apres avoir suivi les solutions de dépannage, appuyer sur n'importe quelle touche pour effacer le code erreur (excepté

le bout "El)
e pouton .

A partir de I'application :
e Aprés avoir suivi les solutions de dépannage, appuyer sur Effacer Erreur.

5.3. Aide au diagnostic pour la connexion a I'application

Etat du boitier de . _

¢ Laversion de
I'application utilisée est | ® Mettre a jour la version de I'application.

obsoléte.
= * Le boitier de commande | Contacter le fournisseur d'accés internet.
e lLaLED % est connecté au routeur | e Débrancher le boitier Wi-fi domestique pendant 10
clignote. mais pas au serveur secondes. Brancher de nouveau le bofitier Wi-fi et regarder
cloud (LAN connecté, si les LED s'allument.
WEB non connecté). e Vérifier la connexion internet - le réseau pourrait étre en
e Routeur 5Ghz non panne.
compatible. e Remplacer le routeur.

e Couvrir I'appareil pour le protéger des rayons du soleil et

e Luminosité tres forte. e
vérifier que les voyants s'allument.

e Boitier de commande | ® Brancher le boitier de commande (voir "2.3. Raccordement

débranché. de l'alimentation électrique").
e Toutes les LED sont — — - -
éteintes. ¢ Vérifier que le disjoncteur soit sous tension.
e Coupure de courant. o Vérifier que la prise de courant soit alimentée en électricité,

en branchant un autre appareil par exemple.

e Perte de la connexion | e Vérifier la connexion internet - le réseau pourrait étre en
internet. panne.
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e Vérifier la connexion internet - le réseau pourrait étre en
panne.

e S'assurer d'avoir un signal Wi-Fi assez puissant. Il existe

e Perte de la connexion plusieurs moyens pour vérifier la force du signal Wi-Fi :

internet. - Débrancher le routeur (box) Wi-Fi domestique et le

rebrancher.
- A l'aide d'un ordinateur portable, aller dans le panneau
e lalED = est de configuration pour voir I'état des connexions réseaux.
L Vérifier la force du signal du réseau Wi-Fi sans fil sur
I'ordinateur portable en observant I'état du boitier de
commande.

- A l'aide d'un smartphone ou tablette, installer
I'application. Vérifier la force du signal du réseau Wi-
Fi sans fil sur le support mobile en observant I'état du
boitier de commande. Si le réseau Wi-Fi est faible, prévoir
I'installation d'un répéteur Wi-Fi.

e LaLED % est - Utiliser une application dédiée a l'analyse Wi-Fi : il en
allumée mais la existe plusieurs dans iOS ou Android.
connexion Wi-Fi ¢ Aumoment de la premiére configuration, placer le boitier de

commande du robot au plus proche du routeur (box) Wi-Fi

domestique. Ne pas utiliser de rallonge électrique (voir "2.3.

éteinte.

¢ Signal Wi-Fi faible*.

)

est inexistante (ou

irréguliere). Le * le bomef dg cqmmande Raccordement de I'alimentation électrique"), puis refaire les
message "Erreur est trop eImgng étapes de configuration (voir "3.1. Premiére configuration
Connexion" du boitier Wi-Fi du robot dans I'application") :

e \ domestique. —
s'affiche sur I'écran - Une fois que la LED “F s'allume, brancher le boitier de

de I'application. . o o
commande a proximité de la piscine.

. —
- Sila LED “F ne s'allume plus, brancher de nouveau le
boitier de commande au plus proche de la maison.

- Si la LED “F ne s'allume toujours pas, prévoir

I'installation d'un répéteur Wi-Fi.

commande

-
e LalED § est

allumée. Une
information
s'affiche dans
I'application. o

¢ Les boutons ne
peuvent pas étre
activés.

e la LEDg n'est
pas allumée

Une mise a jour du|. Attendre la fin de la mise a jour.
logiciel est en cours. ¢ Ne pas débrancher le cable d'alimentation du robot
pendant une mise a jour.

pendant cette

opération.

*Un signal Wi-Fi faible peut étre lié a plusieurs raisons
- La distance entre le routeur (box) et le boitier de commande du robot,

- Le type de routeur (box),

- Le nombre de murs séparant le routeur (box) et le boitier de commande du robot,
- Le fournisseur d'acces internet,

- etc...

Recyclage

Ce symbole requis par la directive européenne DEEE 2012/19/UE (directive relative aux déchets d’équipements
électriques et électroniques) signifie que votre appareil ne doit pas étre jeté a la poubelle. Il fera I'objet d’une
collecte sélective en vue de sa réutilisation, de son recyclage ou de sa valorisation. S'il contient des substances
potentiellement dangereuses pour I'environnement, celles-ci seront éliminées ou neutralisées. Renseignez-
vous aupreés de votre revendeur sur les modalités de recyclage.



Translation of the original instructions in French

e This manual contains the instructions to be followed during installation, use, and maintenance.

¢ To avoid serious or fatal injury, material damage, and cancellation of warranty, read the safety
warnings and warranty before use.

e Keep and pass on all documents delivered with the product for later viewing throughout the

ﬁ appliance’s service life.
e The distribution or modification of this document in any way is prohibited, without prior
authorisation from the manufacturer.
e The manufacturer is constantly developing its products to improve their quality.

e The manufacturer reserves the right to totally or partially change product features or the
content of this document without prior warning.
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1. Information before using the appliance

1.1. Description

Protective cover

RE 46 -- ?Q
i 44010
AR XA 50 --iQ
30 XA iQ RE 45 -- iQ 40 XA iQ
CNX 30~ 1Q 50 XA iQ
0z44--iQ CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ
cl
A ﬂoasi?\I;ecraJtr)le o o o o o
(B) Control box a o o o o
@ Base o o o o
® Trolley kit O o O o o
9 Sing:igi(;t‘rla;tion o O o o o
Dual filtrati
G} o o O & U

Q; Included

: Optional extra
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1.2. Technical specifications and parts list

1.2.1 Technical specifications

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 . XA 40 -- iQ
A 20 AES0 i | XA50-iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ .
0 XA ) 40 XA iQ
0 XA CNX 30--iQ 50 XA i
0Z 44 -iQ iQ
0 CNX 40 --iQ
0 CNX 50 --iQ
Control box power supply voltage 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Class I1**
Cleaner power supply voltage 30 VDC
Maximum power input 100 W max or 150 W max* 150w
Cable length 15m 18 m
Filter capacity 4L
Cleaner size (L x W x h) 41 x 42 x 28 cm
Package size (Lx W x H) 56 x 56 x 38 cm 56xC5:1x46
Cleaner weight (without cable) 8 kg
Packaged weight 14 kg 18 kg
Suction width 230 mm
Maximum operating depth 4m
Power suppl IPX5
Protection index PPy
Cleaner IPX8
Frequency bands 2.400 GHz - 2.497 GHz
Radiofrequency emission power +19.5 dBm

* according to model (check the control box for more information)
** Class II: appliance with double insulation or reinforced insulation that does not require grounding.
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1.3. Operating principle

The cleaner is independent of the filtration system and can therefore operate autonomously. It just simply needs to be
connected to the mains power supply.

It finds the best route to move around and clean the areas of the pool for which it has been designed (depending on the
model: floor, walls, water line or floor only). Debris is sucked in and stored in the cleaner's filter.

The cleaner can be used:

- Via the control box supplied with the cleaner,

- Or via a smartphone or a tablet compatible with the app (see "3. Using the app (for iQ models)").

3.5 metres Minimum
- - - - >

) .
' u ‘3\ ﬁ): Control box

'E): Trolley*
G‘: Cleaner

'E): Floating cable with swivel

E‘: Plug
'@/ G: Power cord

x«:_,i ;@ ®: Remote control via the
ﬂ app*

(EJ

(* Depending on the model)

1.4. Pool preparation

pools which may be dismantled. A permanent pool is built into the ground or on the ground

B ¢ This product is intended to be used in pools which are permanently installed. Do not use it in
and cannot be easily dismantled and stored.

¢ The appliance must operate in pool water with the following properties:

Water temperature Between 10°C and 35°C
pH Between 6.8 and 7.6
Free chlorine <3mg/l

¢ When the pool is dirty, especially when commissioning, remove the largest debris using a net in order to optimise the
appliance's performances.
¢ Remove any thermometers, toys and other objects that might damage the appliance.



2. General use

2.1. Immersing the cleaner

Roll out the full length of the cable alongside the pool to avoid the cable becoming tangled during immersion (see
figure 'B).

Position yourself halfway along the length of the pool before immersing the cleaner (see figure 9). This will optimise
the cleaner's movements and reduce tangling in the cable.

Place the cleaner vertically into the water (see figure &¥).

Move it slightly in all directions so that the air contained in the cleaner escapes (see figure 6).

Unroll enough cable into the pool to allow the cleaner to move in the whole pool. Lay the rest by the pool side (see

figure 9).
(2
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2.2. Attachment to the base

(1) (2]

2.3. Electricity supply connection

In order to avoid any risk of electrocution, fire or serious injury, please follow the instructions
below:
e Use of an electrical extension is prohibited when connecting the control box.
A e Make sure that the socket can be easily accessed at all times and is protected from rain or
splashes.

e The control box is impervious to spray but must not be immersed in water or any other liquid.
It must not be installed in a floodable area; keep it at least 3.5 metres away from the edge of
the pool and avoid exposing it to direct sunlight.

o Place the control box near the socket.

1. Connect the floating cable into the control box.

2. Make sure the connector is sufficiently pushed into place. If it is not, repeat the operation.

3. Connect the power cord. Only connect the control box to a power outlet protected by a 30 mA maximum residual
current device (if in doubt contact a qualified technician).

4. Disconnect the floating cable from the control box.

(1) (2] 3/




2.4. Control box functions

The control box is used to control the main functions or to connect the cleaner to the home Wi-Fi network (see "3. Using
the app (for iQ models)").

Keys

Start/stop the cleaning cycle

Change the cleaning mode *

Lift System mode *

' ® Q0

~
'(D/I Set up the iAquaLink™ connection *
Ok 0]

ke Set up the Fluidra Pool™ connection *

Indicator lights

:

"Floor only" mode activated *

|

4
ko

"Floor + walls + waterline" mode activated *

Bluetooth™ connection status *

)

Wi-Fi connection status *

* Depending on the model
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2.5. Starting a cleaning cycle

A ¢ Do not use the appliance if the roller shutter is closed.

e The control box switches to standby after 10 minutes. Press any key to exit standby mode. Standby mode does not
stop the appliance if it is in a cleaning cycle.

2.5.1. Choice of cleaning mode

¢ The cleaning mode defines the surface to be cleaned and the duration of the cleaning cycle (depending on the model).

¢ By default, a cleaning mode "Floor + walls + water line" is pre-configured. A blue LED indicates the chosen mode.

¢ The cleaning cycle can be modified before the appliance starts or while it is operating. The previous cycle stops. Press
° to start a new cycle. The remaining time from the previous cycle will be reset.

A ¢ For dual-filtration models, launch several cycles without the very fine debris filter to pre-clean
the pool.

® Press 0 (depending on the model)

Surface to be cleaned
| ) | Floor only

+ + i
o D Floor + walls + waterline

2.5.2. Launching the cleaning cycle

e Press o

The cleaner adapts its movement strategy to the cleaning mode, in order to optimise its level of coverage.

Tip to improve cleaning performance

At the start of the bathing season, launch several cleaning cycles in bottom only mode (after removing the
o large debris with a net).

Regular use of the cleaner (without exceeding 3 cycles per week) means that your pool will always be clean
and the filter less clogged.




2.6. Removing the cleaner from the water

A e To prevent damaging the equipment, use only the handle to remove the appliance from the
pool.

2.6.1. For models without the Lift System mode

¢ Wait for the cycle to end or switch off the appliance by pressing 0 .
¢ Bring the cleaner to the edge of the pool by gently pulling on the floating cable.

¢ When possible, pick up the cleaner by the handle and lift it gently out of the pool so that the water it contains drains
into the pool (see figure ﬂ).

2.6.2. For models with the Lift System mode (depending on the model) @

The Lift System function was designed to facilitate removing the cleaner from the water. It may be activated at any
time, during or at the end of a cleaning cycle.

¢ If the cleaner is facing the right wall, press and release the button @ he cleaner moves towards the wall.

¢ If the cleaner is not facing the right wall, press and hold the button : the cleaner pivots to face the right wall.
When facing the right wall, release the button. The cleaner moves towards the wall.

¢ The cleaner climbs the wall and stays at the waterline.

¢ Use the handle to take it out of the water. The cleaner expels water through a rear jet to make it lighter.
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2.7. Good practices after each cleaning operation

2.7.1. Clean the filter as soon as the appliance is out of the pool

e Clean the filter in clean water as soon as the appliance is removed form the pool after each

g e The cleaner's performance may be reduced if the filter is full or dirty.
cleaning cycle. Do not wait for the debris to dry.

» After each cleaning cycle, follow the steps for cleaning the filter, see "4.2. Cleaning the filter".

2.7.2. Lay out the cable to reduce tangling

The appliance's behaviour is strongly impacted by the tangling of the cable. A cable that is correctly untangled will
guarantee better coverage of the pool.

¢ Disconnect the cable from the control box (IB),
¢ Untangle the cable and lay it out in the sun so that it returns to its original shape (G).
¢ Roll up the cable starting with the end of the cable closest to the cleaner (9).

1

2.7.3. Store the cleaner and cable

- Rinse the cleaner with clear water.
- Store all the elements away from sunlight, humidity and bad weather.

¢ Place the cleaner vertically at the location provided on the trolley for it to dry out quickly. Roll up the cable carefully

and place it on the trolley handle (see figure &¥).
e Store %elements away from direct sunlight and any splashes. A protective cover is available as an optional extra (see
figure &¥).

(1) (2]

Tip: Even if you do not own a trolley, the cable must still be carefully arranged for storage. Once rolled up,
the cable can be placed on a wall mount for example.




3. Using the app (for iQ models)

There are two apps available depending on the model: iAquaLink™and Fluidra Pool™.

Mobile device Home Wi-Fi Cleaner Cleaner
(smartphone or tablet) network control box

—
T“\ ‘ 1)) V

The iAquaLink™ and the Fluidra Pool™ apps are available for iOS and Android systems: they provide additional functions.
Use the app to benefit from advanced functions such as troubleshooting assistance by inputting error codes and have
full control over the cleaner wherever you are, at all times.

Before you install the app, you must:
e Connect the control box to a power outlet,
e Use a Wi-Fi-enabled smartphone or tablet,
A e Use a Wi-Fi network with a reasonably strong signal when connecting to the cleaner's control

unit: the Wi-Fi signal must be detectable at the place of use of the cleaner and the control
unit. If this is not the case, a technical solution must be provided to amplify the existing signal.

e Have your home Wi-Fi network password at the ready.

3.1. First-time cleaner configuration for the app

3.1.1. First-time cleaner configuration for the Fluidra Pool™ app

. Enable Bluetooth™ on your smartphone before proceeding.

. Download the Fluidra Pool™ app from the App Store (i0S) or Google Play Store (Android).

. Log in or register.

. In the app, follow the steps to add equipment.

. Tap Use QR Code and scan the QR code on the back of the control box to start the pairing process.

O 00 N O U»n

3.1.2. First-time cleaner configuration for the iAqualink™ app

10. Download the iAquaLink™ app from the App Store (iOS) or Google Play Store (Android).
11.Log in or register.

12. Press the + icon to add a new appliance.

13. Select Robotic cleaner.

14. Select your model.

15. In the app, follow the steps to connect.

(*): If an error message appears or the connection still isn't made, refer to the table "5.3. Troubleshooting
the connection to the app".
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3.2. Available functions in the app

RE 46 -- iQ
RE 44 --iQ RE 47 —-iQ
RE 45 --iQ XA 40 --iQ
Smartphone via the app: X3A03)(()A:-iC|1Q Xﬁos)(()p:-i(llq
CNX 30 --iQ 50 XA iQ
0z 44 --iQ CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ
Remote control (Wi-Fi) o o
° Start the cleaning cycle o

Stop the cleaning cycle o

O 0 0

Change the cycle time

Monitor the progress of the cleaning o
cycle

<

Remote control

Lift System function: to help remove
the cleaner from the pool

@® &

Choose the pre-saved cleaning modes o

00 0 0

Cleaner optimisation by automatic updates o

3.2.1. Programming and controlling the cleaning cycles (depending on the model)

From the application:

Start/stop cleaning;

e View the current cycle's remaining cleaning time (displayed in hours and minutes);

¢ Increase/Reduce the cleaning time by 15-minute sequences (depending on the model);
e Choose the pre-saved cleaning modes.

¢ The cleaning cycle time may vary depending on the selected settings.

o ¢ The new cleaning mode will take effect for the cleaning cycle in progress and all future cycles.

3.2.2. Remote control (depending on the model)

A e Use the remote control only if you have the cleaner within view.

e The cleaner can be controlled using your smartphone or tablet as a remote control via "Joystick mode":
* Press the icons to move the cleaner forwards and backwards and to turn left or right.



¢ If the cleaner is relatively slow to respond to an action requested in the app, check the Wi-Fi network
signal, see "3.1.2. First-time cleaner configuration for the iAqualink™ app".

3.2.3. "Lift System” mode (depending on the model)

A e Only activate the Lift System function if the cleaner is in view.

e From the application, press @ to use the Lift System function (see §"2.6.2. For models with the Lift System mode

(depending on the model) @").
® Press the arrows to rotate the cleaner left or right.

¢ When the cleaner is facing the right wall, press the ° button to bring the cleaner to the wall.

3.2.4. Error messages

If an error is detected, a warning symbol will be displayed on the home screen A
* Press the warning symbol A to display the troubleshooting solutions, see "5.2. User alerts".

e Press Clear Error if you think you have solved the problem, or select OK if you want to leave the cleaner in error mode
and troubleshoot the problem later.v

3.2.5. Settings Menu

Some of the cleaner's settings can be modified at any time by pressing the icon at the top right.
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4. Maintenance

To maintain the longest possible life of the robotic cleaner, we recommend to check all the
9 parts of the cleaner described in chapter 4. Maintenance at least once a month.

To avoid serious injury:
e Disconnect the cleaner from the power supply.

4.1. Cleaning the cleaner

¢ The appliance must be cleaned regularly using clean or slightly soapy water. Do not use solvents.
¢ Rinse the appliance thoroughly with clean water.
¢ Do not let your appliance dry in the sun by the pool.

Tip: To preserve the integrity of the cleaner and guarantee optimum performance:
- The filter and brushes should be replaced every 2 years,
- Examine the wear indicator on the tracks and replace the tracks as soon as the indicator is reached.

4.2. Cleaning the filter

ﬁ e The cleaner's performance may be reduced if the filter is full or dirty.
e Clean the filter with clean water after each cleaning cycle.

o |f the filter is blocked, clean it with an acid solution (spirit vinegar, for example). It is recommended that you do this at
least once a year, since the filter will clog if not used for several months (winterising period).

0 9 0 With single filtration




4.3. Cleaning the impeller

To avoid serious injury:
ﬁ e Disconnect the cleaner from the power supply.
e Wear gloves when maintaining the impeller

e Open the filter access hatch by lifting the lock (see figure 'B).

* Remove the filter (see figure &&).

¢ Insert a screwdriver into the holes and maintain right pressure to loosen flow guide by turning the screwdriver in the
anti-clockwise direction (upon first removal, the flow guide is securely tightened) (see figure &¥).

¢ Once the flow guide has been loosened, unscrew it by hand (see figure %#).

e Remove the flow guide (see figure %&#) by lifting it.

* Put on a pair of gloves and pull the impeller, holding it firmly to take it out (see figures G and Ei). m

* Remove any debris (leaves, stones, etc.) which may be blocking the impeller.

ﬁ e Once cleaning is complete, reinsert the impeller and the filter firmly.

1)
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4.4. Replacing the brushes

Are the brushes worn?

* Replace the brushes if the wear indicators are similar to example 0:

e = g | o
R = e o —— —— -
w=—= = O o I — S |
-L"""'_\_._,_-r—"-'_'_._'_‘_\_-"_'_._'_\_-"‘m-‘ _|_"__'_\_'___,_,_.__-—'—'_'_‘_‘—'-.—-—'—'_‘—--..\_‘___

Remove the worn brushes

¢ Remove the tabs from the holes inside which they are fastened, then remove the brushes.

Position the new brushes.

¢ Fit the side without tabs under the brush holder (see figure 'B).
¢ Roll the brush around its support, slide the tabs into the attachment holes and pull on the end of each tab until its

edge passes through the slit (see figure '9).
e Cut the tabs using a pair of scissors for them to be level with the other blades (see figure '9).




5. Troubleshooting

e [f a problem occurs, before you contact your retailer, please carry out these few simple checks

A

using the following tables.
e [f the problem persists, contact your retailer.

. a‘: Actions to be performed by a qualified technician only.

5.1. Appliance behaviour

Part of the pool is not

correctly cleaned

Repeat the immersion steps (see § "2.1. Immersing the cleaner"), varying the
immersion location until you find the right place in the pool.

The positioning of the cable can limit the cleaner's movement: check that enough
cable is unrolled into the pool and that the rest of the cable is laid out by the pool
side.

The filter is full or dirty: clean it.

The appliance does not stay
firmly on the pool floor

There is still air in the appliance's casing. Repeat the immersion operations (see
§"2.1. Immersing the cleaner").

The filter is full or dirty: clean it (see "4.2. Cleaning the filter").

If the filter remains clogged despite cleaning: replace it.

The impeller is damaged:

The appliance does not
climb the walls or no longer
climbs the pool walls as it
originally did

Check that the Floor/Walls/Waterline mode is chosen.

In Bottom/Walls/Waterline mode, the cleaner does not systematically climb the
walls. The frequency varies during the cycle. The cleaner does not necessarily climb
the walls at the beginning of the cycle. To be sure that the cleaner never climb the
walls, it is necessary to observe the cleaner behaviour for about 20 minutes.

The filter is full or clogged: clean it with fresh water. If the filter is clogged, clean it
with an acidic solution (spirit vinegar, for example). Replace the filter if necessary
The tracks are slack: contact your retailer to replace them wtg

Clean the check valve without removing it.

Debris/objects prevent the bypass from operating: contact your retailer a" to

clean the bypass. a‘-

Even though the water seems clear, microscopic algae are present in your pool. They
are not visible to the naked eye, and they make the walls slippery and prevent the
appliance from climbing. Carry out shock chlorination and slightly reduce the pH. Do
not leave the appliance in the water during shock treatment.

The appliance does not move
on start-up.

Check that the control box's power socket is receiving a power supply.
Check that a cleaning cycle has been launched and that the lights are on.

The cable gets tangled

Unroll as much cable as possible in the pool and lay the rest by the pool side.

box does not
any button

The control
respond to
presses.

Unplug the power cord from the mains socket, wait 10 seconds and plug it back in
again.

If the problem persists, contact your retailer: a‘*
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5.2. User alerts

The status indicator on the control box flashes to alert the user, follow the recommended troubleshooting tips below.
User alerts can also be accessed in the app (on iQ models).

LED (Power)

Or @@, | ED (Start)

Display in the app
(depending on
the model)

Communication

Solutions

Disconnect and reconnect the cleaner.

Check that the cable is properly connected to the
control box.

Check that nothing is interfering with the cable
connection area.

If this fails to solve the problem, contact your
retailer for a full diagnosis.

TELE BP0

Right traction
motor
Left traction motor
Right traction
motor consumption
Left traction motor
consumption

Check that debris or the cable is not preventing the
brushes or the tracks from rotating freely.

Check that nothing is interfering with the cable
connection area.

Rotate each wheel by a quarter of a turn in the
same direction until it rotates smoothly

If this fails to solve the problem, contact your
retailer for a full diagnosis.

Cleaner out of the

Turn the cleaner off.

Clean the filter thoroughly.

Put it back in the water, shaking to release the air
bubbles.

water e Restart the cycle.
e [f this fails to solve the problem, please contact
your retailer for a full diagnosis.
e Checkthat no debris or hairis blocking the impeller.
§3mz mg:g: ¢ Clean the filter thoroughly.
. e If this fails to solve the problem, contact your
consumption

retailer for a full diagnosis.

ezeseseteRuSesezese 20!

Update failed or
incomplete

e o o o o

Disconnect the control box for at least 15 seconds.
Close the app.

Connect the control box to the cleaner.

Connect the control box to the mains.

Check that the control box is correctly connected
to the home Wi-Fi network (LED is lit).

On the app, select the cleaner and click on
"Update".

1%

Rapid flashing

Update in progress

Wait for the update to complete.
Do not disconnect the power cable from the
cleaner during an update.

Check the status of the Bluetooth/Wi-Fi LEDs on
the control box and follow the steps described in

N/A SHIEEE ETEy the table "5.3. Troubleshooting the connection to
the app".

e Appliance not plugged in or not

connected to the home Wi-Fi network.

A red dot appears If the dot is red when the control box is plugged in

N/A in the "My and if the Bluetooth/Wi-Fi icons are lit up, refresh

systems" list

the screen (by swiping downwards).
If the dot turns green: the appliance is ready for
use.



If the problem persists, contact your retailer: aﬁ

Deleting an error code
Using the control box:

=~
* After following the troubleshooting solutions, press any key to delete the error code (except the D button).

From the app:

o After following the troubleshooting solutions, press Clear Error.

5.3. Troubleshooting the connection to the app

L=
-The":"il"L

flashing.

LED is

e All LEDs are off.

The version of the app
used is obsolete.

¢ Update the app version.

The control box is
connected to the router
but not to the cloud
server (LAN connected,
WEB not connected).
Incompatible 5 GHz
router.

Very high luminosity.

Contact your Internet service provider.

Disconnect the home Wi-Fi router for 10 seconds. Re-
connect it and see whether the LEDs come back on.

e Check the internet connection - the network may be down.

Replace the router.

Cover the appliance to protect it from the sun's rays and
check that the light indicators turn on.

Control box

disconnected.

Connect the control box (see "2.3. Electricity supply

connection").

Power cut.

e Check that there is power to the circuit breaker.
e Check that there is power to the socket by connecting

another appliance to it.

Internet connection lost.

Check the internet connection - the network may be down.

.]))

e The LED is off.

)

e The & LEDis
lit but the Wi-Fi
connection is non-

existent (or spotty).

The "Connection
Error" message is
displayed on the
screen in the app.

Internet connection lost.

Weak Wi-Fi signal*.

The control box is too
far from the home Wi-Fi
router.

e Check the internet connection - the network may be down.

Ensure that you have a sufficiently strong Wi-Fi signal. There

are several ways to check the strength of the Wi-Fi signal:

- Unplug the home Wi-Fi router, then plug it back in.

- Using a laptop, go into Configuration Panel to see the
status of your network connections. Check the strength
of the wireless network signal on the laptop by checking
the status of the control box connection.

- Install the app, using a smartphone or tablet. Check
the strength of the wireless network signal on the
mobile device by checking the status of the control box
connection. If the Wi-Fi network is weak, install a Wi-Fi
extender.

- Use an app dedicated to analysing the Wi-Fi connection:
several are available in iOS or Android.

On initial set-up, place the cleaner's control box as close as

possible to the home Wi-Fi router. Do not use an electrical

extension (see "2.3. Electricity supply connection"), then
repeat the configuration steps (see "3.1.2. First-time cleaner
configuration for the iAqualink™ app"):

- Once the "1-'-_?"‘ LED lights up, plug in the control box near
the pool.

- If the %‘" LED does not light up, plug in the control box
again as close to the house as possible.

- If the ’é“‘" LED still does not light up, install a Wi-Fi

extender.
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e The ? LED
is lit and the
"PROG" message
is displayed
(depending on the
model). A message ¢ Wait for the update to complete.
is displayed in the progress. ¢ Do not disconnect the power cable from the cleaner during
app. an update.

e The buttons can't
be activated.

. The ) LEDis
not lit during this

e A software update is in

operation.

*There may be several reasons for a weak Wi-Fi signal

- The distance between the router (box) and the cleaner's control box,

- The type of router (box),

- The number of walls separating the router (box) from the cleaner's control box,
- The Internet service provider,

- etc...

Recycling

This symbol is required by the European directive DEEE 2012/19/EU (directive on waste electrical and electronic
equipment) and means that your appliance must not be thrown into a normal bin. It will be selectively collected
for the purpose of reuse, recycling or transformation. If it contains any substances that may be harmful to the
environment, these will be eliminated or neutralised. Contact your retailer for recycling information.
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Traduccion de las instrucciones originales en francés

e Este manual contiene las instrucciones que deben adoptarse durante la instalacién, el uso y
el mantenimiento.

e Para evitar lesiones graves o mortales, dafios materiales y la anulacion de la garantia, lea las
advertencias de seguridad y la garantia antes de utilizar el aparato.

e Conservey transmita todos los documentos entregados con el producto para futuras consultas
A durante toda la vida util del aparato.

e Queda prohibida la distribucién o modificacion de este documento de cualquier forma sin la
autorizacion previa del fabricante.

e Siguiendo con su politica de mejora continua de sus productos.

* Nos reservamos el derecho de modificar total o parcialmente las caracteristicas del producto
o el contenido de este documento sin previo aviso.
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1. Informacion antes de la utilizacion

1.1. Descripcion

RE 46 -- iQ
. RE 47 --iQ
RE 44 - iQ ;
RE 43 - WA=l S !8
CNX 25 -- D) izc2 (e 40 XA i(ll
CNX 30 --iQ 50 XA iQ
. 0Z44--iQ CNX 40 - iQ
- CNX 50 --iQ
o[ © o © o o
E’ Caja de mando Q o o o Q
C) Base & (v] V) V)
® Carro en kit o o o o o
G Filtra(cligg ;i)mple o o o o o
Q Fll(tlrg(c;?nch:lt))le o o o o o
® | orecion o o o o ©

0: suministrado

: opcional
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1.2. Caracteristicas técnicas y localizacion

1.2.1 Caracteristicas técnicas

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 . XA 40 -- iQ
A 20 XA 30-iQ | xAs50--iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ )
0 XA . 40 XA iQ
0 XA CNX 30--iQ 50 XA i
0Z 44 —iQ iq
0 CNX 40 --iQ
0 CNX 50 --iQ
Tension de alimentacion de la caja 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Clase 11**
de control
Tension de alimentacién del robot 30 VDC
Potencia absorbida maxima 100 W maéx o 150 W max* 150 W
Longitud de cable 15m 18 m
Capacidad del filtro 4|
Dimensiones del robot (L x P x a) 41 x 42 x 28 cm
Dimensiones del embalaje 56 x 56 x 38 cm 56 x 56 x 46
(LxPxa) cm
Peso robot (sin cable) 8 kg
Peso embalado 14 kg 18 kg
Ancho de aspiracion 230 mm
Profundidad maxima de
. R 4m
funcionamiento
. Alimentacién IPX5
Indice de proteccion
Robot IPX8
Bandas de frecuencia 2,400 GHz - 2,497 GHz
Potgncia de emision de +19.5 dBm
radiofrecuencia

* segln el modelo (consulte la caja de control para obtener mas informacion)
* Clase Il: aparato con doble aislamiento o aislamiento reforzado que no requiere puesta a tierra.
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1.3. Principio de funcionamiento

El robot es independiente del sistema de filtracion y puede funcionar de manera auténoma simplemente conectado a
la red.

Se desplaza de manera dptima para limpiar las zonas de la piscina para las que se ha disefiado (segin modelo: fondo,
paredes, linea de agua o solo fondo). Los residuos son aspirados y almacenados en el filtro del robot.

El robot se puede utilizar:

- Mediante la caja de control entregada con el robot

- O mediante un smartphone o una tableta compatible con la aplicacidn (ver "3. Uso de la aplicacion (para modelos iQ)").

2
[P o

(EJ

3,5 m minimo
D

13: caja de control

'E): carro*
G: robot

'E): cable flotante con rétula

E‘: toma de corriente

G: cable de alimentacion

M})/ @: Control remoto con la

aplicacién*

(*segun el modelo)

1.4. Preparacion de la piscina

No utilice el robot en piscinas desmontables. Una piscina permanente esta construida en el

B e Este producto esta destinado a una utilizacion en piscinas instaladas de manera permanente.
suelo o sobre el suelo y no puede desmontarse facilmente y guardarse.

¢ El robot debe funcionar en un agua de piscina cuya calidad sea la siguiente:

Temperatura del agua Entre 10°Cy 35°C
pH Entre 6.8y 7.6
Cloro libre <3 mg/L

¢ Cuando la piscina esté sucia, en particular durante la puesta en servicio, retire los residuos grandes con la ayuda de
una red para optimizar el funcionamiento del aparato.
¢ Retire termdmetros, juguetes y otros objetos que pueden dafar al robot.



2. Uso general

2.1. Inmersion del robot

e Extienda toda la longitud de cable junto a la piscina para evitar el enredado del cable durante la inmersién
(ver imagen 'B).

e Pdrese en el centro de la longitud de la piscina para la inmersion del robot (ver imagen 9). El movimiento del robot
se optimizard y se reducird la probabilidad de enredo del cable.

¢ Sumerja el robot en el agua verticalmente (ver imagen 6).

e Muévalo ligeramente en todas las direcciones para eliminar el aire contenido en el robot (ver imagen 'E’).

¢ Desenrolle suficientemente el cable en el agua para que el robot pueda moverse por toda la piscina. El resto del cable
queda extendido por el borde de la piscina (ver imagen &¥).

2]
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2.2. Fijacion sobre el zécalo

(1) (2]

2.3. Conexion de la alimentacion eléctrica

Para evitar el riesgo de electrocucion, incendios o lesiones graves, siga estas instrucciones:
e La utilizacién de una extension eléctrica esta prohibida para la conexidn a la caja de control.

e Controle que la toma de corriente sea accesible facilmente en todo momento y que esté al

A abrigo de la lluvia o de salpicaduras.
[ )

La caja de control es estanca a las salpicaduras, pero no debe sumergirse en agua ni en ningtin
otro liquido. No debe instalarse en un lugar inundable; debe estar al menos a 3,5 metros del
borde de la piscina y hay que evitar la exposicion directa al sol.

e Coloque la caja de control cerca de la toma de corriente.

1. Conecte el cable flotante a la caja de control.

. Compruebe que el conector esté bien introducido. En caso contrario, repita la operacion.

3. Conecte el cable de alimentacion. Conecte obligatoriamente la caja de control a una toma de corriente protegida por
un dispositivo de proteccion de corriente diferencial residual de 30 mA maximo (en caso de duda, contacte con un
técnico cualificado).

4. Desconecte el cable flotante de la caja de control.

(1) (2] 3]

N

(e




2.4. Funciones de la caja de control

La caja de control le permite usar las funciones principales y conectar el aparato a la red Wi-Fi doméstica (ver "3. Uso
de la aplicacion (para modelos iQ)" ).

Funcién

Teclas

Arranque / Parada del robot limpiafondo

Cambio de modo de limpieza *

Modo Lift System (salida de agua) *

Inicializacion de la conexion a iAquaLink™ *

o®@ 0

[E35E]
Bt Inicializacion de la conexién a Fluidra Pool™ *
Pilotos
v Modo "Fondo solo" activado *
MO Modo "Fondo + paredes + linea de agua" activado *

Estado de la conexién Bluetooth™ *

)

Estado de la conexion Wi-Fi *

* seglin el modelo
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2.5. Lanzar un ciclo de limpieza

A * No utilice el aparato si la persiana esta cerrada.

¢ La caja de control se pone en espera al cabo de 10 minutos. Basta con pulsar una tecla para salir del modo de espera.
La puesta en espera no para el funcionamiento del aparato si estd en curso de limpieza.

2.5.1. Seleccion del modo de limpieza

¢ El modo de limpieza define la superficie por limpiar y la duracidon del ciclo de limpieza (segun el modelo).

e Por defecto, estd preconfigurado el modo de limpieza "Suelo + paredes + linea de agua". Un LED azul indica el modo
elegido.

¢ El ciclo de limpieza puede modificarse antes de poner en marcha el robot o mientras estd funcionando. El ciclo
anterior se detiene. Pulse 0 para iniciar un nuevo ciclo. Se restablecerd el tiempo restante del ciclo anterior.

¢ Para los modelos con doble filtracion, lance varios ciclos sin el filtro de residuos muy finos
para limpiar los residuos mas gruesos.

e Pulse 0 (segun el modelo)

Superficie por limpiar

[ Fondo solo

v b Fondo + paredes + linea de agua

2.5.2. Lanazar el ciclo de limpieza

e Pulse o

El aparato adaptara su estrategia de desplazamiento en funcién del modo de limpieza seleccionado para optimizar la
tasa de cobertura.

Consejo para mejorar el rendimiento de limpieza

Al comienzo de la temporada de bafio, lance varios ciclos de limpieza en modo fondo solo (tras haber
retirado los residuos grandes con una red).

Una utilizacién regular del robot limpiafondos (nunca mas de 3 ciclos por semana) le permitira aprovechar

de una piscina siempre limpia y el filtro estard menos colmatado.




2.6. Sacar el robot del agua

A e Para no dafiar el equipo, saque el robot de la piscina agarrandolo solo por el asa.

2.6.1. Para modelos sin modo Lift System

¢ Espere a que finalice el ciclo o apague el aparato pulsando o .
¢ Para llevar el robot al borde de la piscina, tire del cable flotante.

e Cuando el robot esté al alcance de la mano, agérrelo por el asa y saquelo suavemente de la piscina para evacuar el
agua contenida (ver imagen §W).

1

2.6.2. Paralos modelos con el modo Lift System (salida de agua) (segtin el modelo) @

La funcidn Lift System esta disefiada para facilitar la salida del agua del robot. Se puede activar en cualquier momento,
durante un ciclo de limpieza o al finalizarlo.

¢ Siel robot estd orientado hacia la pared deseada, pulse unos segundos el botdn @ . El robot avanza entonces hacia
la pared.

¢ Si el robot no estd orientado hacia la pared deseada, mantenga pulsado el botdn @ : el robot girara para moverse
hacia la pared deseada. Cuando el robot esté frente a la pared, suelte el botén. El robot avanza entonces hacia la
pared.

* Elrobot sube por la pared hasta la linea de agua.

e Agdrrelo del asa para sacarlo totalmente del agua. El robot expulsa el agua a través de un chorro trasero y asi es mas
ligero al salir de agua.
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2.7. Buenas practicas después de cada limpieza

2.7.1. Limpiar el filtro nada mas sacar el robot del agua

g e El rendimiento del aparato puede disminuir si el filtro esta lleno u obstruido.

e Limpie el filtro con agua limpia inmediatamente después de sacar del agua después de cada
ciclo de limpieza, sin esperar a que se sequen los residuos.

¢ Tras cada ciclo de limpieza, siga los pasos de limpieza del filtro, ver "4.2. Limpieza del filtro".

2.7.2. Estirar el cable para reducir enredos

El comportamiento del aparato se puede ver muy afectado si se enreda el cable. Un cable bien desenredado
garantiza una mejor cobertura de la piscina.

¢ Desconecte el cable de la caja de control (B).

¢ Desenrede el cable y estirelo en el suelo para que recupere su forma original (G).

¢ Enrolle el cable empezando por el extremo mas cercano al limpiafondos (9).

2.7.3. Almacenamiento del robot y del cable

- Aclare el limpiador con agua limpia.
- Guarde todos los elementos al abrigo del sol, de la humedad y de la intemperie.

¢ Coloque el robot en posicion vertical en el lugar previsto sobre el carro para que se seque rapidamente. Recoja y

enrolle el cable con cuidado y coléquelo sobre el asa del carro (ver imagen &).
* Luego, guarde todos los componentes al abrigo del sol y de las salpicaduras de agua. Hay una funda de proteccién

opcional (ver imagen 9).

(1) (2]

Consejo: en caso de no disponer de carro, el cable se debe guardar con mucho cuidado. Una vez enrollado,
el cable se puede colocar, por ejemplo, en un soporte mural.




3. Uso de la aplicacidon (para modelos iQ)

Hay dos aplicaciones disponibles segiin el modelo: iAquaLink™y Fluidra Pool™.

. Cajade
SOpOfte movil Red Wi-Fi control del Robot Iimpiador
(smartphone o tableta) domésﬁca robot T

TS

- -

Las aplicaciones iAquaLink™ y Fluidra Pool™ estan disponibles para sistemas iOS y Android: proporcionan funciones
adicionales.

Utilice la aplicacién para disfrutar de funciones avanzadas, como la asistencia para la resolucién de problemas
mediante la introduccion de cédigos de error, y controle el limpiafondos en cualquier momento y lugar.

Antes de instalar la aplicacidn, debe:
e Conectar la caja de control a una toma de corriente.
e Utilizar un smartphone o una tableta con conexion wi-fi.
A e Utilizar una red wi-fi con una senal razonablemente potente al conectarse a la unidad de
control del limpiafondos: la sefal wi-fi debe ser detectable en el lugar de uso del limpiafondos
y de la unidad de control. Si no es el caso, se puede implementar una solucion técnica para
amplificar la senal existente.

e Tenga a mano la contraseiia wi-fi de su casa.

3.1. Configuracion inicial del limpiafondos para la aplicacion

3.1.1. Configuraciodn inicial del limpiafondos para la aplicacién Fluidra Pool™

. Active Bluetooth™ en su smartphone antes de continuar.

. Descargue la aplicacion Fluidra Pool™ desde App Store (i0S) o Google Play Store (Android).

. Inicie sesidn o registrese.

. Enla aplicacion, siga los pasos para afiadir equipos.

. Pulse Usar cédigo QR y escanee el cddigo QR situado en la parte posterior de la caja de control para iniciar el proceso

u b wWwN R

de emparejamiento.

3.1.2. Configuracion inicial del robot limpiador para la aplicacion iAqualink™

. Descargue la aplicacién iAquaLink™ desde App Store (iOS) o Google Play Store (Android).
. Inicie sesidn o registrese.

. Pulse el icono + para afadir un nuevo aparato.

. Seleccione Limpiafondos.

. Seleccione su modelo.

. Enla aplicacion, siga los pasos para conectarse.

O Uhs, WN

(*): Si aparece un mensaje de error o la conexidn sigue sin establecerse, consulte la tabla "5.3. Ayuda al
diagnéstico para la conexion a la aplicacion”.
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3.2. Funcione disponibles en la aplicacion

RE 44 --iQ
RE 45 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30iQ

Smartphone mediante la aplicacién :

RE 46 -- iQ
RE 47 --iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ

0z 44 --iQ CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ

Control remoto (Wi-Fi) 0

° Arranque de un ciclo de limpieza °

Parada del ciclo de limpieza o

Ajuste del tiempo de limpieza

O 0 O

Seguimiento del ciclo de limpieza Q

<

Modo mando a distancia

Funcién Lift System (salida de agua)

Seleccion de modos de limpieza
pregrabados

(<)

@® @ 1

Optimizacion del robot gracias a actualizaciones
automaticas

(<)

0 & 0

3.2.1. Programar y controlar los ciclos de limpieza (segtin modelo)

Desde la aplicacion:

Lanzar/Parar la limpieza.

e Consultar el tiempo de limpieza restante del ciclo en curso (horas y minutos).

¢ Aumentar/Reducir el tiempo de limpieza en secuencias de 15 minutos (segun el modelo).
e Seleccionar modos de limpieza pregrabados.

e La duracion del ciclo de limpieza puede variar segun los parametros elegidos.

o ¢ El nuevo modo de limpieza se activara en la limpieza actual y en todos los ciclos futuros.




3.2.2. Modo Mando a distancia (segin el modelo)

A e Active el mando a distancia solo si tiene el robot a la vista.

¢ El robot se puede controlar utilizando un smartphone o una tableta como un mando a distancia gracias a la funcién
"Modo joystick":

- Pulse los iconos para dirigir el robot hacia adelante, hacia atras y para girar a la izquierda o a la derecha.

aplicacién, verifique la seial de la red Wi-Fi, ver "3.1. Configuracidn inicial del limpiafondos para la

O ¢ Si el tiempo de respuesta del robot es relativamente largo debido a una accién solicitada en la
aplicacién".

3.2.3. Modo salida de agua "Lift System" (seguin el modelo)

A e Active la funcidn Lift System solo si tiene el robot a la vista.

¢ Desde la aplicacion, pulse @ para utilizar la funcidn Lift System (ver apartado "2.6.2. Para los modelos con el modo
Lift System (salida de agua) (segun el modelo) ").
¢ Pulse las flechas de direccion para hacer girar el robot hacia la derecha o hacia la izquierda.

¢ Una vez que el robot quede encarado, pulse el botén ° para avanzar hacia la pared.

3.2.4. Mensajes de error

Si se detecta un error, aparecera un simbolo de advertencia en la pantalla de inicio A
* Pulse el simbolo de advertencia A para ver la solucién al problema, ver "5.2. Alertas de usuario".

¢ Pulse Borrar error si cree que ha resuelto el problema o seleccione Aceptar si quiere dejar el robot en modo de error
y diagnosticar el problema posteriormente.

3.2.5. Menu Parametros

En cualquier momento se pueden modificar ciertos parametros de configuracion del robot pulsando el icono en la

esquina superior derecha.
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4. Mantenimiento

Para que el robot tenga una vida util lo mas larga posible, inspeccione al menos una vez al mes

todas las piezas cuya limpieza se detalla en el capitulo 4. Mantenimiento al menos una vez al
‘ I mes.

Para evitar heridas graves:
e Desconecte eléctricamente el robot.

4.1. Limpieza del robot

e Limpie regularmente el aparato con agua limpia o jabonosa. No utilice disolvente.
¢ Aclare abundantemente el aparato con agua limpia.
* No deje secar el aparato a plena luz del sol al borde de la piscina.

Consejo para preservar la integridad del aparato y garantizar su nivel 6ptimo de rendimiento:

- Conviene cambiar el filtro y los cepillos cada 2 aiios

- Conviene fijarse en el indicador de desgaste de las orugas y reemplazarlas en cuanto se alcance el nivel
de desgaste permitido.

4.2. Limpieza del filtro

ﬁ ¢ El rendimiento del aparato puede disminuir si el filtro esta lleno u obstruido.
e Limpie el filtro con agua limpia después de cada ciclo de limpieza.

e En caso de obstruccion del filtro, limpielo con una solucién acida (vinagre blanco, por ejemplo). Se recomienda
limpiarlo asi al menos una vez al afio, ya que el filtro se obstruye si no se usa durante varios meses (invernaje).

0 9 0 Con filtracion simple




4.3. Limpieza de la hélice

Para evitar heridas graves:
ﬁ e Desconecte eléctricamente el robot.
e Podngase siempre guantes de proteccion antes de manipular la hélice @ .

¢ Abra la trampilla de acceso al filtro levantando el cerrojo (ver imagen 'B).

¢ Retire el filtro (ver imagen 9).

¢ Introduzca un destornillador en los agujeros previstos (dos agujeros frente a frente) y presione hacia la derecha
para aflojar la guia de flujo en sentido antihorario (en el primer desmontaje, la guia de flujo se aprieta fuerte)
(ver imagen &¥).

¢ Una vez aflojada, desenrosquela con la mano (ver imagen 'E’).

e Levante la guia de flujo para sacarla (ver imagen B).

¢ Pdngase los guantes y tire de la hélice sujetandola con fuerza para sacarla (ver imagen G y 0‘).

* Retire los residuos (hojas, piedras...) que podrian bloquear la hélice.

firmemente.

E e Una vez realizada la limpieza, vuelva a poner la hélice y el filtro en su lugar fijandolos
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4.4. Cambio de los cepillos

éLos cepillos estan desgastados?

e Reemplace los cepillos si los indicadores de desgaste muestran el estado e:

" v I— | —— o _— o —
. __erTo— e o
W e — -
W= = o o JE— ——
"--..._"_,_..-—'—'-'_'_._'_‘_\_'-'_'_._'_\_""-n.._\_, --...._,_-"'"_-._'_'_'_\_‘_‘_"_._'_._‘_\-""':--

Quitar los cepillos desgastados

e Saque las lenglietas de los agujeros donde estan fijadas y luego retire los cepillos.

Colocar los nuevos cepillos

¢ Introduzca el borde sin lengiieta bajo el soporte del cepillo (ver imagen 'B).
¢ Enrolle el cepillo alrededor de su soporte, deslice las lengiietas en los agujeros de fijacidn y tire del extremo de cada

lenglieta para pasarla a través de la ranura (ver imagen '9).
e Corte las lenglietas con unas de tijeras para que estén a la altura de las otras laminas (ver imagen '9).




5. Resolucion de averias

e Antes de contactar con el distribuidor, puede realizar simples verificaciones en caso de mal

A

funcionamiento del aparato consultando las siguientes tablas.
e Si el problema persiste, contacte con su distribuidor.

ap : - i
° : acciones reservadas a un técnico cualificado.

5.1. Funcionamiento del aparato

Una parte de la piscina no
esta bien limpiada

e Retome las etapas de inmersion (ver apartado "2.1. Inmersion del robot") cambiando

el lugar de inmersion en la piscina hasta encontrar el mejor.

La colocacion del cable puede limitar los movimientos del robot: asegurese de que
haya suficiente cable en la piscina y de que el resto del cable esté bien extendido a
lo largo del borde de la piscina.

El filtro esta lleno u obstruido: limpielo.

El aparato no se asienta bien
en el fondo de la piscina

Queda aire en el casco del aparato. Reanude las etapas de inmersidn (ver apartado
"2.1. Inmersién del robot").

El filtro esta lleno u obstruido: limpielo (ver "4.2. Limpieza del filtro").

Si el filtro sigue obstruido después de esta limpieza: reemplacelo.

La hélice esta deteriorada:

El aparato no sube por las
paredes o ya no sube por las
paredes de la piscina como
lo hacia originalmente

Compruebe que esta seleccionado el modo Suelo/Paredes/Linea de agua.

En el modo Fondo/Paredes/Linea de agua, el limpiador no sube sistematicamente
por las paredes. La frecuencia varia durante el ciclo. El limpiador no sube
necesariamente por las paredes al principio del ciclo. Para asegurarse de que no sube
por las paredes, hay que observar su comportamiento durante unos 20 minutos.

El filtro esta lleno u obstruido: limpielo con agua dulce. Si el filtro estd obstruido,
limpielo con una solucién 4acida (vinagre de alcohol, por ejemplo). Cambie el filtro

en caso necesario. a;

Las orugas estan sueltas: contacte con su distribuidor para cambiarlas .

Limpie la valvula de retencion sin desmontarla.

Hay residuos/objetos que impiden el funcionamiento de la valvula bypass: contacte

con su distribuidor para limpiarla

Aunque el agua parezca clara, hay algas microscopicas en la piscina. No se ven a
simple vista, hacen que las paredes resbalen e impiden que el que el aparato suba
por ellas. Realice una cloracién de choque y reduzca ligeramente el pH. No deje el
aparato en el agua durante el tratamiento de choque.

Durante el arranque, el
aparato no realiza ningun
movimiento

Verifique que la toma de corriente donde estd conectada la caja de control estd
alimentada.
Compruebe que se hainiciado un ciclo de limpiezay que los pilotos estan encendidos.

El cable se enreda

Desenrolle al maximo el cable en la piscina y extienda el resto del cable por el borde
de la piscina.

La caja de control no
responde a ninguna
pulsacion de las teclas

Desenchufe el cable de alimentacién de la toma de corriente, espere 10 segundos
y vuelva a enchufarlo.

Si el problema persiste, contacte con el distribuidor a"
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5.2. Alertas de usuario

¢ El piloto de estado de la caja de control parpadea para indicar una alerta al usuario. Siga las soluciones de resolucién

de averia sugeridas a continuacion.

e Las alertas de usuario también estan accesibles en la aplicacidn (en los modelos iQ).

LED Power o LED

Arranque ==

Visualizacién en
la aplicacion
(segiin modelo)

Comunicacion

Soluciones

Desenchufe el robot y vuélvalo a enchufar.
Verifique que el robot esté bien conectado a la caja
de control.

Verifique que nada obstruya la zona de conexion
del cable.

Si el problema persiste, contacte con el distribuidor
para un diagndstico completo.

Motor traccion
derecho
Motor traccion
izquierdo
Consumo motor
traccion derecho
Consumo motor
traccion izquierdo

Verifique que los residuos o el cable no impidan a
los cepillos o las orugas girar libremente.
Verifique que nada obstruya la zona de conexidn
del cable.

Gire cada rueda un cuarto de vuelta en el mismo
sentido hasta que tenga una rotacién suave.

Si el problema persiste, contacte con el distribuidor
para un diagndstico completo.

THEE SR

Robot fuera del
agua

Apague el robot.

Limpie minuciosamente el filtro.

Vuelva a sumergirlo en el agua sacudiéndolo para
sacar las burbujas de aire.

Relance el ciclo.

Si el problema persiste, contacte con el distribuidor
para un diagndstico completo.

Motor bomba
Consumo de motor
bomba

Compruebe que no haya residuos que bloqueen la
hélice.

Limpie minuciosamente el filtro.

Si el problema persiste, contacte con el distribuidor
para un diagndstico completo.

Actualizacién
incompleta o
fallida

Desconecte la caja de control durante al menos
15 segundos.

Cierre la aplicacion.

Conecte la caja de control al limpiafondos.
Conecte la caja de control a la red eléctrica.
Compruebe que la caja de control esté bien
conectada a la red Wi-Fi doméstica (LED
encendido).

En la aplicacidn, seleccione el limpiafondos y haga
clic en "Actualizar".

1%

Parpadeo muy rapido

Actualizacion en
curso

Espere a que se complete la actualizacion.
No desenchufe el cable de alimentacién del robot
durante una actualizacién en curso.

N/A

Error de conexion

Controle el estado de los leds Bluetooth/ Wi-Fi de
la caja de control y siga las etapas indicadas en la
tabla "5.3. Ayuda al diagnéstico para la conexion a
la aplicacién".

N/A

Aparece un punto
rojo en la lista "Mis
dispositivos"

Si el problema persiste, contacte con el distribuidor a‘f

El dispositivo no estd enchufado o no esta
conectado a la Wi-Fi doméstica. Si aparece un
punto rojo con la caja de control enchufada y los
iconos Bluetooth/ Wi-Fi encendidos, actualice la
pantalla (deslizando el dedo arriba y abajo).

Si el punto es verde: el aparato estd listo para
funcionar.



Borrar un cédigo de error
Desde la caja de control:

o Despué_shde seguir las soluciones propuestas, pulse cualquier botén para borrar el cédigo de error (excepto el

botén ‘D ).

Desde la aplicacion:
e Después de seguir las soluciones propuestas, pulse Borrar error.

5.3. Ayuda al diagndstico para la conexion a la aplicacion

Estado de la caja de . .
Posibles causas Soluciones
control

e Laversionde la
aplicacidn utilizada no e Actualicela.
esta actualizada.

P * La caja de control esta Contacte con el proveedor de acceso a internet.
e Elled ¥ conectada al router, pero | ¢ Desconecte el router de Wi-Fi doméstica durante
parpadea. no al servidor en la nube 10 segundos. Vuelva a conectar el router de Wi-Fi y
(LAN conectada, WEB no compruebe si los leds se encienden.
conectada). ¢ Verifique la conexion a internet: podria haber una averia en
¢ Router de 5 Ghz la red.
incompatible. e Cambiar el router.

e Cubra el aparato para protegerlo de los rayos del sol y

¢ Demasiada luz. o . :
verificar que los pilotos se encienden.

e Caja de control e Conecte la caja de control (ver "2.3. Conexion de la
. desconectada. alimentacion eléctrica").
e Todos los leds estan — - —
apagados. . ¢ Verifique que el disyuntor esta all_mentadq. _
e Corte de corriente. e Compruebe que la toma de corriente estd alimentada, por
ejemplo, conectando otro dispositivo.
e Pérdida de conexion a ¢ Verifique la conexidn a internet: podria haber una averia en
internet la red.
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¢ Verifique la conexidn a internet: podria haber una averia en
- L lared
e Pérdida de conexidén a ey . . " - .
internet e Verifique la intensidad de la sefial Wi-Fi. Hay varias formas
) de verificar la intensidad de la sefial Wi-Fi:
- Desconectar el router de Wi-Fi doméstica y volver a
conectarlo.
e Elled = esta - Con un ordenador portatil, acceder al panel de
d. configuracion para ver el estado de las conexiones de
apagado red. Compruebe la intensidad de la sefial Wi-Fi en el
ordenador portatil para ver el estado de la caja de control.
e Sefial Wi-Fi débil*. - Con un smartphone o una tableta, instale la aplicacion.
Compruebe laintensidad de la sefial Wi-Fi en el ordenador
portatil para ver el estado de la caja de control. Si la red
Wi-Fi es débil, instale un repetidor Wi-Fi.
— - Utilice una aplicacién dedicada al analisis de Wi-Fi: hay
ey , . . .
e Elled ¥ estd varias en iOS o Android.
encendido, pero no e Enla primelra conﬁguras:ién, coloque la caja'de. contrpl .deI
hay conexién Wi-Fi robot_lp mas cerca p05|b’I'e del router de Wi-Fi _domestl_c,a.
(0 es intermitente) No utilice alargador (ver "2.3. Conexién de la alimentacion
/" | » La caja de control esta eléctrica") y repita los pasos de configuracién (ver "3.1.
Aparece el mensaje demasiado alejada Configuracion inicial del limpiafondos para la aplicacion"):
n H4 n . .
Error de conexidn del router de la Wi-Fi =
o - Cuando se encienda el led “§" , conecte la caja de
en la pantalla de la domeéstica. ., J
aplicacién control cerca de la piscina.
- Sielled "2 no se enciende, vuelva a conectar la caja de
control mas cerca de la casa.
- Sielled *Z sigue sin encenderse, instale un repetidor
de Wi-Fi.
Estado de la caja de . .
Posibl lucion
- .
e Elled ‘& estd
encendido y
aparece el mensaje
"PROG" (segln
modelo). Una o
informacién * Hayunaactualizacion del | o Espere a que se complete la actualizacién.
apareceenla software en curso. * No desenchufe el cable de alimentacion del robot durante
aplicacion. una actualizacidn en curso.
¢ Los botones no se
pueden activar.
e Elled 9 no se
enciende durante
esta operacion.

*Una sefal de Wi-Fi débil puede deberse a varios motivos
- La distancia entre el router y la caja de control del robot

- El tipo de router

- El nimero de paredes que separan al router y la caja de control del robot
- El proveedor de acceso a Internet

- etc.

Reciclaje

Este simbolo requerido por la directiva europea RAEE 2012/19/UE (directiva sobre residuos de aparatos
eléctricos y electrdnicos) significa que no debe tirar a la basura el aparato. Hay que depositarlo en un
contenedor adaptado de recogida selectiva para su reutilizacion, reciclaje o recuperacion. Si contiene
sustancias potencialmente peligrosas para el medio ambiente, estas deberdn ser eliminadas o neutralizadas.
Consulte con su distribuidor las modalidades de reciclaje.



Ubersetzung der franzosischen Originalanleitung
¢ Dieses Handbuch enthilt Anweisungen, die bei der Installation, dem Betrieb und der Wartung
zu beachten sind.

e Um schwere oder todliche Verletzungen, Sachschaden und den Verlust der Garantie zu
vermeiden, lesen Sie die Sicherheitshinweise und die Garantie vor dem Gebrauch.

e Bewahren Sie alle mit dem Produkt gelieferten Dokumente auf und leiten Sie sie weiter, damit
A Sie sie spater wahrend der gesamten Lebensdauer des Produkts einsehen kénnen.

e Die Verbreitung oder Veranderung dieses Dokuments in irgendeiner Weise ist ohne vorherige
Genehmigung des Herstellers verboten.

e Der Hersteller entwickelt seine Produkte stindig weiter, um ihre Qualitat zu verbessern.

e Der Hersteller behilt sich das Recht vor, die Eigenschaften des Produkts oder den Inhalt dieses
Dokuments ohne vorherige Ankiindigung ganz oder teilweise zu dndern.
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1. Vor der ersten Nutzung

1.1. Beschreibung

RE 46 -- iQ
RE 44 - iQ A 40— iQ
RE 43 - XA 30-1Q : XA 50 -- iQ
CNX 25 - CSQ XAiQ RE45--iQ 40 XA iQ
S (i) 50 XA iQ
_ 0Z 44 --iQ CNX 40 - iQ
- CNX 50 - iQ
—
O | s nmimmkabel v/ Vv o o o
(B) Steuerbox o o o o o
@ Sockel o o o o
T ¢
@ ransaplgrsz\;agen o o o o o
Einfach
{E/ FiIterI:nagc(leé)Ou) o o o o o
Doppelt
Q| Fiterung 3 % V) V) V)
(150 / 60p)
@ Schutzhiille o o o O O

0: Mitgeliefert
: Als Option verfligbar



1.2. Technische Daten und Kennzeichnung

1.2.1 Technische Daten

Versorgungsspannung fir Steuerbox

RE 44 - iQ
XA 30 -- iQ
30 XA iQ

CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

RE 46 --iQ
RE 47 --iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ

RE 45 --iQ

220 - 240 VAC/ 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Schutzklasse I1**

Versorgungsspannung fir Reiniger 30 VDC
Maximale Leistungsaufnahme Maximal 100 W oder 150 W
maximal 150 W*

Lange des Kabels 15m 18 m
Filterkapazitat 4L
Abmessungen des Reinigers (B x T x H) 41 x 42 x 28 cm
Abmessungen der Verpackung (B x T x H) 56 x 56 x 38 cm 56)((:52)(46
Gewicht des Reinigers (ohne Kabel) 8 kg
Gewicht mit Verpackung 14 kg 18 kg
Saugbreite 230 mm
Maximale Arbeitstiefe 4m

Stromversorgung IPX5
Schutzart

Reiniger IPX8

Frequenzbereich

2,400GHz - 2,497GHz

Funkfrequenz-Sendeleistung

* je nach Modell (weitere Informationen finden Sie auf der Steuerbox)

+19,5 dBm

* Schutzklasse II: Gerdt mit doppelter oder verstarkter Isolierung, das nicht geerdet werden muss.
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1.3. Funktionsweise

Der Reiniger ist unabhangig vom Filtersystem und kann autonom betrieben werden. Er wird einfach an das Stromnetz
angeschlossen.

Er legt einen optimalen Weg im Schwimmbecken zuriick, um die Bereiche zu reinigen, fiir die er vorgesehen ist (je nach
Modell: Boden, Wande, Wasserlinie oder nur Boden). Die Verschmutzungen werden eingesaugt und bleiben im Filter
des Reinigers zuriick.

Der Reiniger kann wie folgt verwendet werden:

- via Steuerbox (im Lieferumfang des Reinigers enthalten)

- oder via Smartphone oder Tablet, das mit der-App kompatibel ist (siehe "3. Verwendung der App (fir iQ-Modelle)").

Mind. 3.5 Meter

- Jind-35
[
. —) G 'ﬂ': Steuerbox
A\ G‘: Transportwagen*
G‘: Reiniger
@ 'E}: Schwimmkabel mit

G

Swivel

G/ 'E': Steckdose

;@ @: stromkabel
ﬂ . s @': Fernsteuerung Uber die

App*

(* je nach Modell)

1.4. Vorbereitung des Schwimmbeckens

e Dieses Produkt ist fiir die Nutzung in fest installierten Schwimmbecken bestimmt. Der Reiniger
darf nicht in abmontierbaren Schwimmbecken eingesetzt werden. Ein fest installiertes
Schwimmbecken ist im oder auf dem Boden eingebaut und kann nicht leicht abmontiert und
eingelagert werden.

e Das Gerat muss in einem Schwimmbeckenwasser betrieben werden, das folgende Eigenschaften aufweist:

Wassertemperatur Zwischen 10°C und 35°C
pH Zwischen 6.8 und 7.6
Freies Chlor <3mg/l

e Wenn das Schwimmbecken schmutzig ist, insbesondere bei der Erstinbetriebnahme, entfernen Sie sehr grobe
Verschmutzungen mit einem Kescher, um die Leistungen des Gerétes zu optimieren.

¢ Nehmen Sie Thermometer, Spielzeug und andere Gegenstande, die das Gerat beschadigen kdnnten, heraus.



2. Allgemeine Benutzung

2.1. Eintauchen des Reinigers

Breiten Sie die gesamte Lange des Kabels gerade neben dem Becken aus, um zu vermeiden, dass sich das Kabel

wahrend der Tauchphase verknotet (siehe Abbildung 'B).

Stellen Sie sich zum Eintauchen des Reinigers in die Mitte der Beckenldngsseite (siehe Abbildung 'B'). Die Bewegung

des Reinigers wird optimiert und die Kabelverknotung reduziert.
Tauchen Sie den Reiniger vertikal ins Wasser ein (siehe Abbildung 9).

Bewegen Sie ihn leicht in alle Richtungen, damit die darin enthaltene Luft entweichen kann (siehe Abbildung 'E').
Genligend Kabel im Wasser ausrollen, damit sich der Reiniger im gesamten Schwimmbecken bewegen kann. Die

(5}

restliche Kabellange bleibt am Beckenrand ausgebreitet (siehe Abbildung

2]
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2.2. Befestigung auf dem Sockel

(1) (2]

2.3. Anschluss der Stromversorgung

Um die Gefahr von Stromschlag, Feuer oder schweren Verletzungen zu vermeiden, sind die
folgenden Anweisungen zu beachten:

e Es ist nicht zuldssig, fiir den Anschluss der Steuerbox ein Verlangerungskabel zu verwenden.
e Achten Sie darauf, dass die Steckdose immer leicht zugéanglich ist und dass sie vor Regen und

A Spritzwasser geschiitzt ist.
¢ Die Steuerbox ist spritzwassergeschiitzt, darf aber nicht in Wasser oder eine andere Fliissigkeit
getaucht werden. Sie darf nicht an einem liberschwemmbaren Ort installiert werden. Halten
Sie bei der Aufstellung des Gerates einen Abstand von mindestens 3,5 Metern zum Beckenrand
ein und vermeiden Sie direkte Sonneneinstrahlung.

e Stellen Sie die Steuerbox in der Ndhe der Steckdose auf.

1. SchlieRen Sie das Schwimmkabel an der Steuerbox an (siehe Abbildung B).

. Prifen Sie, dass der Steckverbinder gut eingesteckt ist. Wiederholen Sie andernfalls den Vorgang.

3. SchlieRen Sie das Stromkabel an (siehe Abbildung 'B). SchlieRen Sie die Steuerbox nur an einer Steckdose an, die mit
einer Fehlerstromschutzeinrichtung von hochstens 30 mA geschiitzt ist (wenden Sie sich im Zweifelsfall an einen
qualifizierten Techniker).

4. Trennen Sie das Schwimmkabel von der Steuerbox.

N

B>




2.4. Funktionen der Steuerbox

Die Steuerbox erlaubt die Verwendung der Hauptfunktionen und die Verbindung des Gerdts mit dem privaten WLAN-
Netzwerk (siehe "3. Verwendung der App (fiir iQ-Modelle)").

Tasten
Start/Stopp des Reinigungszyklus m

Reinigungsmodus andern *

Modus ,Lift System” (Entnahmehilfe) *

Verbindungsaktivierung zu iAquaLink™ *

o®@ 0

Verbindungsaktivierung zu Fluidra Pool™

[=

Kontrollleuchten

al
]

Reinigungsart ,,Nur Boden” aktiviert *

|

Reinigungsart ,,Boden+ Wande + Wasserlinie” aktiviert *

4
hd

Bluetooth™-Verbindungsstatus *

o)

WLAN-Verbindungsstatus *

* Je nach Modell
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2.5. Start eines Reinigungszyklus

A e Das Gerat darf nicht verwendet werden, wenn die Schwimmbeckenabdeckung geschlossen
ist.

¢ Die Steuerbox geht nach 10 Minuten in den Standby-Modus Gber. Durch einfachen Druck einer Taste kann der
Standby-Modus wieder verlassen werden. Durch den Ubergang in den Standby-Modus wird der Betrieb des Gerites
nicht unterbrochen, wenn es ein Reinigungsprogramm durchfihrt.

2.5.1. Auswabhl der Reinigungsart

e  Der Reinigungsmodus bestimmt die zu reinigende Oberflache und die Dauer des Reinigungszyklus (je nach Modell).

e StandardmaRig ist ein Reinigungsmodus "Boden + Wande + Wasserlinie" vorkonfiguriert. Eine blaue LED zeigt den
gewadhlten Modus an.

e Der Reinigungszyklus kann vor dem Start des Gerats oder wahrend des Betriebs gedndert werden. Der vorherige
Zyklus wird angehalten. Durch Driicken auf wird ein neuer Zyklus gestartet. Die verbleibende Zeit des
vorherigen Zyklus wird zuriickgesetzt.

¢ Bei Modellen mit Doppelfilterung einige Zyklen ohne den Filter fiir sehr feine Verschmutzungen
durchfiihren, um mit einer groben Reinigung zu beginnen.

¢ Driicken Sie die Taste 0 (je nach Modell)

Zu reinigende Flache

53 Nur Boden

|a 7 b Boden + Wande + Wasserlinie

2.5.2. Den Reinigungszyklus starten

e Driicken Sie die Taste . o

Das Gerat passt seine Fortbewegungsstrategie an die ausgewahlte Reinigungsart an, um die Abdeckrate zu optimieren.

Empfehlung: Verbesserung der Reinigungsleistung
0 Starten Sie zu Beginn der Badesaison mehrere Reinigungszyklen in der Reinigungsart ,,Nur Boden” (entfernen

Sie zuvor grobe Verschmutzungen mit einem Kescher).
Dank eines regelmaRigen Einsatzes des Reinigers (jedoch nicht mehr als 3 Zyklen pro Woche) verfiigen Sie

immer (ber ein sauberes Schwimmbecken und der Filter verstopft weniger.




2.6. Reiniger aus dem Wasser holen

e Um den Reiniger aus dem Wasser zu holen, darf nur der Griff verwendet werden, sonst kann
es zu einer Beschadigung kommen.

2.6.1. Fiir Modelle ohne ,Lift System*

¢ Das Ende des Zyklus abwarten oder das Gerat durch Driicken auf o ausschalten.

e Ziehen Sie leicht am Schwimmkabel, um den Reiniger ndher an den Schwimmbeckenrand zu bringen.

¢ Nehmen Sie den Reiniger so bald wie moglich am Griff und ziehen Sie ihn vorsichtig aus dem Becken heraus, damit
das darin enthaltene Wasser abflieBen kann (siehe Abbildung IB).

2.6.2. Fiir Modelle mit der Entnahmehilfe , Lift System” (je nach Modell)

Die , Lift-System“-Funktion soll die Entnahme des Reinigers aus dem Wasser erleichtern. Die Funktion kann jederzeit,

.wahrend oder am Ende eines Reinigungszyklus aktiviert werden

e Wenn der Reiniger zur gewlinschten Wand hin ausgerichtet ist, driicken Sie kurz die Taste @ . Der Reiniger bewegt
sich gerade in Richtung der Wand.

e Wenn der Reiniger nicht zur gewiinschten Wand hin ausgerichtet ist, halten Sie die Taste @ gedriickt: Der Reiniger
dreht sich, um sich zur gewtinschten Wand hin auszurichten. Wenn er sich in Richtung der Wand befindet, lassen Sie
die Taste wieder los. Der Reiniger bewegt sich gerade in Richtung der Wand.

¢ Der Reiniger steigt an der Wand hoch und bleibt an der Wasserlinie stehen.

¢ Holen Sie ihn am Griff aus dem Wasser. Der Reiniger stoRt Wasser in einem Strahl nach hinten aus, damit er bei der
Entnahme aus dem Wasser leichter ist.
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2.7. Empfohlene MaBnahmen nach jeder Reinigung

2.7.1. Filter sofort nach der Entnahme aus dem Wasser reinigen

e Die Leistung des Gerdtes kann beeintrachtigt werden, wenn der Filter voll ist oder
ﬁ Verschmutzungen eingetrocknet sind.

e Reinigen Sie den Filter sofort nach der Entnahme aus dem Wasser nach jedem Reinigungszyklus
mit klarem Wasser, ohne zu warten, dass die Verschmutzungen eintrocknen.

e Fihren Sie nach jedem Reinigungszyklus die Filterreinigungsschritte durch, siehe "4.2. Reinigen des Filters".

2.7.2. Kabel ausbreiten, um Kabelverwicklungen zu vermeiden

Das Verhalten des Geréts wird durch Kabelverwicklungen stark beeintrachtigt. Wenn das Kabel nicht verwickelt ist, wird
eine bessere flachendeckende Reinigung des Schwimmbeckens erzielt.

* Das Kabel von der Steuerbox trennen (§¥).

¢ Das Kabel entwirren und in der Sonne ausbreiten, damit es seine urspriingliche Form wieder einnimmt (Q).

¢ Das Kabel aufrollen, beginnend mit dem Ende des Kabels, das dem Reiniger am nachsten liegt (9).

1

.

2.7.3. Verstauung des Reinigers und des Kabels

- Beider Lagerung miissen alle Elemente vor Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Witterung

g - Den Reiniger mit klarem Wasser abspiilen.
geschiitzt sein.

¢ Bringen Sie den Reiniger senkrecht stehend an der vorgesehenen Stelle am Transportwagen an, damit er schnell
trocknet. Wickeln Sie das Kabel sorgfaltig auf und hdngen Sie es am Kabelhalter des Transportwagens auf (siehe
Abbildung ©9).

¢ Beider Lagerung missen alle Elemente vor Sonneneinstrahlung und Wasserspritzern geschiitzt sein. Eine Schutzhiille
ist als Option verfiigbar (siehe Abbildung El).

(1) (2]

Empfehlung: Wenn kein Transportwagen vorhanden ist, muss das Kabel ebenfalls sorgfaltig verstaut werden.
Einmal aufgewickelt kann das Kabel z. B. auf eine Wandhalterung gehangt werden.




3. Verwendung der App (fiir iQ-Modelle)

Je nach Modell stehen zwei Apps zur Verfligung: iAquaLink™ und Fluidra Pool™.

Mobilgerat Privates Steuerbox Reinigungsroboter
(Smartphone oder Tablet) WLAN des Reinigers T

TS

- -

Die Apps iAquaLink™ und Fluidra Pool™ sind fir iOS- und Android-Systeme verfligbar und bieten zusétzliche Funktionen.
Nutzen Sie die App, um von erweiterten Funktionen wie der Fehlerbehebungshilfe durch Eingabe von Fehlercodes zu
profitieren und jederzeit und tberall die volle Kontrolle Giber den Reiniger zu haben.

Bevor Sie die App installieren, miissen Sie:
e Die Steuerbox an eine Steckdose anschlieRen.
e Ein WLAN-fahiges Smartphone oder Tablet verwenden.

A e Fiir die Verbindung mit der Steuerbox des Reinigers ein WLAN-Netz mit einem ausreichend
starken Signal verwenden: Das WLAN-Signal muss am Ort, wo der Reiniger und die Steuerbox
verwendet werden, registrierbar sein. Ist dies nicht der Fall, muss eine technische Lésung zur
Verstarkung des vorhandenen Signals bereit gestellt werden.

e Halten Sie das Passwort Ihres Heim-WLAN-Netzwerks bereit.

3.1. Erstmalige Konfiguration des Reinigers fiir die App

3.1.1. Erstmalige Konfiguration des Reinigers fiir die Fluidra Pool™-App

. Aktivieren Sie Bluetooth™ auf Ihrem Smartphone, bevor Sie fortfahren.

. Laden Sie die Fluidra Pool™-App aus dem App Store (i0OS) oder Google Play Store (Android) herunter.

. Anmelden oder registrieren.

. Befolgen Sie in der App die Schritte zum Hinzufligen von Geraten.

. Tippen Sie auf QR-Code verwenden und scannen Sie den QR-Code auf der Rickseite der Steuerbox, um den

b wWN PR

Kopplungsvorgang zu starten.

3.1.2. Erstmalige Konfiguration des Reinigers fiir die iAquaLink™-App

. Laden Sie die iAquaLink™-App aus dem App Store (i0OS) oder Google Play Store (Android) herunter.
. Anmelden oder registrieren.

. Driicken Sie auf das Symbol +, um ein neues Gerat hinzuzuflgen.

. Wahlen Sie Reinigungsroboter aus.

. Wahlen Sie Ihr Modell aus.

. Befolgen Sie in der App die Schritte zum Herstellen einer Verbindung.

Uk WN B

(*): Wenn eine Fehlermeldung angezeigt wird oder die Verbindung immer noch nicht hergestellt werden
kann, sehen Sie in der Tabelle "5.3. Dignosehilfe fir die Verbindung zur App" nach.
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3.2. In der App verfiigbare Funktionen

RE 46 -- iQ

RE 44 -- iQ RE 47 --iQ

RE 45 -- iQ XA 40 -- iQ

) . . ) XA 30 --iQ XA 50 -- iQ
Mit dem Smartphone (iber die App: 30 XA iQ 40 XA iQ
CNX 30iQ 50 XA iQ

0Z 44 --iQ CNX 40 -- iQ

CNX 50 --iQ

Fernsteuerung (WLAN) o o
° Start des Reinigungszyklus o

Stopp des Reinigungszyklus o

O & O

Einstellung der Zyklusdauer

Uberwachung des Fortschritts des o
Reinigungszyklus

<

Fernsteuerungsmodus

,Lift-System“-Funktion: Entnahmehilfe

Auswahl von gespeicherten o
Reinigungsprogrammen

@® @

Q0 0 0

Optimierung des Reinigers durch automatische o
Aktualisierung

3.2.1. Reinigungszyklen programmieren und steuern (je nach Modell

Uber die App:

¢ Reinigung starten/stoppen

e Verbleibende Reinigungszeit des aktuellen Zyklus Gberprifen (Anzeige in Stunden und Minuten)
¢ In 15-Minuten-Schritten die Reinigungsdauer erhdhen/reduzieren (je nach Modell)

e Auswahl von gespeicherten Reinigungsmodi.

¢ Der neue Reinigungsmodus wird fiir die aktuelle Reinigung und fiir alle zuklnftigen Zyklen aktiviert.
¢ Die Dauer des Reinigungszyklus kann je nach den gewahlten Einstellungen variieren.

3.2.2. Fernsteuerungsmodus (je nach Modell)

A e Aktivieren Sie die Fernsteuerung nur, wenn der Reiniger im Blickfeld ist.

e Der Reiniger kann dank des ,Joystick-Modus“ mit einem Smartphone oder Tablet als Fernbedienung gesteuert
werden:
Driicken Sie auf die entsprechenden Symbole, um den Reiniger vorwarts, rickwarts und nach links oder rechts zu steuern.



Uberprifen Sie das WLAN-Netzwerksignal, siehe "3.1. Erstmalige Konfiguration des Reinigers fir die

0 ¢ Wenn die Reaktionszeit des Reinigers fiir eine liber die App angeforderte Aktion relativ lang ist,
App".

3.2.3. Entnahmehilfe ,Lift System” (je nach Modell)

A e Aktivieren Sie die Lift-System-Funktion nur, wenn der Reiniger im Blickfeld des Bedieners ist.

¢ Tippen Sie in der App auf @, um die ,Lift System“-Funktion zu verwenden (siehe § "2.6.2. Fiir Modelle mit der
Entnahmehilfe ,Lift System” (je nach Modell) @ ").

¢ Tippen Sie auf die Richtungspfeile, um den Reiniger nach rechts oder links zu drehen.

e Wenn sich der Reiniger in Richtung der gewiinschten Wand befindet, tippen Sie auf die Taste °, damit er sich bis

zur Wand bewegt.

3.2.4. Fehlermeldungen

Bei Erkennung eines Fehlers wird ein Warnsymbol auf dem Empfangsbildschirm angezeigt A
. Drl'jckenSieaufdasWarnsymboIA,umdieLésungenzurFehlerbehebunganzuzeigen,siehe"5.2.Stérungsanzeigen".

e Driicken Sie auf Fehler I6schen, wenn das Problem geldst ist, oder wahlen Sie OK, um den Reiniger im Fehlermodus
zu belassen und das Problem spater zu diagnostizieren.

3.2.5. Menii Einstellungen

Es ist jederzeit moglich, bestimmte Konfigurationsparameter durch Driicken des Symbols oben rechts zu dndern.
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4. Instandhaltung

Um eine moglichst lange Lebensdauer des Reinigers zu gewdhrleisten, fiihren Sie eine

Inspektion aller Teile durch, deren Reinigung in Kapitel 4 beschrieben ist. Wartung mindestens
A einmal im Monat.

Um schwere Verletzungen zu vermeiden:

e Trennen Sie den Reiniger vom Stromnetz.

4.1. Reinigen des Reinigers

e Das Gerdt muss regelmaRig mit klarem oder leicht seifenhaltigem Wasser gereinigt werden. Es darf kein Losungsmittel
verwendet werden.

e Spiilen Sie das Gerat mit reichlich klarem Wasser ab.

e Lassen Sie das Gerat nicht in der prallen Sonne am Beckenrand trocknen.

Empfehlung: Um die optimale Funktion des Gerates aufrechtzuerhalten und ein optimales

Leistungsniveau zu gewahrleisten:

0 - Es wird empfohlen, den Filter, die Raupenbédnder und die Biirsten alle 2 Jahre auszuwechseln.
- Es wird empfohlen, die VerschleiBmarkierung auf den Raupenbandern zu beachten und die
Raupenbander auszutauschen, sobald die Markierung erreicht ist.

4.2. Reinigen des Filters

Verschmutzungen eingetrocknet sind.

e Reinigen Sie den Filter nach jedem Reinigungszyklus mit klarem Wasser.
¢ Im Fall einer Filterverstopfung reinigen Sie ihn mit einer Sdureldsung (z. B. Essigessenz). Es wird empfohlen, diese
Reinigung mindestens einmal pro Jahr vorzunehmen, da sich der Filter verstopft, wenn er mehrere Monate lang nicht
verwendet wird (wahrend der Einwinterung).

H e Die Leistung des Gerdtes kann beeintrachtigt werden, wenn der Filter voll ist oder

0 9 Q Mit einfacher Filterung




4.3. Reinigen des Propellers

Um schwere Verletzungen zu vermeiden:

ﬁ e Trennen Sie den Reiniger vom Stromnetz.
e Bei der Wartung des Propellers miissen unbedingt Schutzhandschuhe getragen werden @ .

o Offnen Sie die Filterzugangsklappe, indem Sie den Riegel anheben (siehe Abbildung 9).

¢ Entfernen Sie den Filter (siehe Abbildung 'B).

¢ Fihren Sie einen Schraubendreher in die daflir vorgesehenen Lécher ein (in zwei einander gegeniiberliegende Lécher)
und driicken Sie ihn nach rechts, um den Stromungsleiter gegen den Uhrzeigersinn zu I6sen (beim ersten Ausbau ist
der Strémungsleiter stark festgezogen) (siehe Abbildung 6).

e Wenn der Stromungsleiter gelost ist, kann er von Hand abgeschraubt werden (siehe Abbildung 'B).

¢ Entfernen Sie den Stromungsleiter, indem Sie ihn anheben (siehe Abbildung B).

e Ziehen Sie Handschuhe an und ziehen Sie am Propeller. Halten Sie ihn dabei gut fest (siehe Abbildung 6 und Ei).

¢ Entfernen Sie alle Verschmutzungen (Laub, Steine, ...), die den Propeller blockieren kdnnten.

e Wenn die Reinigung abgeschlossen ist, lassen Sie den Propeller und den Filter wieder fest
A einrasten.
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4.4. Ersetzen der Biirsten

Sind die Biirsten abgenutzt?

e Ersetzen Sie die Biirsten, wenn die VerschleiBanzeigen der in Abbildung e gezeigten Situation ahneln:

- I — - |
l—_'—' l“x‘--ﬁ:—_—‘ l _— l__-;:__——-r
IN e \(, 5 Ny
= ——

Abgenutzte Biirsten entfernen

e Ziehen Sie die Laschen aus den Lochern, in denen sie befestigt sind und entnehmen Sie die Birsten.

Neue Biirsten einsetzen

¢ Zum Montieren der neuen Birste schieben Sie die Seite ohne Lasche unter die Birstenhalterung (siehe Abbildung 9).
¢ Drehen Sie die Biirste um ihre Halterung, stecken Sie die Laschen in die Befestigungslocher und ziehen Sie am Ende

jeder Lasche, um die Seiten zusammenzufihren (siehe Abbildung %&).
e Schneiden Sie die Laschen mit einer Schere ab, damit ihre Ldnge mit den anderen Lamellen (ibereinstimmt (siehe

Abbildung €)).

1)




5. Problembehebung

e Bevor Sie sich an den Fachhandler wenden, nehmen Sie im Fall einer Betriebsstérung mithilfe

A

der folgenden Tabellen einfache Uberpriifungen vor.
e Sollte das Problem dadurch nicht gelost werden, wenden Sie sich bitte an lhren Fachhandler.

. a‘: Einem qualifizierten Techniker vorbehaltene MaBnahmen.

5.1. Verhaltensweisen des Gerates

Ein Teil des Beckens wird
nicht richtig gereinigt

¢ Wiederholen Sie den Eintauchvorgang (siehe § "2.1. Eintauchen des Reinigers") und

versuchen Sie dabei, das Gerat an einer anderen Stelle des Beckens einzutauchen,
bis Sie die optimale Stelle gefunden haben.

Die Positionierung des Kabels kann die Bewegungen des Reinigers einschranken:
Stellen Sie sicher, dass gentigend Kabel im Becken abgerollt ist und dass die restliche
Kabellange am Beckenrand ausgebreitet ist.

Der Filter ist voll oder verschmutzt: Den Filter reinigen.

Das Gerat liegt nicht perfekt
am Beckenboden an

Im Gehduse des Gerdtes ist noch Luft eingeschlossen. Wiederholen Sie den
Eintauchvorgang (siehe § "2.1. Eintauchen des Reinigers").

Der Filter ist voll oder verschmutzt: Den Filter reinigen (siehe "4.2. Reinigen des
Filters").

Wenn der Filter trotz dieser Reinigung immer noch verstopft ist: Den Filter
austauschen.

c
Der Propeller ist beschadigt: %

Das Gerat steigt nicht
oder nicht mehr wie
urspriinglich an den
Schwimmbeckenwanden
hoch

Uberpriifen, ob der Modus Boden/Wiande/Wasserlinie ausgewahlt ist.

Im Modus Boden/Wande/Wasserlinie steigt der Reiniger nicht systematisch an den
Wanden hoch. Die Haufigkeit variiert wahrend des Zyklus. Der Reiniger steigt zu
Beginn des Zyklus nicht unbedingt an den Wanden hoch. Um festzustellen, ob der
Reiniger tatsachlich nie an den Wanden hochsteigt, muss man ihn etwa 20 Minuten
lang beobachten.

Der Filter ist voll oder verstopft: Mit frischem Wasser reinigen. Wenn der Filter
verstopft ist, mit einer Saureldsung (z. B. weilRer Essig) reinigen. Den Filter ggf.
ersetzen.

Die Raupenbander sind locker: Wenden Sie sich an Ihren Fachhandler, um sie zu

ersetzen
Das Riickschlagventil reinigen, ohne es auszubauen.
Schmutz/Gegenstiande verhindern den Betrieb des Bypasses: Wenden Sie sich an

lhren Fachhandler, um den Bypass zu reinigen
Auch wenn das Wasser klar erscheint, befinden sich mikroskopisch kleine Algen in
lhrem Schwimmbecken. Sie sind mit bloBem Auge nicht zu erkennen, sie machen
die Wande rutschig und hindern das Gerat am Hochsteigen. Eine StoRchlorung
durchfiihren und den pH-Wert leicht absenken. Das Gerat darf sich wahrend der
Schockbehandlung nicht im Wasser befinden.

Beim Starten fiihrt das Gerét
keine Bewegung aus

Prifen Sie, dass die Steckdose zu der Steuerbox Strom flihrt.
Priifen Sie, dass ein Reinigungszyklus gestartet wurde und dass die Kontrollleuchten
leuchten.

Das Kabel verknotet sich

Wickeln Sie die maximale Kabellange im Becken ab und breiten Sie die restliche
Kabellange am Beckenrand aus.

Die Steuerbox reagiert auf
keinen Tastendruck

Ziehen Sie den Stecker des Netzkabels aus der Steckdose, warten Sie 10 Sekunden
und stecken Sie den Stecker wieder ein.

Sollte das Problem dadurch nicht gelst werden, wenden Sie sich bitte an den Fachhéndler: a"
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5.2. Storungsanzeigen

¢ Die Statusleuchte der Steuerbox blinkt, um den Benutzer auf eine Storungsanzeige hinzuweisen. Folgen Sie den unten
vorgeschlagenen Lésungen zur Fehlerbehebung.
e Stoérungsanzeigen sind auch in der App zugénglich (bei den Modellen iQ).

Power-LED il -
Start-LED g,

Anzeige in der App
(je nach Modell)

oder

Losungen

80
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Kommunikation

Trennen Sie den Reiniger vom Stromnetz und schlieBen
Sie ihn wieder an.

Uberpriifen Sie, dass das Reinigerkabel richtig an der
Steuerbox angeschlossen ist.

Prifen Sie, dass nichts im Kabelanschlussbereich eine
Storung verursacht.

Wenn das Problem dadurch nicht behoben wird,
wenden Sie sich an den Handler, damit er eine
komplette Diagnose vornimmt.

Antriebsmotor rechts
Antriebsmotor links
Verbrauch des rechten
Antriebsmotors
Verbrauch des linken
Antriebsmotors

Priifen Sie, dass die freie Drehbewegung der Blrsten
oder der Raupenbander nicht durch Verschmutzungen
oder durch das Kabel behindert wird.

Priifen Sie, dass nichts im Kabelanschlussbereich eine
Storung verursacht.

Drehen Sie jedes Rad um eine Vierteldrehung in
dieselbe Richtung, bis sich eine leichtgéngige Drehung
einstellt.

Wenn das Problem dadurch nicht behoben wird,
wenden Sie sich an den Handler, damit er eine
komplette Diagnose vornimmt.

Reiniger lauft trocken

Schalten Sie den Reiniger aus.

Den Filter sorgfaltig reinigen.

Tauchen Sie ihn wieder ins Wasser und schitteln Sie
ihn dabei, damit die Luft blasen entweichen.

Starten Sie den Zyklus erneut.

Wenn das Problem dadurch nicht behoben wird,
wenden Sie sich an den Handler, damit er eine
komplette Diagnose vornimmt.

Uberpriifen Sie, ob der Propeller nicht durch

Fremdkorper oder Haare blockiert wird.

Pumpenmotor . e L

Verbrauch des ¢ Den Filter sorgfaltig reinigen.

P e Wenn das Problem dadurch nicht behoben wird,
umpenmotors wenden Sie sich an den Handler, damit er eine

komplette Diagnose vornimmt.

Die Steuerbox fiir mindestens 15 Sekunden vom
Stromnetz trennen.

e Die App schliefen.
. ¢ Die Steuerbox an den Reiniger anschlieRen.
%}%{:ﬁ»%} s » %{:ﬁ:ﬁﬁ S:Ztr\:;la:;:(l;ua;:‘s:;z?g  Die Steuerbox an das Stromnetz anschlieRen.
v 8 & e Uberprifen, ob die Steuerbox ordnungsgemaf

unvollistandig

mit dem WLAN-Heimnetzwerk verbunden ist (LED
leuchtet).

In der App den Reiniger
"Aktualisieren" tippen.

auswahlen und auf

1%

Sehr schnelles Blinken

Softwareaktualisierung
lauft

Warten Sie das Ende der Aktualisierung ab.
Trennen Sie nicht das Netzkabel des Reinigers,
wahrend die Aktualisierung lauft.

Uberpriifen Sie den Status der Bluetooth/WLAN-LEDs
an der Steuerbox und fuihren Sie die in der Tabelle

N/A U TR 0 beschriebenen Schritte aus "5.3. Dignosehilfe fiir die
Verbindung zur App".

e Das Gerat ist nicht angeschlossen oder mit dem

privaten WLAN-Netzwerk verbunden. Wenn der Punkt

In der Liste ,Meine rot erscheint, obwoh| die Steuerbox angeschlossen

N/A Gerate” erscheint ein ist und die Bluetooth/WLAN-Symbole leuchten,

roter Punkt bei diesem
Gerat.

aktualisieren Sie den Bildschirm (indem Sie lhren
Finger von oben nach unten bewegen).
Wenn der Punkt grin erscheint,
funktionsbereit.

ist das Gerat

Sollte das Problem dadurch nicht gel6st werden, wenden Sie sich bitte an den Fachhéndler: %ﬁ



Einen Fehlercode l16schen
Uber die Steuerbox:

=
¢ Drcken Sie nach der Fehlerbehebung auf eine beliebige Taste, um den Fehlercode zu |6schen (aulRer auf die Taste D ).

Uber die App:
¢ Nachdem Sie die Fehlerbehebungslosungen befolgt haben, driicken Sie auf Fehler 16schen.

5.3. Dignosehilfe fiir die Verbindung zur App

¢ Die verwendete App-

Version ist veraltet. e App-Version aktualisieren.

¢ Die Steuerbox ist mit dem Kontaktieren Sie den Internetanbieter.
Router, aber nicht mit dem | e« Trennen Sie den privaten WLAN-Router 10 Sekunden lang vom
Cloud-Server verbunden Stromnetz. SchlieRen Sie den WLAN-Router wieder an und priifen
(LAN angeschlossen, WEB Sie, ob die LEDs aufleuchten.

O

e DielED blinkt.

nicht angeschlossen). e Prifen Sie den Internetanschluss - das Netz kdnnte ausgefallen
e 5GHz-Router nicht sein.
kompatibel. ¢ Ersetzen Sie den Router.

e Decken Sie das Gerat ab, um es vor Sonneneinstrahlung zu

o gz Senosnlinis schiitzen, und priifen Sie, ob die Kontrollleuchten zu sehen sind.

e Steuerbox nicht o
angeschlossen

SchlieBen Sie die Steuerbox an (siehe "2.3. Anschluss der
Stromversorgung").

e Alle LEDs sind

erloschen. * Priifen Sie, ob Spannung am Schutzschalter anliegt.

e Stromausfall e Prifen Sie, ob die Steckdose Strom hat, beispielsweise durch
AnschlieBen eines anderen Gerates.

e Verlust des o
Internetanschlusses

Prifen Sie den Internetanschluss - das Netz kdnnte ausgefallen
sein.

e Prifen Sie den Internetanschluss - das Netz kdnnte ausgefallen
sein.

¢ Sicherstellen, dass ein ausreichend starkes WLAN-Signal vorhanden
ist. Es gibt mehrere Moglichkeiten, um die Starke des WLAN-Signals
zu prifen:

- Trennen Sie den privaten WLAN-Router vom Stromnetz und
schlieBen Sie ihn wieder an.

- Uberpriifen Sie den Netzwerkstatus iiber die Systemsteuerung
eines Laptops. Prufen Sie die Starke des Signals des WLAN-
Netzwerks am Laptop und beobachten Sie den Ausschlag des
Signals.

- Installieren Sie die App auf einem Smartphone oder Tablet.
Prifen Sie die Starke des Signals des WLAN-Netzwerks am
Mobilgerdt und beobachten Sie den Ausschlag des Signals.
Wenn das WLAN-Signal schwach ist, muss ein WLAN-Repeater
installiert werden.

Verwenden Sie eine App fiir die Analyse des WLAN-Netzwerks,

e Verlust des
Internetanschlusses

* DieLED 2 ist
erloschen.

e WLAN-Signal schwach*

)

e DielED % -

leuchtet auf, aber es
gibt keine (oder nur
eine unregelmaRige)
WLAN-Verbindung.
Auf dem Display

der App erscheint
die Meldung
,Verbindungsfehler”.

Die Steuerbox ist zu weit
vom privaten WLAN-Router
entfernt

von denen es mehrere in iOS oder Android gibt.
Platzieren Sie bei der ersten Konfiguration die Steuerbox
des Reinigers so nahe wie moglich an lhren WLAN-Router.
Verwenden Sie kein Verldangerungskabel (siehe "2.3. Anschluss
der Stromversorgung") und wiederholen Sie dann die
Konfigurationsschritte (siehe "3.1. Erstmalige Konfiguration des
Reinigers fir die App"):
- Wenndie LED % aufleuchtet, schlieRen Sie die Steuerbox in
der Ndhe des Schwimmbeckens an.
—
- Wenn die LED 5 nicht mehr leuchtet, schlieRen Sie die
Steuerbox erneut so nahe wie moglich am Haus an.
—
- Wenn die LED “§" immer noch nicht aufleuchtet, muss ein

WLAN-Repeater installiert werden.
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e DieLED ?
leuchtet und die

Meldung ,,PROG“

wird angezeigt (je

nach Modell). In

der App wird eine * Eslaufteine e Warten Sie das Ende der Aktualisierung ab.

Meldung angezeigt. Softwareaktualisierung. e Trennen Sie nicht das Netzkabel des Reinigers, wahrend die
¢ Die Tasten kdnnen Aktualisierung lauft.

nicht aktiviert

werden.

e Die LED 9 leuchtet

wahrend dieses

Vorgangs nicht auf.

*Ein schwaches WLAN-Signal kann mehrere Griinde haben
- Entfernung zwischen Router und Steuerbox des Reinigers

- Routertyp

- Anzahl Wande und Fremdkorper zwischen Router und Steuerbox des Reinigers
- Internetanbieter

- usw.

Recycling

Dieses von der europdischen WEEE-Richtlinie 2012/19/EU (Richtlinie Gber Elektro- und Elektronik-Altgerate)
vorgeschriebene Symbol bedeutet, dass Sie Ihr Gerdt nicht mit dem Haushaltsmiill entsorgen diirfen. Es muss
getrennt gesammelt werden, damit es wiederverwendet, recycelt oder verwertet werden kann. Wenn es
potenziell umweltgefahrdende Stoffe enthalt, missen diese entsorgt oder neutralisiert werden. Ihr Handler
kann Sie Gber die Recyclingbedingungen informieren.



Traduzione delle istruzioni originali in francese
e Questo manuale contiene le istruzioni da seguire al momento dell’installazione,
dell’utilizzazione e della manutenzione.

e Per evitare lesioni gravi o mortali, danni materiali e annullamento della garanzia, leggere le
avvertenze di sicurezza e la garanzia prima dell’uso.

e Conservare e trasmettere tutti i documenti forniti con il prodotto per consultarli in futuro per
A tutta la durata di vita dell’apparecchio.

¢ La diffusione o la modifica del presente documento in qualsivoglia maniera é vietata senza
previa autorizzazione del produttore

e |l produttore sviluppa costantemente i suoi prodotti per migliorarne la qualita.

e |l produttore si riserva il diritto di modificare totalmente o in parte le caratteristiche del IT
prodotto o il contenuto del presente documento senza preavviso.
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1. Informazioni prima dell’'uso

1.1. Descrizione

RE 46 -- iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

Robot + cavo di
comando

Quadro comandi

Zoccolo

Carrello in kit

Filtrazione
singola (100 u)
Filtrazione
doppia
(150 / 60 p)

Custodia di
protezione

o: Fornito

: Disponibile in opzione

Q @ @O O
© O GOOGGH
00 00000
00 00000
© 0 00000
© 0 00 00




1.1. Caratteristiche tecniche e individuazione

1.2.1 Caratteristiche tecniche

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 . XA 40 -- iQ
A 20 XA 30 -iQ | XA50--iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ )
0 XA . 40 XA iQ
0 XA CNX 30 --iQ 50 XA i
0Z 44 —iQ iq
0 CNX40--iQ
0 CNX 50 --iQ
Tensione alimentazione guadro 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Classe I1**
comandi
Tensione di alimentazione robot 30 VvDC
Potenza assorbita massima 100 W max o 150 W max* 150 W
Lunghezza del cavo 15m 18 m
Capacita del filtro 4L
Dimensioni del robot (L x P x h) 41 x 42 x 28 cm
Dimensioni imballo (L x P x h) 56 x 56 x 38 cm SGXE:X%
Peso robot (senza cavo) 8 kg
Peso imballato 14 kg 18 kg
Larghezza di aspirazione 230 mm
Profondita di funzionamento 4m
massima
Alimentazione IPX5
Indice di protezione
Robot IPX8
Bande di frequenza 2,400GHz - 2,497GHz
Potgnza di emissione di +19,5 dBm
radiofrequenza

* a seconda del modello (controllare il quadro comandi per ulteriori informazioni)
* Classe II: apparecchio a doppio isolamento o a isolamento rinforzato che non necessita di messa a terra.
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1.2. Principio di funzionamento

Il robot & indipendente dal sistema di filtrazione e puo funzionare in maniera autonoma. Basta collegarlo alla presa di
corrente.

Si sposta in maniera ottimale per pulire le zone della piscina per le quali € stato progettato (a seconda del modello:
fondo, parete, linea d'acqua o solo fondo). | detriti sono aspirati e rimangono nel filtro del robot.

Il robot pud essere utilizzato:

- Attraverso il quadro comandi, fornito con il robot,

- O grazie a uno smartphone o un tablet compatibili con I'applicazione (vedere "3. Usare I'app (per i modelli iQ)").

2
[P o

(EJ

3.5 metri Minimo
- - - - >

'E!': Quadro comandi
'E): Carrello*

G‘: Robot

. 'E}: Cavo di comando con

tornichetto

.@/ "3': Presa di corrente
A ;@ @: Cavo di alimentazione
¢ @: Controllo a distanza

tramite I'applicazione *

(*a seconda del modello)

1.3. Preparazione della piscina

e Questo prodotto & progettato per essere utilizzato in piscine permanenti. Non utilizzare in
A piscine smontabili. Una piscina permanente é costruita nel suolo, sul suolo e non puo essere
facilmente smontata e riposta.

e L'apparecchio deve funzionare nell'acqua della piscina che abbia la seguente qualita:

Temperatura dell'acqua Tra 10°C e 35°C
pH Tra6.8e 7.6
Cloro libero < 3 mg/litro

e Quando la piscina & sporca, soprattutto al momento della messa in servizio, eliminare i detriti molto grandi con un
guadino per ottimizzare le prestazioni del robot.

¢ Togliete termometri, giocattoli e altri oggetti che potrebbero danneggiare |'apparecchio.



2. Uso generale

2.1. Immersione del robot

¢ Stendere il cavo per tutta la sua lunghezza vicino alla vasca per evitare che si aggrovigli durante I'immersione (vedere
immagine 'B).
e Per immergere il robot posizionarsi al centro della piscina nel senso della lunghezza (vedere immagine 'g').
Lo spostamento del robot sara ottimizzato e I'aggrovigliamento del cavo ridotto.
¢ Immergere il robot in acqua verticalmente (vedere immagine 6).
* Muoverlo leggermente in tutte le direzioni per far fuoriuscire I'aria contenuta nel robot (vedere immagine 'E’). |T
¢ Srotolare nell’acqua la lunghezza di cavo sufficiente per permettere al robot di spostarsi in tutta la piscina. Il resto del
cavo viene lasciato steso sul bordo della piscina (vedere immagine &¥).

2]
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2.2. Fissaggio sullo zoccolo

(1) (2]

2.3. Collegamento dell'alimentazione elettrica

Per evitare rischi di elettrocuzione, di incendio o di lesioni gravi, rispettare le seguenti istruzioni:

e E vietato utilizzare una prolunga per il collegamento al quadro comandi.

e Controllare che la presa di corrente sia facilmente e costantemente accessibile e al riparo da
pioggia o schizzi.

¢ |l quadro comandi & impermeabile agli schizzi ma non deve essere immerso nell’acqua o in
qualsiasi altro liquido. Non va installato in un luogo umido o sottoposto alle intemperie; deve
distare dal bordo della vasca almeno 3,5 metri e non essere esposto direttamente al sole.

¢ Posizionare il quadro comandi vicino alla presa di corrente.

1. Collegare il cavo di comando al quadro comandi.
. Accertarsi che il connettore sia infilato correttamente. Se cosi non fosse, ripetere I'operazione.
3. Collegare il cavo di alimentazione. Collegare tassativamente il quadro comandi a una presa di

corrente protetta da un dispositivo di protezione a corrente differenziale residua di massimo
30 mA (in caso di dubbio, contattare un tecnico qualificato).

4. Scollegare il cavo di comando dal quadro comandi.

N

(1) (2] 3]

7]
o

(o

ot




2.4. Funzioni del quadro comandi

Il quadro comandi permette di utilizzare le funzioni principali o di connettere I'apparecchio alla rete Wi-Fi domestica
(vedere "3. Usare I'app (per i modelli iQ)" ).

Funzione

Tasti

Avvio / Arresto del ciclo di pulizia

Modifica della modalita di pulizia*

Modalita Lift System “uscita dall'acqua” *

Inizializzazione della connessione a iAquaLink™ *

o®@ 0

O fy A0
i ; Inizializzazione della connessione a Fluidra Pool™ *
Spie
v Modalita “Solo fondo” attivata *
< -

Modalita “Fondo + pareti + linea d’acqua" attivata *

Stato della connessione Bluetooth™ *

-))) (36 az

Stato della connessione Wi-Fi *

* A seconda del modello
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2.5. Auvviare un ciclo di pulizia

A * Non usare I'apparecchio se la tapparella é chiusa.

¢ |l quadro comandi entra in stand-by dopo 10 minuti. Premere un tasto qualsiasi per uscire dalla modalita stand-by. La
funzione stand-by non arresta il funzionamento del robot se € in corso un ciclo di pulizia.

2.5.1. Scelta della modalita di pulizia

e La modalita di pulizia definisce la superficie da pulire e la durata del ciclo di pulizia (a seconda del modello).

e  Per impostazione predefinita, & preconfigurata la modalita "Fondo + pareti + linea d’acqua". Un LED blu indica la
modalita scelta.

e llciclodipulizia pud essere modificato prima di avviare I'apparecchio o durante il funzionamento. Il ciclo precedente
si interrompe. Premere ° per avviare un nuovo ciclo. Il tempo rimanente del ciclo precedente sara resettato.

¢ Per i modelli che dispongono della doppia filtrazione, lanciare alcuni cicli senza il filtro detriti
molto sottili per sgrossare la superficie.

e Premere 0 (a seconda del modello)

Superficie da pulire

[ Solo fondo

v b Fondo + pareti + linea d'acqua

2.5.2. Awviare il ciclo di pulizia

e Premere o

L'apparecchio adatta la strategia di spostamento in funzione della modalita di pulizia per ottimizzare il tasso di copertura.

Consiglio: migliorare le prestazioni di pulizia
0 All'inizio della stagione di balneazione, avviare piu cicli di pulizia in modalita solo fondo (dopo aver eliminato

i detriti grandi con un guadino).
L'uso regolare del robot pulitore (senza superare 3 cicli la settimana) permettera di avere una piscina sempre
pulita e il filtro risultera meno otturato.




2.6. Estrarre il robot dall’acqua

e Per non danneggiare il materiale, utilizzare esclusivamente lI'impugnatura per estrarre
I'apparecchio dall’acqua.

2.6.1. Per i modelli che non dispongono della modalita Lift System

¢ Attendere la fine del ciclo o spegnere I'apparecchio premendo 0 .
¢ Awvicinare il robot al bordo della piscina tirando leggermente il cavo di comando.

¢ Appena possibile, afferrare il robot per I'impugnatura e toglierlo delicatamente dalla vasca cosi che I'acqua contenuta IT
all'interno venga evacuata (vedere immagine ﬂ).

1

2.6.2. Per i modelli che dispongono della modalita Lift System “uscita dallacqua” (a seconda del
modello)

La funzione Lift System @ e stata pensata per facilitare I'uscita dall’acqua del robot. Puo essere attivata in qualsiasi
momento, durante o alla fine di un ciclo di pulizia.

¢ Se il robot e orientato verso la parete desiderata, esercitare una pressione breve sul pulsante @ Il robot avanza
verso la parete.

¢ Seilrobot non e orientato verso la parete desiderata, mantenere il pulsante @ premuto: il robot ruota per dirigersi
verso la parete desiderata. Quando é di fronte alla parete, rilasciare il pulsante. Il robot avanza verso la parete.

¢ |l robot risale la parete e rimane sulla linea d'acqua.

e Usare I'impugnatura per estrarlo completamente dall’acqua. Il robot espelle 'acqua mediante un getto posteriore per
essere piu leggero.
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2.7. Le buone pratiche dopo la pulizia

2.7.1. Pulire il filtro subito dopo l'uscita dall’acqua

e Pulire il filtro con acqua di rete subito dopo l'uscita dall’acqua dopo ogni ciclo di pulizia, senza

g e Le prestazioni del robot possono ridursi se il filtro & pieno o ostruito.
aspettare che i detriti si secchino.

¢ Dopo ogni ciclo di pulizia, seguire le fasi di pulizia del filtro, vedere "4.2. Pulizia del filtro".

2.7.2. Distendere il cavo per ridurre I'attorcigliamento

Il comportamento dell’apparecchio e fortemente influenzato dall'aggrovigliamento del cavo. Un cavo correttamente
disteso assicurera una migliore copertura della piscina.

* Scollegare il cavo dal quadro comandi (B).
¢ Distendere il cavo e stenderlo al sole per fargli riprendere la forma originaria (ﬂ).
¢ Riavvolgere il cavo iniziando dall’estremita del cavo piu vicina al robot (9).

2.7.3. Sistemazione del robot e del cavo

- Sciacquare il robot con acqua di rete.
- Conservare tutti gli elementi al riparo dal sole, dall'umidita e dalle intemperie.

e Posizionare il robot in posizione verticale nel punto previsto sul carrello perché si asciughi rapidamente. Arrotolare il

cavo con cura e disporlo sull'impugnatura del carrello (vedere immagine 'B).
¢ Riporre tutti gli elementi al riparo dal sole e dagli schizzi d’acqua. Un telo di protezione & disponibile come optional
(vedere immagine 9).

(1) (2]

Consiglio: In assenza di carrello, il cavo va egualmente riposto con cura. Dopo averlo arrotolato, il cavo puo
ad esempio essere collocato su un supporto a parete.




3. Usare I'app (per i modelli iQ)

Sono disponibili due app a seconda del modello: iAquaLink™ e Fluidra Pool™.

Quadro
Supporto mobile Rete Wi-Fi comandi del Robot pulitore
(smartphone o tablet) domestica robot

IS &) ») 7

Le app iAquaLink™ e Fluidra Pool™ apps sono disponibili per i sistemi iOS e Android: offrono funzioni aggiuntive.
Utilizzare le app per usufruire di funzioni aggiuntive come l'assistenza alla risoluzione di problemi inserendo i codici
d’errore e avere un controllo totale sul robot ovunque, in qualsiasi momento.

Prima di installare I'App & necessario:

e Collegare il quadro comandi a una presa di corrente,

e Usare uno smartphone o un tablet con Wi-Fi abilitato,

A e Usare una rete Wi-Fi con un segnale ragionevolmente forte quando ci si connette all’unita di

controllo del robot: il segnale Wi-Fi deve essere rilevabile nel luogo nel quale viene utilizzato
il robot e l'unita di controllo. In caso contrario, deve essere fornita una soluzione tecnica per
amplificare il segnale esistente.

e Tenere a portata di mano la password della rete Wi-Fi domestica.

3.1. Prima configurazione del robot per I'app

3.1.1. Prima configurazione del robot per I'app Fluidra Pool™

1. Abilitare il Bluetooth™ sullo smartphone prima di procedere.

2. Scaricare I'app Fluidra Pool™ dall’App Store (iOS) o da Google Play Store (Android).
3. Accedere o registrarsi.

4. Nell’'app, seguire questi passaggi per aggiungere I'apparecchio.

5

. Toccare Usacodice QR e scansionareil codice QR sul retro del quadro comandi per avviare il processo diaccoppiamento.

3.1.2. Prima configurazione del robot per I'app iAqualink™

. Scaricare I'app iAqualink™ dall’App Store (iOS) o da Google Play Store (Android).
. Accedere o registrarsi.

. Premere I'icona + per aggiungere un nuovo apparecchio.

. Selezionare Pulitore robotico.

. Selezionare il modello.

. Nell'app, seguire questi passaggi per connettere.

O Uk, WN

(*): Se viene visualizzato un messaggio d’errore o se la connessione non € ancora attiva, consultare la tabella
"5.3. Aiuto diagnostica per la connessione all’applicazione".
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3.2. Funzioni disponibili nell’applicazione

Smartphone attraverso applicazione :

Controllo a distanza (Wi-Fi) o

RE 44 - iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ
30 XA iQ
CNX 30iQ
0z 44 - iQ

RE 46 —-iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

° Avvio del ciclo di pulizia o

Arresto del ciclo di pulizia o

Regolazione del tempo del ciclo

O 00

Controllo dell’lavanzamento del ciclo o
di pulizia

<

Modalita telecomando

Modalita Lift System: aiuta nell’uscita

QW™ @ 1

dall'acqua o

Scelta delle modalita di pulizia pre-

impostate o o
Ottimizzazione del robot mediante aggiornamenti o o
automatici
3.2.1. Programmare e pilotare i cicli di pulizia (a seconda del modello)

Dall'applicazione:

Avviare, arrestare la pulizia;

Consultare il tempo di pulizia rimanente del ciclo in corso (visualizzazione in ore e minuti);
Aumentare, ridurre il tempo di pulizia per sequenze di 15 minuti (a seconda del modello);
Scelta delle modalita di pulizia pre-impostate.

¢ La nuova modalita di pulizia si attivera sul ciclo in corso e su tutti i cicli futuri.
¢ La durata del ciclo di pulizia puo variare in funzione dei parametri scelti.




3.2.2. Modalita telecomando (a seconda del modello)

A e Attivare il telecomando solo se il robot é a vista.

¢ llrobot puo essere pilotato utilizzando uno smartphone o un tablet come telecomando grazie alla "Modalita joystick":.
- Premere le icone per pilotare il robot a marcia avanti, marcia indietro e per girare a sinistra o a destra.

e Se il tempo di risposta del robot dopo richiesta di un’azione nell’applicazione e relativamente lungo,
controllare il segnale della rete Wi-Fi, vedere "3.1. Prima configurazione del robot per I'app".

3.2.3. Modalita uscita dall'acqua "Lift System” (a seconda del modello)

A e Attivare la funzione Lift System solo se il robot é a vista.

e Dall'applicazione, premere @ per utilizzare la  funzione Lift System (vedere §"2.6.2.
Per i modelli che dispongono della modalita Lift System “uscita dall'acqua” (a seconda del
modello)").

¢ Premere le frecce direzionali per far ruotare il robot verso destra o sinistra.

e Quando il robot & di fronte alla parete desiderata, premere il pulsante ° per farlo avanzare fino alla parete.

3.2.4. Messaggi d’errore

Se viene rilevato un errore, verra visualizzato un simbolo di avviso nella schermata iniziale A
* Premere sul simbolo di avviso A per visualizzare |le soluzioni per risolvere il problema, vedere "5.2. Allarmi utente".

¢ Premere Cancellare errore se si ritiene di aver risolto il problema, o selezionare OK se si desidera lasciare il robot in
modalita errore e diagnosticare il problema in un secondo tempo.

3.2.5. Menu “Impostazioni”

In qualsiasi momento & possibile modificare alcune impostazioni di configurazione del robot premendo sull’icona in alto

a destra.
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4. Manutenzione

Per garantire al robot la durata di vita il piu lunga possibile, effettuare un’ispezione di tutti
i componenti del robot la cui pulizia & specificata nel capitolo 4. Manutenzione almeno una
A volta al mese.

Per evitare di ferirsi in modo grave:
e scollegare il robot dall'alimentazione elettrica.

4.1. Pulizia del robot

e L'apparecchio deve essere pulito regolarmente con acqua pulita o leggermente saponata. Non utilizzare solventi.
e Sciacquare abbondantemente I'apparecchio con acqua di rete.
* Non far asciugare I'apparecchio in pieno sole sul bordo della piscina.

Consiglio: Per preservare l'integrita dell'apparecchio e garantirne prestazioni ottimali:

- Si consiglia di sostituire il filtro e le spazzole ogni 2 anni,

- Si consiglia di tenere conto dell’indicatore di usura sui cingoli e di sostituirli non appena l'indicatore lo
indica.

4.2. Pulizia del filtro

ﬁ e Le prestazioni del robot possono ridursi se il filtro & pieno o ostruito.
e Pulire il filtro con acqua di rete dopo ogni ciclo di pulizia.
¢ In caso di ostruzione del filtro, pulirlo con una soluzione acida (aceto bianco per esempio). Si consiglia di effettuare la

pulizia almeno una volta I'anno poiché il filtro si ostruisce se non viene utilizzato per molti mesi (periodo di stoccaggio
invernale).

0 9 Q Con filtrazione singola




4.3. Pulizia dell'elica

Per evitare di ferirsi in modo grave:
ﬁ e scollegare il robot dall'alimentazione elettrica.
¢ Indossare tassativamente dei guanti per la manutenzione dell'elica @

e Aprire la botola d’accesso al filtro sollevando il blocco (vedere immagine 9).

¢ Togliere il filtro (vedere immagine G).

¢ Inserire un cacciavite negli appositi fori (in due fori uno di fronte all’altro) e esercitare una pressione verso destra
per allentare il guidaflusso in senso antiorario (la prima volta che si smonta il guidaflusso € molto stretto)(vedere IT
immagine &J¥).

¢ Dopo aver allentato il guidaflusso, svitarlo manualmente (vedere immagine 'B).

¢ Togliere il guidaflusso sollevandolo (vedere immagine B).

¢ Indossare i guanti ed esercitare una trazione sull'elica tenendola saldamente per farla uscire (vedere immagine
ey

* Togliere i detriti (foglie, ciottoli,...) che potrebbero bloccare I'elica.

A e Dopo aver effettuato la pulizia, rifissare saldamente l’elica e il filtro.

(1) (2]
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4.4. Sostituzione delle spazzole

Le spazzole sono usurate?

* Sostituire le spazzole se gli indicatori d’usura somigliano al caso e:

= 1 |
) X, __,--‘".: E-'j' === W ‘ - T _-_.\-' — D
N, e\, o N —
e —_——

Togliere le spazzole usurate

e Estrarre le linguette dai fori nei quali sono fissate, poi togliere le spazzole.

Inserire le nuove spazzole

¢ Infilare il bordo senza linguetta sotto il supporto della spazzola (vedere immagine 'B).
e Farruotare la spazzola intorno al suo supporto e far scivolare le linguette nei fori di fissaggio e esercitare una trazione

sull'estremita di ogni linguetta per farla passare attraverso la fenditura (vedere immagine %&).
¢ Tagliare le linguette con un paio di cesoie in modo che siano a livello delle altre lamelle (vedere immagine 9).




5. Risoluzione dei problemi

e Prima di contattare il rivenditore, procedere a semplici verifiche, in caso di malfunzionamento,

A

avvalendosi delle tabelle seguenti.
e Se il problema persiste, contattate il rivenditore.

c L . -
o a : Operazioni riservate a un tecnico qualificato.

5.1. Comportamento dell'apparecchio

Una parte della vasca non e
pulita correttamente

¢ Ripetere le fasi di immersione (vedere § "2.1. Immersione del robot") variando il

punto di immersione nella piscina fino a trovare quello ottimale.

Il posizionamento del cavo puo limitare gli spostamenti del robot: accertarsi che
una lunghezza di cavo sufficiente sia srotolata nella piscina e che il cavo restante sia
disteso sul bordo della piscina.

Il filtro € pieno o intasato: basta pulirlo.

Il robot non si appiattisce
bene contro il fondo della
piscina

C'e aria nella scocca dell'apparecchio. Ripetere le operazioni di immersione (vedere
§"2.1. Immersione del robot")

Il filtro e pieno o intasato: pulirlo (vedere "4.2. Pulizia del filtro").

Se il filtro continua a essere ostruito malgrado la pulizia: sostituirlo.

Lelica e danneggiata:

L'apparecchio non risale o
non risale piu sulle pareti
della piscina come all'inizio

Controllare che sia selezionata la modalita Fondo/Pareti/Linea d’acqua.

Nella modalita Fondo/Pareti/Linea d’acqua il robot non risale sistematicamente le
pareti. La frequenza varia durante il ciclo. Il robot non risale necessariamente le
pareti all’inizio del ciclo. Per determinare se il robot realmente non risale mai le
pareti, € necessario osservare il comportamento del robot per circa 20 minuti.

Il filtro & pieno o intasato: pulirlo con acqua di rete. In caso di filtro ostruito, pulirlo
con una soluzione acida (aceto bianco ad esempio). Sostituire il filtro se necessario.

I cingoli sono allentati: contattare il rivenditore per sostituirli
Pulire la valvola di ritegno senza rimuoverla.
Detriti/oggetti impediscono al bypass di funzionare: contattare il rivenditore per

pulire il bypass

Anche se I'acqua sembra limpida, nella piscina sono presenti alghe microscopiche.
Non sono visibili a occhio nudo ma rendono scivolose le pareti e impediscono al
robot di arrampicarsi. Effettuare una clorazione d'urto e abbassare leggermente il
pH. Non lasciare il robot nell'acqua durante il trattamento d'urto.

All'avvio, il robot non esegue
alcun movimento

Controllare I'alimentazione della presa di corrente alla quale é collegato il quadro
comandi.
Controllare che e stato lanciato un ciclo di pulizia e che le spie sono accese.

Il cavo si attorciglia

Srotolare nella piscina la lunghezza di cavo massima e stendere il resto del cavo a
bordo piscina.

Toccando i tasti il quadro
comandi non risponde

Scollegare il cavo di corrente dalla presa, aspettare 10 secondi e ricollegare il cavo.

Se il problema persiste, contattate il rivenditore: a"
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5.2. Allarmi utente

e La spia di stato del quadro comandi lampeggia per segnalare un allarme all’'utente, seguire le soluzioni per la
risoluzione dei guasti consigliate qui sotto.
¢ Gli allarmi utenti sono accessibili anche nell’applicazione (sui modelli iQ).

Visualizzazione
=] ) A .
LED Power il o (D | nellapplicazione

AWIO g— (a seconda del

Soluzioni
modello)

e Scollegare il robot, poi ricollegarlo.

e Controllare che il cavo sia collegato correttamente
al quadro comandi.

Comunicazione e Controllare che niente ostacoli la zona di
collegamento del cavo.

e Se il problema non si risolve, contattare il
rivenditore per una diagnosi completa.

Motore trazione | , (controllare che detriti o il cavo non impediscano
destro . alle spazzole o ai cingoli di ruotare liberamente.
Motore trazione | e Controllare che niente ostacoli la zona di

"I:E"E:&' 13 "I:E’%:}' 1s ‘I:I"I:% sinistro collegamentp del cavo. o
: Consumo motore | ® Ruotare ogni ruota di un quarto di giro nello stesso

trazione destro senso fino ad ottenere una rotazione fluida
Consumo motore | ® Se il problema non si risolve, contattare il
trazione sinistro rivenditore per una diagnosi completa.

e Spegnere il robot.
e Pulire accuratamente il filtro.
e Rimetterlo in acqua scuotendolo per eliminare le

Robot fuori -
dall'acqua b_oIIe_d aria.

e Riavviare il ciclo.

15 1s e Se il problema non si risolve, contattare il
‘E:I’{:ﬁ’{:i’ - * “I:ﬁ";:}‘g:ﬁ’ * rivenditore per una diagnosi completa.

e Controllare che detriti o capelli non blocchino

Motore pompa I'elica.
Consumo del e Pulire accuratamente il filtro.
motore pompa e Se il problema non si risolve, contattare il
rivenditore per una diagnosi completa.
e Scollegare il quadro comandi per almeno
15 minuti.

e Chiudere I'applicazione.
e Collegare il guadro comandi al robot.

{?mﬁﬁ JS_M{:E{}{% Aggiornamento | e Collegare il quadro comandi all'alimentazione
v fallito o incompleto principale.

e Verificare che il quadro comandi sia connesso
correttamente alla rete Wi-Fi (il LED & acceso).
e Sull'applicazione selezionare il robot e fare clic su

"Aggiorna".
i:i, Acei .| » Attendere la fine dell’aggiornamento.
gglor:::sr\:nto M e Non scollegare il cavo di alimentazione del robot
Lampeggiamento molto veloce durante l'aggiornamento.
e Controllare lo stato dei LED Bluetooth/ WiFi del
N/A Errore di quadro comandi e seguire le fasi descritte nella
connessione tabella "5.3. Aiuto diagnostica per la connessione

all'applicazione".

e Apparecchio non collegato o non connesso al Wi-
Fi domestico. Se il punto & rosso mentre il quadro
comandi & collegato e le icone Bluetooth/ WiFi
sono accese, aggiornare lo schermo (facendo
scorrere il dito dall’alto in basso).

e Se il punto diventa verde: I'apparecchio e pronto
per l'uso.

Un punto rosso
viene visualizzato
nell’elenco "I miei
apparecchi”

N/A
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Se il problema persiste, contattate il rivenditore: aﬁ
Cancellare un codice errore
A partire dal quadro comandi:

e Dopo aver provato le squf_zJoni per la risoluzione dei problemi, premere un tasto qualsiasi per cancellare il codice

. —
errore (tranne il pulsane D ).

A partire dall’applicazione:

¢ Dopo aver provato le soluzioni per la risoluzione dei problemi, premere Cancellare errore.

5.3. Aiuto diagnostica per la connessione all’applicazione

Stato del quadro .

e Laversione
dell'applicazione
utilizzata e obsoleta.

e Aggiornare la versione dell’applicazione.

¢ |l quadro comandi e
connesso al router ma
non al server cloud (LAN
connesso, WEB non
connesso).

e Router 5Ghz non
compatibile.

G

e |ILED
lampeggia.

e Luminosita molto forte.

Contattare il provider internet.

e Scollegare il modem Wi-Fi domestico per 10 secondi.
Collegare nuovamente il modem Wi-Fi e vedere se i LED si
accendono.

e Controllare la connessione internet - la rete potrebbe non
funzionare

e Sostituire il router.

e Coprire lI'apparecchio per proteggerlo dai raggi solari e
controllare che le spie si accendano.

e Quadro comandi
scollegato.

e Collegare il quadro comandi (vedere "2.3. Collegamento
dell'alimentazione elettrica").

e Tuttii LED sono
spenti. . .
¢ |nterruzione di corrente.

Controllare che I'interruttore differenziale sia sotto tensione.
Controllare che arrivi elettricita alla presa di corrente
collegando ad esempio un altro apparecchio.

¢ Perdita della
connessione internet.

e Controllare la connessione internet - la rete potrebbe non
funzionare

e Perdita della
connessione internet.

« ILED B &
spento.

¢ Segnale Wi-Fi debole*.

)

e IILED & e
acceso ma la
connessione Wi-
Fi non funziona
(o eirregolare).
Sul display ®
dell'applicazione
viene visualizzato il
messaggio “Errore
di connessione”.

Il quadro comandi &
troppo distante dal
modem Wi-Fi domestico.

e Controllare la connessione internet - la rete potrebbe non
funzionare

e Accertarsi di avere un segnale Wi-Fi abbastanza potente.
Esistono vari modi per verificare la potenza del segnale Wi-
Fi:

- Scollegare il router (box) Wi-Fi domestico e ricollegarlo.

- Con un computer portatile andare nel pannello
configurazione per vedere lo stato delle connessioni di
rete. Controllare la potenza del segnale della rete Wi-Fi
senza fili sul computer portatile osservando lo stato del
quadro comandi.

- Conuno smartphone o un tablet, installare I'applicazione.
Controllare la potenza del segnale della rete Wi-Fi senza
fili sul dispositivo mobile osservando lo stato del quadro
comandi. Se la rete Wi-Fi & debole, installare un ripetitore
Wi-Fi.

- Utilizzare un’applicazione dedicata per I'analisi Wi-Fi: ne
esistono varie per iOS o Android.

e Al momento della prima configurazione, posizionare il
quadro comandi del robot il piu possibile vicino al router
(box) Wi-Fi domestico. Non utilizzare prolunghe (vedere
"2.3. Collegamento dell'alimentazione elettrica") e
ripetere i passaggi della configurazione (vedere "3.1. Prima
configurazione del robot per I'app"):

—
- Quando il LED F

comandi vicino alla piscina.

si accende, collegare il quadro

. — . N
- Seil LED “2 non si accende pil, collegare nuovamente
il quadro comandi il piu possibile vicino all’abitazione.
- Se il LED “& continua a non accendersi, installare un

ripetitore Wi-Fi.

IT
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comandi

-
e [ILED ‘& e acceso
e viene visualizzato

il messaggio

"PROG" (a seconda

del modello).

Vic.-';af\e visual!zzata * Eincorsoun e Attendere la fine dell'aggiornamento.

un |nforr?1az|.one S ClE] ¢ Non scollegare il cavo di alimentazione del robot durante
nell’applicazione. software.

. I'aggiornamento.
e | pulsanti non

pPOssoNno essere
attivati.
« 1LED £ none

acceso durante

questa operazione.

*Un segnale Wi-Fi debole puo essere dovuto a varie ragioni
- La distanza tra il router (box) e il quadro comandi del robot,

- Il tipo di router (box),

- Il numero di pareti che separano il router (box) e il quadro comandi del robot,
- Il provider internet,

- ecc...

Riciclaggio

Questo simbolo richiesto dalla direttiva europea DEEE 2012/19/UE (direttiva relativa ai rifiuti di apparecchi
elettrici e elettronici) indica che I'apparecchio non puo essere smaltito come rifiuto ordinario. Sara destinato
alla raccolta differenziata in vista del suo riutilizzo, riciclaggio o valorizzazione. Se contiene sostanze
potenzialmente dannose per l'ambiente, saranno eliminate o neutralizzate. Informarsi presso il proprio
rivenditore sulle modalita di riciclaggio.
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Vertaling van de originele Franse handleiding
¢ Deze handleiding bevat de instructies die gevolgd moeten worden tijdens de installatie, het
gebruik en het onderhoud.

® Lees de veiligheidswaarschuwingen en de garantie voor gebruik om ernstig of dodelijk letsel,
materiéle schade en het vervallen van de garantie te voorkomen.

¢ Alle met het product meegeleverde documenten moeten bewaard en doorgegeven worden,
ﬁ zodat deze later, tijdens de volledige levensduur van het apparaat, geraadpleegd kunnen
worden.

e Verstrekking of wijziging van dit document op wat voor wijze dan ook zonder voorafgaande
toestemming van de fabrikant is verboden.

e De fabrikant ontwikkelt doorlopend zijn producten om de kwaliteit hiervan te verbeteren.

e De fabrikant behoudt zich het recht voor de eigenschappen van het product of de inhoud van
dit document zonder voorafgaande kennisgeving volledig of gedeeltelijk te wijzigen.
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1. Informatie voor gebruik

1.1. Beschrijving

RE 46 -- iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

Robot +
drijvende kabel

Bedieningskastje

Sokkel

Karretje in kit

Enkele filtering
(100 )
Dubbele filtering
(150 / 60 )

Q9 W oeee e
OOGOGGGH
0000000
0000000
0000000
0000 00

Beschermhoes

0: Geleverd

: Verkrijgbaar als accessoire
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1.2. Technische eigenschappen en markering

1.2.1. Technische eigenschappen

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 . XA 40 --iQ
A 20 A S0 = [10) | XA50-iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ .
0 XA ) 40 XA iQ
7 CNX 30--iQ .
0 07 44 —iQ 50 XA iQ
0 CNX 40--iQ
0 CNX 50 --iQ
Voedingsspanning bedieningskastje 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60 Hz, klasse I1**
Voedingsspanning robot 30 VDC
Maximaal opgenomen vermogen 100 W max. of 150 W max.* 150w
Kabellengte 15m 18 m
Filtercapaciteit 4|
Afmetingen robot (I x d x h) 41 x 42 x 28 cm
Afmetingen verpakking (L x D x H) 56 x 56 x 38 cm 56xc5nix46
Gewicht robot (zonder kabel) 8 kg
Verpakt gewicht 14 kg 18 kg
Zuigbreedte 230 mm
Maximale werkingsdiepte 4m
Voeding IPX5
Beschermingsgraad
Robot IPX8
Frequentiebanden 2,400GHz - 2,497GHz
Zendvermogen radiofrequentie +19,5 dBm

* afhankelijk van het model (zie de bedieningskast voor meer informatie)
* Klasse Il: apparaat met een dubbele of versterkte isolatie waarvoor geen aarding nodig is.

105



106

1.3. Werkingsprincipe

De robot is onafhankelijk van het filtersysteem en kan zelfstandig opereren. Het volstaat de stekker in het stopcontact
te steken.

De robot is ontworpen om zich optimaal te bewegen om de zones van het zwembad te reinigen (afhankelijk van model:
bodem, wanden, waterlijn of alleen bodem). Het vuil wordt aangezogen en opgeslagen in de filter van de robot.

De robot kan worden gebruikt:

- Met het met de robot meegeleverde bedieningskastje,

- Of met een smartphone of een tablet die compatibel is met de applicatie (zie "3. De app gebruiken (voor iQ-modellen)").

2
[P o

(EJ

minimaal 3.5 meter
<« - = = P

'E!': Bedieningskastje
'E): Karretje*
G: Robot

o 'E}: Drijvende kabel met

draaimanchet

.@‘/ "3': Stopcontact
P { ;@ G: Voedingskabel
s @: Afstandsbediening via

de app*

(*afhankelijk van het model)

1.4. Het zwembad voorbereiden

de robot niet in demonteerbare zwembaden. Een permanent zwembad is gebouwd in de

B ¢ Dit product is bedoeld voor gebruik in zwembaden die permanent geinstalleerd zijn. Gebruik
bodem of op de grond en kan niet gemakkelijk worden gedemonteerd en opgeslagen.

e Het apparaat moet functioneren in zwembadwater met de volgende kwaliteit:

Temperatuur van het water Tussen 10°C en 35°C
pH Tussen 6,8 en 7,6
Vrij chloor <3 mg/L

¢ Wanneer het zwembad vuil is, vooral tijdens de inbedrijfstelling, verwijdert u eerst het grofste vuil met een schepnet,
om de prestaties van het apparaat te optimaliseren.

¢ Verwijder thermometers, speelgoed en andere voorwerpen die de robot zou kunnen beschadigen.



2. Algemeen gebruik

2.1. Onderdompeling van de robot

Rol de kabel uit over de hele lengte naast het zwembad om te voorkomen dat deze verward raakt tijdens het
onderdompelen (zie afbeelding 'B).

Ga op het midden van de lange zijde van het zwembad staan om de robot onder te dompelen (zie afbeelding 'B). De
robot zal zich zo optimaal verplaatsen en de kabel zal zo niet verward raken.

Laat de robot verticaal in het water zakken (zie afbeelding 6).

Beweeg de robot lichtjes in alle richtingen, zodat de lucht die zich hier nog in aanwezig is, kan ontsnappen (zie
afbeelding 0).

Rol voldoende kabel af in het water, zodat de robot zich over het volledige zwembad kan verplaatsen. De rest van de
kabel blijft volledig opengelegd aan de rand van het zwembad liggen (zie afbeelding 6).

2]
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2.2. Bevestiging op de sokkel

(1) (2]

2.3. Aansluiting van de elektrische voeding

Om ieder risico van elektrische schokken, brand of ernstig letsel te vermijden, moet u de
volgende instructies respecteren:

e Het gebruik van een verlengsnoer voor het aansluiten op het bedieningskastje is niet
toegestaan.

A e Zorg ervoor dat de stekker steeds en goed bereikbaar is, en beschermd is tegen regen of
spatten.

e Het bedieningskastje is spatwaterdicht, maar mag niet in water of een andere vloeistof
ondergedompeld worden. Verwijder het bedieningskastje minstens 3,5 meter van de rand
van het zwembad en stel dit niet bloot aan direct zonlicht.

¢ Plaats het bedieningskastje dichtbij het stopcontact.

1. Sluit de drijvende kabel aan op het bedieningskastje.
2. Controleer of de stekker goed vastzit. Herhaal anders de handeling.

3. Sluit de voedingskabel aan. Sluit het bedieningskastje verplicht aan op een beschermd stopcontact met een
aardlekbeveiliging van maximaal 30 mA (bij twijfel contact opnemen met een elektricien).

4. Koppel de drijvende kabel los van het bedieningskastje.

(1) (2] 3/

0
- -
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2.4. Functies van het bedieningskastje

Via het bedieningskastje kunt u de belangrijkste functies gebruiken of het apparaat aansluiten op het Wi-Fi-thuisnetwerk
(zie "3. De app gebruiken (voor iQ-modellen)").

Toetsen
Inschakelen/uitschakelen van de reinigingscyclus -
NL

Wijzigen van de reinigingsmodus *

Lift System-modus “uit het water halen” *

Initialiseren van de verbinding met iAquaLink™ *

o®@ 0

Initialiseren van de verbinding met Fluidra Pool™ *

[=

Indicatorlampjes

Modus “Alleen bodem” geactiveerd *

Modus “Bodem + wanden + waterlijn” geactiveerd *

Toestand van de Bluetooth™-verbinding *

) ET o

Toestand van de wifi verbinding *

* Afhankelijk van het model
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2.5. Een reinigingscyclus starten

A e Gebruik het apparaat niet als het rolluik gesloten is.

¢ Het bedieningskastje gaat na 10 minuten over in de slaapstand. Door op een toets te drukken wordt de slaapstand
verlaten De slaapstand stopt de werking van het apparaat tijdens de reiniging niet.

2.5.1. Keuze van de reinigingsmodus

¢ De reinigingsmodus bepaalt de te reinigen oppervlakte en de duur van de reinigingscyclus (afhankelijk van het model)

¢ Standaard is een reinigingsmodus 'bodem + wanden + waterlijn' vooraf geprogrammeerd. Een blauw ledlampje geeft
de gekozen modus aan.

¢ De reinigingscyclus kan gewijzigd worden voordat het apparaat start of terwijl het in bedrijf is. De vorige cyclus stopt.
Druk op de é om een nieuwe cyclus te starten. De resterende tijd van de vorige cyclus wordt gereset.

A

e Voor modellen die over dubbele filtering beschikken, dienen er enkele cycli zonder de filter
voor zeer fijn vuil te worden gestart om een grove reiniging uit te voeren.

e Druk op 0 (afhankelijk van het model)

Te reinigen oppervlak

[ Bodem alleen

v b Bodem + wanden + waterlijn

2.5.2. Reinigingscyclus starten

e Druk op o

Het apparaat past de strategie voor verplaatsing aan de reinigingsmodus aan om de dekking te optimaliseren.

i

Tip: de prestaties van de reiniging verbeteren

Lanceer meerdere reinigingscycli in modus "bodem alleen" aan het begin van het zwemseizoen (nadat u
eerst het grootste vuil met een schepnet hebt verwijderd).

Door regelmatig gebruik van de robotstofzuiger (zonder de 3 cycli per week te overschrijden) kunt u genieten
van een zwembad dat altijd schoon is en de filter zal minder vaak verstopt zijn.




2.6. De robot uit het water halen

e Om het materiaal niet te beschadigen, mag u uitsluitend de handgreep gebruiken om het
apparaat uit het water te halen.

2.6.1. Voor modellen die niet over de Lift System-modus beschikken

¢ Wacht tot het einde van de cyclus of schakel het apparaat uit door op o te drukken.
¢ Breng de robot dichter bij de rand van het zwembad door voorzichtig aan de drijvende kabel te trekken.

e Zodra dat mogelijk is, haalt u de robot voorzichtig via de handgreep uit het zwembad, zodat het water eruit kan lopen
(zie afbeelding €W).

2.6.2. Voor modellen die over de Lift System-modus “uit het water halen” beschikken (afhankelijk van het

model) @

De functie "Lift System" werd ontworpen om het uit het water halen van de robot te vergemakkelijken. Deze kan op
ieder moment geactiveerd worden, tijdens of na een reinigingscyclus.

¢ Als de robot op de gewenste wand is gericht, drukt u kort op de knop @ . De robot beweegt zich in de richting van
de wand.

¢ Als de robot niet op de gewenste wand is gericht, houdt u de knop ingedrukt: de robot draait in de richting van

de gewenste wand. Laat de knop los wanneer de robot tegenover de wand staat. De robot beweegt zich in de richting
van de wand.

¢ De robot klimt omhoog langs de wand en blijft op de waterlijn liggen.
¢ Gebruik de handgreep om de robot volledig uit het water te halen. De robot verwijdert het water door middel van
een straal aan de achterkant, waardoor de robot lichter wordt.
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2.7. Best practices na elke reiniging

2.7.1. De filter reinigen zodra de robot uit het water is gehaald

e Reinig de filter na elke reinigingscyclus met schoon water zodra de robot uit het water is

g e De prestaties van het apparaat kunnen minder zijn als de filter vol of verstopt is.
gehaald, en wacht niet tot het vuil is opgedroogd.

¢ Volg na elke reinigingscyclus de filterreinigingsstappen, zie "4.2. Reiniging van de filter".

2.7.2. Leg de kabel uit om verwarring te verminderen

Het gedrag van de toepassing wordt sterk beinvloed door verwarring van de kabel. Een correct ontwarde kabel garandeert
een betere dekking van het zwembad.

¢ Ontkoppel de kabel van het bedieningskastje (IB).

¢ Ontwar de kabel en leg deze in de zon zodat hij zijn oorspronkelijke vorm terugkrijgt ('B').

¢ Rol de kabel op vanaf het uiteinde dat zich het dichtst bij de reiniger bevindt (ﬂ).

1

i

2.7.3. De robot en de kabel opbergen

- Spoel de reiniger met schoon water.
A - Sla alle onderdelen op in een schaduwrijke, droge plaats die is beschermd tegen
weersinvloeden.

¢ Plaats de robot in de verticale positie in de ruimte op het karretje, zodat deze snel kan drogen. Rol de kabel netjes op

en plaats deze op de handgreep van het karretje (zie afbeelding 'B).
¢ Sla alle onderdelen op in een schaduwrijke plaats die is beschermd tegen spatwater. Een beschermhoes is apart
verkrijgbaar (zie afbeelding 'B').

(1) (2]

bijvoorbeeld op een wandhouder worden geplaatst.

0 Advies: Ook als er geen karretje is, moet de kabel netjes worden opgeborgen. De opgerolde kabel kan




3.

De app gebruiken (voor iQ-modellen)

Er zijn twee apps beschikbaar, afhankelijk van het model: iAquaLink™ en Fluidra Pool™.

Mobiel apparaat Wifi- Bedieningskastje van Schoonmaakrobot
de robot

(smartphone of tablet) thuisnetwerk

IS &) ») 7

De apps iAquaLink™ en Fluidra Pool™ zijn beschikbaar voor iOS- en Android-systemen: ze bieden extra functies.
Gebruik de app om van geavanceerde functies te profiteren, zoals hulp bij het oplossen van problemen door foutcodes
in te voeren, en om altijd en overal volledige controle over de reiniger te hebben.

Voordat u de app installeert, moet u:
e De bedieningskast aansluiten op een stopcontact,
e Een smartphone of tablet met wifi gebruiken,

A e Een wifi-netwerk met een redelijk sterk signaal gebruiken wanneer u verbinding maakt met

de bedieningseenheid van de reiniger: het wifi-signaal moet detecteerbaar zijn op de plaats
waar de reiniger en de bedieningseenheid worden gebruikt. Als dit niet het geval is, moet er
een technische oplossing worden gevonden om het bestaande signaal te versterken.

e Zorg ervoor dat u het wachtwoord van uw wifi-thuisnetwerk bij de hand hebt.

3.1. Eerste configuratie van de reiniger voor de app

3.1.1. Eerste configuratie van de reiniger voor de Fluidra Pool™-app

“u b W N -

. Schakel Bluetooth™ in op uw smartphone voordat u doorgaat.

. Download de Fluidra Pool™-app uit de App Store (i0S) of Google Play Store (Android).

. Log in of registreer u.

. Volg in de app de stappen om apparatuur toe te voegen.

. Tik op QR-code gebruiken en scan de QR-code op de achterkant van de bedieningskast om het koppelingsproces te

starten.

3.1.2. Eerste configuratie van de reiniger voor de iAqualink™-app

O U B WN

. Download de iAquaLink™-app uit de App Store (i0S) of Google Play Store (Android).
. Log in of registreer u.

. Druk op het +-pictogram om een nieuw apparaat toe te voegen.

. Selecteer Robotreiniger.

. Selecteer uw model.

. Volg in de app de stappen om verbinding te maken.

0 (*): als een foutmelding verschijnt of er nog steeds geen verbinding is gemaakt, raadpleeg dan de tabel "5.3.

Diagnosehulp voor het inloggen op de app".
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3.2. Beschikbare functies in de applicatie

Smartphone via de applicatie:

Afstandsbediening (Wi-Fi)

RE 44 - iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ
30 XA iQ
CNX 30iQ
0z 44 - iQ

RE 46 —-iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

° Inschakelen van de reinigingscyclus

Uitschakelen van de reinigingscyclus

Aanpassen van de duur van de cyclus

O 00

Monitoring van de voortgang van de
reinigingscyclus

<

Modus afstandsbediening

Lift System-functie: hulp bij het uit het
water halen

Keuze van de voorgeregistreerde
reinigingsmodi

Q® @& 0

V)

Optimalisatie van de robot door middel van automatische
updates

V)

< B < B <)

3.2.1. De reinigingscycli programmeren en sturen (afhankelijk van het model)

Met behulp van de app:
e Start, stop het reinigen;

e Raadpleeg de resterende reinigingstijd van de lopende cyclus (weergave in uren en minuten);
¢ Verleng, verminder de reinigingstijd in sequenties van 15 minuten (afhankelijk van het model);

e Keuze van de voorgeregistreerde reinigingsmodi.

¢ De nieuwe reinigingswijze wordt geactiveerd voor de lopende reiniging en voor alle komende cycli.
¢ De duur van de reinigingscyclus kan variéren aan de hand van de gekozen instellingen.

3.2.2. Modus Afstandsbediening (afhankelijk van het model)

A e Activeer de afstandsbediening alleen als u zicht heeft op de robot.

¢ De robot kan gestuurd worden door een smartphone of tablet als afstandsbediening te gebruiken, dankzij de

“Joystickmodus”:

- Druk op de pictogrammen om de robot vooruit, achteruit te bewegen en om naar links of rechts te draaien.



¢ Als de robot er vrij lang over doet om een in de applicatie gevraagde actie uit te voeren, verifieer dan
het signaal van het Wi-Fi-netwerk, zie "3.1. Eerste configuratie van de reiniger voor de app".

3.2.3. “Lift System”-modus om de robot uit het water te halen (afhankelijk van het model)

A e Activeer de functie Lift System alleen als u zicht heeft op de robot.

e Druk in de applicatie op @ om de functie Lift System te gebruiken (zie §"2.6.2. Voor modellen die over de Lift N L
System-modus “uit het water halen” beschikken (afhankelijk van het model) @ ").

¢ Druk op de richtingspijltjes om de robot naar rechts of links te doen draaien.
e Wanneer de robot tegenover de gewenste wand staat, drukt u op de knop ° om de robot tot tegen de wand te

brengen.

3.2.4. Foutmeldingen

Als er een fout gedetecteerd is, verschijnt er een waarschuwingssymbool op het startscherm A
¢ Druk op het waarschuwingssymbool A om de oplossingen weer te geven voor het verhelpen van de storing, zie
"5.2. Gebruikerswaarschuwingen".

e Druk op Fout wissen als het probleem is opgelost, of selecteer OK om de robot in de foutmodus te laten en later de
diagnose van het probleem te stellen.

3.2.5. Menu Instellingen

U kunt op ieder moment bepaalde configuratie-instellingen van de robot wijzigen door rechts bovenaan op het pictogram

te drukken.
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4. Onderhoud

Inspecteer, om de robot een zo lang mogelijke levensduur te verzekeren, alle onderdelen
waarvan de reiniging uitvoerig beschreven is in hoofdstuk 4. Onderhoud minstens een keer per
‘ I maand.

Voorkom ernstige verwondingen:
e Ontkoppel de robot van de stroom.

4.1. Reiniging van de robot

¢ Hetapparaat moet regelmatig worden gereinigd met schoon water of een licht zeepsop. Gebruik geen oplosmiddelen.
¢ Spoel het apparaat af met veel schoon water.
¢ Laat het apparaat niet in de volle zon drogen aan de rand van het zwembad.

Advies: om het apparaat ongeschonden te houden en het optimale prestatieniveau ervan te garanderen:
- wordt het aanbevolen om de filter en de borstels om de 2 jaar te vervangen,

- wordt het aanbevolen om rekening te houden met de slijtage-indicator op de rupsbanden, en die
laatste te vervangen zodra de indicator is bereikt.

4.2. Reiniging van de filter

ﬁ e De prestaties van het apparaat kunnen minder zijn als de filter vol of verstopt is.
e Reinig de filter na elke reinigingscyclus met schoon water.

¢ Als de filter verstopt is, reinig deze dan met een zure oplossing (witte azijn bijvoorbeeld). Het wordt aanbevolen om
dit ten minste eenmaal per jaar te doen omdat de filter verstopt raakt als deze niet wordt gebruikt durende meerdere
maanden (winter).

0 9 Q Met enkele filtering
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4.3. Reiniging van de schroef
Voorkom ernstige verwondingen:
ﬁ e Ontkoppel de robot van de stroom.
¢ Draag altijd handschoenen tijdens het onderhoud van de schroef @ .
* Open het toegangsluik naar de filter door de grendel op te tillen (zie afbeelding 'B).
¢ Verwijder de filter (zie afbeelding 'B').

¢ Stop eenschroevendraaierin de daartoe voorziene gaten (in twee gaten tegenover elkaar) en oefen druk uit naar rechts -

om de stroomgeleider tegen de wijzers van de klok in los te maken (bij de eerste demontage zit de stroomgeleider
stevig vast) (zie afbeelding 9).
e Zodra de stroomgeleider is losgemaakt, draait u deze met de hand los (zie afbeelding 'B).
¢ Verwijder de stroomgeleider voorzichtig door deze op te tillen (zie afbeelding &F¥).
¢ Draag handschoenen en trek aan de schroef terwijl u deze stevig vasthoudt om deze te verwijderen (zie afbeelding
en ﬂ).
e Verwijder alle vuil (haren, bladeren, steentjes, ...) dat de schroef kan blokkeren.

A e Zodra de reiniging is voltooid, dient u de schroef en de filter opnieuw stevig vast te zetten.
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4.4. Borstels vervangen

Zijn de borstels versleten?

¢ Vervang de borstels als de slijtagedetectoren lijken op het geval G:

e = | -
R e o . e o — o
== = o X H,——: "H-u.,___‘__;
-L"""'_\_._,_-r—"-'_'_._'_‘_\_-"_'_._'_\_-"‘m-‘ _|_"__'_\_'___,_,_.__-—'—'_'_‘_‘—'-.—-—'—'_‘—--..\_‘___

De versleten borstels verwijderen

¢ Haal de lipjes uit de gaten waarin zij bevestigd zijn en verwijder de borstels.

De nieuwe borstels plaatsen

¢ Steek de rand zonder lipje onder de borstelhouder (zie afbeelding 'B).
¢ Rol de borstel om de houder, plaats de lipjes in de bevestigingsgaten en trek aan het uiteinde van elk lipje om de rand

over de gleuf te halen (zie afbeelding 'D).
¢ Knip de lippen af met een schaar, zodat zij op één lijn liggen met de andere lamellen (zie afbeelding 9).
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5. Probleemoplossing

e \oer, voordat u contact opneemt met de dealer, enkele eenvoudige controles uit in geval van

A

een storing met behulp van de volgende tabellen.
e Als het probleem aanhoudt, neem contact op met uw verkoper.

o a‘: Acties enkel voor gekwalificeerde technici

5.1. Gedrag van het apparaat

Een gedeelte van het
zwembad is niet correct
schoongemaakt

Herhaal de stappen voor onderdompeling (zie § "2.1. Onderdompeling van de
robot") door de plaats van onderdompeling in het zwembad af te wisselen totdat u
de optimale plek vindt.

De positie van de kabel kan de verplaatsingen van de robot beperken: zorg ervoor
dat er voldoende kabel is afgerold in het zwembad, en dat de rest van de kabel
volledig openligt aan de rand van het zwembad.

De filter is vol of verstopt: de filter reinigen.

Het apparaat blijft niet
goed op de bodem van het
zwembad

Er zit nog lucht in de kap van het apparaat. Herhaal de stappen voor onderdompeling
(zie § "2.1. Onderdompeling van de robot").

De filter is vol of verstopt: de filter reinigen (zie "4.2. Reiniging van de filter").

Als de filter ondanks deze reiniging nog altijd verstopt is: de filter vervangen.

De schroef is beschadigd:

Het apparaat klimt niet
tegen de wanden op of
klimt niet langer tegen de
zwembadwanden op als het
eerder wel deed

Controleer dat de modus bodem/wanden/waterlijn gekozen is.

In de modus bodem/wanden/waterlijn klimt de reiniger niet stelselmatig tegen de
wanden op. De frequentie varieert tijdens de cyclus. De reiniger klimt niet altijd
aan het begin van een cyclus tegen de wanden op. Om er zeker van te zijn dat de
reiniger helemaal niet tegen de wanden opklimt, moet u het gedrag van de reiniger
ongeveer 20 minuten lang observeren.

Het filter zit vol of is verstopt: reinig het met schoon water. Als het filter verstopt is,
reinigt u het met een zure oplossing (alcoholazijn bijvoorbeeld). Vervang het filter
indien nodig. %p
De rails zijn slap: neem contact op met uw verkoper om deze te vervangen .
Reinig de controleklep zonder deze te verwijderen.

Vuil/voorwerpen verhinderen de werking van de bypass: neem contact op met uw

verkoper om de bypass te reinigen

Hoewel het water helder lijkt, zijn microscopische algen in uw zwembad aanwezig.
Deze zijn niet zichtbaar met het blote oog maar ze maken de wanden glad en
verhinderen dat het apparaat tegen de wanden opklimt. Voer een schokchlorering
uit een verlaag de pH licht. Laat het apparaat niet in het water tijdens de
schokbehandeling.

Bij het starten maakt het
apparaat geen enkele
beweging

Controleer of het stopcontact van het bedieningskastje is aangesloten.
Controleer of er een reinigingscyclus is gestart en dat alle lampjes branden.

De kabel raakt in de war

Rol de kabel zoveel mogelijk af in het zwembad en leg de rest van de kabel open aan
de rand van het zwembad.

Het bedieningskastje
reageert niet op de
toetsaanslagen

Trek de stekker uit het stopcontact, wacht 10 seconden en sluit het netsnoer weer
aan.

Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de dealer: %"
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5.2. Gebruikerswaarschuwingen

¢ Het statusindicatorlampje van het bedieningskastje knippert om de gebruiker op een waarschuwing te wijzen. Neem

de hieronder voorgestelde oplossingen in acht om de storing te verhelpen.

¢ De gebruikerswaarschuwingen zijn ook toegankelijk via de applicatie (voor de iQ-modellen).

Power-led of start-

led g ——

Weergave in de
app
(afhankelijk van
het model)

Communicatie

Oplossingen

Koppel de robot los en daarna weer vast.

Verifieer of de kabel goed is aangesloten op het
bedieningskastje.

Verifieer of er niets hindert in de aansluitingszone van
de kabel.

Als het probleem hierdoor niet wordt opgelost, neem
dan contact op met de dealer voor een complete
diagnose.

(o aaamg e sungese

Aandrijfmotor
rechts
Aandrijfmotor links
Verbruik
aandrijfmotor
rechts
Verbruik
aandrijfmotor links

Verifieer of het vrij draaien van de borstels of de
rupsbanden niet verhinderd wordt door vuil of de
kabel.

Verifieer of er niets hindert in de aansluitingszone van
de kabel.

Draai ieder wiel een kwartslag in dezelfde richting
totdat de rotatie vloeiend is

Als het probleem hierdoor niet wordt opgelost, neem
dan contact op met de dealer voor een complete
diagnose.

Robot buiten het

Schakel de robot uit.

Reinig de filter zorgvuldig.

Zet hem terug in het water en schudt hem om de
luchtbelletjes te bevrijden.

water e Herstart de cyclus.
¢ Als het probleem hierdoor niet wordt opgelost, neem
dan contact op met de dealer voor een complete
diagnose.
o Verifieer of de schroef niet geblokkeerd wordt door
vuil of haren.
Vxlg:t?irkpvoar:%e ¢ Reinig de filter zorgvuldig.
pompmotor ¢ Als het probleem hierdoor niet wordt opgelost, neem

dan contact op met de dealer voor een complete
diagnose.

Update mislukt of
onvolledig

Ontkoppel het bedieningskastje gedurende ten minste
15 seconden.

Sluit de app.

Sluit het bedieningskastje aan op de reiniger.

Sluit het bedieningskastje aan op het stroomnet.
Controleer de juiste verbinding van het
bedieningskastje met het wifinetwerk (ledlampje is
aan).

Selecteer de reiniger in de app en klik op 'Update’'.

1%

Knippert zeer snel

Bezig met updaten

Wacht tot het einde van de update.
Tijdens het updaten mag de voedingskabel van de
robot niet losgekoppeld worden.

N/A

Verkeerde
aansluiting

Controleer de toestand van de Bluetooth/ WiFi
leds van het bedieningskastje en volg de in de tabel
"5.3. Diagnosehulp voor het inloggen op de app"
beschreven stappen.

N/A

Er verschijnt een
rode punt in de lijst
“Mijn apparaten”

Apparaat niet aangesloten op het elektriciteitsnet of
op het wifi-thuisnetwerk. Als de punt rood is, terwijl
het bedieningskastje is aangesloten en de Bluetooth/
WiFi pictogrammen branden, moet het scherm verfrist
worden (door uw vinger van boven naar beneden te
laten glijden).

Als het punt groen wordt: het apparaat is klaar voor
gebruik.

Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de dealer: al'v



Een foutcode wissen
Met behulp van het bedieningskastje:

* Na de oplossingen voor het verhelpen van een stomg gevolgd te hebben, drukt u op een willekeurige toets om de

foutcode te wissen (met uitzondering van de knop 'D ).

Met behulp van de app:

¢ Druk op Fout wissen nadat u de oplossingen voor het verhelpen van een storing in acht hebt genomen.

5.3. Diagnosehulp voor het inloggen op de app

Toestand van het ” .
bedieningskastje Mogelijke oorzaken Oplossingen

e De versie van de gebruikte

o
0

e Deled
knippert.

e Alle leds zijn
gedoofd.

applicatie is verouderd.

¢ Update de versie van de applicatie.

Het bedieningskastje
is verbonden met de
router, maar niet met
de cloudserver (LAN
verbonden, WEB niet
verbonden).

Router 5Ghz niet
compatibel.

Zeer veel licht.

Neem contact om met de Internetprovider.

Koppel het kastje van het wifi-thuisnetwerk t 10 seconden los.
Sluit het nieuwe wifi kastje aan en kijk of de leds gaan branden.
Verifieer de internetverbinding - er zou een storing in het
netwerk kunnen zijn.

Vervang de router.

Bedek het apparaat om het te beschermen tegen het zonlicht
en verifieer of de lampje gaan branden.

Bedieningskastje niet
aangesloten.

Sluit het bedieningskastje aan (zie "2.3. Aansluiting van de
elektrische voeding").

Stroomonderbreking.

Verifieer of de hoofdschakelaar onder spanning staat.
Verifieer of het stopcontact van stroom voorzien wordt, door
hier bijvoorbeeld een ander apparaat op aan te sluiten.

Internetverbinding
verloren.

Verifieer de internetverbinding - er zou een storing in het
netwerk kunnen zijn.

e Deled is uit.

-}))

)

e Deled &
brandt, maar er
is geen Wi-Fi-
verbinding (of deze
is onregelmatig). De
melding "Verkeerde
Aansluiting" wordt
weergegeven op het
scherm van de app.

Internetverbinding
verloren.

Zwak wifi signaal*.

Het bedieningskastje staat
te ver van het kastje van

het wifi-thuisnetwerk.

Verifieer de internetverbinding - er zou een storing in het

netwerk kunnen zijn.

Controleer of het wifisignaal sterk genoegis. Er zijn verschillende

manieren om de kracht van het wifi-signaal te verifiéren:

- Koppel de router (box) van het wifi-thuisnetwerk los en
daarna weer vast.

- Ga via een laptop naar het configuratiepaneel om de
toestand van de netwerkverbindingen te bekijken. Verifieer
de kracht van het signaal van het draadloze wifi-netwerk
op de laptop door de toestand van het bedieningskastje te
bekijken.

- Installeer met behulp van een smartphone of een tablet de
app. Verifieer de kracht van het signaal van het draadloze
wifi-netwerk op het mobiele apparaat door de toestand van
het bedieningskastje te bekijken. Als het wifi-netwerk zwak
is, moet u een wifi repeater installeren.

- Gebruik een speciale app voor het analyseren van de wifi: er
zijn diverse te vinden voor iOS en Android.

Plaats tijdens de eerste configuratie het bedieningskastje van

de robot zo dicht mogelijk bij de router (box) van het wifi-

thuisnetwerk. Gebruik geen verlengsnoer (zie "2.3. Aansluiting
van de elektrische voeding"), en herhaal daarna de configuratie-
etappes (zie "3.1. Eerste configuratie van de reiniger voor de

app"):
- Sluit het bedieningskastje aan in de buurt van het zwembad

—_
wanneer de led 3 eenmaal brandt.

—
- Als de led ™" niet gaat branden, sluit dan het
bedieningskastje opnieuw aan, maar dichter bij het huis.
—
- Als de led ‘g nog steeds niet brandt, moet er een Wi-Fi-

repeater geinstalleerd worden.
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Toestand van het » .
bedieningskastje Mogelijke oorzaken Oplossingen

—

e Deled ¥ brandt
en de melding
"PROG" wordt
weergegeven
(afhankelijk van het
model). Er verschijnt | ¢ Er is een update van de
informatie in de
app.

¢ De knoppen kunnen
niet geactiveerd
worden.

e Deled 9 brandt
niet tijdens deze

e Wacht tot het einde van de update.
software bezig. ¢ Tijdens het updaten mag de voedingskabel van de robot niet
losgekoppeld worden.

operatie.

*Een zwak wifi signaal kan meerdere oorzaken hebben
- De afstand tussen de router (box) en het bedieningskastje van de robot,

- Het type router (box),

- Het aantal muren tussen de router (box) en het bedieningskastje van de robot,
- De internetprovider,

- enz...

Recycling

Dit symbool wordt opgelegd door de Europese AEEA-richtlijn 2012/19/EU (richtlijn betreffende afgedankte
elektrische en elektronische apparatuur) en betekent dat uw apparaat niet met het huisvuil mag worden
weggegooid. Dit moet selectief worden verwerkt voor hergebruik, recyclage of herstelling. Als het apparaat
mogelijk milieugevaarlijke stoffen bevat, dan moeten deze verwijderd of geneutraliseerd worden. Vraag uw
dealer om informatie over de wijze van recycling.
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Traducdo das instrucdes originais em francés
e Este manual contém as instrugGes seguranga a seguir durante a instalagao, a utilizagao e a
manutencao.

* Para evitar ferimentos graves ou mortais, danos materiais e cancelamento da garantia, leia os
avisos de seguranca e a garantia antes de utilizar.

e Conservar e transmitir todos os documentos fornecidos com o produto para referéncia futura
A durante toda a vida util do aparelho.

e E proibida a distribuicdo ou modificagdo deste documento, seja de que forma for, sem
autorizacao prévia do fabricant.

e O fabricante desenvolve constantemente os seus produtos para melhorar a sua qualidade.

e O fabricante reserva-se o direito de modificar total ou parcialmente as caracteristicas do
produto ou o contetido deste documento sem aviso prévio.
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1. Informagoes antes da utilizagao

1.1. Descrigao

RE 46 -- iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

Robot + cabo
flutuante

Caixa de controlo

Base

Carrinho em kit

Filtragdo simples
(100u)
Filtragdo dupla
(150 / 60p)

Capa de
protegao

o: Fornecido

: Disponivel como opgao

Q9 WO 0
OOGOOGGH
0000000
0000000
0000000
0000 00
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1.2. Caracteristicas técnicas e identificacao

1.2.1 Caracteristicas técnicas

Tensdo de alimentagdo da caixa de
controlo

1 RE 44 - iQ
N XA 30 -- iQ
A 30 XA iQ

x CNX 30 - iQ

0z 44 --iQ

220 - 240 VAC/ 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Classe II**

RE 45 --iQ

RE 46 - iQ
RE 47 --iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 -- iQ

Tensdo de alimentagdo do robot 30 vDC
Poténcia maxima absorvida 100 W max. ou 150 W max.* 150 W
Comprimento do cabo 15 m 18 m
Capacidade do filtro 4L
Dimensdes do robot (C x P x A) 41 x42 x28 cm
Dimensdes da embalagem (C x P x A) 56 x 56 x 38 cm 56XC5:1X46
Peso do robot (sem cabos) 8 kg
Peso com a embalagem 14 kg 18 kg
Largura de aspiragao 230 mm
Prc?fyndidade de funcionamento am
maxima
. Alimentagao IPX5
Indice de protecao
Robot IPX8

Faixas de frequéncias

2,400GHz - 2,497GHz

Poténcia de emissdo de
radiofrequéncia

+19,5 dBm

* conforme o modelo (verifique a caixa de controlo para obter mais informagdes)

* Classe II: aparelho que possui uma isolagdo dupla ou reforgada que ndo necessita uma ligagdo a terra.
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1.3. Principio de funcionamento

O robot é independente do sistema de filtragcdo e pode funcionar de maneira autdénoma. Basta ligad-lo a rede elétrica.
Ele encontra o melhor caminho para deslocar-se de forma a limpar as zonas da piscina para as quais foi concebido
(segundo o modelo: fundo, paredes, linha de agua ou unicamente o fundo). Os detritos sdo aspirados e armazenados
no filtro do robot.

O robot pode ser utilizado:

- Através da caixa de controlo incluida com o robot,

- Ou gragas a um smartphone ou tablet compativel com a aplicagdo (ver “3. Utilizagdo da aplicagdo (para modelos 1Q)").

3,5 metros minimo

0) < - - = P
| ) .
. —’ G : 'E!': Caixa de controlo
\ E 'E): Carrinho*
g E G: Robot
o 'E}: Cabo flutuante com
rotula

.@‘/ "3': Tomada de corrente
p ;@ @: cabo de alimentagio
= @: Controlo a distancia

através da aplicacdo*

(*segundo o modelo)

1.4. Preparagao da piscina

deve ser utilizado em piscinas desmontaveis. Uma piscina permanente é construida no solo

B e Este produto destina-se a uma utilizacdo em piscinas instaladas de maneira permanente. Nao
ou sobre o solo e nao pode ser facilmente desmontada e guardada.

¢ O aparelho deve funcionar numa agua de piscina cuja qualidade seja a seguinte:

Temperatura da agua Entre 10°C e 35°C
pH Entre6.8e7.6
Cloro livre <3 mg/l

¢ Quando a piscina estd suja, nomeadamente aquando da colocagdo em servigo, retirar os detritos muito grandes
utilizando uma rede para otimizar as performances do aparelho.

* Retirar termémetros, brinquedos e outros objetos que poderiam danificar o aparelho.



2. Utilizagao geral

2.1. Imersao do robot

¢ Estender todo o comprimento do cabo ao lado da piscina para evitar o enrolamento do cabo durante a imersdo
(ver imagem 'B).
¢ Colocar-se no centro do comprimento da piscina para a imersdo do robot (ver imagem 'g'). A deslocagdo do robot
serd otimizada e o enredamento do cabo reduzido.
¢ Mergulhar o robot verticalmente na dgua (ver imagem 6).
* Mové-lo ligeiramente em todas as dire¢des para que o ar contido no robot se escape (ver imagem 0). PT
¢ Desenrolar um comprimento suficiente de cabo na dgua para que o robot possa deslocar-se por toda a piscina. O
resto do cabo permanece estendido na borda da piscina (ver imagem &¥).

2]
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2.2. Fixacao na base

(1) (2]

2.3. Ligagao da alimentagao elétrica

Para evitar qualquer risco de eletrocussao, incéndio ou ferimento grave, respeitar as seguintes

instrugoes:

e A utilizagdo de extensoes eléctricas é proibida para a ligagao a caixa de controlo.

e Certificar-se de que a tomada esteja sempre facilmente acessivel e ao abrigo da chuva e de

A salpicos.

* A caixa de controlo é a prova de salpicos, mas nao deve ser imersa na dgua ou em qualquer
outro liquido. Nao deve ser instalada num lugar inundavel; afasta-la de pelo menos 3,5 metros
da borda da piscina e evitar expo-la diretamente ao sol.

e Posicionar a caixa de controlo a proximidade da tomada elétrica.

1. Conectar o cabo flutuante a caixa de controlo.

. Certificar-se de que o conector esta bem inserido. Caso contrario, repita a operagao.

3. Conectar o cabo de alimentacdo. Ligar imperativamente a caixa de controlo a uma tomada elétrica protegida por
um dispositivo de protecdo de corrente diferencial residual de 30mA no maximo (no caso de duvida, contactar um
técnico qualificado).

4. Desconectar o cabo flutuante da caixa de controlo.

(1) (2] 3]

N

(e
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2.4. Funcionalidades da caixa de controlo

A caixa de controlo permite utilizar as fung¢des principais e conectar o aparelho a rede Wi-Fi doméstica, ver “3. Utilizagao
da aplicagdo (para modelos 1Q)" ).

Teclas
Inicio / paragem do ciclo de limpeza

Mudanga o modo de limpeza *

Modo Lift System “saida da dgua” *

Inicializagdo da ligacdo a aplicagdo iAquaLink™ *

o®@ 0

Inicializacdo da liga¢do a aplicagdo Fluidra Pool™ *

[=

Indicadores luminosos

" Modo “Sé Fundo” ativado *

MO Modo “Fundo + paredes + linha de dgua” ativado *
9 Estado da ligacdo Bluetooth™ *
— . ~ P
- Estado da ligagdo Wi-Fi *

* Dependendo do modelo
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2.5. Iniciar um ciclo de limpeza

A e Nao use o aparelho se a cobertura de enrolar estiver fechada.

¢ A caixa de controlo coloca-se em stand-by apds 10 minutos. Basta premir uma tecla para sair do modo stand-by. A
colocagdo em stand-by ndo para o funcionamento do aparelho se este estiver em curso de limpeza.

2.5.1. Sele¢ao do modo de limpeza

¢ 0O modo de limpeza define a superficie a limpar e a duragdo do ciclo de limpeza (dependendo do modelo).

* Por predefinicdo, o modo de limpeza "Fundo + paredes + linha de agua" é pré-configurado. Um LED azul indica o
modo escolhido.

¢ O ciclo de limpeza pode ser modificado antes do arranque do aparelho ou enquanto funciona. O ciclo anterior para.
Prima ° para langar um novo ciclo. O tempo restante do ciclo anterior sera reiniciado.

e Para os modelos que dispoem de filtracdo dupla, iniciar alguns ciclos sem o filtro de detritos
extremamente finos para comegar a limpeza.

e Premir 0 (dependendo do modelo)

Superficie a limpar

[ S6 fundo

v b Fundo + paredes + linha de agua

2.5.2. Iniciar o ciclo de limpeza

e Premir o

O aparelho adapta a sua estratégia de deslocagao em fun¢do do modo de limpeza para otimizar a taxa de cobertura.

Conselho: melhorar a performance da limpeza
0 No inicio da temporada dos banhos, iniciar varios ciclos de limpeza em modo sé fundo (ap0ds ter retirado os

detritos grandes com uma rede).

Uma utilizagdo regular do robot de limpeza (sem exceder 3 ciclos por semana) permitir-lhe-a usufruir de
uma piscina sempre limpa e o filtro serd menos entupido.
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2.6. Retirar o robot da agua

A * Para ndo danificar o material, utilizar exclusivamente a pega para retirar o aparelho da agua.

2.6.1. Para os modelos que niao disp6em do modo Lift System

¢ Aguarde o fim do ciclo ou desligue o aparelho premindo o .
e Aproximar o robot da borda da piscina puxando ligeiramente o cabo flutuante.

¢ Quando o robot estiver ao alcance da mao, segura-lo pela pega e retird-lo lentamente da piscina para que a agua PT
contida no seu interior seja evacuada (ver imagem B).

2.6.2. Para os modelos que disp6em do modo Lift System “saida da agua” (segundo o modelo) @

A funcéo Lift System foi concebida para facilitar a saida da agua do robot. Ela pode ser ativada a qualquer momento,
durante ou no fim de um ciclo de limpeza.

¢ Se o robot estiver orientado em diregao da parede desejada, exercer uma breve pressdo no botiao @ O robot
avanga em diregao da parede.

¢ Se orobot ndo estiver orientado para a parede desejada, manter premido o botdo @ : 0 robot pivota para dirigir-se
a parede desejada. Quando estiver diante da parede, soltar o botdo. O robot avanca em direc¢do da parede.
¢ O robot sobe a parede e permanece na linha de agua.

e Utilizar a pega para remové-lo completamente da 4dgua. O robot expulsa a agua por um jato traseiro para tornar-se
mais leve.

2.7. As boas praticas a seguir apos cada limpeza

2.7.1. Limpar o filtro imediatamente apods a saida da dgua

g e A performance do aparelho pode diminuir se o filtro estiver cheio ou sujo.

e Limpar o filtro com agua limpa logo apos ter sido retirado da agua apds cada ciclo de limpeza,
sem esperar que os detritos sequem.

e Ap0ds cada ciclo de limpeza, seguir as etapas de limpeza do filtro, ver “4.2. Limpeza do filtro".
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2.7.2. Estenda o cabo para reduzir o entrelagamento

O comportamento do aparelho é fortemente impactado pelo entrelagamento do cabo. Um cabo corretamente
desentrelagado garantirda uma melhor cobertura da piscina.

* Desconecte o cabo da caixa de controlo ().
¢ Desentrelace o cabo e estenda-o ao sol para que retorne a sua forma original (G).
¢ Enrole o cabo comegando pela extremidade do cabo mais perto do robot de limpeza (9).

1

2.7.3. Armazenamento do robot e do cabo

- Enxague o robot de limpeza com agua clara.
- Armazenar todos os elementos ao abrigo do sol, da humidade e do mau tempo.

¢ Colocar o robot na posic¢do vertical no lugar previsto no carrinho (segundo o modelo) para que seque rapidamente.
Enrolar o cabo cuidadosamente e disp6-lo na pega do carrinho (ver imagem &¥),

¢ Armazenar todos os elementos ao abrigo do sol assim como de qualquer projecdo de agua . Uma capa de protecdo
esta disponivel como opgdo (ver imagem 9).

(1) (2]

Conselho: Na auséncia de carrinho, o armazenamento do cabo deve igualmente ser cuidadosamente
realizado. Uma vez enrolado, o cabo pode por exemplo ser colocado num suporte mural.
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3. Utilizagao da aplicacao (para modelos 1Q)

Existem duas aplica¢des disponiveis, dependendo do modelo: iAquaLink™ e Fluidra Pool™.

] Caixa de
Suporte movel Rede Wi-Fi controlo do Robot de limpeza
(smartphone ou tablet) domestlca robot

TS

- -

PT

As aplicagdesiAqualink™ e Fluidra Pool™ estdo disponiveis para sistemas iOS e Android: elas oferecem fungdes adicionais.
Utilize a aplicacdo para beneficiar de fungGes avangadas, como assisténcia para a detecdo de problemas com
apresentacdo de cddigos de erro e obtenha o pleno controlo do robot de limpeza onde quer que esteja, a qualquer
momento.

Antes de instalar a aplicagdo, deve:
e Conectar a caixa de controlo a uma saida de poténcia,
e Usar um smartphone ou tablet com Wi-Fi habilitado,
A e Usar uma rede Wi-Fi com um sinal suficientemente forte quando conectado a unidade de
controlo do robot de limpeza: o sinal Wi-Fi deve ser detetavel no lugar onde o robot de limpeza

e a unidade de controlo sdo utilizados. Caso contrario, uma solucao técnica deve ser prevista
para amplificar o sinal existente.

e Ter a senha da sua rede Wi-Fi a mao.

3.1. Primeira configuragao do robot de limpeza para a aplicacao

3.1.1. Primeira configuragdo do robot de limpeza para a aplicagdo Fluidra Pool™

. Ativar Bluetooth™ no seu smartphone antes de prosseguir.

. Carregar a aplicacdo Fluidra Pool™ a partir do App Store (iOS) ou do Google Play Store (Android).

. Conectar-se ou registar-se.

. Na aplicagdo, seguir os passos para adicionar um equipamento.

. Escrever Use QR Code e escanear o QR code que se encontra atras da caixa de controlo para iniciar o processo de

b wWN PR

emparelhamento.

3.1.2. Primeira configuragao do robot de limpeza para a aplica¢gdao iAqualink™

. Carregar a aplicagdo iAqualink™ a partir do App Store (iOS) ou do Google Play Store (Android).
Conectar-se ou registar-se.

Premir o icone + para adicionar um novo aparelho.

. Selecionar Robotic cleaner.

. Selecionar o seu modelo.

. Na aplicagdo, seguir os passos para conectar-se.

(*): Se aparecer uma mensagem de erro ou se a conexdo nio se efetuar, consultar a tabela “5.3. Ajuda ao
diagndstico para a conexdo a aplicagao".
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3.2. Fungoes disponiveis na aplicagao

RE 46 —-iQ
RE 44 - iQ RE 47 —-iQ
RE 45 - iQ XA 40 --iQ
g S XA 30 --iQ XA 50 --iQ
Smartphone através da aplicacao: 30 XA iQ 40 XA iQ
CNX 30iQ 50 XA iQ
0z 44 - iQ CNX 40 - iQ
CNX 50--iQ
Controlo a distancia (Wi-Fi) o o
° Inicio do ciclo de limpeza o

Paragem do ciclo de limpeza o

O 00

Ajuste do tempo de ciclo

<

Acompanhamento do ciclo de limpeza o

Modo controlo a distancia

Funcgdo Lift System: ajuda para a saida
da dgua

Selecdo dos modos pré-registados de o
limpeza

QW™ @ 1

< B < B <)

Otimizagdo do robot por atualizacbes automaticas o

3.2.1. Programar e controlar os ciclos de limpeza (segundo o modelo)

A partir da aplicagdo:

e Iniciar, parar a limpeza;

e Consultar o tempo de limpeza restante do ciclo em curso (visualizagdo em horas e minutos);
e Aumentar, reduzir o tempo de limpeza por sequéncias de 15 minutos (segundo o modelo);
e Selegdo dos modos pré-registados de limpeza.

¢ A duragdo do ciclo de limpeza pode variar em fungdo dos parametros escolhidos.

o * 0O novo modo de limpeza sera ativado na limpeza em curso e em todos os préximos ciclos.




3.2.2. Modo Controlo a distancia (segundo o modelo)

A e Ativar o controlo a distancia apenas se o robot estiver ao alcance da vista.

¢ O robot pode ser dirigido utilizando um smartphone ou tablet como um controlo a distancia gracas ao “Modo
joystick”:.

- Premir os icones para mover o robot para a frente, para tras, e para virar para a esquerda ou a direita.

e Se o tempo de resposta do robot for relativamente longo apds uma agao pedida na aplicagado, verificar o
sinal da rede Wi-Fi, ver “3.1. Primeira configura¢do do robot de limpeza para a aplicagdao".

3.2.3. Modo “saida da agua” “Lift System”(segundo o modelo)

A e Ativar a fungao Lift System unicamente se o robot estiver ao alcance da vista.

e A partir da aplica¢do, premir @ para utilizar a fungado Lift System (ver § “2.6.2. Para os modelos que dispGem do
modo Lift System “saida da agua” (segundo o modelo) @ ").
* Premir as setas direcionais para fazer pivotar o robot para a direita ou a esquerda.

¢ Quando o robot estiver diante da parede desejada, premir o botdo ° para fazé-lo avangar até esta.

3.2.4. Mensagens de erro

Se um erro for detetado, um simbolo de aviso sera visualizado no ecrd de abertura A

e Premir o simbolo de adverténcia A para visualizar as solu¢des de resolugdo do problema, ver “5.2. Alertas aos
utilizadores".

e Premir Apagar Erro se o problema foi resolvido, ou selecionar OK para deixar o robot em modo erro e diagnosticar o
problema ulteriormente.

3.2.5. Menu Parametros

A qualquer momento, é possivel modificar certos parametros de configuragdo do robot premindo o icone no topo a

direita.
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4. Conservagao

Para assegurar ao robot a mais longa vida util possivel, efetuar uma inspec¢ao de todas as pegas
9 cuja limpeza é detalhada no capitulo 4. Manutengao pelo menos uma vez por més.

Para evitar lesdes graves:
e Desligar eletricamente o robot.

4.1. Limpeza do robot

e O aparelho deve ser limpo regularmente com 4gua limpa ou ligeiramente adicionada de sabao. Nao utilizar solvente.
e Enxaguar abundantemente o aparelho com agua limpa.
¢ Nao deixar o seu aparelho secar em pleno sol a beira da piscina.

Conselho: Para preservar a integridade do aparelho e garantir-lhe um nivel de desempenho 6timo:

- E recomendado substituir o filtro e as escovas a cada 2 anos,

- E recomendado ter em conta o indicador de desgaste das lagartas e substitui-las uma vez atingido o
indicador.

4.2. Limpeza do filtro

ﬁ ¢ A performance do aparelho pode diminuir se o filtro estiver cheio ou sujo.
e Limpar o filtro com dgua limpa apds cada ciclo de limpeza.

e Em caso de entupimento do filtro, limpa-lo com uma solucdo acida (vinagre branco por exemplo). E recomendado
fazé-lo pelo menos uma vez por ano, porque o filtro entope se ndo for utilizado durante varios meses (periodo de
invernacdo).

0 9 Q Com filtragdo simples
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4.3. Limpeza da hélice

Para evitar lesdes graves:
ﬁ e Desligar eletricamente o robot.
e Usar obrigatoriamente luvas para a conservagao da hélice @ 5
e Abrir a portinhola de acesso ao filtro levantando o fecho (ver imagem B).
e Retirar o filtro (ver imagem 'g').
¢ Inserir uma chave de fenda nos furos previstos para o efeito (em dois furos um diante do outro) e exercer uma pressao
para a direita para desapertar a guia de fluxo no sentido anti-horario (na primeira desmontagem, a guia de fluxo PT
encontra-se fortemente apertada)(ver imagem 9).
¢ Uma vez desapertada a guia de fluxo, desaparafusa-la a mao (ver imagem 'B).
¢ Retirar a guia de fluxo levantando-a (ver imagem 9).

e Usar luvas, e puxar a hélice mantendo-a firmemente para retira-la (ver imagem G e 'B').
¢ Retirar os detritos (folhas, seixos,...) que poderiam bloquear a hélice.

A e Uma vez efetuada a limpeza, engatar novamente firmemente a hélice e o filtro.
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4.4. Substituicao das escovas

As escovas estao gastas?

* Substituir as escovas se os indicadores de desgaste estiverem neste caso G:

e = g | o
R = e o —— —— -
w=—= = O o I — S |
-L"""'_\_._,_-r—"-'_'_._'_‘_\_-"_'_._'_\_-"‘m-‘ _|_"__'_\_'___,_,_.__-—'—'_'_‘_‘—'-.—-—'—'_‘—--..\_‘___

Retirar as escovas usadas

e Remover as abas dos orificios em que estao fixadas, e retirar as escovas.

Posicionar as novas escovas

¢ Encaixar a borda sem abas sob o suporte de escova (ver imagem 'B).
¢ Enrolar a escova em torno do seu suporte e inserir as abas nos orificios de fixagdo e puxar a extremidade de cada aba
para fazer passar o seu rebordo através do orificio (ver imagem &¥).

e Cortar as abas com uma tesoura para que fiquem ao nivel das outras laminas (ver imagem 'B).




5. Resolugao de problemas

e Antes de contactar o seu revendedor, recomendamos proceder a verificagdes simples em caso

A

de mau funcionamento, com o auxilio dos seguintes quadros.
e Se o problema persistir, contactar o revendedor.

| o ips
. a : AgOes reservadas a um técnico qualificado.

5.1. Comportamentos do aparelho

Uma parte da piscina ndo é
corretamente limpa

® Repetir as etapas de imersdo (ver § “2.1. Imersdo do robot") variando o lugar da

imersao na piscina até encontrar o lugar perfeito.

O posicionamento do cabo pode limitar o robot na suas deslocagdes: assegurar-se
de que uma quantidade suficiente de cabo estd desenrolada na piscina e que o resto
do cabo esta devidamente estendido na borda da piscina.

O filtro esta cheio ou sujo: limpa-lo.

O aparelho ndo adere bem
ao fundo da piscina

Resta ar na caixa do aparelho. Repetir as etapas de imersdo (ver § “2.1. Imersdo do
robot").

O filtro esta cheio ou sujo: limpa-lo (ver “4.2. Limpeza do filtro").

Se o filtro permanece entupido apesar da limpeza: substitui-lo.

A hélice estd deteriorada:

O aparelho ndo sobe nas
paredes ou deixou de subir
nas paredes da piscina como
fazia originalmente

Verifique que o modo Fundo/Paredes/Linha de agua esta selecionado.

No modo Fundo/Paredes/Linha de agua, o robot de limpeza ndo sobe
sistematicamente nas paredes. A frequéncia varia durante o ciclo. O robot de limpeza
ndo sobe necessariamente nas paredes no inicio do ciclo. Para ter certeza que o
robot de limpeza nunca sobe nas paredes, é necessario observar o comportamento
do robot de limpeza durante cerca de 20 minutos.

O filtro esta cheio ou entupido: limpe-o com agua fresca. Se o filtro estiver entupido,
limpe-o com uma solugdo acida (vinagre de vinho, por exemplo). Substitua o filtro

se necessario. a‘_

As lagartas estdo frouxas: contacte o seu revendedor para substitui-las .

Limpe a valvula de retengdo sem remové-la.

Detritos/objetos impedem o funcionamento do bypass: contacte o seu revendedor

para limpar o bypass

Mesmo que a dgua parega clara, algas microscdpicas estdao presentes na sua piscina.
Elas ndo sdo visiveis a olho nu, e tornam as paredes escorregadias e impedem o
aparelho de subir. Efetue uma cloragao de choque e reduza levemente o pH. Nao
deixe o aparelho na agua durante o tratamento de choque.

Ao arranque, o aparelho ndo
executa nenhum movimento

Verificar que a tomada elétrica da caixa de controlo é devidamente alimentada.
Verificar que um ciclo de limpeza foi langado e os indicadores luminosos estao
acesos.

O cabo esta emaranhado

Desenrolar um maximo de comprimento de cabo na piscina e colocar o resto do
cabo a beira da piscina.

A caixa de controlo ndo reage
a nenhuma pressdo nas
teclas

Desconectar o cabo elétrico da tomada de corrente, aguardar 10 segundos e
reconectar o cabo a rede elétrica.

Se o problema persistir, contactar o revendedor: %"
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5.2. Alertas aos utilizadores

¢ O indicador luminoso da caixa de controlo ilumina-se de modo intermitente para assinalar um alerta ao utilizador,

seguir as instrugdes de solucdo de problemas sugeridas abaixo.

e Os alertas aos utilizadores estdo igualmente acessiveis na aplicacdo (nos modelos iQ).

LED Power ou LED

INiCiO g—

Visualizagao

na aplicagao

(segundo o
modelo)

Comunicagao

Solugdes

Desligar o robot e ligd-lo novamente.

Verificar se o cabo estd bem conectado a caixa de
controlo.

Verificar que nada obstrui a zona de ligagdo do
cabo.

Se isto ndo resolver o problema, contactar o
revendedor para um diagndstico completo.

TELE BP0

Motor tracao
direito
Motor tragao
esquerdo
Consumo motor
tragao direito
Consumo motor
tragdo esquerdo

Verificar que detritos ou o cabo ndo impedem que
as escovas rodem livremente.

Verificar que nada obstrui a zona de ligacdo do
cabo.

Rodar cada roda de um quarto de volta no mesmo
sentido até obter uma rotacao fluida.

Se isto ndo resolver o problema, contactar o
revendedor para um diagndstico completo.

THEE T IR

Robot fora da dgua

Desligar o robot.

Limpar minuciosamente o filtro.

Recoloca-lo na agua, agitando-o para liberar as
bolhas de ar.

Reiniciar o ciclo.

Se isto ndo resolver o problema, contactar o
revendedor para um diagndstico completo.

Motor da bomba
Consumo do motor

Verificar se detritos ou cabelos ndo bloqueiam a
hélice.
Limpar minuciosamente o filtro.

da bomba e Se isto ndao resolver o problema, contactar o
revendedor para um diagndstico completo.
e Desconecte a caixa de controlo durante no minimo
15 segundos.
e Feche a aplicagdo
15 Atualizagao e Conecte a caixa de controlo ao robot de limpeza.
ﬁmﬁﬁ *M{:&ﬁﬁ fracassada ou * Conecte a caixa de controlo a rede elétrica.
’ incompleta e Verifique que a caixa de controlo esta corretamente

conectada a rede Wi-Fi doméstica (LED aceso).
Na aplicacdo, selecione o robot de limpeza e clique
em "Atualizar".

%

lluminagdo intermitente muito rapida

Atualizagao em
curso

Aguardar o fim da atualizacgao.
N3o desligar o cabo de alimentag¢do do robot
durante uma atualizacdo.

N/A

Erro de conexdo

Controlar o estado dos LED Bluetooth/ WiFi da
caixa de controlo e seguir as etapas descritas no
quadro “5.3. Ajuda ao diagndstico para a conexdo
a aplicagdo".

N/A

Um ponto
vermelho aparece
na lista "Os meus
aparelhos"

Se o problema persistir, contactar o revendedor: aﬁ

Aparelho n3o ligado ou ndo conectado ao wifi
doméstico. Se o ponto estiver vermelho embora
a caixa de controlo esteja ligada e os icones
Bluetooth/ WiFi estejam acesos, atualizar o ecr3
(passando o dedo de cima para baixo).

Se 0 ponto passar a verde: o aparelho estd pronto
para ser utilizado.



Apagar um cédigo de erro
A partir da caixa de controlo:

* Ap0ds ter;sguido as solugGes de resolugdo de problemas, premir qualquer tecla para apagar o cédigo de erro (exceto
o botdo tl ).

A partir da aplicagdo:
* ApOs ter seguido as solugdes de reparagdo, premir Apagar Erro.

5.3. Ajuda ao diagnostico para a conexao a aplicagao

Estado da caixa de _ ~
Causas possiveis Solugdes
controlo

e Aversdo da aplicacao
utilizada esta obsoleta.

e Atualizar a versdo da aplicagdo.

o * A caixa de controlo esta
* OLED ¥ estd conectada ao router, Contactar o fornecedor de acesso a internet.
intermitente mas ndo ao servidor ¢ Desligar a caixa Wi-fi doméstica durante 10 segundos. Ligar
cloud (LAN conectado, novamente a caixa Wi-fi e ver se os LED acendem.
WEB ndo conectado). * Verificar a ligagdo a internet - a rede pode estar em pane.
e Router 5Ghz ndo e Substituir o router.
compativel.
¢ Luminosidade muito e Cobrir o aparelho para protegé-lo dos raios do sol e verificar
forte. se os indicadores se acendem.
¢ Caixa de controlo e Ligar a caixa de controlo (ver “2.3. Liga¢do da alimentagdo
desligada. elétrica").
¢ Todos os LED estao — — - =
apagados. ¢ Verificar que o disjuntor esta sob tensao.
¢ Corte de corrente. o Verificar que a tomada de corrente é alimentada com

eletricidade, ligando um outro aparelho, por exemplo.

e Perda da ligagdo a

internet. e Verificar a ligagdo a internet - a rede pode estar em pane.
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« OLED Z estd
apagado.

e OLED % estad
aceso, mas a
conexao Wi-Fi
é inexistente

¢ Perda da ligacdo a
internet.

¢ Sinal Wi-Fi fraco*.

)

(ouirregular). A ¢ A caixa de controlo
mensagem “Erro esta demasiado longe
de Conexdo” da caixa do Wi-Fi

N doméstico.
aparece no ecrd da
aplicacdo.

* Verificar a ligagdo a internet - a rede pode estar em pane.

e Certificar-se de ter um sinal Wi-Fi suficientemente forte.
Existem varios modos de verificar a for¢a do sinal Wi-Fi:

- Desligar o router (caixa) Wi-Fi doméstico e liga-lo
novamente.

- Utilizando um computador portatil, ir ao painel de
configuracdo para ver o estado das conexdes as redes.
Verificar a forca do sinal da rede Wi-Fi sem fio no
computador portatil observando o estado da caixa de
controlo.

- Utilizando um smartphone ou tablet, instalar a aplicagdo.
Verificar a forga do sinal da rede Wi-Fi sem fio no suporte
movel observando o estado da caixa de controlo. Se a
rede Wi-Fi for fraca, prever a instalagao de um repetidor
Wi-Fi.

- Utilizar uma aplicagdo especifica a andlise Wi-Fi: existem
diversas em iOS ou Android.

e Aquando da primeira configuragdo, colocar a caixa de
controlo do robot o mais perto possivel do router (caixa)
Wi-Fi doméstico. N3o utilizar uma extensdo elétrica (ver
“2.3. Ligacdo da alimentacdo elétrica"), e refazer as etapas
de configuragdo (ver “3.1. Primeira configuragdo do robot
de limpeza para a aplicagdo"):

- QuandooLED ‘g estiver aceso, ligar a caixa de controlo
a proximidade da piscina.

- Seo LED ‘G deixar de acender, ligar novamente a caixa
de comande o mais perto possivel da casa.

= . ~
- Se o LED “F continuar a ndo se acender, prever a

Estado da caixa de .
ivei
controlo Causas possiveis

e OLED ¥
esta aceso e a
mensagem "PROG"
é visualizada
(segundo o
modelo). Uma
informagao é

-

e Uma atualizag¢do do

visualizada na software esta em curso.

aplicacdo.

e Os botdes ndo
podem ser
ativados.

. oLep €3 ndo
acende durante

esta operagao.

instalacdo de um repetidor Wi-Fi.

e Aguardar o fim da atualizagdo.
¢ Nao desligar o cabo de alimentagao do robot durante uma
atualizagdo.

i

*Um sinal Wi-Fi fraco pode estar ligado a diversos motivos

- A distancia entre o router (caixa) e a caixa de controlo do robot,

- O tipo de router (caixa),

- O nimero de paredes entre o router (caixa
- O fornecedor de acesso a internet,

- etc...

) e a caixa de controlo do robot,
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Reciclagem

Este simbolo, requerido pela diretiva europeia DEEE 2012/19/UE (diretiva relativa aos residuos de
equipamentos elétricos e eletrdnicos) significa que o seu aparelho ndo deve ser posto no lixo. Ele sera objeto
de uma recolha seletiva com vistas a sua reutilizagdo, reciclagem ou valorizacdo. Se contiver substancias
potencialmente perigosas para o meio ambiente, estas serdo eliminadas ou neutralizadas. Informe-se junto
do seu revendedor sobre as modalidades de reciclagem.



Preklad originalniho ndvodu z francouzstiny

e Tato prirucka obsahuje pokyny, které je treba dodrzovat pfi instalaci, pouzivani a udrzbé.

e Abyste predesli vaizZnym nebo smrtelnym zranénim, poskozeni materidlu a pozbyti zaruky,
prectéte si pred pouzitim bezpecnostni upozornéni a zarucni podminky.

vevs

e Veskerou dokumentaci si uschovejte pro pozdéjsi konzultaci po celou dobu Zivotnosti zafizeni.

e Sifeni nebo jakékoliv Gpravy tohoto dokumentu jsou bez predchoziho povoleni vyrobce
zakazany.

e Vlyrobce neustale vyviji své vyrobky s cilem zlepsit jejich kvalitu a vyhrazuje si pravo zcela nebo
Castecné zménit vlastnosti tohoto vyrobku nebo obsah tohoto dokumentu bez predchoziho
upozornéni.

Cz
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1. Informace pred pouzitim

1.1. Popis

RE 46 -- iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

Robot + plovouci
kabel

Ridici jednotka

Podstavec

Vozik v sadé

Jednoducha
filtrace (100p)

Dvojita filtrace
(150 / 60u)

@9 0000
ooeoooeu
0000000
0000000
0000000
0000 OO0

Ochranny obal

0: Soucasti dodavky

: Dostupné jako pfisluSenstvi
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1.2. Technické vlastnosti a oznaceni

1.2.1 Technické vlastnosti

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 . XA 40 -- iQ
A 20 AES0 i | XA50-iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ .
0 XA ) 40 XA iQ
0 XA CNX 30--iQ 50 XA i
0Z 44 -iQ 1Q
0 CNX40--iQ
0 CNX 50 --iQ
Napajeci napéti fidici jednotky 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Trida I1**
Napajeci napéti robota 30VDC
Maximalni prikon 100 W max. nebo 150 W max.* 150 W
Délka kabelu 15m 18 m
Kapacita filtru 4|
Rozméry robota (D x H x V) 41 x 42 x 28 cm
Rozmeéry baleni (D x H x V) 56 x 56 x 38 cm 56xC5:1x46
Vaha robotu (bez kabelu) 8 kg
Hmotnost baleni 14 kg 18 kg
Site sani 230 mm
Maximalni provozni hloubka 4m
Napajeni IPX5
Index ochrany
Robot IPX8
Frekvencni pasma 2,400 GHz - 2,497 GHz
Radiofrekvencni vysilaci vykon +19,5 dBm

* v zdvislosti na modelu (dalsi informace najdete v ovladacim panelu)
* Trida Il: zafizeni ma dvojitou nebo zesilenou izolaci, ktera nevyZaduje uzemnéni.
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1.3. Princip fungovani

Robot je nezavisly na systému filtrace a miZe fungovat samostatné. Staci ho pfipojit k siti.

Pohybuje se optimalnim zplsobem tak, aby vycistil oblasti bazénu, pro které je uréen (podle modelu: dno, stény,
hladinova linka nebo pouze dno). Necistoty jsou nasavany a zachyceny do filtru robota.

Robot mliZe byt pouzivan:

- pres fidici jednotku zabudovanou v robotu,

- nebo pomoci smartphone nebo tabletu kompatibilniho s aplikaci (viz ,,3. PouZiti aplikace (pro iQ modely)“).

%- 3.5 metru minimalné
l 0)) < - - = P 5
. —’ G Q: Ridici jednotka
\ E}: Vozik*
G: Robot

o E}: Plovouci kabel

(E)

s oto¢nym kloubem

.@/ G: Elektricka zasuvka
;@ 0. Napajeci kabel
g ®: Dalkové ovlddani

ﬂ pomoci aplikace*

(*podle modelu)

1.4. Priprava bazénu

e Tento vyrobek je uréen k pouziti v bazénech instalovanych na trvalo. NepouzZivejte jej
A u demontovatelnych bazéni. Trvaly bazén je zapustén do zemé nebo postaven na zem a neni
mozné jej snadno rozmontovat a uklidit.

e Zarizeni musi fungovat v bazénové vodé nasledujici kvality:

Teplota vody 10°Caz35°C
pH 6,82z 7,6
Volny chlor <3 mg/l

e Za uUcelem optimalizace vykonnosti zafizeni v pfipadé zneciSténého bazénu, zejména na zacatku koupaci sezdny,
odstrafite hrubé necistoty pomoci hladinové sitky.

e Z bazénu odstrante teploméry, hracky a jiné predméty, které by mohly robota poskodit.
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2. Pouziti

2.1. Ponoreni robota

Rozvirite celou délku kabelu vedle bazénu, aby nedoslo k zamotani kabelu béhem ponofovani (viz obrazek 'B).

Postavte se doprostied delSi ¢asti bazénu a robot ponorte (viz obrazek

a zamotani kabell snizeno.
Ponofrte robot do vody ve svislém sméru (viz obrazek 6).

9). Pohyb robotu bude optimalizovany

Lehce s nim pohybujte vSemi sméry tak, aby se vyprazdnil vzduch obsaZeny uvnitf (viz obrazek 'E').
Odvirite dostatec¢nou délku kabelu do vody, aby se robot mohl pfemistovat po celém bazénu. Zbytek kabelu ponechejte

rozvinuty po okraji bazénu (viz obrazek 'B).

2]

-—p

llllllllllllll%. :
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© 2.2. Upevnéni na podstavec

(1) (2]

2.3. Pripojeni elektrického napajeni

Abyste zabranili irazu elektrickym proudem, pozaru nebo vaznému zranéni, dodrzujte nasledujici

pokyny:

® Pro pfipojeni fidici jednotky je zakazano pouziti elektrického prodluzovaciho kabelu.

A ¢ Dbejte, aby zasuvka byla neustale a lehce pristupna a chranéna pred destém nebo vodou.

¢ Ridici jednotka je odolna proti postiikani vodou, ale nesmi byt ponotena do vody ¢i jakékoli
jiné tekutiny. Nesmi byt instalovana v misté, kde hrozi zatopeni; umistéte ji alespon 3,5 metri
od okraje bazénu a zabraiite jejimu vystaveni pfimému slunci.

e Ridici jednotku umistéte do blizkosti elektrické zasuvky.

1. Pripojte plovouci kabel k fidici jednotce.

2. Ovérte, zda je konektor spravné zasunut. V opacném pripadé postup zopakujte.

3. Pfipojte napajeci kabel. Ridici jednotku bezpodmineéné pFipojte k zasuvce s proudovym chrani¢em maximalné 30
mA (v pfipadé pochyb prosim kontaktujte kvalifikovaného technika).

4. Odpojte plovouci kabel od Fidici jednotky..

(1) (2] ©

(e
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2.4. Funkce fidici jednotky

Ridici jednotka umoZfiuje pouziti zékladnich funkci nebo ptipojeni zafizeni k siti doméci Wi-Fi (viz ,,3. Pouiti aplikace (pro

iQ modely)“).

Tlacitka
Spusténi / Zastaveni Cisticiho cyklu -
(oy4

Zmeéna rezimu cisténi *

Rezim Lift System ,vyjmuti z vody“ *

Zajisténi pripojeni k iAquaLink™ *

o®@ 0

kA0
i ; Zajisténi pripojeni k Fluidra Pool™ *
Indikatory

v ReZim ,Pouze dno” zapnuty *

MO ReZzim ,,Dno + stény + hladinova linka" zapnuty *
9 Stav pfipojeni Bluetooth™ *

= VT
- Stav pfipojeni Wi-Fi *

* V zavislosti na modelu
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7 ve

2.5. Spusténi cisticiho cyklu

A * Nepouzivejte zafizeni, pokud je uzavér valecku zavieny.

e Ridici jednotka ptejde po 10 minutach do pohotovostniho reZzimu. Pro vystup z pohotovostniho rezimu staéi stisknout
kterékoliv tlacitko. Pohotovostni rezim nezplisobi preruseni provozu pfistroje, pokud pristroj praveé Cisti.

2.5.1. Vybér Cisticiho rezimu

® ReZim cisténi urcuje Cistény povrch a dobu trvani Cisticiho cyklu (v zavislosti na modelu).

¢ Ve vychozim nastaveni je nastaven rezim cisténi ,,Dno + stény + hladina“. Modra kontrolka indikuje zvoleny rezim.

e Cyklus cCiSténi Ize upravit pred spusténim zatizeni nebo béhem provozu. Pfedchozi cyklus se zastavi. Pro spusténi
nového cyklu stisknéte ° . Zbyvajici ¢as z predchoziho cyklu se vynuluje.

A

¢ U modelu s dvojitou filtraci spustte nékolik cykli bez filtru na velmi jemné nedistoty, abyste
provedli zakladni vycisténi.

e Stisknéte tlacitko 0 (v zavislosti na modelu)

Plocha k ciSténi

T Pouze dno

|ﬂ v b Dno + stény + hladinova linka

v s ve

2.5.2. Spusténi Cisticiho cyklu

e Stisknéte tlacitko o

Pristroj svou strategii pohybu pfizplisobuje podle vybéru Cisticiho reZzimu s cilem optimalizovat miru pokryti.

i

Rada pro zlepSeni vykonnosti CiSténi:

Na zacatku koupaci sezony spustte nékolik cykld ¢isténi v reZimu ,,pouze dno” (poté, co jste odstranili hrubé
necistoty pomoci hladinové sitky).

Pravidelné pouzivani Cisticiho robota (maximalné 3 cykly tydné) vam umozni pIné vyuzit vidy Cistého bazénu
a filtr se bude méné ucpavat.




2.6. Vyjmuti robota z bazénu

A o Aby nedoslo k poskozeni zafizeni, k vyjmuti z vody pouzivejte vyluéné rukojet.

2.6.1. Pro modely bez rezimu Lift System

¢ Vyckejte na konec cyklu nebo zafizeni vypnéte stisknutim tlacitka o .
e Prisunte robot k okraji bazénu lehkym pfitazenim za plovouci kabel.

¢ Jakmile je robot na dosah ruky, uchopte ho za rukojet a pomalu vytahnéte z bazénu tak, aby voda obsaZena uvnitf CZ
vytekla (viz obrazek €W).

1

2.6.2. Pro modely s reZimem Lift System ,vyjmuti z vody“ (podle modelu) @

Funkce , Lift System” byla navrZena tak, aby usnadnila vyjmuti robotu z vody. M(iZe se aktivovat kdykoli v priibéhu nebo
na konci Cisticiho cyklu.

¢ Pokud je robot nasmérovan k pozadované sténé, kratce stisknéte tlacitko @ . Robot se presunuje ke sténé.

e Pokud robot neni nasmérovan k poZzadované sténé, pridrzte stisknuté tlacitko @ : robot se otaci, aby se nasméroval
k poZzadované sténé. Jakmile se ocitne naproti sténég, tlacitko povolte. Robot se presunuje ke sténé.
* Robot stoupa po sténé az k vodni lince.

e K uplnému vyjmuti z vody pouZijte rukojet. Robot vystfikuje vodu silnym proudem smérem dozadu, aby byl lehéi.
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2.7. Spravné postupy po kazdém cisténi

2.7.1. Vycisténi filtru po vyjmuti z vody

ﬁ ¢ V\/lykonnost zafizeni mtiZze byt snizena, pokud je filtr plny nebo znecistény.
e Vycistéte filtr Cistou vodou po kazdém cCisticim cyklu jeSté predtim, neZ necistoty zaschnou.

e Po kazdém ¢isticim cyklu dodriujte etapy &isténi filtru, viz ,4.2. Cisténi filtru“.

2.7.2. Rozlozte kabel tak, aby se nezamotaval

Zamotanim kabelu ma vyrazny vliv na chovani zatizeni. Spravné rozmotany kabel zaruci lepsi pokryti bazénu.
e Odpojte kabel od ovladaci skriné (IB).

* Rozmotejte kabel a poloZte jej na slunce, aby se vratil do ptvodniho tvaru (G).

* Smotejte kabel od konce kabelu, ktery je nejblize robotu (6).

1

2.7.3. Uklizeni robota a kabelu

- Oplachnéte robot Cistou vodou.
- Jednotlivé soucasti skladujte mimo dosah slunce, vlhkosti a vlivli poé€asi.

e Umistéte robot do svislé polohy na ur¢ené misto na voziku, aby rychle osychal. Navirite peclivé kabel a umistéte na
rukojet voziku (viz obrazek &¥).

e Ulozte vSechny soucasti tak, aby nebyly vystaveny slune¢nimu zareni a stfikani vody. Ochranny kryt je volitelny
(viz obrazek 'B).

(1) (2]

Doporuceni: Pokud nemate vozik, i presto je nutné provést peclivé uloZeni kabelu. Svinuty kabel mGze byt
umistény napfiklad na ndsténny drzak




3. Pouziti aplikace (pro iQ modely)

K dispozici jsou dvé aplikace v zavislosti na modelu: iAquaLink™ a Fluidra Pool™.

Ridici
Mobilni nosi¢ Doméci sit jednotku Cistici robot
(smartphone nebo tablet) Wi-Fi robotu T

T“\ ‘ 1)) @T

Aplikace iAquaLink™ a Fluidra Pool™ jsou k dispozici pro iOS a systémy Android: nabizeji dalsi funkce.
PouZivejte aplikaci, abyste mohli vyuZivat pokrocilé funkce, naptiklad asistenci pfi feseni problém zadanim chybovych
kédl, a méli plnou kontrolu nad ¢isticem odkudkoli a kdykoli.

Pred instalaci aplikace je tfeba:
¢ pfipojit ovladaci skFifi k sitovému napajeni;
e mit k dispozici chytry telefon nebo tablet s podporou Wi-Fi;
A e pfi pFipojovani k Fidici jednotce ¢isti¢e pouZivat sit Wi-Fi s dostateéné silnym signalem: signal
Wi-Fi musi byt dostupny v misté, kde se cistic a jeho fidici jednotka pouzivaji (pokud tomu tak
neni, je tfeba zajistit technické fesSeni k zesileni stavajiciho signalu);

vs s

e mit pripravené heslo k vasi siti Wi-Fi.

3.1. Prvni konfigurace Cistice v aplikaci

3.1.1. Prvni konfigurace Cistice v aplikaci Fluidra Pool™

1. NeZ budete pokracovat, zapnéte na svém smartphonu Bluetooth™.

2. Stahnéte si aplikaci Fluidra Pool™ z App Store (i0S) nebo Google Play Store (Android).

Ptihlaste se nebo zaregistrujte.

V aplikaci postupujte podle krokl pro pfidani zafizeni.

5. Klepnéte na Pouzit QR kdd a naskenujte QR kdd na zadni strané fidici jednotky, ¢imz zahdjite proces parovani.

Pw

3.1.2. Prvni konfigurace Cistice v aplikaci iAquaLink™

. Stahnéte si aplikaci iAquaLink™ z App Store (iOS) nebo Google Play Store (Android).
. Prihlaste se nebo zaregistrujte.

. Stisknéte ikonu + pro pfidani nového zafizeni.

. Vyberte Roboticky ¢istic.

. Vyberte svij model.

. V aplikaci postupujte podle krok( pro pfipojeni.

O uhs, WN

(*): Pokud se zobrazi chybova zprava nebo se pripojeni stale nezdafi, podivejte se do tabulky,5.3. Diagnosticka
podpora pfi zapojeni aplikace”.
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3.2. Funkce v aplikaci

RE 46 -- iQ
RE 44 -- iQ RE 47 -- iQ
RE 45 - iQ XA 40 - iQ
Smartphone pres aplikaci: X?;A(‘)?;&I('S XA?OS)(()A“i(IlQ
CNX 30iQ 50 XA iQ
0z 44 --iQ CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ
Délkové ovladani (Wi-Fi) & &
° Spusténi Eisticiho cyklu &

Zastaveni Cisticiho cyklu o

O 00

Nastaveni doby cyklu

<

Kontrola pribéhu cisticiho cyklu o

Rezim ovladac

Rezim Lift System: pomoc pfi vyjmuti
z vody

Volba prednastavenych Cisticich
rezimu

<

QW™ @ 1

Optimalizace robota pomoci automatickych aktualizaci

< B < B <)

<

3.2.1. Programovani a fizeni Cisticich cykli (podle modelu)

V aplikaci:

® Spustte nebo zastavte ¢isténi;

Zjistéte zbyvajici dobu Cisténi u probihajiciho cyklu (zobrazena v hodinach a minutach);
Zkratte nebo prodluZte dobu ¢isténi po 15minutovych sekvencich (podle modelu);
Volba pfednastavenych cisticich rezimu

¢ Délka Cisticiho cyklu se muze lisit v zavislosti na zvolenych parametrech.

o ¢ U probihajiciho ¢isténi a u vSech nasledujicich Cisticich cyklt se aktivuje novy Cistici rezim.

3.2.2. ReZim Ovladac (podle modelu)

A e Ovladac aktivujte pouze tehdy, pokud mate robot na dohled.

¢ Robot mUzZe byt fizen pomoci smartphone nebo tabletu, které slouzi jako ovladac diky ,,ReZimu joystick":

- Kliknéte na ikony a fidte robot pfi chodu dopfedu, chodu dozadu a pfi zatoc¢enidoleva nebo doprava.
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e Pokud je doba reakce robota po akci poZadované v aplikaci pomérné dlouha, zkontrolujte signal sité Wi-
Fi sité, viz ,,3.1. Prvni konfigurace Cistice v aplikaci“.

3.2.3. ReZim vyjmuti z vody , Lift System" (podle modelu)

A ¢ Funkci Lift System aktivujte pouze tehdy, pokud mate robot na dohled.

e Vaplikace stisknéte @ a pouzijte funkci Lift System (viz §,,2.6.2. Pro modely s reZimem Lift System ,vyjmuti z vody“ CZ

(podle modelu) @ “).

o Stisknéte na Sipky, jejichz pomoci otocite robota doprava nebo doleva.

¢ Jakmile se robot ocitne naproti poZadované sténé, stisknéte na tlacitko ° aby se robot presunul aZ ke sténé.

3.2.4. Hlaseni zavad

Pokud je zaznamenana zdvada, zobrazi se na displeji vystrazny symbol A
¢ Kliknéte na vystrazny symbol A, aby se zobrazila feSeni problému, viz ,,5.2. Hlaseni pro uZivatele”.

¢ Kliknéte na Effacer Erreur (Vymazat chybu), pokud je problém vyresen, nebo zvolte OK a ponechejte robot v chybovém
rezimu pro pozdé;si diagnostiku.

3.2.5. Nabidka ,Paramétres” (Nastaveni)

Néktera nastaveni konfiguraci robota je mozné kdykoliv upravit pfejetim ikony shora doprava.
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4. Udrzba

A

Aby byla Zivotnost robota co nejdelsi, doporgéujeme jednou za mésic zkontrolovat vSechny
Casti, jejichz cisténi je popsané v kapitole 4. Udrzba.

Abyste predesli viZnému poranéni:

e Odpojte robota od elektrického zdroje.

4.1. Cisténi robota

e Zafizeni musi byt pravidelné proplachovano Cistou nebo mydlovou vodou. NepouZzivejte rozpoustédlo.
¢ Robot dobre oplachnéte vétsim mnozstvim Cisté vody.
* Pristroj nenechavejte susit na slunci na okraji bazénu.

L,

Doporuceni: Pro zachovani neporusenosti pfistroje a zaruceni optimalni irovné vykonnosti:
- je doporuceno vymeénit filtr a kartace co 2 roky,
- je doporucéeno sledovat ukazatel opotiebeni pasi a vyménit je, jakmile ukazatel pfestane svitit.

4.2. Cisténi filtru

A

¢ Vykonnost zafizeni muze byt sniZzena, pokud je filtr plny nebo znecistény.
e Po kazdém cisticim cyklu vycistéte filtr pomoci Cisté vody.

¢ V pripadé ucpani filtru jej vycistéte kyselym roztokem (napftiklad bilym octem). Doporucujeme ¢isténi provést nejméné
jednou do roka, protoze se filtr ucpava, pokud neni po dobu nékolika mésic pouZivan (zimni obdobi).

9 Q S jednoduchou filtraci




4.3. Cidténi turbinky

Abyste predesli vaznému poranéni:
ﬁ e Odpojte robota od elektrického zdroje.
e Pro udrzbu turbinky noste povinné ochranné rukavice @

¢ Otevrete dvirka pro pristup k filtru nadzdvizenim zamku (viz obrazek 'B).

e Vyjméte filtr (viz obrazek 9).

e Zasunte Sroubovak do urcenych otvorl (do dvou otvor( naproti sobé) a zatlacte doprava, abyste odsroubovali
voditko vnitfniho toku proti sméru hodinovych rucicek (pfi prvnim odmontovani bude voditko toku pevné utazeno) CZ

(viz obrazek '9).
¢ Uvolnéné voditko vnitfniho toku vytocte rukou (viz obrazek 'E’).
¢ Vlyjméte voditko vnitfniho toku (viz obrazek 6).
¢ Navléknéte si rukavice, turbinku pevné uchopte a vytahnéte ji (viz obrazek 6 a 6).
e Qdstrante veskeré necistoty (listy, kaminky...), které by mohly turbinku zablokovat.

A e Po vycisténi turbinku a filtr pevné nasadte.
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4.4. Vyména kartacu

Jsou kartace opotiebené?

¢ Vyménte kartace, pokud se indikatory opottebeni zobrazuji ndsledovné G:

— I S— ! % - i —
_ T T -t T T T O
e e — -
e e — o = ".AL-—""";: C -_H""‘-\—\_.__Q
"--..._"_,_..-—'—'-'_'_._'_‘_\_'-'_'_._'_\_""-n.._\_, --...._,_-"'"_-._'_'_'_\_‘_‘_"_._'_._‘_\-""':--

Vyiméte opotiebené kartace

¢ Vytahnéte jazycky z otvord, ve kterych jsou pfipevnény, pak vyjméte kartace.

Nasadte nové kartace

e Zasunte okraj bez jazy¢ku pod nosic kartace (viz obrazek 'B).

e Kartace otocte okolo podstavce, jazyCky prostréte do pfipeviiovacich otvord, zatahnéte za konec kazdého jazycku
a jeho okraj prostrcéte pres drazku (viz obrazek %¥).

o Jazycky ustfihnéte ntdzkami tak, aby byly na stejné Urovni jako ostatni lamely (viz obrazek '9).
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5. Re3eni problém

e NeZ budete kontaktovat prodejce v pripadé nefunkcnosti, provedte jednoduché kontroly,
uvedené v nasledujici tabulce.
A e Pokud problém pretrvava, kontaktujte prodejce.

. a": Cinnosti vyhrazené pro kvalifikovaného technika.

5.1. Chovani pristroje

Cast bazénu neni spravné
vycisténa

Opakujte pracovni postup ponoru (viz § ,2.1. Ponofeni robota“), vyzkousejte rtizné
umisténi ponoru v bazénu, az naleznete optimalni misto.

Poloha kabelu mlze robot omezovat pfi pfesunu: ujistéte se, Ze je kabel v bazénu
dostatecné odvinuty a zbytek kabelu rozloZeny na okraji bazénu.

Filtr je plny nebo zaneseny: vycistéte jej.

PFistroj spravné nepfrilne ke
dnu bazénu

V obalu pfistroje je vzduch. Opakujte pracovni postup ponoru (viz §,2.1. Ponofeni
robota“).

Filtr je pIny nebo zaneseny: vycistéte jej (viz ,4.2. Cisténi filtru®).

Pokud je i presto filtr zaneseny: vyménte jej.

Turbinka je poskozena:

Zarizeni se nepohybuje po
sténach bazénu nebo se po
nich jiz nepohybuje jako
pGvodné.

Zkontrolujte, zda je zvolen rezim Dno/stény/hladina.

V rezimu Dno/stény/hladina se robot po sténach nepohybuje systematicky.
Frekvence se v pribéhu cyklu méni. Robot nemusi na zac¢atku cyklu nutné stoupat na
stény. Abyste se ujistili, Ze se robot nikdy nepohybuje po sténach, je nutné pozorovat
chovani robotu po dobu asi 20 minut.

Filtr je plny nebo ucpany: vycistéte ho Cistou vodou. Pokud je filtr zaneseny, vycistéte
ho kyselym roztokem (napfiklad lihovym octem). V pripadé potreby vymérnite filtr.

Pasy jsou uvolnéné: obratte se na prodejce a nechte je vyménit p‘

Vycistéte zpétny ventil, aniz byste ho demontovali. c
Necistoty/predméty brani obtoku: kontaktujte prodejce, aby obtok vycistil .

| kdyZ se voda zdd byt Cista, v bazénu se vyskytuji mikroskopické fasy. Nejsou viditelné
pouhym okem a zpUsobuji, Ze stény jsou kluzké a brani zatizeni ve stoupani na
stény. Provedte Sokové osSetreni vody chlorem a mirné snizte pH. Béhem Sokového
oSetfeni nenechavejte zafizeni ve vodé.

Pfistroj se po spusténi
nepohybuje

Ovérte, zda je zasuvka fidici jednotky spravné napdjena.
Zkontrolujte, zda byl spustén Cistici cyklus a zda sviti kontrolky.

Kabel se zamotava

V bazénu odvinte maximalni délku kabelu a zbytek kabelu rozvirite po okraji bazénu.

Ridici jednotka nereaguje na
zadné stisknuti tlacitek

Odpojte napijeci kabel od sitové zasuvky, pockejte 10 sekund a znovu jej zapojte.

Pokud problém pretrvava, kontaktujte prodejce: %"

Cz

159



160

5.2. HIlaseni pro uzivatele

¢ Kontrolka stavu fidici jednotky blikaji, aby upozornila uzivatele, postupujte podle niZe uvedenych reseni.

e Uzivatelska upozornéni jsou rovnéz dostupnd v aplikaci (na modelech iQ).

Dioda LED Power

nebo LED Spusténi g,

Zobrazeni v
aplikaci
(podle modelu)

Komunikace

Odpoijte robot a znovu jej zapojte.

Zkontrolujte, zda je kabel spravné pfipojen k fidici
jednotce.

Zkontrolujte, zda nic neprekdZi v pripojovacim
prostoru kabelu.

Pokud nedojde k feSeni problému, zkontaktujte
prodejce, aby provedl| Uplnou diagnostiku.

TELE BP0

Motor levy pohon
Motor pravy pohon
Spotieba motor
levy pohon
Spotieba motor
pravy pohon

Zkontrolujte, zda necistoty nebo kabel nebrani ve
volném otaceni kartacl nebo pasa.

Zkontrolujte, zda nic neprekdzi v pripojovacim
prostoru kabelu.

Pootocte kazdym kolem o ¢tvrt obrétky ve stejném
sméru, dokud se neza¢nou volné otacet.

Pokud nedojde k feSeni problému, zkontaktujte
prodejce, aby proved| Uplnou diagnostiku.

THEE T LR

Robot mimo vodu

Vypnéte robot.

Peclivé vycistéte filtr.

Znovu jej ponofte do vody a zatfeste jim, aby se
uvolnily vzduchové bubliny.

Opét spustte cyklus.

Pokud nedojde k feSeni problému, zkontaktujte
prodejce, aby provedl| Uplnou diagnostiku.

. e QOvéfte, zda necistoty nebo vlasy neblokuji
Motor derpadla | * ¢ iy,
mor:orového e Peclivé vycistéte filtr.
¢ernadla e Pokud nedojde k reSeni problému, zkontaktujte
P prodejce, aby provedl| Uplnou diagnostiku.
e Odpojte ovladaci skrin alespon na 15 sekund.
e Zavrete aplikaci.
15 Nezdafrena ¢ Pripojte ovlddaci skfin k robotu.
{}M{Eﬁ Hi}-{:ﬂ{:%ﬁﬁ nebo neuplna e Pripojte ovladaci skfifi k sitovému napajeni.
’ aktualizace e Zkontrolujte, zda je ovladaci skfin spravné
pripojena k domadci siti Wi-Fi (kontrolka sviti).
e Vaplikacivyberterobotakliknéte na, Aktualizovat”.
{:1: Probihaiici ¢ Vyckejte dokonéeni aktualizace.
aI::ua:li:;Iftla e V pribéhu aktualizace neodpojujte napdjeci kabel
Velmi rychlé blikani od robotu.
e Zkontrolujte stav LED Bluetooth/Wi-Fi u fidici
N/A Chyba spojeni jednotky a provedte kroky popsané v tabulce ,5.3.
Diagnosticka podpora pfi zapojeni aplikace”.
e Pfistroj neni zapojeny nebo neni pfipojen k domaci
Wi-Fi. Pokud je bod ¢erveny a fidici jednotka je
V seznamu ,,Moje pfitom zapojena a ikony Bluetooth/Wi-Fi sviti,
N/A pristroje” se objevil provedte obnoveni displeje (pfejetim prstu shora

cerveny bod

Pokud problém pretrvava, kontaktujte prodejce: a‘f

dol).
Jakmile se bod zbarvi do zelena: pfistroj je
pfipraven k pouziti.



Vymazani chybového kédu
Na fidici jednotce:

=
e Poté, co jste provedli feSeni zavad, stisknéte jakékoli tlacitko a chybovy kdd se vymaze (vyjma tlacitka D ).

V aplikaci:

* Po vyreseni problém( stisknéte Effacer Erreur (Vymazat chybu).

5.3. Diagnosticka podpora pfi zapojeni aplikace

¢ Verze poutzité aplikace je
zastarald.

¢ Aktualizovat verzi aplikace.

« Ridici jednotka je
— pfipojena k routeru,

* blika. ale ne ke cloud serveru
(LAN zapojen, WEB
nezapojen).

¢ Router 5 GHz neni
kompatibilni.

e LED

¢ Velmi vysoky jas.

Zkontaktujte dodavatele internetového pfipojeni.

¢ QOdpojte router vasi domaci Wi-Fi na 10 vtefin. Opét Wi-Fi
router zapojte a sledujte, zda se LED rozsviti.

e Zkontrolujte pfipojeni na internet — sit mize byt v poruse.

e Vyménte router.

e Pfistroj prekryjte, abyste jej ochranili pred slunecnimi
paprsky, a zkontrolujte, zda kontrolky sviti.

¢ QOdpojena ridici
jednotka.

e Zapojte fridici jednotku (viz ,2.3. Pripojeni elektrického
napajeni“).

e Vsechny LED jsou

zhasnuté. ,
¢ Vypadek proudu.

e Zkontrolujte, zda je jisti¢ pod napétim.
e Zkontrolujte, zda je zasuvka pod proudem, napfriklad
zapojenim jiného pfistroje.

e Ztrata pripojeni
k internetu.

e Zkontrolujte pfipojeni na internet — sit mize byt v poruse.
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e Zkontrolujte pfipojeni na internet — sit mize byt v poruse.

* Ztrata pfipojeni o Ovéfte, zda je signal Wi-Fi dostate¢né silny. Existuje nékolik
k internetu. zpUsobd, jak ovéfit intenzitu signalu Wi-Fi:

- Odpoijte router (box) domaci Wi-Fi a opét jej zapojte.

- Pomoci prenosného pocitate navolte konfiguraéni

e LED tabulku a zkontrolujte stav zapojeni siti. Zkontrolujte

. intenzitu signalu bezdratové sité Wi-Fi na prenosném

zhasnuta. pocitaci a ovérte stav Fidici jednotky.

- Pomoci smartphone nebo tabletu nainstalujte aplikaci.

e ok Zkontrolujte intenzitu signdlu bezdratové sité Wi-Fi na

* Slaby signal Wi-Fi*. mobilnim nosici a ovéfte stav fidici jednotky. Pokud je sit
Wi-Fi slabd, naplanujte instalaci zesilovace Wi-Fi.

- Pouzijte aplikaci pro analyzu Wi-Fi, v iOS nebo Androidu
jich existuje nékolik.

e LED & sviti, ale e Pfi prvni konfiguraci umistéte fidici jednotku robotu co

nejblize k routeru (box) pro domaci Wi-Fi. NepouZzivejte

prodluZovaci kabel (viz ,2.3. Pripojeni elektrického

napajeni“), pak provedte znovu jednotlivé kroky konfigurace

-}))

je

)

chybi pripojeni
k internetu (nebo

je kolisavé). Na o i (viz ,,3.1. Prvni konfigurace Cistice v aplikaci“):

displeji aplikace ¢ Ridici jednotka je prilis ) — - o

se zobrazi hlageni vzdalend od routeru pro - Jakmile se LED "% rozsviti, zapojte fidici jednotku do
,Erreur Connexion” domaci Wi-Fi. blizkosti bazénu.

(Chyba pfipojeni). - Pokud nedojde k rozsviceni LED #':j-“ , opét zapoijte Fidici

jednotku co nejblize k domu.
L] v s P .
- Pokud se LED “Z* opét nerozsvitila, naplanujte instalaci

zesilovace Wi-Fi.

o
e LED ? sviti
a zobrazila se
zprdva ,PROG“
(podle modelu).

Vel Ee e * Probiha aktualizace » Vyckejte dokonéeni aktualizace.

.zobra2| jedna softwaru. e V prlibéhu aktualizace neodpojujte napajeci kabel od
informace. robotu

¢ Tlacitka nelze
aktivovat.

e LED 9 v pribéhu
tohoto kroku

nesviti.

*Signal Wi-Fi mizZe byt slaby z nékolika pficin

- Vzdalenost mezi routerem (boxem) a fidici jednotkou robotu,
- Typ routeru (boxu),

- Pocet stén mezi routerem (boxem) a fidici jednotkou robotu,
- Dodavatel pfistupu na internet,

- atd.

Recyklace

Tento symbol pozadovany evropskou smeérnici DEEE 2012/19/UE (smérnice o zpracovani elektrickych
a elektronickych zafizeni na konci jejich Zivotnosti) znamena, Ze vas ptistroj nesmi byt vyhozen do smésného
odpadu. Toto zafizeni bude predmétem oddéleného sbéru za ucelem dalSiho poufZiti, recyklace nebo
valorizace. Pokud obsahuje latky, které jsou potencialné nebezpecné pro Zivotni prostredi, pak budou tyto

— latky odstranény nebo neutralizovany. O podminkach recyklace se prosim informujte u svého prodejce.
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Oversittning av originalanvisningarna pé franska
¢ Denna handbok innehaller anvisningar som ska respekteras vid installation, anviandning och
service.
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detta dokument.
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1. Information fore anvandning

1.1. Beskrivning

RE 46 -- EQ
RE 44 --1Q XA 4010
RE 43 — K 0 = 0, : XA 50 - iQ
CNX 25 — S RECS = (! 40 XA Q
CNX 30~1Q 50 XA iQ
_ 0Z44--iQ CNX 40 - iQ
. CNX 50 --iQ
Poolrobot
O | "o o @ o o o
(B Mandverbox o o o o o
C) Sockel o o o o
EJ Sats med vagn o o o 0 o
G Enk((e:llgi(IJtIf)ring o o o o o
Dubbel filtreri
B u(15eO/60rfl;mg o o o o o
@ Skyddsoverdrag o O O o o
o: Medféljer

: Finns som tillval

164




1.2. Tekniska specifikationer och komponentplacering

1.2.1 Tekniska specifikationer

D /] » /] 6 .
RE 4 . RE 4 Q
A 0 44 Q A 40 0,
A 30 Q
A 0 RF 4 A 0,
7 XA 0 XA iQ Wi Q A0 XA iQ
0 Q
0 XA A
4/
0 O a 40 Q
0 Q S
Matningsspanning mandverbox 220-240 VAC/100-240 VAC *, 50/60 Hz, Klass Il **
Matningsspanning poolrobot 30V DC
Maximal absorberad effekt 100 W max eller 150 W max* 150 W
Kabellangd 15 m 18 m
Filtrets rymd 4|
Poolrobotens matt (L x B x H) 41 x 42 x 28 cm
Forpackningens matt (L x D x H) 56 x 56 x 38 cm 56xé5:1x46
Poolrobotens vikt (utan sladd) 8 kg
Vikt med férpackning 14 kg 18 kg
Sugbredd 230 mm
Maximalt driftdjup 4m
Matning IPX5
Skyddsklass
Poolrobot IPX8
Frekvensband 2,400 GHz - 2,497 GHz
Radiosandarens effekt +19,5 dBm

* beroende pd modell (se manéverbox for mer information)
* Klass Il: enhet med dubbel isolering eller forstarkt isolering som inte kraver jordning.
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1.3. Driftprincip

Poolroboten fungerar oberoende av filtreringssystemet och kan anvandas helt fristdende. Den behéver bara anslutas till
elnatet.

Den forflyttar sig optimalt for att rengéra de omraden av poolen den konstruerats for (beroende pa modell: botten,
vaggar, vattenlinje eller endast botten). Smutsen sugs upp och sparas i poolrobotens filter.

Poolroboten kan anvandas

—via den manoéverbox som medfoljer poolroboten, eller

— med hjalp av en smartphone eller pekdator som ar kompatibel med appen (se 3. Anvanda appen (for iQ-modeller)).

2
[P o

(EJ

Minst 3,5 meter
- - - -

ﬁ): Mandverbox
'E): Vagn *

G‘: Poolrobot
'E): Flytkabel med

svivelkoppling

'@/ E‘: Eluttag

\«:_,1 ;@ G: Matningskabel
ﬂ '@': Fjarrstyrning via appen*®

(* beroende pa modell)

1.4. Forbereda poolen

pooler. En permanent pool har konstruerats i eller pa marken och kan inte nedmonteras och

B e Denna produkt dr avsedd att anvandas i fasta pooler. Den far inte anvindas i demonterbara
forvaras.

* Poolroboten ska anvdandas i poolvatten med foljande egenskaper:

Vattentemperatur 10-35°C
pH 6,8-7,6
Fritt klor <3 mg/l

¢ Ta bort det storsta skrapet med en hav for att optimera poolrobotens resultat om poolen ar smutsig, sarskilt fore
forsta anvandningen.

¢ Ta bort termometrar, leksaker och andra foremal som kan skada poolroboten.
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2. Allmant om anvandning

2.1. Sanka ned poolroboten

Rulla ut kabeln i hela sin langd vid sidan av poolen for att undvika att den trasslar in sig under nedsankning (se bild 'B).
Sta vid sidan av poolen och mitt emellan dess kortsidor ndr du sanker ned poolroboten (se bild G). Poolroboten

forflyttar sig da optimalt och kabeln trasslar sig mindre.
Sank poolroboten rakt ned i vattnet (se bild 9).
Ror den latt i alla riktningar sa att eventuell kvarvarande luft sipprar ut (se bild 'E').

Rulla ut tillrackligt mycket kabel i vattnet for att poolroboten ska kunna réra sig i hela poolen. Lat resten av kabeln ligga

kvar vid sidan av poolen (se bild B).

12)
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2.2. Fastsattning pa sockeln

(1) (2]

2.3. Anslutning av elmatning

Respektera nedanstaende anvisningar for att undvika risk for elstét, brand eller allvarlig
personskada:

e Det ar forbjudet att anvanda forlangningssladd for att ansluta manéverboxen.
A o Se till att eluttaget alltid &r latt att komma at och skyddat fran regn och vattenstéank.

e Manoverboxen ar skyddad mot vattenstink men far inte sankas ned i vatten eller annan
vatska. Den far inte installeras pa en plats som kan 6versvaimmas. Placera den minst 3,5 meter
fran poolkanten och undvik direkt exponering fér solljus.

¢ Placera manoverboxen i narheten av eluttaget.

1. Anslut flytkabeln till manoverboxen.

2. Tryck in kontakten tills du hor tva "klick". Se till att kontakten sitter ordentligt pa plats. Gor i annat fall om momentet.

3. Anslut natsladden. Anslut kontrolldosan endast till ett stromuttag som ar skyddat av en jordfelsbrytare pa max 30 mA
(kontakta en behorig elektriker om du dr oséker).

4. Koppla fran flytkabeln fran manéverboxen.
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2.4. Manoverboxens funktioner

Med mandverboxen kan man anvanda de viktigaste funktionerna och ansluta enheten till hemnétverket (se 3. Anvanda
appen (fér iQ-modeller)).

Knappar
Start/Stoppa rengoringscykeln

Andra rengdringslage *

Laget Lift System, for att ta upp ur poolen *

Initiera anslutning till iAquaLink™ *

o®@ 0

Initiera anslutning till Fluidra Pool™ *

[=

Kontrollampor

Laget Endast botten aktivt *

Laget Botten + vaggar + vattenlinje aktivt *

Status for Bluetooth™-anslutningen *

%) ET o

Status for WiFi-anslutningen *

* Beroende pa modell
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2.5. Starta en rengoringscykel

A e Anvand inte enheten med pooltacke pa poolen.

e Mandverboxen 6vergar till vantelage efter tio minuter. Tryck bara pa valfri knapp for att [amna vanteldget. Vantelaget
avbryter inte poolroboten om den dr mitt i en rengdringscykel.

2.5.1. Vilja rengoringsmetod

e Rengoringslaget bestammer vilken yta som ska rengéras och hur lang tid rengoringscykeln ska ta (beroende pa
modell).

e Som standard &r laget Botten + vaggar + vattenlinje forinstallt. En blad LED anger vilket lage som valts.

e Rengoringscykeln kan dndras innan enheten startar och under drift. Foregaende cykel avbryts. Tryck pa ° for
att starta en ny cykel. Tiden som aterstar fran foregaende cykel kommer att aterstallas

e Modeller med dubbel filtrering: kor nagra rengoringscykler utan filtret for mycket fin smuts
for att luckra upp smutsen.

e Tryck pd 0 (beroende pa modell)

Yta som ska rengéras

[ Endast botten

7 b Botten + vaggar + vattenlinje

2.5.2. Starta en rengoringscykel

e Tryck p o

For optimal yttackning anpassar enheten sin forflyttningsstrategi beroende pa val av rengoringscykel.

Tips for battre rengdringsresultat
0 Starta i borjan av badsadsongen flera rengoringscykler med metoden endast botten (efter att ha avlagsnat

storre skrap med en hav).
Genom att regelbundet anvanda poolroboten (utan att 6verskrida 3 cykler per vecka) halls din pool alltid ren
och filtret mindre igensatt.
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2.6. Ta upp poolroboten ur vattnet

A e Undvik skador pa utrustningen genom att bara anvinda handtaget for att ta upp poolroboten
ur vattnet.

2.6.1. For modeller utan ldget Lift System

¢ Vanta tills cykeln ar klar eller stang av enheten genom att trycka pa O .
e Dra forsiktigt i flytkabeln for att fora poolroboten mot poolkanten.

¢ Fatta sd snart som mojligt tag i poolroboten med hjalp av handtaget och Iyft forsiktigt upp den ur poolen sa att vattnet SV
som finns i den téms ut (se bild B).

2.6.2. For modeller med ldget Lift System fér att lyfta upp ur vattnet (beroende pa modell) @

Funktionen Lift System har tagits fram for att gora det lattare att tomma vatten ur poolroboten. Den kan aktiveras nar
som helst — under eller efter en rengéringscykel.

* Gor en kort tryckning pa knappen @ om poolroboten dr viand mot 6nskad vagg. Poolroboten gar mot vaggen.

e Om poolroboten inte dr vand mot 6nskad vagg: hall knappen @ intryckt, sa tippar den for att ga mot 6nskad vagg.
Slapp upp knappen nar den befinner sig mitt for vaggen. Poolroboten gar mot vaggen.
¢ Poolroboten gar uppfor vaggen och stannar vid vattenlinjen.

¢ Anvand handtaget for att ta upp den helt ur vattnet. For att bli lattare sprutar poolroboten ut en vattenstrale baktill.
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2.7. God praxis efter varje rengéring

2.7.1. Rengor filtret sa snart du tagit upp ur vattnet

e Rengor filtret med rent vatten efter varje rengoringscykel sa snart den har tagits upp ur

g e Poolrobotens prestanda kan bli samre om filtret ar fullt eller igensatt.
vattnet, och vanta inte tills smutsen torkat.

¢ Ga efter varje rengéringscykel igenom stegen for att rengora filtret (se 4.2. Rengora filtret).

2.7.2. Lagg ut sladden sa den trasslar sig mindre

Enhetens beteende paverkas starkt av hur trasslig sladden ar. En ordentligt utredd sladd garanterar att poolen tacks in
battre.

¢ Koppla loss sladden fran mandéverboxen (IB).
¢ Red ut sladden och lagg ut den i solen sa att den aterfar sin ursprungliga form (G).
¢ Rulla ihop sladden och borja i den ande som ar narmast poolroboten (6).

o

e

2.7.3. Forvaring av poolrobot och flytkabel

- Skélj av poolroboten med rent vatten.
- F6rvara alla delar skyddade fran solljus, fukt och vidrets makter.

¢ Still poolroboten lodratt pa dess sarskilda plats pa vagnen for att den ska torka snabbt. Rulla omsorgsfullt ihop
flytkabeln och placera den pa vagnhandtaget (se bild %=¥).

e Forvara alla delar skyddade fran solljus och vattenstank. Ett skyddsoverdrag kan fas som tillval (se bild 'B').

1 2]

Tips: Finns ingen vagn maste flytkabeln dnda hangas upp omsorgsfullt. Efter att ha rullats ihop kan den t.ex.
héngas upp pa en vagghallare.




3. Anvanda appen (for iQ-modeller)

Det finns tva appar, beroende pa modell: iAquaLink™ och Fluidra Pool™.

Béarbar enhet Hemnatverk Poolrobotens Poolrobot
(smartphone eller pekdator) mandverbox T

T“\ ‘ 1)) @T

iAquaLink™- och Fluidra Pool™-apparna finns for iOS- och Android-system och ger tillgang till extra funktioner.
Anvand appen for att kunna anvanda avancerade funktioner, som felsékningshjalp genom att ange felkoder, och fa full
kontroll 6ver poolroboten nar och var som helst.

Innan du installerar appen maste du gora féljande:
e Ansluta mandverboxen till ett eluttag.
B e Anvanda en WiFi-ansluten smartphone eller pekdator.

e Anvdnda ett WiFi-natverk med rimligt stark signal nar du ansluter till poolrobotens styrenhet.
WiFi-signalen maste kunna kdnnas av dar poolrobot och styrenhet anvéands. | annat fall maste
man ordna en teknisk I6sning for att stirka den befintliga signalen.

e Ha losenordet till ditt WiFi-natverk nara till hands.

3.1. Konfigurera poolroboten for appen forsta gangen

3.1.1. Konfigurera poolroboten for Fluidra Pool™-appen férsta gangen

Sla pa Bluetooth™ pa din smartphone innan du gar vidare.

Ladda ned Fluidra Pool™-appen fran AppStore (iOS) eller Google Play Store (Android).
Logga in eller registrera dig.

Utfor i appen stegen for att lagga till utrustning.

vk wNE

Tryck pa Anvand QR-kod och skanna QR-koden pa mandverboxens baksida for att starta parkopplingsprocessen.

3.1.2. Konfigurera poolroboten for iAqualink™-appen férsta gangen

. Ladda ned iAquaLink™-appen fran App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).
. Logga in eller registrera dig.

. Tryck pa symbolen + fér att Iagga till en ny enhet.

. Vilj Poolrobot.

. Valj din modell.

. Utfor i appen stegen for att ansluta.

O Uk, WN

anslutning dnda inte upprattas.

O (*): Se tabellen 5.3. Felsokningshjadlp for anslutningen till appen om ett felmeddelande visas eller en
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3.2. Funktioner som finns i appen

RE 46 —-iQ
RE 44 - iQ RE 47 --iQ
RE 45 --iQ XA 40 --iQ
Smartphone via appen: X3Ao3)((),6:-iC|1Q XA?OS)(()A“i(IlQ
CNX 30iQ 50 XA iQ
0z 44 - iQ CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ
Fjarrstyrning (WiFi) o o
° Starta en rengdringscykel o

Stoppa en rengoringscykel o

O 00

Justera tiden for en cykel

Folja upp hur en rengoringscykel o
fortskrider

<

Fjarrkontrollage

Funktionen Lift System: hjalp att ta
upp poolroboten ur vattnet

Valja forregistrerade o
rengoringsmetoder

QW™ @ 1

< B < B <)

Optimera poolroboten med hjilp av automatiska o
uppdateringar

3.2.1. Programmera och styra rengoringscykler (beroende pa modell)

Fran appen:

e Starta/stoppa rengéring

® Visa aterstaende rengoringstid fér pagaende cykel (visas i timmar och minuter)
e Oka/Minska rengdringstiden i steg om 15 minuter (beroende p3 modell)

e Valja forregistrerade rengdringsmetoder

¢ Rengoringscykelns langd kan variera beroende pa vilka installningar man valt.

o ¢ Den nya rengoringsmetoden blir aktiv fér pagaende rengoring och for alla senare cykler.

3.2.2. Fjarrkontrollige (beroende pa modell)

A e Aktivera bara fjarrkontrollen om du kan se poolroboten.

¢ Poolroboten kan styras genom att anvdanda en smartphone eller pekdator som fjarrkontroll tack vare Joystick-lage.

— Tryck pa symbolerna for att styra poolroboten framat och bakat och for att svanga at vanster eller hoger.

¢ Kontrollera WiFi-signalens styrka om poolroboten reagerar langsamt pa kommandon fran appen (se 3.1.
Konfigurera poolroboten for appen forsta gangen).




3.2.3. Ldge for att ta upp ur vattnet — Lift System (beroende pa modell)

A e Aktivera bara funktionen Lift System om du kan se poolroboten.

e Tryck fran appen pa @ for att anvanda funktionen Lift System (se §2.6.2. For modeller med laget Lift System for att

lyfta upp ur vattnet (beroende pa modell) @ @ @ @ @ ).

¢ Tryck pa riktningspilarna for att luta poolroboten at hoéger eller vanster.

¢ Tryck pa knappen ° nar poolroboten star mitt for 6nskad vagg for att den ska réra sig fram till vaggen.

3.2.4. Felmeddelanden

En varningssymbol visas pa startskdrmbilden om ett fel kdnns av A
* Tryck pa varningssymbolen A for att visa l6sningar pa problemet (se 5.2. Varningar vid anvandning).

¢ Tryck pa Radera fel om problemet ar |6st, eller valj OK for att |ata poolroboten sta kvar i felldge och felséka problemet
vid ett senare tillfalle.

3.2.5. Menyn Installningar

Vissa installningar kan dndras nar som helst genom att trycka pa symbolen uppe till hoger.
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4. Underhall

Sakerstall att poolroboten haller sa lange som majligt, genom att besiktiga alla delar om vars
9 rengoring det finns ndrmare anvisningar i kapitel 4. Utfér underhall minst en gang i manaden.

For att undvika allvarliga skador:
¢ koppla fran poolrobotens natspanning.

4.1. Rengora poolroboten

¢ Enheten maste regelbundet rengéras med rent vatten eller utspadd tvallésning. Anvand inga l6sningsmedel.
e Skolj poolroboten i rikligt med rent vatten.
e Lat inte enheten torka i solen vid poolkanten.

Tips: For att apparaten ska fungera vil, halla lange och garantera optimal prestanda:

- Vi rekommenderar att filter och borstar byts vartannat ar.

— Vi rekommenderar att man kontrollerar larvfétternas slitageindikatorer och byter dem sa snart dessa
syns.

4.2. Rengora filtret

ﬁ e Poolrobotens prestanda kan bli samre om filtret ar fullt eller igensatt.
e Rengor filtret i rent vatten efter varje rengoringscykel.

e Om filtret ar igensatt, rengér det med en syra (attika till exempel). Eftersom filtret satts igen om det inte anvands pa
flera manader (vinterforvaring), rekommenderar vi att man rengoér filtret minst en gang per ar.

0 9 0 Med enkel filtrering




4.3. Rengora vinghjulet

Fo6r att undvika allvarliga skador:
ﬁ o koppla fran poolrobotens natspanning.
o Skyddshandskar maste baras vid hantering av vinghjulet @ .

o Oppna luckan fér att komma &t filtret genom att lyfta upp sparren (se bild 'B).
e Ta ut filtret (se bild G
e Forinenskruvmejselide sarskilt avsedda halen (i tva hal mitt fér varandra) och tryck at héger for att lossa flédesgajden

moturs (vid férsta demonteringen sitter flédesgajden hart fast)(se bild '9).
¢ Nar flodesgajden lossats skruvas den loss for hand (se bild %&¥).
¢ Ta ut flodesgajden genom att lyfta upp den (se bild 'B).
¢ Anvand handskar och dra i vinghjulet genom att halla stadigt i det for att ta ut det (se bild 6 och 6).
¢ Avlagsna smuts (I6v, smasten, osv.) som kan blockera vinghjulet.

A e Satt ater fast vinghjul och filter ordentligt efter avslutad rengoring.
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4.4. Byta borstarna

Ar borstarna slitna?

* Byt borstarna om slitageindikatorerna ser ut sa har G:

L— ) e ——— -l
— = ---___,-aﬁ-‘—-—__‘_ pl: l —_— — l_’-————?
l l < L) K -
e - _ A — S N
AT O/ ' et T e : O
e I _,_____o_—'—"—__"i:_'_‘_"‘_—h o e " — |
ey 0 W LS

Ta bort slitna borstar

¢ Ta bort flikarna ur de hal de sitter fasta i och ta sedan ut borstarna.

Séitta de nya borstarna pa plats

e Forin sidan utan flik under borsthallaren (se bild 'B).
¢ Rulla borsten runt dess hallare och skjut in flikarna i fasthalen. Dra i anden av varje flik tills dess kant passerar genom

skaran (se bild '9).

¢ Klipp av flikarna med sax sa att de ar pd samma niva som de andra bladen (se bild 9).




5. Felsokning

e GOr nagra enkla kontroller med hjilp av tabellerna nedan innan du kontaktar din aterforsaljare

A

i hdndelse av funktionsproblem.
e Kontakta din aterforsdljare om problemet kvarstar.

. a‘: Atgirder som endast ska utforas av behorig tekniker.

5.1. Beteende

En del av poolen blir inte
ordentligt rengjord

Upprepa stegen for att sénka ned poolroboten (se § 2.1. Sdnka ned poolroboten)
och byt plats fér nedsankningen tills du hittar det optimala stallet.

Kabelns placering kan begransa poolrobotens rorelser. Se till att rulla ut tillrackligt
mycket kabel i poolen och lagg ut resten ordentligt vid sidan av den.

Filtret ar fullt eller igensatt: rengor det.

Enheten haller sig inte
ordentligt fast mot poolens
botten

Det finns luft kvar under apparatens kadpa. Upprepa stegen for att sinka ned
poolroboten (se § 2.1. Sdnka ned poolroboten).

Filtret ar fullt eller igensatt: rengér det (se 4.2. Rengora filtret).

Om filtret fortfarande ar igensatt efter rengéring: byt det.

Vinghjulet ar skadat:

Enheten klattrar inte uppfor
vaggarna alls eller klattrar
inte som den gjorde fran
borjan

Kontrollera att laget Botten/Vaggar/Vattenlinje har valts.

| Iiget Botten/Vaggar/Vattenlinje klattrar poolroboten inte alltid uppfor viaggarna.
Hur ofta beror pa cykel. Poolroboten klattrar inte nddvandigtvis uppfor vaggarna i
bérjan av cykeln. For att vara sdker pa att poolroboten aldrig klattrar uppfor vaggarna
maste man observera dess beteende i omkring20 minuter.

Filtret ar fullt eller igensatt. Rengdr det med sotvatten. Rengor filtret med en sur
I6sning (till exempel vindger) om det ar igensatt. Byt filtret vid behov.

Larvfotterna ar uttdnjda. Kontakta din aterforsaljare for att byta dem % .
Rengor backventilen utan att ta bort den.
Smuts eller foremal hindrar bypass fran att fungera. Kontakta din aterforsaljare for

) C
att rengora bypass X
Trots att vattnet verkar klart, finns det mikroskopiska alger i din pool. De syns inte
med blotta 6gat och de gor vaggarna hala och hindrar enheten fran att klattra. Gor
en chockklorering och minska pH-halten nagot. Limna inte enheten i vattnet under
chockklorering.

Enheten ror sig inte vid start

Kontrollera att uttaget som mandverboxen ar ansluten till har matning.
Kontrollera att en rengéringscykel har startats och att kontrollamporna lyser.

Kabeln trasslar sig

Rulla ut sa mycket kabel som mogjligt i poolen och lagg ut resten vid sidan av den.

Mandverboxen reagerar
inte ndr man trycker pa
knapparna

Koppla ur kabeln fran natuttaget, vanta tio sekunder och satt sedan i den igen.

Kontakta aterforsaljaren om problemet kvarstar: %"

179



180

5.2. Varningar vid anvandning

¢ Kontrollampan for mandéverboxens status blinkar fér att varna anvdndaren. Folj nedanstaende forslag pa atgardande

av fel.

¢ Varningar vid anvandning finns dven i appen (pa iQ-modeller)

LED Power eIIer LED

Start g—

Visning i appen
(beroende pa
modell)

Kommunikation

Losning

Koppla fran poolroboten och anslut den igen.
Kontrollera att kabeln ar ordentligt ansluten ftill
mandverboxen.

Kontrollera att inget stérande finns i omradet runt
kabelanslutningen.

Kontakta aterforsaljaren for en fullstdndig
felsokning om detta inte |6ser problemet.

(S aSaang s e apnges e

Drivmotor héger
Drivmotor véinster
Forbrukning hoger

drivmotor
F6érbrukning vanster
drivmotor

Kontrollera att smuts eller kabeln inte hindrar
borstar eller larvfotter fran att rotera fritt.
Kontrollera att inget stérande finns i omradet runt
kabelanslutningen.

Vrid alla hjul ett kvarts varv at samma hall tills du
uppnar en jamn rotation

Kontakta aterfoérsdljaren for en fullstandig
fels6kning om detta inte I6ser problemet.

Poolroboten upp ur

Stang av poolroboten.

Rengor filtret noga.

Sank ned den i vattnet igen och skaka pa den for att
slappa ut luftbubblorna.

vattnet e Starta om cykeln.
e Kontakta aterforsdljaren for en fullstandig
fels6kning om detta inte I6ser problemet.
e Kontrollera att inget smuts eller har blockerar
Pumpmotor vinghjulet.
Pumpmotorns e Rengor filtret noga.
forbrukning e Kontakta aterforsidljaren for en fullstindig

felsokning om detta inte |6ser problemet.

¢ Koppla fran mandverboxen i minst 15 sekunder.
e Stang appen.
¢ Anslut manoverboxen till poolroboten.
15 Uppdatering ¢ Anslut mandverboxen till elnatet.
{}Mﬁ%} *{}-{:}{:}{}ﬁ misslyckats eller | ¢ Kontrollera att mandverboxen &r ordentligt
’ ofullstandig ansluten
o till hemnéatverket (LED lyser).
e Vilj poolroboten i appen och klicka pa
e Uppdatera.
e Vanta tills uppdateringen ar klar.
Uppdatering pagar | ¢ Dra inte ur poolrobotens matningssladd under

Mycket snabb blinkning

pagaende uppdatering.

Inte relevant

Anslutningsfel

Kontrollera status for mandverboxens Bluetooth/
WiFi-LED och utfor de steg som beskrivs i tabell
5.3. Felsdkningshjalp for anslutningen till appen.

Inte relevant

En réd punkt
visas i listan Mina
enheter

Kontakta aterforsaljaren om problemet kvarstar: &F

Radera en felkod

Enheten &r inte inkopplad eller inte ansluten fill
hemnatverket. Uppdatera skdrmbilden (genom att
dra fingret uppifran och nedat) om punkten ar réd
nar manodverboxen ar ansluten och Bluetooth- och
WiFi-symbolerna lyser.

Om punkten blir gron: enheten ar redo att
anvandas.



Fran manéverboxen: -
¢ Tryck pa vilken knapp (utom knappen tl ) som helst for att radera en felkod efter att ha tillampat I6sningarna pa felet.

Fran appen:
¢ Tryck pa Radera fel efter att ha tillampat I6sningarna pa felet.

5.3. Fels6kningshjalp for anslutningen till appen

e Foraldrad version av

appen. e Uppdatera appen till en ny version.

e Manoverboxen ar L ..
Kontakta din internetleverantor.

. ansluten till routern . il ) .
e LED & blinkar men inte till molnse;vern ¢ Koppla fran boxen till ditt hemnatverk i tio sekunder. Anslut
(LAN anslutet, WEB inte WiFi-boxen igen och se om lysdioderna tands.
anslutet) ! e Kontrollera internetanslutningen — det kan vara ett
' . natverksfel.
e 5 GHz-router inte « Byt router.
kompatibel. ’
. e Tack over enheten for att skydda den fran solen och
* Mycket starkt ljus. kontrollera att lysdioderna ténds.
e Mandverboxen . . . .
frankopplad. ¢ Koppla in mandverboxen (se 2.3. Anslutning av elmatning).
* Alla LED ar slackta. ¢ Kontrollera att brytaren ar strémsatt.
e Stromavbrott. e Kontrollera att eluttaget har matning, t.ex. genom att koppla
in nagon annan enhet.
« Ingeninternetanslutning. o ﬁg?\;cer?lilse:c;a; internetanslutningen — det kan vara ett
e Kontrollera internetanslutningen — det kan vara ett
natverksfel.

e Kontrollera att WiFi-signalen ar tillrackligt stark. Det finns
flera satt att kontrollera hur stark WiFi-signalen ar:

- Koppla fran hemnatverkets router (box) och anslut den

igen.

- Anvdnd en bérbar dator och ga till instdliningspanelen
—_ for att se status for natverksanslutningarna. Kontrollera
e LED "= &rslackt. signalstyrkan for det tradlésa WiFi-natverket med en

barbar dator genom att observera mandverboxens status.

- Installera appen med hjalp av en smartphone eller

e Svag WiFi-signal *. pekdator. Kontrollera signalstyrkan for det tradlosa WiFi-

natverket med den bdrbara enheten genom att observera

mandéverboxens status. Overvig att installera en WiFi-
forstarkare om natverkssignalen ar for svag.

- Anvand en sdrskild app for att analysera WiFi-natverket —

det finns manga for iOS och Android.
* Placera poolrobotens mandverbox s& nara hemnatverkets

¢ Ingeninternetanslutning.

)

e LED % lyser,
men det finns

ingen (eller ojémn) router (box) som méjligt vid den forsta konfigureringen.

WiFi-anslutning. Anvand ingen forlangningssladd (se 2.3. Anslutning av

Meddelandet ¢ Manodverboxen befinner elmatning) och ga sedan igenom konfigureringsstegen

Anslutningsfel sig for langt fran (se 3.1. Konfigurera poolroboten fér appen férsta gangen)

visas pa skirmen i hemnétverkets box. igen: —_

appen. - Anslut mandéverboxen i narheten av poolen nar LED ‘G
val tands.

L " ° ..
- Om LED “F¥ inte ténds ansluter du dter manéverboxen
sa ndra huset som mojligt.
- Om LED " fortfarande inte lyser bor du éverviga att

installera en WiFi-forstarkare.
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=
e LED ‘& lyseroch
meddelandet PROG
visas (beroende
pa modell). Ett

meddelande visas | * EN uppdatering av e Vinta tills uppdateringen &r klar.
i appen. programvaran pagar. ¢ Drainte ur poolrobotens matningssladd under pagdende
e Knapparna gar inte uppdatering.

att trycka pa.

e LED 9 lyser

inte under denna

operation.

* Det kan finnas manga orsaker till att WiFi-signalen &r svag
— avstandet mellan router (box) och poolrobotens mandverbox,

—typ av router (box),

— vaggarna som skiljer router (box) fran poolrobotens manéverbox,
—internetleverantoren,

-m.m.

Atervinning

Denna symbol kravs enligt EU-direktiv 2012/19/EU (om avfall som utgérs av eller innehaller elektrisk och
elektronisk utrustning; WEEE-direktivet) och betyder att enheten inte far kastas som vanligt avfall. Den ska bli
foremal for sarskild avfallssortering och ateranvandas, atervinnas eller tas till vara pa annat satt. Innehaller
den dmnen som kan vara miljofarliga ska dessa avldagsnas eller neutraliseras. Hor efter hos aterférsaljaren om
hur produkten ska atervinnas.
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Oversattelse af original fransk vejledning

¢ Denne vejledning indeholder de instruktioner, der skal fglges under installation, brug og
vedligeholdelse.

¢ For at undga alvorlig eller dgdelig personskade, materielle skader og bortfald af garantien skal
du leese sikkerhedsadvarslerne og garantien fgr brug.

¢ Al dokumentation om produktet skal opbevares og videregives, sa de er til radighed senere

A gennem hele apparatets levetid.

e Det er forbudt at distribuere eller sendre dette dokument pa nogen made uden forudgaende

tilladelse fra producenten.

® Producenten udvikler konstant sine produkter for at forbedre deres kvalitet og forbeholder
sig ret til helt eller delvist at aendre produktegenskaber eller indholdet af dette dokument
uden forudgaende varsel.
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1. Information f@r brug af poolrobotten

1.1. Beskrivelse

RE 46 -- iQ
: RE 47 - iQ
Fin
0xaiq | Reas—iq | X0
CNX30--iQ 50 XA iQ
0z44 --iQ CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ
o iy © © o © =
@ Styreboks o o o o o
® Sokkel & (v & o
® Vogn o o o o o
U Enk((e:lltg(l)t[le)rlng o o o o o
o ©  © o o o
Beskyttel
® esc;/v eerses o o O O O
o: Inkluderet
O: Tilkgb

184




1.2. Tekniske specifikationer og reservedelsliste

1.2.1. Tekniske specifikationer

Styreboksens forsyningsspaending

RE 4 RE 46 - iQ
Hae RE 44 - iQ A 4010
A 10 XA 30 - iQ XA 40 --iQ
A 20 XA 50 -- iQ

30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0Z 44 --iQ

RE45-iQ 40 XA iQ

50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ

220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Klasse 11**

Poolrobottens forsyningsspaending 30 VDC
Maksimal strgm input 100 W maks. eller 150 W 150 W
maks.*

Kabellengde 15m 18 m
Filterkapacitet 4L
Poolrobottens stgrrelse (L x W x h) 41 x 42 x 28 cm
Pakkestgrrelse (L x B x H) 56 x 56 x 38 cm 56X§n61X46
Poolrobottens vaegt (uden kabel) 8 kg
Pakkens veegt 14 kg 18 kg
Sugebredde 230 mm
Maksimal arbejdsdybde 4m

. Styreboksen IPX5
Beskyttelsesindeks

Poolrobotten IPX8

Frekvensomrade 2.400 GHz - 2.497 GHz
Effekten af radiosenderen +19.5 dBm

* Afengig af model (se styreboksens for yderligere oplysninger)
* * Klasse Il: Poolrobot med dobbelt isolering eller forstaerket isolering, der ikke kraever jordforbindelse.
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1.3. Driftsprincip

Poolrobotten er uafhaengig af filtreringssystemet og kan derfor fungere selvsteendigt. Den skal blot tilsluttes
strgmforsyningen.

Den finder den bedste vej til at bevaege sig rundt og rense de omrader af poolen, som den er designet til (afhangigt af
modellen: bund, vaegge, vandlinje eller kun bund). Affald suges ind og opbevares i poolrobotens filterkurv.
Poolrobotten kan styres:

- Via styreboksen, der fglger med robotten

- Eller via en smartphone eller tablet, der er kompatibel med applikationen (se "3. Brug af appen (til iQ-modeller)").

Minimum 3.5 meter
- - - -

) .
' u ‘3\ ﬁ): Styreboks
'E): Vogn*

G‘: Poolrobot
®. riydekabel

E‘: Prop

'@/ T G: Strgmledning
. \«:_,1 ;@ o. Fiernbetjening via

appen *

(EJ

(* Afhaengig af model)

1.4. Pool forberedelse

i pools, der kan skilles ad. En permanent pool er indbygget i jorden eller pa jorden og kan ikke

B e Dette produkt er beregnet til at blive brugt i pools, der er permanent installeret. Brug den ikke
nemt skilles ad og opbevares.

¢ Poolrobotten skal fungere i poolvand med fglgende egenskaber:

Vand temperatur Mellem 10°C og 35°C
pH Mellem 6.8 og 7.6
Fri klor <3mg/l

¢ Nar poolen skal renggres, fiern blade og lighende ved hjzelp af et net, for at optimere poorobotens ydeevne.

¢ Fjern termometre, leget@j og andre genstande, der kan beskadige poolrobotten
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2. Generalt brug

2.1. Nedsankning af poolrobotten

Rul flydekablet ud i dens fulde lsengde langs poolen for at undga, at kablet bliver filtret under nedsaenkningen (se

figur 'B).

Placer dig selv halvvejs langs poolens leengde, fgr du nedsaenker poolrobotten (se figur 'Q')_ Dette vil optimere
poolrobottens bevaegelser og reducere sammenfiltring i kablet. Placer poo
Bevaeg den lidt i alle retninger, sé luften i poolrobotten slipper ud (se figur

Rul nok flydekabel ud i poolen, s poolrobotten kan bevaege sig frit i hele poolen. Laeg resten ved poolsiden (se figur

5}

botten lodret i vandet (se figur &#).

12
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2.2. Fastggrelse til soklen

(1) (2]

2.3. Strgmforsyning

For at undga enhver risiko for elektrisk stgd, brand eller alvorlig personskade skal du fglge
instruktionerne nedenfor:

¢ Brug af forleengerledning er forbudt ved tilslutning af styreboksen.
A o Sgrg for, at stikkontakten til enhver tid er let tilgeengelig og er beskyttet mod regn eller plask

e Styreboksen er vandtat, men ma ikke nedszenkes i vand eller anden vaske. Den ma ikke
installeres i et oversvgmmeligt omrade; hold den mindst 3,5 meter veek fra kanten af poolen
og undga at udszette den for direkte sollys.

e Placer styreboksen i nerheden af stikkontakten.

1. Tilslut flydekabel til styreboksen.

. Sgrg for, at stikket er skubbet tilstreekkeligt pa plads. Hvis ikke, gentag handlingen.

3. Tilslut strgmkablet. Tilslut kun styreboksen til en stikkontakt beskyttet af en 30 mA maksimal fejlstremsenhed (hvis
du er i tvivl kontakt en kvalificeret tekniker).

4. Frakobl det flydende kabel fra styreboksen.

N

B>
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2.4. Styreboks funktioner

Styreboksen bruges til at styre hovedfunktionerne eller til at forbinde poolrobotten til hjemmets Wi-Fi-netvaerk (se"3.
Brug af appen (til iQ-modeller)"").

Indstillinger

Start/stop af renggringscyklussen

Zndring af renggringsfunktion *

' ® Q0

~
Y

=

Lofte indstilling - for at Igfte poolrobotten ud af poolen*

Konfigurer iAquaLink™-forbindelsen*

&l
=]

[=

Indikator lys

Konfigurer Fluidra Pool™-forbindelsen*

a
]

"Kun bund"-indstilling aktiveret*

i

|

L]
ki

"Bund + veegge + vandlinje"-indstilling aktiveret*

Bluetooth™-forbindelsesstatus*

)

Wi-Fi forbindelsesstatus*

* afhangigt af modellen
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2.5. Start af en renggringscyklus

A

For at undga enhver risiko for personskade eller materielle skader, skal du fglge instruktionerne
nedenfor:

¢ Badning er forbudt, nar poolrobotten er i poolen.

¢ Brug ikke enheden under en chokklorering. Vent, indtil klorniveauet har naet den anbefalede
vaerdi, for du nedsanker poolrobotten.

¢ Brug ikke poolrobotten, hvis poolen er tildekket af et poolcover.

¢ Styreboksen skifter til standby efter 10 minutter. Tryk pa en vilkarlig knap for at afslutte standby tilstand. Standby-
tilstand stopper ikke poolrobotten, hvis det er i en renggringscyklus.

2.5.1. Valg af renggringstilstand

e Renggringstilstanden definerer den overflade, der skal renggres, og renggringscyklussens varighed (afhaengigt af
modellen).

¢ Som standard er en renggringstilstand "bund + vaegge + vandlinje" forudkonfigureret. En bla LED indikerer den valgte
tilstand.

¢ Renggringscyklussen kan &ndres, fgr apparatet starter eller mens det er i brug. Den forrige cyklus stopper. Tryk
pa for at starte en ny cyklus. Den resterende tid fra den forrige cyklus nulstilles.

A

¢ For modeller med dobbeltfiltrering: kgr et par renggringscyklusser uden det meget fine filter
for at Igsne op for snavset.

e Tryk 0 (afhaengigt af modellen)

Overflade der skal renses

| = | Kun bund

o D Bund + vaegge + vandlinje

2.5.2, Start af renggringscyklussen

e Tryk o

Poolrobotten tilpasser sin bevagelsesstrategi til renggringsindstillingen, for at optimere overfladedakningen.

i

Tip til forbedring af rengg@ringsydelsen

| starten af badesaesonen skal du starte flere renggringscyklusser i kun bundtilstand (efter at have fjernet
det veerste med et net).

Regelmaessig brug af poolrobotten (uden at overstige 3 cyklusser om ugen) betyder, at din pool altid vil vaere
ren og filteret mindre tilstoppet.




2.6. Sadan fjernes poolrobotten fra poolen

A * For at undga at beskadige udstyret ma du kun bruge handtaget til at fjerne poolrobotten fra
poolen.

2.6.1. For modeller uden Lift System-indstilling

e Vent p3, at cyklussen er slut, eller sluk apparatet ved at trykke pa 0
¢ Bring poolrobotten til kanten af poolen ved forsigtigt at traekke i flydekablet.

¢ Nar det er muligt, tag poolrobotten op i handtaget og lgft den forsigtigt ud af poolen, sa vandet i poolrobotten Igber
ud i poolen (se figur) €¥).

2.6.2. For modeller med Lift System-indstilling (afhaengigt af modellen) @

Lift System-funktionen er designet til at ggre det lettere at fjerne poolrobotten fra vandet. Den kan aktiveres nar som
helst, under eller i slutningen af en renggringscyklus.

Tryk kort pa knappen @, hvis poolrobotten vender mod den gnskede vaeg. Poolrobotten vil nu bevaege sig mod
vaeggen.

¢ Hvis poolrobotten ikke vender mod den gnskede vaeg, tryk pa knappen @ og hold den nede indtil den vender mod
den gnskede vaeg, slip for knappen. Herefter vil poolrobotten bevaege sig mod vaeggen.

¢ Poolrobotten bevaeger sig op ad vaeggen og bliver ved vandlinjen.

Brug handtaget til at tage den op af vandet. For at ggre poolrotten lettere nar den Igftes, sprgjter poolrobooten med

en vandtstrale ud pa bagsiden.
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2.7. God praksis efter hver renggring

2.7.1. Renggor filteret, s snart poolrobotten er ude af poolen

¢ Poolrobottens ydeevne kan blive reduceret, hvis filteret er fyldt eller snavset. .
e Renggr filteret | rent vand, sa snart enheden er fjernet fra poolen efter hver renggringscyklus.

Vent ikke p3, at affaldet i filterkurven tgrrer.

o Efter hver renggringscyklus skal du fglge trinene for renggring af filteret, se "4.2 | Renggring af filteret".

2.7.2. Strzek flydekablet ud, sa det ikke bliver viklet sa meget sammen

Apparatets funktion pavirkes kraftigt af kablets sammenfiltring. Et korrekt udfiltret kabel garanterer bedre daekning af
poolen.

¢ Frakobl kablet fra kontrolboksen.

¢ Ret kablet ud og leeg det ud i solen, sa det vender tilbage til sin normale form.
¢ Rul kablet op, startende med den ende af kablet, der er taettest pa stgvsugeren.

1

2.7.3. Opbevaring af poolrobotten og flydekablet

- Skyl renggringsmidlet med rent vand.
- Opbevar alle elementer vk fra sollys, fugt og darligt vejr.

¢ Anbring poolrobotten lodret pa det dertil beregnede sted pa vognen, sa den tgrrer hurtigt ud. Rul forsigtigt flydekablet
og laeg det pa vognens handtag (se figur 'B).
e Opbevar alle elementer vaek fra direkte sollys og eventuelle plask. Et beskyttende cover fas som ekstraudstyr (se figur

12}

(1) (2]

Tip: Selvom du ikke ejer en vogn, skal flydekablet stadig arrangeres omhyggeligt til opbevaring. Nar
flydekablet er rullet sammen, kan det f.eks. placeres pa et vaegbeslag.




3. Brug af appen (til iQ-modeller)

Der er to apps tilgengelige afhangigt af modellen: iAqualink™ og Fluidra Pool™.

Mobil enhed Hjemme, Wi-Fi Styreboks Poolrobot
(smartphone eller tablet) netvaerk til poolrobot T

=\ ‘ 1)) 7
iAqualLink™-appen er tilgeengelig til iOS- og Android-systemer: den giver yderligere funktioner. m

Apperne iAqualink™ og Fluidra Pool™ er tilgeengelige til iOS- og Android-systemer: De tilbyder yderligere funktioner.
Brug appen til at drage fordel af avancerede funktioner sdsom fejlfindingshjeelp ved at indtaste fejlkoder, og fa fuld
kontrol over robotten, uanset hvor du er, og nar som helst.

Inden du installerer appen, skal du:
e Tilslut kontrolboksen til en stikkontakt.
e Brug en Wi-Fi-aktiveret smartphone eller tablet,

A e Brug et Wi-Fi-netvaerk med et rimeligt steerkt signal, nir du opretter forbindelse til
robottens kontrolenhed: Wi-Fi-signalet skal kunne registreres pa det sted, hvor robotten og
kontrolenheden anvendes. Hvis dette ikke er tilfaeldet, skal der findes en teknisk Igsning til at
forsterke det eksisterende signal.

¢ Hav din Wi-Fi-netveerksadgangskode klar.

3.1. Konfiguration af appen for fgrste gangs renggring

3.1.1. Konfiguration af Fluidra Pool™-appen for fgrste gangs renggring

Aktivér Bluetooth™ pa din smartphone, fgr du fortseetter.

Download Fluidra Pool™-appen fra App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).

Log ind eller registrer dig.

Folg trinene i appen for at tilfgje udstyr.

Tryk pa Use QR Code og scan QR-koden pa bagsiden af kontrolboksen for at starte tilknytningsprocessen.

uhwbheE

3.1.2. Konfiguration af iAqualink™-appen for fgrste gangs renggring

. Download iAquaLink™-appen fra App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).
. Log ind eller registrer dig.

. Tryk pa ikonet + for at tilfgje et nyt apparat.

. Vzelg Robotic cleaner (Renggringsrobot).

. Veelg din model.

. Fglg trinene i appen for at oprette forbindelse.

U WN

(*): Hvis der vises en fejlmeddelelse, eller forbindelsen stadig ikke oprettes, skal du se tabellen "5.3.
Fejlfinding af forbindelsen til appen".
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3.2. Tilgeengelige funktioner i appen

RE 44 --iQ
RE 45 --iQ
XA 30 --iQ

Smartphone via appen: 30 XA iQ

CNX 30 --iQ
0z 44 - iQ

RE 46 - iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

Fjernbetjening (Wi-Fi) o o
° Start renggringscyklussen o o
Stop renggringscyklussen o o

Skift cyklustiden

Overvag renggringscyklussen o

<

Fjernbetjening

Lift System funktion: hjaelper med at
fierne poolrobotten fra poolen

QICKEIN

Velg de forud gemte renggringsind- o
stilling
Optimer poolrobotten ved hjxlp af automatiske o

opdateringer

< B < B <)

3.2.1. Programmering og styring af renggringscyklusser (afhaengigt af model)

Fra appen:

e Start/stop renggring;

e Se den resterende tid af den aktuelle renggringscyklus (vist i timer og minutter);

¢ Forgg/Reducer renggringstiden med 15-minutters sekvenser (afhaengigt af model);
e Veelg de forud gemte renggringsindstillinger.

¢ Renggringscyklustiden kan variere afhaengigt af de valgte indstillinger.

o ¢ Den nye renggringsindstilling traeder i kraft for den igangvaerende renggringscyklus og alle fremtidige
cyklusser.




3.2.2. Fjernbetjening (afhaengig af model)

A ¢ Brug kun fijernbetjeningen, hvis du har poolrobotten inden for syne.

¢ Poolrobotten kan styres med din smartphone eller tablet som fjernbetjening via "Joystick mode":

- Tryk pa ikonerne for at flytte poolrobotten frem og tilbage og for at dreje til venstre eller hgjre.

¢ Hvis poolrobotten er relativt langsom til at reagere pa en handling via appen, skal du kontrollere Wi-Fi-
netvaerkssignalet, se "3.1 | Fgrstegangskonfiguration af poolrobtten.

3.2.3. "Lift System" indstillingen (afhangigt af model)

A e Aktiver kun funktionen Lift System, hvis du har poolrobotten inden for syne.

* Fra appen skal du trykke pa @ for at bruge Lift System-funktionen (se §"2.6.2 For modeller med Lift System-
indstilling (afhaengigt af modellen) "2.6.2. For modeller med Lift System-indstilling (afhaengigt af modellen) @").

¢ Tryk pa pilene for at dreje poolrobotten til venstre eller hgjre.

¢ Nar poolrobotten vender mod den gnskede vaeg, skal du trykke pa ° knappen for at poolrobotten skal bevaege

sig mod vaeggen.

3.2.4. Fejlkoder

Hvis der opdages en fejl, sa vil et advarselssymbol blive vist pa startskaermen A

¢ Tryk pa advarselssymbolet A for at vise fejlfindingslgsningerne, se "5.2 | Brugeradvarsler".

e Tryk pa "Clear Error" (Ryd fejl), hvis du mener, du har Igst problemet, eller vaelg OK, hvis du vil lade poolrobotten vaere
i fejltilstand og fejlfinde problemet senere.

3.2.5. Menu Indstillinger

Nogle af poolrobottens indstillinger kan til enhver tid a&ndres ved at trykke pa ikonet gverst til hgjre.
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4. Vedligeholdelse
ﬁ For at undga alvorlig skade:
e Afbryd poolrobotten fra stremforsyningen.

4.1. Renggring af poolrobotten

¢ Poolrobotten skal renggres regelmaessigt med rent vand eller let seebevand. Brug ikke oplgsningsmidler.
¢ Skyl poolrobotten grundigt med rent vand.
¢ Lad ikke poolrobotten tgrre i solen ved poolen.

- Filter og bgrster skal udskiftes hvert andet ar,

0 Tip: For at bevare poolrobottens integritet og garantere optimal ydeevne:
- Undersgg slidindikatoren pa larvefgdderne og udskift larvefgdderne, sa snart indikatoren er synlig.

4.2. Renggring af filteret

ﬁ e Poolrobottens ydeevne kan blive reduceret, hvis filteret er fyldt eller snavset.
e Renggr filteret med rent vand efter hver renggringscyklus.

¢ Huis filteret er blokeret, skal du rense det med en syreoplgsning (f.eks. fortyndet eddikesyre). Det anbefales, at du
gor dette mindst en gang om aret, da filteret vil tilstoppe, hvis det ikke bruges i flere maneder (overvintringsperiode).

0 9 0 Med enkelt filtrering 9 0




4.3. Renggring af pumpehjulet

For at undga alvorlig skade:

ﬁ e Afbryd poolrobotten fra stremforsyningen.
e Anvend handsker ved vedligeholdelse af pumpehjulet @ .

 Abn lagen til filterkurven ved at Igfte lasen (se figur 'B).

* Fjern filteret (se figur ﬂ).

¢ Indsaet en skruetraekker i hullerne og hold det rigtige tryk for at Igsne flowguiden ved at dreje skruetraekkeren mod
uret (ved fgrste fiernelse er flowguiden hardt spaendt fast) (se figur 6).

¢ Nar flowguiden er Igsnet, skrues den af med handen (se figur %&¥).

¢ Fjern flowguiden (se figur %&#) ved at Igfte den.

¢ Tag et par handsker pa og hold godt fast i pumpehjulet for at treekke det ud (se figur G og 'B').

* Fjern snavs (blade, sten osv.), som kan blokere pumpehijulet. m
ﬁ e Nar renggringen er feerdig, skal du genindszette pumpehjulet og filteret.

1)
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4.4. Udskiftning af bgrsterne

Er bgrsterne slidte?
» Udskift bgrsterne, hvis slidindikatorerne ligner eksempel e:

% ©

l——.—— -l- -_-"_ . _a?:—-____._ ] l = ‘_‘.—_——?
= - - o — -
; T O [ ) e = (@]
el e AL - e — —r—TF — -
e e — o —— _A;.-—""";: -H-\"""-—-_.',

Fiern de slidte bgrster

¢ Fjern fligene fra hullerne, hvori de er fastgjort, og fjern derefter bgrsterne.

Placer de nye bgrster.

¢ Monter siden uden fligene under bgrsteholderen (se figur B).

¢ Rul bgrsten rundt om dens stgtte, skub fligene ind i fastggrelseshullerne og traek i enden af hver flig, indtil dens kant
gar gennem abningen (se figuren) '9).

¢ Klip fligene med en saks, sa de er i niveau med det yderste pa bgrsten (se figuren 9).




5. Fejlfinding

e Huvis der opstar et problem, skal du inden du kontakter din forhandler, udfgre disse fa enkle

A

kontroller ved hjzlp af fglgende tabeller.
e Kontakt din forhandler, hvis problemet fortszetter.

. a‘: Reparation skal udfgres af en kvalificeret tekniker.

5.1. Fejlfinding af poolrobotten

En del af poolen er ikke
ordentligt rengjort

Gentag nedsaenkningstrinnene (se § "2.1 Nedszenkning af poolrobotten"), og skift
nedszankningsstedet, indtil du finder det rigtige sted i poolen.

Placeringen af flydekablet kan begraense poolrobottens bevaegelse: Kontroller, at
der er rullet nok flydekabel ud i poolen, og at resten af flydekablet er lagt ud ved
poolsiden.

Filteret er fyldt eller snavset: renggr det.

Poolrobotten star ikke fast pa
poolbunden

Der er stadig luft i poolrobottens kabinet. Gentag nedsankningsoperationerne (se
§"2.1 Nedsaenkning af poolrobotten").

Filteret er fyldt eller snavset: renggr det (se "4.2 | Renggring af filteret"4.2. Renggring
af filteret").

Hvis filteret forbliver tilstoppet trods renggring: udskift det.

Pumpehjulet er beskadiget:

Poolrobotten kan ikke kgre
op ad vaeggene

Kontakt din forhandler: a"

Poolrobotten kgrer ikke op
ad poolvaeggene, som den
gjorde oprindeligt

Filteret er fyldt eller snavset: renggr det

Filteret er tilstoppet: skift det.

Larvefgdderne er slappe: kontakt din forhandlera" for at erstatte dem.
Snavs/genstande forhindrer bypasset i at fungere: kontakt din forhandler %"for
at rense bypasset.

Selvom vandet virker klart, er der mikroskopiske alger til stede i din pool. De er ikke
synlige med det blotte gje, og de gor veeggene glatte og forhindrer poolrobotten i
at klatre. Udfgr chokklorering og seenk pH en smule. Efterlad ikke poolrobotten i
vandet under klor chokbehandling.

Poolrobotten beveeger
ikke ved opstart.

sig

Kontroller, at styreboksenes strgmstik far stremforsyning.
Kontroller, at en renggringscyklus er startet, og at lysene er teendt.

Flydekablet bliver viklet

sammen

Rul sa meget flydekabel ud som muligt i poolen og laeg resten ved poolsiden.

Styreboksen reagerer ikke pa
nogen knaptryk.

Tag stremledningen ud af stikkontakten, vent 10 sekunder, og sat den i igen.

Kontakt din forhandler, hvis problemet fortszetter: %"
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5.2. Brugeradvarsler

Statusindikatoren pa styreboksen blinker for at advare brugeren, fglg de anbefalede fejlfindingstips nedenfor.

Brugeradvarsler kan ogsa tilgas i appen (pa iQ-modeller).

LED (Strgm)

eller @y, | FD (Start)

Vises i appen
(afhaengig af
model)

Kommunikation

Lgsninger

Afbryd og tilslut poolrobotten igen

Kontroller, at flydekablet er korrekt tilsluttet til
styreboksen.

Kontroller, at intet forstyrrer
kabelforbindelsesomradet.

Hvis dette ikke Igser problemet, skal du kontakte
din forhandler.

(o2 aanges e apnges e

Hgjre treekmotor
Venstre traekmotor
Hojre
treekmotorforbrug
Venstre
traekmotorforbrug

Kontroller at snavs eller flydekablet ikke
forhindrer bgrsterne eller skinnerne i at rotere
frit.

Tjek, at der ikke er noget, der forstyrrer
kabelforbindelsen i det omkringliggende omrade.
Drej hvert hjul en kvart omgang i samme retning,
indtil det roterer jeevnt

Hvis dette ikke Igser problemet, skal du kontakte
din forhandler.

Poolrobot ud af
vandet

Sluk poolrobotten.

Renggr filteret grundigt.

Seet det tilbage i vandet, ryst poolrobooten
for at friggre Iuftboblerne.  Genstart
renggringscyklussen.

Hvis dette ikke Igser problemet, skal du kontakte
din forhandler.

Pumpemotor
Pumpemotorens
forbrug

Kontroller, at intet snavs eller har blokerer
pumpehijulet.

Renggr filteret grundigt.

Hvis dette ikke Igser problemet, skal du kontakte
din forhandler.

ezeseseteRuSejesese 20!

Opdatering
mislykkedes eller
ikke faerdiggjort

Afbryd og tilslut styreboksen igen for at genstarte
opdateringen.
Kontakt din forhandler, hvis fejlen fortseetter.

1%

Hurtigt blinken

Opdatering i gang

Vent pa, at opdateringen er fuldfgrt.
Tag ikke strgmkablet ud af poolrobotten under
en opdatering.

N/A

Forbindelsesfejl

Kontroller status for Bluetooth/Wi-Fi-LED'erne pa
styreboksen, og fglg trinene beskrevet i tabellen
"5.3. Fejlfinding af forbindelsen til appen".

N/A

En rgd prik vises pa

listen "My Systems".

Poolrobotten er ikke tilsluttet eller ikke tilsluttet
til hjemmets Wi-Fi-netvaerk. Hvis prikken er rgd,
nar styreboksen er tilsluttet, og hvis Bluetooth/
Wi-Fi-ikonerne lyser, skal du opdatere skeermen
(ved at stryge nedad).

Hvis prikken bliver grgn: poolrobotten er klar til
brug.



Kontakt din forhandler, hvis problemet fortszetter: %‘*

Sletning af en fejlkode
Brug af styreboksen:

=
¢ Nar du har fulgt fejlfindingen, skal du trykke pa en vilkarlig tast for at slette fejlkoden (undtagen D knappen).

Fra app:
¢ Nar du har fulgt fejlfindingslgsningerne, skal du trykke pa Clear Error (ryd fejl).

5.3. Fejlfinding af forbindelsen til appen

StyrebOks Status Mu“ge érsager

¢ Den anvendte app

version er forzeldet. * Opdater appversionen.

e Styreboksen er
forbundet til routeren,
men ikke til cloud-

Kontakt din internetudbyder.

=" LED blink
() L)
. INKEr. o Afbryd hjemmets Wi-Fi-router i 10 sekunder. Tilslut den igen

e Alle LED'er er
slukkede.

serveren (LAN tilsluttet,
WEB ikke forbundet).
Inkompatibel 5 GHz
router.

Meget hgj lysstyrke.

og se, om LED'erne teender igen.

¢ Tjek internetforbindelsen - netvaerket kan vaere nede.
e Udskift routeren.

Dzk poolrobotten til for at beskytte det mod solens straler
og kontroller, at lysindikatorerne taender.

Styreboks frakoblet.

Tilslut styreboksen (se "2.3 | Tilslutning af strgmforsyning").

Strgmafbrydelse.

e Kontroller, at der er strgm til afbryderen.
e Kontroller, at der er strgm til stikkontakten ved at tilslutte et

andet poolrobot til det.

Internetforbindelse
mistet

Tjek internetforbindelsen - netvaerket kan veere nede.

)

. « LED'ener
slukket

)

. « LED'en
lyser, men Wi-Fi-
forbindelsen er
ikke-eksisterende
(eller plettet).
Meddelelsen
"Forbindelsesfejl"
vises pa skeermen i
appen.

Internetforbindelse
mistet.

Svagt Wi-Fi signal*.

Styreboksen er for langt
fra hjemmets Wi-Fi-
router.

¢ Tjek internetforbindelsen - netvaerket kan vaere nede.
o Sgrg for, at du har et tilstreekkeligt staerkt Wi-Fi-signal. Der er

flere mader at kontrollere styrken af Wi-Fi-signalet pa:

- Afbryd hjemmets Wi-Fi-router, og seet den derefter iigen.

- Brug en beaerbar computer, ga ind i konfigurationspanelet
for at se status for dine netvaerksforbindelser.
Kontroller styrken af det tradlgse netveerkssignal pa
den bezerbare computer ved at kontrollere status for
styreboksforbindelsen.

- Installer appen ved hjelp af en smartphone eller
tablet. Kontroller styrken af det tradlgse netveerkssignal
pa den mobile enhed ved at kontrollere status for
styreboksforbindelsen. Hvis Wi-Fi-netveerket er svagt,
skal du installere en Wi-Fi-forlaenger.

- Brug en app dedikeret til at analysere Wi-Fi-forbindelsen:
flere er tilgaengelige i iOS eller Android.

Ved den fgrste opsaetning skal du placere poolrobottens

styreboks sa teet som muligt pa hjemmets Wi-Fi-router.

Brug ikke en forlengerledning (se "2.3 | Tilslutning af

strgmforsyning"), gentag derefter konfigurationstrinnene (se

"3.1 | Konfiguration af fgrstegangsrenser"3.1. Konfiguration

af appen for fgrste gangs renggring"):

- Nar ’;1?" LED'en lyser, tilslut styreboksen naer poolen.

- Hvis ";?‘ LED'en ikke lyser, tilslut styreboksen igen s3 taet
pa huset som muligt.

- Hvis ’;,-_?" LED'en stadig ikke lyser, installer en Wi-Fi-

forleenger.
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StyrebOks Status Mu”ge érsager

—

e % LEDen
lyser, og "PROG"-
meddelelsen vises

(afhaengigt af

model). En besked | ® En softwareopdatering | « vent p3, at opdateringen er fuldfert.

vises i appen. erigang.. ¢ Tag ikke stremkablet ud af poolrobotten under en
e Knapperne kan ikke opdatering.

aktiveres.

o 9 LED'en lyser
ikke under denne

operation.

*Der kan vaere flere drsager til et svagt Wi-Fi-signal

- Afstanden mellem routeren og poolrobottens styreboks,

- Type router,

-Antallet af vaegge, der adskiller routeren fra poolrobottens styreboks,
- Internetudbyderen,

- OSV...

Genbrug

Dette symbol er pakraevet af det europeeiske direktiv DEEE 2012/19/EU (direktivet om affald af elektrisk
og elektronisk udstyr) og betyder, at dit poolrobot ikke ma smides i en normal skraldespand. Det vil blive
selektivt indsamlet med henblik pa genbrug, genanvendelse eller omdannelse. Hvis det indeholder stoffer,
der kan veere skadelige for miljget, vil disse blive elimineret eller neutraliseret. Kontakt din forhandler for at

fa oplysninger om genbrug.
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Oversettelse av den franske originalanvisningen

e Denne handboken inneholder instruksjoner som ma fglges under installasjon, bruk og
vedlikehold.

¢ For & unnga alvorlige eller dgdelige skader, materielle skader og bortfall av garantien, ma du
lese sikkerhetsadvarslene og garantien fgr bruk.

¢ All produktdokumentasjon ma oppbevares og gis videre for senere referanse i hele utstyrets

A levetid.

¢ Utsending eller endring av dette dokumentet pa noen mate er forbudt uten forhandstillatelse
fra produsenten.

¢ Produsenten utvikler sine produkter hele tiden for a forbedre kvaliteten, og forbeholder seg
retten til 3 helt eller delvis endre produktfunksjonene eller innholdet i dette dokumentet uten
forhandsvarsel.
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1. Informasjon for bruk

1.1. Beskrivelse

RE 46 -- IQ
RE 4410 XA 4010
RE 43 — i S0 = [10] : XA 50 - iQ
CNX25~ | oo s =10 40 XA iQ
)= Il 50 XA iQ
. 0Z44--iQ CNX 40 -- iQ
- CNX50--iQ
0 Robotk;;Ieyltende o o o o o
© | Kontroliboks (v] & (v] V] V)
® Sokkel (v] (v] v/ V)
@ Vognsett O O O Q °
o Enk(—zllglc;c[:)ering o o o o o
Dobbel filtreri
@ Beskyttelsestrekk O O O O O
Q: Medfglger

: Tilgjengelig som tilbehgr
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1.2. Tekniske spesifikasjoner og merking

1.2.1. Tekniske spesifikasjoner

RE 4 RE 46 -- iQ
; RE 44 - iQ RE47--1Q
A 10 . XA 40--iQ
A 20 M B0 = 0] | XA50-iQ
30 XA iQ RE 45 -- iQ .
0 XA ) 40 XA iQ
0 XA CNX 30--iQ OXA i
0z 44 -iQ S0 Tl
0 CNX 40 --iQ
0 CNX50--iQ
Inngangsspenning pa kontrollboksen 220-240V AC/ 100 - 240 V AC*, 50/60 Hz, Klasse I1**
Inngangsspenning pa roboten 30V DC
Maksimalt absorbert kraft 100 W maks. eller 150 W 150 W
maks.
Kabelens lengde 15m 18 m
Filterets kapasitet 41
Robotens dimensjoner (L x B x H) 41 x42x28 cm
Emballasjens dimensjoner (L x B x H) 56 x 56 x 38 cm 56)(?:])(46
Robotens vekt (uten kabel) 8 kg
Vekt innpakket 14 kg 18 kg
Sugebredde 230 mm
Maksimal driftsdybde 4m
) Strgmforsyning IPX5
Beskyttelsesindeks
Robot IPX8
Frekvensband 2400 GHz-2497 GHz
Signaleffekt +19,5 dBm

* avhengig av modellen (se kontrollboksen for mer informasjon)
**Klasse Il: apparat med dobbel eller forsterket isolasjon som ikke krever jording.

205



206

1.3. Funksjonsprinsipp

Roboten er uavhengig av filtreringssystemet og kan fungere pa egenhand. Koble den ganskel enkelt til stremuttaket.
Den forflytter seg optimalt for a rengjgre de omradene av bassenget den har blitt designet til a rengjgre (avhengig av
modellen: bunn, vegger, vannkant eller bare bunn). Bunnfallet suges opp og lagres i filteret i roboten.

Roboten kan brukes:

- Via kontrollboksen som fglger med roboten,

- eller takket veere en smarttelefon eller et nettbrett som er kompatibelt med applikasjonen (se «3. Bruke appen (for
iQ-modeller)»).

Minst 3,5 meter

Ay e
(7 q

(E)

ﬂ': Kontrollboks
G‘: Vogn*

G‘: Robot

'E}: Flytende kabel

'E': Uttak

@: stromkabel

q}; @': Fjernkontroll via appen*

@/

(*avhengig av modellen)

1.4. Klargjgring av bassenget

i demonterbare basseng. Et permanent basseng er bygget pa eller i grunnen, og kan ikke

B e Dette produktet skal kun brukes i permanente svgmmebasseng. Det ma ikke brukes
demonteres og ryddes bort.

¢ Apparatet ma brukes i bassengvann med fglgende kvalitet:

Vanntemperatur Mellom 10°C og 35 °C
pH Mellom 6,8 og 7,6
Fritt klor <3 mg/l

¢ Nar bassenget er skittent, spesielt ved idriftssetting, ma du fjerne stort bunnfall med en hav for & optimalisere
apparatets ytelse.

¢ Fjern termometre, leker og andre gjenstander som kan skade apparatet.



2. Generell bruk

2.1. Nedsenkning av roboten

Strekk ut kabelen i hele sin lengde ved siden av bassenget for & unnga at kabelen floker seg nar apparatet senkes ned

i vannet ('B).

Still deg midt pa bassengets lengde for a senke roboten ned i vannet (G). Robotens bevegelser optimaliseres og

floking av kabalen reduseres.
Sett roboten vertikalt ned i vannet (9).
Beveg den forsiktig i alle retninger slik at luften som er fanget pa innsiden slipper ut ('B).

Rull ut nok kabel i vannet til at roboten kan forflytte seg i hele bassenget. Resten av kabelen skal ligge utstrukket ved

kanten av bassenget (B).

2]
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2.2. Festing pa sokkelen

(1) (2]

2.3. Tilkobling av strgm

For a unnga enhver risiko for elektrisk stgt, brann eller alvorlig skade, ma du overholde fgigende
instruksjoner:

o Det er forbudt a bruke en skjgteledning for a koble til kontrollboksen.

e Pase at stromuttaket er lett tilgjengelig til en hver tid, og at det er beskyttet mot regn og
A vannsprut.
¢ Kontrollboksen taler vannsprut, men ma ikke senkes nedivann eller annen vaeske. Den ma ikke
installeres pa et sted som kan bli oversvgmt. Plasser den minst 3,5 meter fra bassengkanten
og unnga at den utsettes for direkte sollys.

e Plasser kontrollboksen i narheten av stremuttaket.
1. Koble den flytende kabelen til kontrollboksen.
2. Pase at bryteren er trykket godt inn. Dersom det ikke er tilfelle, gjentar du operajonen.
3. Koble til stremkabelen. Kontrollboksen ma obligatorisk kobles til et stremuttak som er beskyttet av et vekselstrgmvern
pa maksimalt 30 mA (ta kontakt med en kvalifisert tekniker hvis du er i tvil).

4. Koble den flytende kabelen fra kontrollboksen.
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2.4. Funksjoner pa kontrollboksen

Kontrollboksen lar deg bruke hovedfunksjonene eller koble apparatet til hjemmets WiFi (se «3. Bruke appen (for iQ-
modeller)»).

Taster
Start/Stopp rengjgringssyklus m

Endre rengjgringsmodus *

Modusen Lift System «lgft opp fra vannet» *

Initialisering av tilkoblingen til iAquaLink™ *

o®@ 0

Oy A0

i Initialisering av tilkoblingen til Fluidra Pool™ *
Indikatorlys

" Modusen «Bare bunn» aktivert *

MO Modusen «Bunn + vegger + vannkant» aktivert *

Tilstanden for Bluetooth™-tilkoblingen *

o)

Tilstanden for WiFi-tilkoblingen *

* avhengig av modellen
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2.5. Starte en rengjgringssyklus

A e |kke bruk apparatet hvis rulledekselet er lukket.

¢ Kontrollboksen gar over i hvilemodus etter 10 minutter. Trykk ganske enkelt pa en tast for a vekke den fra hvilemodus.
Hvilemodusen stanser ikke apparatet hvis det er under rengjgring.

2.5.1. Valg av rengjgringsmodus

* Rengjgringsmodusen definerer overflaten som skal rengj@res samt rengjgringens varighet.

e Som standard er rengjgringsmodusen allerede parametrert til «<Bunn + vegger + vannkant». Modusen som er valgt
vises med et blatt LED-lys.

¢ Det er mulig @ endre rengjgringsmodusen fgr du starter apparatet eller mens apparatet kjgrer. Foregaende syklus
stanser. Du ma trykke pa o for & starte en annen syklus. Nedtellingen av tiden som gjenstar tilbakestilles til null.

¢ For modeller med dobbel filtrering kan du kjére noen sykluser uten filteret for svaert fint
bunnfall for a forenkle rengjgringen.

e Trykk pa 0 (avhengig av modellen)

Overflate som skal rengjgres

[ Bare bunn

|ﬂ v b Bunn + vegger + vannkant

2.5.2. Starte rengjgringssyklusen

e Trykk pa

Apparatet tilpasser forflytningsstrategien avhengig av rengjgringsmodus for 3 optimalisere dekningen.

Rad: ¢k rengjgringens ytelse

| begynnelsen av badesesongen, kan du starte flere rengjgringssykluser i modusen som kun gjelder bunnen
0 (etter & ha fjernet stort bunnfall med en hav).

Regelmessig bruk av rengjgringsroboten (uten a overskride 3 sykluser per uke) lar deg nyte et basseng som
alltid er rent, og filteret tetter seg ikke sa ofte til.
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2.6. Taroboten opp fra vannet

A * For 3 unnga a skade materiellet, ma du bare bruke handtaket for a Igfte apparatet opp fra
vannet.

2.6.1. For modellene som ikke har Lift System-modus

¢ Vent til syklusen er ferdig eller trykk pa 0 for a stanse syklusen som kjgrer.
¢ Beveg roboten til bassengkanten ved a trekke lett i den flytende kabelen.

e Nar det blir mulig, griper du tak i handtaket pa roboten og trekker den langsomt opp fra vannet slik at roboten kan
tgmme seg for vann (€M)

2.6.2. For modellene som er utstyrt med modusen Lift System «lgft opp fra vannet» (avhengig av

modellen) @

Funksjonen Lift System ble utviklet for a forenkle prosessen med & ta roboten opp fra vannet. Den kan aktiveres nar

som helst, under eller etter en rengjgringssyklus.

¢ Hvis roboten er vendt mot gnske bassengvegg, trykker du kort pa knappen @ Roboten beveger seg mot
bassengveggen.

¢ Hvis roboten ikke er vendt mot gnske bassengvegg, holder du knappen @ inne: roboten snur seg for & bevege
seg mot gnsket bassengvegg. Nar den star overfor bassengveggen, slipper du knappen. Roboten beveger seg mot
bassengveggen.

¢ Roboten beveger seg opp bassengveggen og forblir i vannkanten.

¢ Bruk handtaket for a Igfte roboten helt ut av vannet. Roboten stgter ut vann i en strale bak slik at den blir lettere.
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2.7. God praksis etter hver rengjgring

2.7.1. Rengjor filteret sa snart roboten er ute av vannet

e Rengjor filteret i rent vann sa snart roboten er ute av vannet etter hver rengjgringssyklus,

g e Apparatets ytelse kan ga ned hvis filteret er fullt eller skittent.
uten a vente til bunnfallet tgrker.

e Etter hver rengjgringssyklus, fglger du trinnene for rengjgring av filteret, se «4.2. Rengjgring av filteret».

2.7.2. Strekk ut og rull sammen kabelen for a unnga at den floker seg

Apparatets atferd blir sterkt pavirket av floker i kabelen. En fullstendig flokefri kabel vil sikre bedre dekning av bassenget.
¢ Koble kabelen fra kontrollboksen (IB),

* Fjern floker fra kabelen, og strekk den ut pa bakken i solen slik at den finner tilbake til sin opprinnelige form (ﬂ).
¢ Rull sammen kabelen med utgangspunkt i den enden som befinner seg naermest roboten (6).

(1)

D

2.7.3. Oppbevaring av roboten og kabelen

- Skyll roboten i rent vann.
- Ikke la apparatet tgrke i fullt sollys etter bruk.
* Plasser roboten i vertikal stiIIin&i rommet pa vognen slik at den tgrker raskt. Rull kabelen grundig sammen, og plasser

den pa handtaket pa vognen (&¥).
¢ Oppbevar alle elementene beskyttet mot sollys og vannsprut. Et beskyttelsestrekk er tilgjengelig som tilbehgr (ﬂ).

(1) (2]

Rad: Kabelen ma alltid ryddes bort med omhu selv om det ikke finnes en vogn pa stedet. Den sammenrullede
kabelen kan for eksempel plasseres pa en veggkrok.




3. Bruke appen (for iQ-modeller)

Det finnes to apper avhengig av modell: iAquaLink™ og Fluidra Pool™.

Mobilfot Husets WiFi- Robotens Rengjgringsrobot
(smarttelefon eller nettbrett) nettverk kontrollboks T

Appene iAqualink™ og Fluidra Pool™ finnes for iOS og Android: de brukes til ekstrafunksjonene.
Bruk appen for & benytte de avanserte funksjonene som f.eks. hjelp til problemlgsing ved a legge inn feilkodene og ha
full kontroll over roboten uansett hvor du er - alltid.

Fgr du installerer appen, ma du:
e Koble kontrollenheten til en stremkontakt
B e Bruke en smarttelefon eller et nettbrett med tradlgs forbindelse

e Bruk et tradlgst nettverk med et rimelig sterkt signal nar du kobler til robotens kontrollenhet:
det tradlgse signalet ma fanges opp der roboten og kontrollenheten brukes. Hvis det ikke er
tilfellet, ma det brukes en teknisk Igsning for a forsterke det eksisterende signalet.

e Ha passordet til det tradlgse nettverket klart.

3.1. Fgrste robot-konfigurasjon av appen

3.1.1. Fgrste robot-konfigurasjon av Fluidra Pool™-appen

1. Sla pa Bluetooth™ pa smarttelefonen din fgr du starter.

2. Last ned Fluidra Pool™ fra App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).

3. Logg pa eller registrer deg.

4. Fglg trinnene i appen for a legge til utstyret.

5. Trykk pa Bruk QR-koden og skann QR-koden pa baksiden av kontrollenheten for a starte paringen.

3.1.2. Fgrste robot-konfigurasjon av iAqualink™-appen

. Last ned iAqualLink™ fra App Store (iOS) eller Google Play Store (Android).
. Logg pa eller registrer deg.

. Trykk pa ikonet + for a legge til et nytt utstyr.

. Velg Tradlgs robotstyrt rengjgringsmaskin.

. Velg din modell.

. Fglg trinnene i appen for a koble til utstyret.

O Ul s WN

(*): Hvis en feilmelding vises eller forbindelsen fortsatt ikke er etablert, se tabellen «5.3. Hjelp ftil
diagnostisering for tilkobling til applikasjonen»
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3.2. Tilgjengelige funksjoner i applikasjonen

RE 46 --iQ
RE 44 --iQ RE 47 --iQ
RE 45 --iQ XA 40 --iQ
Smarttelefon via applikasjonen: X3AO3)(()A:_i(I1Q Xz/l_\OS)(()/-\“i(IlQ
CNX 30--iQ 50 XAiQ
0Z 44 --iQ CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ
Fjernkontroll (WiFi) o o
° Start rengjgringssyklusen 0

Stopp rengjgringssyklusen o

O & O

Juster syklusens varighet

Sporing av rengjgringssyklusens o
fremdrift

<

Fjernkontrollmodus

Funksjonen Lift System: hjelper med a
ta roboten opp av vannet

Valg av forhandsregistrerte o
renggringsmodier

RICKEIN

Q0 0 0

Optimalisering av roboten med automatisk oppdatering o

3.2.1. Programmer og styr rengjgringssyklusene (avhengig av modellen)

Fra applikasjonen:

Start eller stopp rengjgringen;

Sjekk gjenvaerende rengjgringstid for gjeldende syklus (vises i timer og minutter);
@k eller reduser rengjgringstiden i trinn pa 15 minutter (avhengig av modellen);
Valg av forhandsregistrerte rengjgringsmodier.

¢ Den nye rengjgringsmodusen aktiverer seg for rengjgringen som pagar og for alle kommende sykluser.
¢ Varigheten pa rengjgringssyklusen kan variere avhengig av valgte parametre.

3.2.2. Fjernkontrollmodus (avhengig av modellen)

A e Aktiver fjernkontrollen kun hvis roboten er synlig.

¢ Roboten kan styres med en smarttelefon eller et nettbrett som fjernkontroll takket vaere «Joystick-modus»:
- Trykk pa ikonene for a styre roboten forover, bakover, og for a dreie til venstre eller til hgyre.



¢ Huvis robotens responstid er relativt lang etter a ha forespurt en handling i applikasjonen, sjekk signalet
for WiFi-nettverket, se «3.1. Fgrste robot-konfigurasjon av appen».

3.2.3. Modus for fjerning fra vannet «Lift System» (avhengig av modellen)

A e Aktiver funksjonen Lift System bare hvis roboten er synlig.

e | applikasjonen, trykk pa @ for & bruke funksjonen Lift System (se §«2.6.2. For

modellene som er utstyrt med modusen Lift System «lgft opp fra vannet» (avhengig av

modellen) @ »).

¢ Trykk pa retningspilene for a dreie roboten til hgyre eller til venstre.

¢ Nar roboten vender mot gnsket bassengvegg, trykk pa knappen ° slik at den beveger seg frem til veggen.

3.2.4. Feilmeldinger

Hvis det pavises en feil, vises et varselsymbol pa hovedskjermbildet A
o Trykk pa varselsymbolet A for a vise mulige Igsninger, se «5.2. Brukervarsler».

o Trykk pa Slett feil hvis problemet er Igst, eller velg OK slik at roboten forblir i feilmodus og diagnostiser problemet
senere.

3.2.5. Parametermenyen

Det er nar som helst mulig a endre enkelte konfigurasjonsparametre for roboten ved a trykke pa ikonet gverst til hgyre.
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4. Vedlikehold

For a sikre at roboten varer sa lenge som mulig, utfgr en inspeksjon av alle delene rengjgringen
9 er beskrevet for i kapittel 4. Vedlikehold minst én gang i maneden.

For @ unnga alvorlig personskade:
¢ Koble roboten fra stremforsyningen.

4.1. Rengjgring av roboten

¢ Apparatet ma rengjgres regelmessig med rent vann eller vann med litt sape. lkke bruk lgsemidler.
e Skyll roboten i store mengder rent vann.
¢ |kke la apparatet tgrke i fullt sollys pa bassengkanten.

- bytte filteret og bgrstene hvert 2. ar,

0 Rad: For 3 bevare apparatets integritet og garantere optimalt ytelsesniva, anbefales det a:
- holde et gye med slitasjeindikatorene pa drivbeltene og a bytte disse sa snart indikatoren er nadd.

4.2. Rengjgring av filteret

ﬁ e Apparatets ytelse kan ga ned hvis filteret er fullt eller skittent.
e Rengjgr filteret med rent vann etter hver rengjgringssyklus.

¢ Ved tilstopping av filteret, rengjgr det med en sur Igsning (f.eks. hvitvinseddik). Det anbefales a gjgre dette minst én
gang i aret, da filteret stopper seg til hvis det ikke brukes pa flere maneder (i vinterhalvaret).

0 9 Q Med enkel filtrering

216



4.3. Rengjgring av propellen

For @ unnga alvorlig personskade:
ﬁ e Koble roboten fra stremforsyningen.
o Bruk av hansker er pabudt under vedlikeholdsarbeid pa propellen @ .

 Apne filterluken ved 3 Igfte 13sen (9).

¢ Fjern filteret (E«l).

e Sett en skruetrekker inn i hullene (i to motstaende hull) og trykk mot hgyre for a lgsne strgmningsventilen mot
klokken (ved fgrste demontering er stremningsventilen strammet hardt tiI)('B).

¢ Nar strgmningsventilen er Igsnet, kan du skru den Igs for hand (%#).

¢ Fjern strgmningsventilen ved 3 Igfte den ('B).

e Bruk hansker, og dra i propellen mens du holder godt fast for a ta den ut (6 og 6).

¢ Fjern bunnfall og rusk (blader, steiner osv.) som kan blokkere propellen.

A e Nar rengjgringen er utfgrt, setter du propellen og filteret godt pa plass igjen.
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4.4. Bytting av bgrstene

Er bgrstene slitt?

e Bytt b@rstene hvis slitasjeindikatorene ligner dette eksemplet G:

— S S _ — =
— - | I — -'|
% (l - . .l_.__ | : '.\__ E;l l
P J.Je;_.-‘:".:'.'i = (]

Fijerne de slitte bgrstene

¢ Ta flikene ut av hullene de er festet i og ta deretter av bgrstene.

Plasser de nye bgrstene

¢ Fgr kanten uten flik under bgrsteholderen ('B).

¢ Rull bgrsten rundt holderen og plasser flikene i festehullene. Trekk i enden av hver flik slik at kanten pa fliken glir
gjennom sprekken ('9).

¢ Klipp av flikene med saks slik at de er pa linje med de andre bladene (9).




5. Feilsgking

¢ Fgrdu kontakter forhandleren, kan du sjekke noen enkle kontrollpunkter ved hjelp av tabellen

A

nedenfor skulle det oppsta en funksjonsfeil.
e Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med forhandleren.

. a‘: Dette skal kun utfgres av en kvalifisert fagperson.

5.1. Apparatets atferd

En del av bassenget er ikke
ordentlig rengjort

Gjenta trinnene for nedsenkning (se & «2.1. Nedsenkning av roboten») og varier
stedet du senker roboten ned i bassenget til du finner det optimale stedet.
Plasseringen av kabelen kan begrense robotens bevegelser: sgrg for at nok av
kabelen er rullet ut i bassenget og at resten av kabelen har blitt strukket ut pa
bassengkanten.

Filteret er fullt eller skittent: rengjgr det.

Apparatet klemmer seg ikke
til bunnen av bassenget

Det er luft i apparathuset. Gjenta trinnene for nedsenkning (se §«2.1. Nedsenkning
av roboteny).

Filteret er fullt eller skittent: rengj@r det (se «4.2. Rengjgring av filteret»).

Hvis filteret fortsatt er tilstoppet etter denne rengjgringen: skift det.

Propellen er skadet:

Apparatet beveger seg
ikke (lenger) oppover
bassengveggene slik det
gjorde tidligere

Sjekk at syklusen som er valgt er Bunn / vegg / vannkant.

I modusen Bunn / vegg / vannkant, beveger ikke roboten seg systematisk opp
bassengveggen. Frekvensen varierer i Igpet av syklusen. Det er normalt at roboten
ikke ngdvendigvis beveger seg oppover bassengveggene i begynnelsen av syklusen.
For a fastsld om roboten aldri beveger seg oppover bassengveggen, ma du holde et
@ye med roboten i omtrent tjue minutter.

Filteret er fullt eller skittent: rengjgr det i rent vann. Ved tilstopping, rengjgr det
med en sur Igsning (f.eks. hvitvinseddik). Bytt filteret ved behov.

Drivbeltene er slakke: ta kontakt med forhandleren for a skifte dem ut a}-
Rengjgr luken uten a demontere den.

Rusk/gjenstander forhindrer at luken fungerer som den skal: ta kontakt med

forhandleren g&*

Selv om vannet ser klart ut finnes det mikroskopiske alger i bassenget som ikke er
synlige for det blotte gye. Disse gjgr bassengveggene glatte, noe som forhindrer
apparatet fra @ bevege seg oppover. Utfgr en behandling med klor-sjokk og senk
pH-verdien noe. Ikke la apparatet vaere i vannet under klorbehandlingen.

Ved oppstart utfgrer
apparatet ingen bevegelse

Sjekk at stremkontakten som kontrollboksen er koblet til er stramfgrende.
Sjekk at rengjgringssyklusen har blitt startet og at indikatorlysene lyser.

Kabelen floker seg

Rull ut s mye som mulig av kabelen i bassenget og strekk ut resten av kabelen pa
bassengkanten.

Kontrollboksen reagerer ikke
pa tastetrykk

Koble strgmkabelen fra kontakten, vent i 10 sekunder og koble til strgmkabelen
igjen.

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med forhandleren: a"
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5.2. Brukervarsler

¢ Indikatorlyset kontrollboksen blinker for a vise et brukervarsel. Fglg de foreslatte Igsningene nedenfor for & utbedre

problemet.

¢ Brukervarslene er ogsa tilgjengelige i applikasjonen (pa iQ-modellene).

LED Strgm eller LED

Start g—

Visning i
applikasjonen
(avhengig av

modellen)

Kommunikasjon

Lgsninger

Koble fra roboten, og koble den deretter til igjen.
Sjekk at kabelen er ordentlig koblet til
kontrollboksen.

Sjekk at det ikke er noe som ligger i veien i omradet
der kabelen tilkobles.

Hvis dette ikke Igser problemet, ta kontakt med
forhandleren for en fullstendig diagnose.

(o2 aamges e apnges e

Motor med
trekkraft til hgyre
Motor med
trekkraft til venstre
Forbruk for motor
med trekkraft til
hgyre
Forbruk for motor
med trekkraft til
venstre

Sjekk at rusk eller kabelen ikke forhindrer bgrstene
eller drivbeltene fra a dreie fritt.

Sjekk at det ikke er noe som ligger i veien i omradet
der kabelen tilkobles.

Drei hvert hjul en kvart runde i samme retning til
rotasjonen blir jevn

Hvis dette ikke Igser problemet, ta kontakt med
forhandleren for en fullstendig diagnose.

THEE T IR

Robot ute av

Sla av roboten.

Rengjor filteret grundig.

Sett det tilbake i vannet og rist det for a frigjgre
luftboblene.

vannet e Start syklusen pa nytt.
e Hvis dette ikke Igser problemet, ta kontakt med
forhandleren for en fullstendig diagnose.
Pumpemotor e Sjekk at rusk eller har ikke blokkerer propellen.
Forbruk for * Rengjor filteret grundig.
pumpemotoren e Hvis dette ikke Igser problemet, ta kontakt med

forhandleren for en fullstendig diagnose.

Mislykket eller
ufullstendig
oppdatering

Koble fra kontrollboksen i minst 15 sekunder.

Lukk applikasjonen.

Koble kontrollboksen til roboten.

Koble til kontrollboksen.

Sjekk at kontrollboksen er ordentlig koblet til WiFi-
nettverket (LED-lyset lyser).

Velg roboten i applikasjonen, og klikk igjen pa
«Oppdater».

1%

Sveert rask blinking

Oppdatering pagar

Vent til oppdateringen er ferdig.
Ikke koble fra strgmkabelen mens oppdatering
pagar.

Kontroller tilstanden pa LED-lysene for Bluetooth/
WiFi pa kontrollboksen, og fglg trinnene beskrevet i

VA Ll tabellen «5.3. Hjelp til diagnostisering for tilkobling
til applikasjonen».
e Apparatet er ikke koblet til eller er ikke koblet
Et rgdt punkt til husets wifi. Hvis punktet er rgdt selv om
I/A kommer til syne kontrollboksen er koblet til og ikonene Bluetooth/
i listen «Mine WiFi lyser, kan du forfriske skjermen (sveip en
apparater» finger ovenfra og ned).

Hvis problemet vedvarer, ta kontakt med forhandleren: aﬁ

Hvis punktet blir grgnt, er apparatet klart til bruk.



Slette en feilkode
Fra kontrollboksen:

e Etter 3 ha‘\_iulgt Igsningene under feilsgking, trykk pa en hvillken som helst tast for a slette feilkoden (bortsett fra

knappen 7).
Fra applikasjonen:

e Etter a ha fulgt Igsningen under feilsgking, trykk pa Slett feil.

5.3. Hjelp til diagnostisering for tilkobling til applikasjonen

Kontrollboksens

ey
O

e LED-lyset
blinker.

e Alle LED-lysene er

av.

e Applikasjonsversjonen
som brukes er utdatert.

e Oppdater applikasjonsversjonen.

Kontrollboksen er koblet
til ruteren, men ikke

til skyserveren (LAN
tilkoblet, WEB ikke
tilkoblet).

5 GHz-ruter ikke
kompatibel.

Kraftig lys.

Ta kontakt med internettleverandgren.

e Koble fra husets WiFi-boks i 10 sekunder. Koble til WiFi-
boksen pa nytt og se om LED-lysene tennes.

e Sjekk internettkoblingen - det er kanskje en feil med
nettverket.

e Bytt ut ruteren.

¢ Dekk til apparatet for a beskytte det mot solen og kontroller
at indikatorlysene tennes.

Kontrollboksen er koblet
fra.

o Koble til kontrollboksen (se «2.3. Tilkobling av strgm»).

Strembrudd.

¢ Sjekk at hovedstrgmbryteren er pa.
e Sjekk at stromuttaket er stremfgrende, for eksempel ved a
koble til et annet apparat.

Internettilkoblingen
brytes.

e Sjekk internettkoblingen - det er kanskje en feil med
nettverket.

e LED-lyset "‘"h-;-."\ er

av.

)

e LED-lyset %
lyser, men WiFi-

koblingen finnes

ikke (eller er

ujevn). Meldingen

«Tilkoblingsfeil»
viser seg pa
skjermeni
applikasjonen.

Internettilkoblingen
brytes.

Svakt WiFi-signal*.

Kontrollboksen er for
langt unna husets WiFi-
boks.

e Sjekk internettkoblingen - det er kanskje en feil med
nettverket.

e Sgrg for at WiFi-signalet er kraftig nok. Det finnes flere
muligheter a kontrollere styrken pa WiFi-signalet pa:

- Koble fra ruteren (boksen) for husets WiFi og koble den
til igjen.

- Brukenbarbardatamaskin oggatilkonfigurasjonspanelet
for a se tilstanden til nettverkstilkoblingene. Sjekk styrken
pa WiFi-signalet tradlgst pa den barbare datamaskinen
mens du holder et gye med kontrollboksens tilstand.

- Bruk en smarttelefon eller nettbrett, og installer
applikasjonen. Sjekk styrken pa WiFi-signalet tradlgst
pa den mobile enheten mens du holder et gye med
kontrollboksens tilstand. Hvis WiFi-nettverket er svakt,
bgr du vurdere 3 installere en WiFi-repeater.

- Bruk en spesifikk applikasjon for WiFi-analyse: det finnes
flere i i0S eller Android.

e Under f@rste konfigurasjon, plasser kontrollboksen pa
roboten sa naer husets WiFi-ruter som mulig. lkke bruk
skjgteledning (se «2.3. Tilkobling av strgm»), og gjenta
deretter konfigurasjonstrinnene (se «3.1. Fgrste robot-
konfigurasjon av appen»):

- Nar LED-lyset " tennes, koble til kontrollboksen i

nzerheten av bassenget.

- Hvis LED-lyset ’;h-;-"\ ikke tennes lenger, koble til
kontrollboksen pa nytt sa naer huset som mulig.

- Hvis LED-lyset ’;';‘\

fremdeles ikke tennes, bgr du

vurdere 3 installere en WiFi-repeater.
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Kontrollboksens .. .

e LED-lampen
L
? lyser. En
melding viser seg i
applikasjonen. ¢ En oppdatering av

e Knappene kan ikke programvaren pagar.
aktiveres.

e LED-lyset 9 lyser
ikke under denne

¢ Vent til oppdateringen er ferdig.
¢ |kke koble fra strgmkabelen mens oppdatering pagar.

operasjonen.

*Et svakt WiFi-signal kan stamme fra ulike arsaker
- Avstanden mellom ruteren (boksen) og kontrollboksen pa roboten

- Typen ruter (boks),

- Antall vegger som skiller ruteren (boksen) og kontrollboksen pa roboten,
- Internettleverandgren,

- 0sv.

Gjenvinning

Dette symbolet er pakrevd av EU-direktiv DEEE 2012/19/UE (direktiv om avfall fra elektrisk og elektronisk
utstyr) og betyr at apparatet ditt ikke skal kastes med husholdningsavfall. Utstyret skal avfallssorteres for 3
muliggjgre gjenvinning eller resirkulering av deler. Hvis det inneholder potensielt miljgfarlige stoffer, vil disse
elimineres eller ngytraliseres. Henvend deg til forhandleren for mer informasjon om gjenvinning.
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Kaannos alkuperaisestd ranskankielisesta kdayttdoppaasta

o Tama kayttoopas sisdltda ohjeita, joita on noudatettava asennuksen, kdayton ja huollon aikana.

e Lue turvallisuusvaroitukset ja takuu ennen kdytt6a vakavien tai kuoleman tuottavien
vammojen, laitevahinkojen ja takuun mitdtéinnin ehkaisemiseksi.

e Sadilytd kaikki tuoteasiakirjat ja anna ne omistajan vaihtuessa myohempaa tarvetta varten

A koko laitteen kdyttoian ajaksi.
e Taman asiakirjan jakelu tai muokkaaminen milla tavalla tahansa on kiellettya ilman valmistajan
etukateen antamaa lupaa.
e Valmistaja kehittda jatkuvasti tuotteitaan parantaakseen niiden laatua ja pidittda oikeuden
muokata kokonaan tai osin tuotteen ominaisuuksia tai taman asiakirjan sisdltéa ilman
ennakkoilmoitusta.
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1. Tiedot ennen laitteen kayttoa

1.1. Kuvaus

RE 46 - iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 - iQ
XA 30--iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 - iQ

RE 43 --
CNX 25 --

O | ivapho 9 o o o o

) | Ohjausyksikks & (v (v] (V] ®

@ Alusta o o o o

@ Karrypaketti o o O o o

O |, aoow 9 o o o o
Kaksinkertainen

(F} suodatus o o o o o
(150 / 60 )

@ Suojapussi o o o O O

0: Toimitetaan mukana

: Saatavana lisdvarusteena
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1.2. Tekniset tiedot ja osaluettelo

1.2.1 Tekniset ominaisuudet

Ohjausyksikon syottdjannite

RE 4 RE 46 -- iQ
A= RE 44 - iQ RE47-iQ
A 10 ) XA 40 -- iQ
A 20 L SOl XA 50 - iQ
30XA iQ | RE45--iQ .
- CNX 30 - iQ Ll
0 50 XA iQ

0z 44 --iQ

CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ

220-240 VAC / 100-240 VAC*, 50/60 Hz, luokka I1**

Puhdistimen sy6ttéjannite 30 VDC
Suurin imuteho Enintaan lfgov\\;vtfl enintaan 150 W
Johdon pituus 15m 18 m 18 m
Suodattimen tilavuus 4|
Puhdistimen mitat (P x S x K) 41 x 42 x 28 cm
Pakkauksen mitat (P x S x K) 56 x 56 x 38 cm 56X?§X46
Puhdistimen paino (ilman johtoa) 8 kg
Paino pakattuna 14 kg 18 kg
Imuleveys 230 mm
Suurin kayttosyvyys 4m
Suojaluokitus Virtal.éh.de IPX5
Puhdistin IPX8
Taajuusalueet 2,400 GHz - 2,497 GHz
Radiotaajuuden ldhetysteho +19,5 dBm

* mallikohtainen (katso lisatietoja ohjauskotelosta)
** Luokka Il: laite, jossa on kaksinkertainen eristys tai vahvistettu eristys, ja joka ei edellytd maadoitusta.
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1.3. Toimintaperiaate

Puhdistin ei kuulu suodatusjarjestelmaan ja voi toimia itsenaisesti. Kytke laite sahkéverkkoon kayttaaksesi sita.

Se liilkkuu optimaalisesti ja puhdistaa ne uima-altaan alueet, joita varten se on suunniteltu (mallikohtainen: pohja, seinat,
vesiraja tai pelkka pohja). Puhdistimen suodatin imee ja varastoi roskat.

Puhdistinta kdytetaan:

- puhdistimeen sisaltyvan ohjausyksikdn kautta,

- tai dlypuhelimalla tai tabletilla, joka on yhteensopiva sovelluksen kanssa (katso "").

3,5 metrid vahintaan

go) - - - = P

i -

. —’ G ﬂ'; Ohjausyksikko
\ 'E): Karry*

G‘: Puhdistin

i 'E}: Kelluva johto

'E': Pistorasia

0O 0. Virtajohto
p ;@ G} Kauko-ohjaus
ﬂ P sovelluksen kautta*

(* mallikohtainen)

(E)

1.4. Uima-altaan valmistelu

tuotetta purettavissa uima-altaissa. Pysyvarakenteinen uima-allas on rakennettu maahan tai

E e Tami tuote on tarkoitettu kiytettiviksi pysyviksi asennetuissa uima-altaissa. Ald kayta
maanpinnalle, eika sita voi purkaa ja varastoida.

¢ Laitetta on kdytettava uima-allasvedessa, joka on laadultaan seuraavanlainen:

Veden lampdotila 10-35°C
pH 6,8-7,6
Vapaa kloori <3mg/l

¢ Kun uima-allas on likainen, etenkin kdyttéonoton aikana, poista kaikki suuret roskat haavilla laitteen suorituskyvyn
optimoimiseksi.
¢ Poista lampomittarit, lelut ja muut esineet, jotka voivat vahingoittaa laitetta.
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2. Yleinen kaytto

2.1. Puhdistimen upottaminen veteen

¢ Vedi johto ulos koko pituudeltaan altaan viereen, jotta johto ei sotkeudu veteen upottamisen aikana ('B).

e Mene uima-altaan keskikohtaan pituussuunnassa puhdistimen upottamista varten (%¥). Nain optimoit puhdistimen
lilkkumisen ja minimoit johdon sotkeutumisriskia.
Upota puhdistin veteen pystysuunnassa ('9).

Liikuta sitd kevyesti kaikkiin suuntiin, jotta laitteen sisalla oleva ilma poistuu (0).
Veda tarpeeksi johtoa veteen, jotta puhdistin pystyy liikkumaan koko altaassa. Loput johdosta jaa uima-altaan reunalle

2]
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2.2. Alustan kiinnittaminen

(1) (2]

2.3. Sahkovirtaan kytkeminen

Noudata seuraavia ohjeita sahkéiskun, tulipalon ja vakavien vammojen valttamiseksi:
e Ohjausyksikkoa ei saa kytked jatkojohdolla.
e Tarkista, etta pistorasia on jatkuvasti ja helposti kdytettdvissa sekd suojassa sateelta tai

A roiskeilta.

* Ohjausyksikko on roisketiivis, mutta sitd ei saa upottaa veteen tai muuhun nesteeseen. Sita ei
saa asentaa paikkaan, jossa vesi voi tulvia; sijoita se vahintdan 3,5 metrin paahan uima-altaan
reunasta ja valta altistamasta sita suoralle auringonvalolle.

¢ Sijoita ohjausyksikké ldhelle pistorasiaa.
1. Kytke kelluva johto ohjausyksikkdon.
2. Varmista, etta liitin on kunnolla kiinni. Muussa tapauksessa toista sama.

3. Liitd virtajohto. Kytke ohjausyksikko vain pistorasiaan, joka on suojattu enintddn 30 mA:n vikavirtasuojakytkimella
(jos olet epavarma, ota yhteys patevain teknikkoon).

4. Kytke kelluva johto irti ohjausyksikosta.
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2.4. Ohjausyksikén toiminnot

Ohjausyksikolla voit kayttaa paatoimintoja tai kytkea laitteen kodin Wi-Fi-verkkoon (katso "3. Sovelluksen kayttaminen
(iQ-malleille)" ).

Painikkeet
Puhdistusjakson kdynnistys/sammutus m

Puhdistustilan muuttaminen *

Lift System -tila *

iAquaLink™-yhteyden alustaminen *

o®@ 0

: EI Fluidra Pool™-yhteyden alustaminen *
Merkkivalot
" "Pelkka pohja" -tila aktivoitu *
=3 "Pohja + seinéat + vesiraja" -tila aktivoitu *
9 Bluetooth™-yhteyden tila *
"‘7;-* Wi-Fi-yhteyden tila *

* mallikohtainen
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2.5. Puhdistusjakson kdynnistaminen

A o Al3 kayti laitetta, jos rullakaihdin on kiinni.

¢ Ohjausyksikkd menee valmiustilaan 10 minuutin kuluttua. Poista se valmiustilasta painamalla painiketta. Valmiustila
ei sammuta laitteen kaytto4, jos se on puhdistustilassa.

2.5.1. Puhdistustilan valinta

¢ Puhdistustila maérittelee puhdistettavan pinnan ja puhdistuksen keston.

e Puhdistustila on asetettu automaattisesti tilaan "Pohja + seindt + vesiraja". Valittu tila ilmaistaan sinisellda LED-
merkkivalolla.

¢ Puhdistustilaa voi muokata ennen laitteen kdynnistamista tai laitteen toiminnan aikana. Aiempi jakso pysdhtyy. Sinun
on painettava painiketta o kdynnistadksesi toisen jakson. Jaljella olevan ajan laskuri nollataan.

¢ Jos sinulla on kaksoissuodattimella varustettu malli, kdynnista muutama jakso ilman erittdin
hienon roskan suodatinta esipuhdistaaksesi altaan suuremmista roskista.

¢ Paina 0 (mallikohtainen)

Puhdistettava pinta

[ Pelkka pohja

|ﬂ 7 b Pohja + seinat + vesiraja

2.5.2. Puhdistusjakson kdynnistaminen

¢ Paina

Laite mukauttaa liikkumissuunnitelmansa puhdistustilan mukaan optimoidakseen puhdistuspinnan katetason.

Vinkki: paranna puhdistustehoa
0 Uintikauden alussa kaynnista useampi puhdistusjakso pelkdssa pohjatilassa (kun olet ensin poistanut suuret

roskat haavilla).
Automaattisen puhdistimen sadnnollinen kaytto (ylittdmatta 3 jaksoa viikossa) auttaa sinua pitdmaan altaan
aina puhtaana ja suodattimen vdhemman tukkeutuneena.
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2.6. Puhdistimen poisto vedesta

A ¢ Nosta laite pois vedesta kayttamalla vain kahvaa, jotta materiaali ei vahingoitu.

2.6.1. Mallit, joissa ei ole Lift System -tilaa

¢ Odota jakson paattymista tai paina 0 sammuttaaksesi kdynnissa olevan jakson.
¢ Tuo puhdistin [ahemmaksi uima-altaan reunaa vetamalla kevyesti kelluvasta johdosta.

e Heti kun se on mahdollista, ota puhdistimen kahvasta kiinni ja nosta puhdistin varoen altaasta niin, etta laitteen

sisaltdima vesi valuu pois (§W).

2.6.2. Mallit, joissa on Lift System -tila (mallikohtainen) @

Lift System -tila helpottaa automaattisen puhdistimen nostoa pois vedesta. Tila voidaan ottaa kdyttoon milloin tahansa
joko puhdistuksen aikana tai sen lopussa.

¢ Jos puhdistin on suunnattu kohti haluttua altaan seinda, paina lyhyesti painiketta @ Puhdistin tulee kohti seinaa.

¢ Jos puhdistin ei ole suunnattu kohti haluttua altaan seinaa, pida painike @ pohjassa: puhdistin kddntyy ja tulee
kohti haluttua seinda. Kun se on seinaa vasten, lakkaa painamasta painiketta. Puhdistin tulee kohti seinaa.
¢ Puhdistin nousee seinda pitkin ja pysyy vesirajassa.

¢ Nosta laite kokonaan vedesta kahvan avulla. Puhdistin poistaa sen sisalla olevan veden takasuuttimen kautta painon
keventamiseksi.

2.7. Hyvat kaytannot jokaisen puhdistuksen jdlkeen

2.7.1. Puhdista suodatin heti, kun laite on nostettu vedesta

e Puhdista suodatin puhtaalla vedelld heti, kun laite on nostettu pois vedestd kunkin

H e Laitteen suorituskyky voi heikentya, jos suodatin on taynna tai likainen.
puhdistusjakson jalkeen, dldka odota, etta roskat kuivuvat.

¢ Noudata kunkin puhdistusjakson jalkeen suodattimen puhdistusvaiheita, katso "4.2. Suodattimen puhdistus".

2.7.2. Selvita ja levita johto sotkeutumisen estamiseksi

Johdon sotkeutuminen vaikuttaa vahvasti laitteen toimintaan. Oikein selvitetty johto takaa paremman altaan
puhdistuskatteen.

¢ Kytke johto irti ohjausyksikosta (B),
¢ Selvitd johto ja levitd se maahan aurinkoon, jotta se palautuu normaaliin muotoonsa (ﬂ').
e Kadri johto aloittamalla puhdistinta Iahimmasta olevasta paasta (9).
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S

2.7.3. Puhdistimen ja johdon sdilyttdminen

- Huuhtele puhdistin puhtaalla vedella.
- Al3 anna laitteen kuivua auringonvalossa kayton jdlkeen.

¢ Aseta puhdistin pystyasentoon sille tarkoitettuun karryyn, jotta se kuivuu nopeasti. Kaari johto huolellisesti ja aseta
se karryn kahvaan (&¥).
¢ Varastoi kaikki osat pois auringosta ja vesiroiskeista. Suojapussi on saatavana lisdvarusteena (B).

(1) (2]

Vinkki: Jos sinulla ei ole sailytyskarryd, aseta johto huolellisesti muulla tavalla. Kokoon kaéarityn johdon voi
esimerkiksi sijoittaa seinatukeen.

232



3. Sovelluksen kdayttaminen (iQ-malleille)

Mallista riippuen saatavilla on kaksi sovellusta: iAquaLink™ ja Fluidra Pool™.

Automaattinen
Mobiililaite Kodin Wi-Fi- Puhdistimen puhdistin
(alypuhelin tai tabletti) verkko ohjausyksikko T

iAquaLink™- ja Fluidra Pool™ -sovellukset ovat saatavilla iOS- ja Android-jarjestelmille: ne tarjoavat lisdtoimintoja.
Saat sovelluksella kdyttdosi edistyneita toimintoja, kuten vianmaaritystukea syottamalla virhekoodeja, ja voit
hallinnoida puhdistinta missa ja milloin tahansa.

Ennen sovelluksen asentamista:
e Liita ohjauslaatikko pistorasiaan,
e Kdyta Wi-Fiin liitettya alypuhelinta tai tablettia,
A e Kdyta tarpeeksi voimakkaan signaalin tarjoavaa Wi-Fi-verkkoa, kun liitat puhdistimen
ohjausyksikén: Wi-Fi-signaali on tunnistettava puhdistimen ja ohjausyksikon kayttépaikalla.
Muussa tapauksessa olemassa olevaa signaalia on vahvistettava teknisesti.

e Pida kodin Wi-Fi-verkon salasana ulottuvillasi.

3.1. Puhdistimen ensimmainen konfigurointi sovellukselle

3.1.1. Puhdistimen ensimmainen konfigurointi Fluidra Pool™ -sovellukselle

. Salli Bluetooth™ alypuhelimessasi ennen konfiguroinnin jatkamista.

. Lataa Fluidra Pool™ -sovellus App Storesta (iOS) tai Google Play Storesta (Android)

. Kirjaudu sisaan tai rekisteroidy.

. Lisaa laite seuraamalla sovelluksessa esitettyja vaiheita.

. Kdynnista laiteparin muodostaminen napauttamalla Kayta QR-koodia ja skannaa ohjainlaatikon selkdpuolella oleva

QR-koodi.

u b wWwN PR

3.1.2. Puhdistimen ensimmainen konfigurointi iAqualink™-sovellukselle

. Lataa iAquaLink™-sovellus App Storesta (iOS) tai Google Play Storesta (Android).
. Kirjaudu sisdan tai rekisteroidy.

. Lisaa uusi laite painamalla "+"-kuvaketta.

. Valitse Robottipuhdistin.

. Valitse malli.

. Seuraa sovelluksen yhteydenmuodostusvaiheita

U hs, WN

(*): Jos naet virheviestin tai yhteytta ei ole vield muodostettu, katso lisdtietoja taulukosta"5.3. Sovelluksen
yhteyden vianmaaritys".
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3.2. Sovelluksen tarjoamat toiminnot

RE 46 -- iQ

RE 44 --iQ RE 47 --iQ

RE 45 --iQ XA 40 --iQ

XA 30 --iQ XA 50 --iQ
30 XA iQ 40 XA iQ
CNX 30--iQ 50 XA iQ

0z 44 -- iQ CNX 40 --iQ

CNX 50 --iQ

Etdohjaus (Wi-Fi) & &
° Puhdistusjakson kdynnistdminen 0

Alypuhelin sovelluksen kautta:

Puhdistusjakson sammuttaminen o

O & O

Puhdistusjakson ajan muokkaaminen

<

Puhdistusjakson etenemisen seuranta o

Kauko-ohjaustila

Lift System -toiminto: helpottaa
puhdistimen nostamista vedesta

Puhdistuksen esitallennettujen tilojen
valinta

<

Q® & 1

Q0 0 0

<

Puhdistimen optimointi automaattisilla paivityksilla

3.2.1. Puhdistusjaksojen ohjelmointi ja ohjaus (mallikohtainen)

Sovelluksen kautta:

e Kaynnista tai sammuta puhdistus;

e Katso jdljelld oleva puhdistusaika kaynnissa olevalle jaksolle (ndytté tunneissa ja minuuteissa);
o Lisda tai vdhenna puhdistusaikaa 15 minuutin védlein (mallikohtainen);

e Puhdistuksen esitallennettujen tilojen valinta.

¢ Uusipuhdistustila aktivoituu kdynnissa olevan puhdistuksen aikana ja kaikissa tulevissa puhdistusjaksoissa.
¢ Puhdistusjakson kesto vaihtelee valittujen asetusten mukaan.

3.2.2. Kauko-ohjaustila (mallikohtainen)

A e Aktivoi kaukosaadin vain, jos puhdistin on nakyvissa.

¢ Puhdistinta voi ohjata kdyttamalla dlypuhelinta tai tablettia kaukosdatimena "Joystick-tilalla":
- Paina kuvakkeita liikuttaaksesi puhdistinta eteen tai taakse, tai kddntdaksesi sitd vasemmalle tai oikealle.
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¢ Jos puhdistin vastaa hitaasti sovelluksessa pyydettyyn toimintaan, tarkista Wi-Fi-verkon signaali, katso
"3.1. Puhdistimen ensimmainen konfigurointi sovellukselle".

3.2.3. "Lift System"-tila (mallikohtainen)

A e Aktivoi Lift System -toiminto vain, jos puhdistin on nakyvissa.

e Paina sovelluksessa @ kayttaaksesi Lift System -toimintoa (katso §"2.6.2. Mallit, joissa on Lift System -tila

(mallikohtainen) @ ").

e K&anna puhdistinta oikealle tai vasemmalle painamalla suuntanuolia.

e Kun puhdistin osoittaa kohti haluttua seinda, paina painiketta ° jotta se etenee seindan.

3.2.4. Virheviestit

Jos virhe havaitaan, varoitussymboli ilmestyy aloitusnayttoon A
¢ Paina varoitussymbolia A nahdaksesi vianmadritysratkaisut, katso "5.2. Kayttajien halytykset".

¢ Paina Poista virhe, jos ongelma on ratkaistu, tai valitse OK jattadksesi puhdistimen virhetilaan ja selvittdaksesi vian
my&hemmin.

3.2.5. Asetusvalikko

¢ Voit milloin tahansa muokata tiettyja puhdistimen konfigurointiasetuksia painamalla oikeassa yldkulmassa olevaa

kuvaketta.

4. Huolto
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Puhdistimen kdytt6ian optimoimiseksi suorita kaikille osille tarkastus, joiden puhdistus on
9 selitetty kappaleessa 4. Huolto vdhintaan kerran kuussa.

Valta vakavia loukkaantumisia:
e Kytke puhdistin irti sdhkovirrasta.

4.1. Puhdistimen puhdistus

e Laite on puhdistettava saidnnéllisesti puhtaalla tai hieman saippuoidulla vedells. Al3 kiyti liuotinaineita.
¢ Huubhtele laite runsaalla puhtaalla vedella.

¢ Al3 anna laitteen kuivua auringonvalossa uima-altaan reunalla.

Vinkki: Laitteen eheyden sailyttamiseksi ja optimaalisen suorituskyvyn takaamiseksi:
- On suositeltavaa vaihtaa suodatin ja harjat 2 vuoden vilein,

- On suositeltavaa huomioida telaketjujen kulumisilmaisin ja vaihtaa ne heti, kun ilmaisin on kulunut.

4.2. Suodattimen puhdistus
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ﬁ e Laitteen suorituskyky voi heikentyd, jos suodatin on taynna tai likainen.
e Puhdista suodatin puhtaalla vedella jokaisen puhdistusjakson jdlkeen.
¢ Jos suodatin tukkeutuu, puhdista se happamalla liuoksella (esimerkiksi valkoviinietikka). On suositeltavaa tehda edelld

mainittu puhdistus vahintdan kerran vuodessa, silld suodatin tukkeutuu, jos sitad ei kdytetd useampaan kuukauteen
(talvehtimisaika).

o 9 0 Yksinkertaisella 9 Q

suodatuksella

4.3. Siipipyoran puhdistus

Valta vakavia loukkaantumisia:
ﬁ e Kytke puhdistin irti sdhkovirrasta.
e Siipipyoran puhdistuksen aikana on kaytettava kasineita @

¢ Avaa suodattimen luukku nostamalla salpaa ('B).

¢ Poista suodatin (E).

¢ Asetaruuvimeisselisille tarkoitettuihin reikiin (kaksi reikaa vastakkain) ja paina oikealle vapauttaaksesivirtausohjaimen
vastapaivaan (kun purat laitetta ensimmaisen kerran, virtausohjain on kiristetty erittdin tiukasti)(g).

¢ Kun virtausohjain on loysatty, kierra se auki kasin (ﬂ).

¢ Poista virtausohjain nostamalla sita (%&¥).

¢ Laita kdsineet kasiin ja veda siipipyoraa pitamalla siita lujasti kiinni ja nosta se pois (Gja 0).

¢ Poista roskat (lehdet, kivet jne.), jotka voivat tukkia siipipyoran.

A e Puhdistuksen jdlkeen aseta siipipyora ja suodatin lujasti takaisin paikoilleen.
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4.4. Harjojen vaihtaminen

Ovatko harjat kuluneet?

* Vaihda harjat, jos niiden kulumisilmaisimet ndyttdvat samalta kuin kuvassa e:
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Poista kuluneet harjat:

* Poista kielekkeet niille tarkoitetuista rei’ista ja poista harjat.

Aseta uudet harjat:

e Tyonna reuna ilman kielekkeita harjatukeen (B).

Rullaa harja tuen ympdrille ja liu’uta kielekkeet kiinnitysreikiin ja veda kunkin kielekkeen paata, kunnes kielekkeen
reuna on vedetty aukon lapi (%&).

o Leikkaa kielekkeet saksilla, jotta ne ovat samalla tasolla muiden liuskojen kanssa ('B).
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5. Vianmaaritys

e Ennen kuin otat yhteyden jialleenmyyjaan, tee yksinkertaiset vikatarkastukset seuraavien

A

taulukoiden avulla.

¢ Jos ongelma jatkuu, ota yhteys jalleenmyyjaan.

° a : Patevalle teknikolle varatut toiminnat.

5.1. Laitteen kdyttaytyminen

Osa altaasta on huonosti
puhdistettu.

Tee laitteen upotusvaiheet uudelleen (katso § "2.1. Puhdistimen upottaminen
veteen") vaihtamalla upotuspaikkaa altaassa, kunnes |6ydat optimaalisen paikan.
Johdon sijainti voi rajoittaa puhdistimen liikkumista: varmista, ettd johto on vedetty
tarpeeksi pitkaksi uima-altaassa ja ettd loput johdosta on levitetty uima-altaan
reunalle.

Suodatin on tdynna tai likainen: puhdista se.

Laite ei pysy kunnolla uima-
altaan pohjassa

Laitteen rungossa on ilmaa. Tee laitteen upotusvaiheet uudelleen (katso §"2.1.
Puhdistimen upottaminen veteen").

Suodatin on tdynna tai likainen: puhdista se (katso "4.2. Suodattimen puhdistus").
Jos suodatin pysyy tukossa puhdistuksen jalkeen: vaihda suodatin uuteen.

Siipipy0ra on vioittunut:

Laite ei nouse seinaa pitkin
kuten aiemmin

Tarkista, ettd valittu jakso on Pohja + seinat + vesiraja.

Puhdistin ei systemaattisesti nouse seinda pitkin, kun se toimii Pohja + seinat +
vesiraja -tilassa. Tiheys vaihtelee jakson aikana. On normaalia, ettd puhdistin ei
valttdmatta nouse jakson alussa. Tarkkaile puhdistinta 20 minuutin ajan ndhdaksesi,
nouseeko se ollenkaan seinaa pitkin.

Suodatin on tdynna tai likainen: puhdista se puhtaalla vedelld. Jos suodatin
tukkeutuu, puhdista se happamalla liuoksella (esimerkiksi valkoviinietikka). Vaihda
suodatin tarvittaessa uuteen.

Telaketjut ovat l6ystyneet: ota yhteys jalleenmyyjdan ja pyyda niiden vaihtamista
&

Puhdista venttiili purkamatta sita.

Roskat/esineet estavat venttiilid toimimasta: ota yhteys jalleenmyyjaan a}-

Vaikka vesi saattaa ndyttda kirkkaalta, altaassa on mikroskooppisia levia, joita ei
nae paljaalla silmalla. Levat tekevat altaan reunoista liukkaita ja estdvat puhdistinta
nousemasta. Tee shokkiklooraus ja laske pH-arvoa hieman. Al jata laitetta veteen
shokkikloorauksen ajaksi.

Laite ei liiku kdynnistyksen
aikana.

Tarkista, ettd ohjausyksikon pistorasia toimii.
Tarkista, ettd puhdistusjakso on kdynnistetty ja merkkivalot palavat.

Johto on sotkeutunut

Vedd mahdollisimman paljon johtoa auki uima-altaaseen ja levitd loput johdosta
uima-altaan reunalle.

Ohjausyksikko ei vastaa
painikkeiden painamiseen

Kytke virtajohto pistorasiasta, odota 10 sekuntia ja kytke virtajohto uudelleen.

Jos ongelma jatkuu, ota yhteys jilleenmyyjaan: %"



5.2. Kayttdjien halytykset

¢ Ohjausyksikon tilan merkkivalo vilkkuu ilmaisten kayttdjan halytyksen. Noudata alla ehdotettuja vianmaaritysratkaisuja.

o Kayttdjan halytykset ovat kdytettavissa myos sovelluksessa (iQ-malleissa).

LED Power ol L J tai LED-
kaynnistys g—,

Nayttd

sovelluksessa
(mallikohtainen)

Viestinta

Ratkaisut

Kytke puhdistin irti sahkoverkosta ja kytke se sitten
takaisin.

Tarkista, ettd johto on hyvin kytketty
ohjausyksikkoon.
Tarkista, ettd mikdan ei hairitse johdon
litantdalueella.
Jos tdma ei ratkaise ongelmaa, ota vyhteys

jalleenmyyjaan ja pyyda kattavaa vianmaaritysta.

Oikea vetomoottori
Vasen vetomoottori
Oikean
vetomoottorin
kulutus
Vasemman
vetomoottorin
kulutus

Tarkista, etta roskat tai johto eivat esta harjoja tai
telaketjuja pyorimasta vapaasti.

Tarkista, ettd mikdan ei hairitse johdon
litantaalueella.
Pyorita jokaista rengasta neljanneskierroksen

verran samaan suuntaan, kunnes ne pyorivat
sujuvasti.

Jos tama ei ratkaise ongelmaa, ota yhteys
jalleenmyyjaan ja pyyda kattavaa vianmaaritysta.

Puhdistin ei ole
vedessa

Sammuta puhdistin.

Puhdista suodatin huolellisesti.

Laita puhdistin takaisin veteen ravistamalla sita,
jotta ilmakuplat poistuvat laitteesta.

Kaynnista puhdistusjakso uudelleen.

Jos tamad ei ratkaise ongelmaa, ota yhteys
jalleenmyyjaan ja pyyda kattavaa vianmaaritysta.

Pumpun moottori
Pumpun moottorin

Tarkista, etta roskat tai karvat eivat tuki siipipyoraa.
Puhdista suodatin huolellisesti.

Jos tdma ei ratkaise ongelmaa, ota yhteys

kulutus jalleenmyyjaan ja pyyda kattavaa vianmaaritysta.
e Kytke ohjausyksikko irti sahkoverkosta vahintaan
15 sekunniksi.
Sulje sovellus.
Paivitys Liita ohjausyksikko puhdistimeen.

epaonnistui tai on
puutteellinen

Kytke ohjausyksikkd sahkovirtaan.

Tarkista, ettd ohjausyksikkd on liitetty Wi-Fi-
verkkoon (LED-valo palaa).
Valitse sovelluksessa puhdistin ja napsauta

uudelleen kohtaa "P&ivita”.

1%

Erittdin nopea vilkkuminen

Paivitys kdaynnissa

Odota paivityksen paattymista.
Ala kytke virtajohtoa irti puhdistimesta
paivityksen aikana.

e Tarkista ohjausyksikén Bluetooth/WiFi-

N/A Liitantdvirhe merkkivalojen tila ja noudata taulukossa kuvattuja
vaiheita "5.3. Sovelluksen yhteyden vianmaaritys".

e Laite ei ole kytketty tai liitetty kodin Wi-Fi-

Punainen piste verkkoon. Jos piste on punainen, kun ohjausyksikko

N/A ilmestyy "Omat on kytketty ja Bluetooth/WiFi-kuvakkeet palavat,

laitteet” -listaan

Jos ongelma jatkuu, ota yhteys jilleenmyyjaan: a‘-

paivitd ndytto (liu’'uttamalla sormea ylhaalta alas).
Jos piste on vihrea: laite on kayttovalmis.

241



242

Virhekoodin poistaminen

Ohjausyksikéssa:

e Kun olet lleudattanut vianmadritysratkaisuja, paina mitd tahansa painiketta poistaaksesi virhekoodin (paitsi
painiketta tl).

Sovelluksessa:
e Kun olet noudattanut vianmaaritysratkaisuja, paina Poista virhe.

5.3. Sovelluksen yhteyden vianmaaritys

o Kaytetty sovellusversio

e P3ivita sovellusversio.
on vanhentunut.

¢ Ohjausyksikko on liitetty

e LED-valo ¥ L?;Eg;%iﬁ%?euf(aj;\l_ Ota yhteys internetpalveluntarjoajaasi.
vilkkuu. yhteys muodostettu o Kytke kodin Wi-Fi-boksi irti 10 sekunniksi. Kytke Wi-Fi-boksi
WEB-yhteytti ei ! uudelleen paalle ja katso, ettd LED-valot syttyvat.
muodostettu). ¢ Tarkista Internet-yhteys - verkossa voi olla toimintahairioita.

e 5 Ghz reititin ei ole * Vaihda reititin.

yhteensopiva.

e Erittdin voimakas o Peitd laite suojataksesi sitd auringonsateilta ja tarkista, etta
kirkkaus. merkkivalot syttyvat.
¢ Ohjausyksikko on ¢ Kytke ohjausyksikko sdahkovirtaan (katso "2.3. Sahkovirtaan
. kytketty irti. kytkeminen").
* Kaikki LED-valot : I — -~
ovat sammuneet. e Tarkista, etta padkatkaisin on paalla.
e Sihkokatkos. e Tarkista, ettd pistorasiassa on virtaa kytkemalld siihen

esimerkiksi toinen laite.

¢ Internet-yhteyden

2 e Tarkista Internet-yhteys - verkossa voi olla toimintahdirioita.
katkeaminen.




e Tarkista Internet-yhteys - verkossa voi olla toimintahairioita.
e Tarkista, ettda Wi-Fi-signaali on tarpeeksi voimakas. Wi-Fi-
signaalin voimakkuuden voi tarkistaa usealla tavalla:
- Kytke kodin Wi-Fi-reititin (boksi) irti ja kytke se takaisin
paille.
- Mene kannettavalla tietokoneella ohjauspaneeliin ja
tarkista verkkoyhteydet. Tarkista langattoman Wi-Fi-
verkon signaali kannettavalla tietokoneella tarkkailemalla

¢ Internet-yhteyden
katkeaminen.

e LED-valo "’-';"" ei

pala. ohjausyksikon tilaa.
- Asenna alypuhelimessa tai tabletissa sovellus. Tarkista
¢ Heikko Wi-Fi-signaali*. langattoman  Wi-Fi-verkon signaali mobiililaitteella

tarkkailemalla ohjausyksikon tilaa. Jos Wi-Fi-verkko on
heikko, voit asentaa Wi-Fi-toistimen.
- Kaytd Wi-Fin analysointiin tarkoitettua sovellusta: |16ydat
— useita iOS:lle tai Androidille.
e LED ¥ palaa, e Ensimmadisen konfiguraation aikana aseta puhdistimen
ohjausyksikkd mahdollisimman ldhelle kodin Wi-Fi-reititinta
(boksia). Ala kayta jatkojohtoa (katso "2.3. Sdhkovirtaan
kytkeminen"), ja toista konfiguraatiovaiheet (katso "3.1.

mutta Wi-Fi-yhteys
ei toimi (tai toimii

epﬁséénni;llisesﬁ). e Ohjausyksikké on liian Puhdistimen ensimmaéinen konfigurointi sovellukselle"):
"Yhteysvirhe"-viesti kaukana kodin Wi-Fi- — . S
nikyy sovelluksen boksista. - Kun LED "§" syttyy, kytke ohjausyksikkd uima-altaan
nadytossa. I3helle.
- Jos LED r-j-"‘ ei enaa syty, kytke ohjausyksikké uudelleen
mahdollisimman ldhelle taloa.
- Jos LED F’-:-“ ei edelleenkaan syty, voit asentaa Wi-Fi-
toistimen.
Ohjausyksikon tila Mahdolliset syyt Ratkaisut
-
e LED-valo ¥
palaa. Sovellukseen
ilmestyy viesti. e Ohjelmiston p&ivitys on
¢ Painikkeita ei voi Kavnnisss e Odota paivityksen paattymista.
aktivoida. ¥ ' e Ala kytke virtajohtoa irti puhdistimesta paivityksen aikana.

e LED 9 ei pala

tdman toiminnon
aikana.

*Heikkoon Wi-Fi-signaaliin voi olla useita syitd
- Reitittimen (boksi) ja puhdistimen ohjausyksikon vélinen etaisyys,

- Reititintyyppi (boksi),

- Reitittimen (boksi) ja puhdistimen ohjausyksikon erottavien seinien maara,
- Internetpalveluntarjoaja,

- jne...

Kierratys

Tama eurooppalaisen direktiivin DEEE 2012/19/EU (s&hko- ja elektroniikkaromun direktiivi) vaatima symboli
tarkoittaa, ettd laitettasi ei saa heittda tavalliseen roskakoriin. Se on vietava sille tarkoitettuun kerdyspisteeseen
uudelleenkayttamiseksi, kierrattamiseksi tai hyodyntamiseksi. Jos laite sisaltdda ympaéristolle mahdollisesti
vaarallisia aineita, ne on eliminoitava tai neutraloitava. Kysy lisdtietoa kierratystavoista jalleenmyyjaltasi.
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Ttumaczenie oryginalnej instrukcji z jezyka francuskiego

® Niniejsza instrukcja zawiera wskazéwki, ktérych nalezy przestrzega¢ podczas instalacji,
uzytkowania i konserwacji.

e Aby unikngé powazinych lub Smiertelnych obrazen, szkod materialnych i uniewaznienia
gwarancji, przed uzyciem przeczytaj ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa i gwarancje.

e Zachowaj cata dokumentacje produktu do wgladu przez caty okres eksploatacji urzadzenia

A i przekaz ja kolejnym uzytkownikom.

* Rozpowszechnianie lub modyfikowanie tego dokumentu w jakikolwiek sposdb jest zabronione
bez uprzedniej zgody producenta.

¢ Producent stale rozwija swoje produkty w celu poprawy ich jakosci i zastrzega sobie prawo do
catkowitej lub cze$ciowej zmiany cech produktu lub tresci tego dokumentu bez wczesniejszego

powiadomienia. PL
. SPISTRESCI |
1. Informacje przed rozpoczeciem uzytkowania 256
1.1. Opis 256
1.2. Charakterystyka techniczna i oznakowanie 257
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1.4. Przygotowanie basenu 258
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2.3. Podtgczanie zasilania elektrycznego 260
2.4. Funkcjonalnosci zasilacza z funkcjg sterowania 261
2.5. Uruchamianie cyklu czyszczenia 262
2.6. Wyjmowanie robota z wody 263
2.7. Prawidtowe praktyki po kazdym czyszczeniu 264
3. Korzystanie z aplikacji (w modelach iQ) 265
3.1. Pierwsza konfiguracja robota 265
3.2. Funkcjonalnosci dostepne w aplikacji 266
4. Konserwacja 268
4.1. Czyszczenie robota 268
4.2. Czyszczenie filtra 268
4.3. Czyszczenie Smigta 269
4.4, Wymiana szczotek 270
5. Rozwigzywanie problemoéw 271
5.1. Zachowanie urzadzenia 271
5.2. Alerty uzytkownika 272
5.3. Pomoc diagnostyczna dotyczgca potaczenia z aplikacjg 273
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1. Informacje przed rozpoczeciem uzytkowania

1.1. Opis

RE 46 -- iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

Robot + kabel
ptywajacy
Zasilacz z funkcjg
sterowania

Podstawa

Zestaw wozka

Filtrowanie
zwykte (100 p)
Filtrowanie
podwdjne
(150/60 p)
Pokrowiec
ochronny

Q @ @ 0o0@ 0 O
00 00000

© 0 00000
© 0 00000
© 0 00000
© 0 00 OO0

o: Dostarczane w zestawie

: Dostepne jako wyposazenie opcjonalne
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1.2. Charakterystyka techniczna i oznakowanie

1.2.1 Charakterystyka techniczna

Napiecie zasilania zasilacza
z funkcjq sterowania

RE 4 RE 46 -- iQ
RE < RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 ] XA 40 - iQ
A 20 e eV XA 50 - iQ
30XA iQ | RE45-iQ ;
: CNX 30 - iQ ool
0 50 XA iQ

0z 44 --iQ

CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ

220-240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60 Hz, Klasa I1**

Napiecie zasilania robota 30 VDC
Maksymalny pobdér mocy Maks. 100 Wv\ﬁb maks. 150 150 W
Dtugos¢ kabla 15m 18 m
Pojemnos¢ filtra 4|
Wymiary robota (dt. x gt. x wys.): 41 x 42 x 28 cm
Wymiary opakowania (dt. x gt. x wys.): 56 x 56 x 38 cm 56)((:52)(46
Ciezar robota (bez kabla) 8 kg
Ciezar w opakowaniu 14 kg 18 kg
Szerokos$¢ zasysania 230 mm
Maksymalna gtebokos¢ robocza 4m
Wskaznik ochrony Zasilanie P>
Robot IPX8
Pasma czestotliwosci 2,400 GHz—2,497 GHz
Moc emisji fal radiowych +19,5 dBm

* W zaleznosci od modelu (wiecej informacji mozna znalez¢ w skrzynce sterujacej)
* Klasa Il: urzadzenie z podwdjng izolacjg lub wzmocniong izolacjg, ktére nie wymaga uziemienia.
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1.3. Zasada dziatania

Robot jest niezalezny od systemu filtrowania i moze dziata¢ autonomicznie. Wystarczy podfaczy¢ go do sieci.

Robot porusza sie w optymalny sposéb, aby wyczysci¢ wszystkie strefy basenu, dla ktérego zostat zaprojektowany
(w zaleznosci od modelu: dno, $ciany, linia wodna lub tylko dno). Zanieczyszczenia sg zasysane i zatrzymywane w filtrze
robota.

Robot moze by¢ sterowany:

- za pomocq zasilacza z funkcjg sterowania, dostarczonego w zestawie z robotem

- lub za pomocg smartfonu lub tabletu kompatybilnego z aplikacjg (patrz ,,"3. Korzystanie z aplikacji (dla modeli iQ)" ”).

g._ minimum 3,5 metra

l ')) “- - Q. zasilacz 2 funkja
' —’ ‘3\ sterowania
G‘: Wézek*

G‘: Robot

'E}: Kabel ptywajgcy

(E]
@

z kretlikiem

el .@ 'E': Gniazdko zasilania
“:-«-‘L ; @. przewsd zasilajacy

ﬂ @': Zdalne sterowanie za

pomoca aplikacji*

(*w zaleznosci od modelu)

1.4. Przygotowanie basenu

e Ten produkt jest przeznaczony do uzytku w basenach zainstalowanych na state. Nie wolno
A uzywac go w basenach demontowanych. Staty basen jest wbudowany w ziemie lub ustawiony
na ziemi i nie mozna go tatwo zdemontowac ani przechowywac.

e Urzadzenie musi by¢ uzywane w wodzie basenowej, ktérej jakosc jest nastepujaca:

Temperatura wody 0Od 10°C do 35°C
pH 0d 6,8do 7,6
Wolny chlor <3 mg/l

¢ Aby zapewnic¢ optymalne dziatanie urzadzenia, kiedy basen jest bardzo brudny, szczegdlnie po pierwszej instalacji,
nalezy usung¢ najwieksze zanieczyszczenia recznie za pomocag siatki.



e Usunac¢ termometry, zabawki i inne przedmioty, ktére mogg uszkodzi¢ urzgdzenie.

2. Uzytkowanie ogolne

2.1. Zanurzenie robota

* Rozwing¢ kabel obok basenu na catg dtugosé, aby unikng¢ mozliwosci jego zaplatania podczas zanurzania

(patrz na ilustracji &¥).
¢ Stanad na $rodku dtugosci basenu, aby zanurzy¢ robota (patrz na ilustracji El). Ruch robota zostanie zoptymalizowany,

a mozliwo$¢ zaplatania kabla bedzie zmniejszona. P L
e Zanurzyc¢ robota w wodzie pionowo (patrz na ilustracji '9).

¢ Poruszy¢ nim lekko we wszystkich kierunkach, aby usunaé powietrze (patrz na ilustracji G).
¢ Rozwing¢ wystarczajaco duzo kabla w wodzie, aby robot mdgt poruszac sie w catym basenie. Reszta kabla pozostaje
roztozona na krawedzi basenu (patrz na ilustracji &¥).
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2.2. Zamocowanie na podstawie

(1) (2]

2.3. Podtaczanie zasilania elektrycznego

Aby unikng¢ ryzyka porazenia pragdem, pozaru lub powainych obrazen, nalezy postepowac
zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

e Zabrania sie stosowania przedtuzaczy.
¢ Upewnij sie, ze gniazdko elektryczne jest tatwo dostepne oraz zabezpieczone przed deszczem

i zachlapaniem.

A e Zasilacz z funkcja sterowania jest zabezpieczony przed rozpryskami, ale nie wolno zanurza¢ go
w wodzie ani jakiejkolwiek innej cieczy. Nie wolno instalowac¢ go w miejscu zalewanym przez
wode — musi on zawsze znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 3,5 metra od krawedzi basenu,
nalezy réwniez unika¢ narazania zasilacza z funkcjg sterowania na bezposrednie dziatanie
promieni stonecznych.

e Zasilacz z funkcjq sterowania powinien by¢ umieszczony w poblizu gniazdka elektrycznego.

1. Podtacz kabel ptywajacy do zasilacza z funkcjg sterowania.

2. Upewni¢ sie, ze ztgcze zostato zamocowane solidnie. W przeciwnym wypadku nalezy przeprowadzi¢ operacje
ponownie.

3. Podtaczy¢ przewdd zasilajacy. Skrzynka sterownicza musi zosta¢ koniecznie podtaczona do gniazdka chronionego
wytgcznikiem réznicowopragdowym o maksymalnej wartosci 30 mA (w razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z
wykwalifikowanym technikiem).

4. Odtacz kabel ptywajacy od zasilacza z funkcjg sterowania.

(1) (2] 13/

(e

o
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2.4. Funkcjonalnosci zasilacza z funkcjg sterowania

Zasilacz z funkcjg sterowania umozliwia obstuge podstawowych funkcji lub podtgczenie urzadzenia do domowej sieci
Wi-Fi (patrz ,,"3. Korzystanie z aplikacji (dla modeli iQ)" ).

Przyciski

o Uruchamianie / Zatrzymywanie cyklu czyszczenia -
PL

Zmiana trybu czyszczenia *

@ Tryb Lift System (,wyjmowanie z wody”) *

=)
@ Inicjowanie potaczenia z iAquaLink™ *

i ; Inicjowanie potaczenia z Fluidra Pool™ *

Lampki kontrolne

" Aktywny tryb ,Tylko dno” *

MO Aktywny tryb ,Dno, $ciany i linia wody” *
9 Stan potaczenia Bluetooth™ *
"‘7;-* Stan potaczenia Wi-Fi *

* W zaleznosci od modelu
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2.5. Uruchamianie cyklu czyszczenia

A * Nie uzywac urzadzenia, jesli roleta jest zamknieta.

e Zasilacz z funkcjg sterowania przetgcza sie do trybu gotowosci po 10 minutach. Wystarczy nacisng¢ dowolny przycisk,
aby wyjsc¢ z trybu gotowosci. Tryb gotowosci nie zatrzymuje dziatania urzadzenia, kiedy wykonuje ono czyszczenie.

2.5.1. Wybor trybu czyszczenia

e Tryb czyszczenia okresla czyszczong powierzchnie oraz czas trwania cyklu czyszczenia (w zaleznosci od modelu).

¢ Domyslnie wstepnie skonfigurowany jest tryb czyszczenia ,,Dno + $ciany + linia lustra wody”. Niebieska dioda LED
wskazuje wybrany tryb.

Cykl czyszczenia mozna zmienié przed uruchomieniem urzadzenia lub w trakcie jego pracy. Poprzedni cykl zostaje
zatrzymany. Nacisngé ° aby rozpocza¢ nowy cykl. Pozostaty czas z poprzedniego cyklu zostanie wyzerowany.

¢ W przypadku modeli z filtrowaniem podwdjnym nalezy uruchomi¢ kilka cykli bez filtra bardzo
drobnych zanieczyszczen, aby wykonaé jedynie czyszczenie bardziej ogdlne.

¢ Nacisngé 0 (w zaleznosci od modelu)

Czyszczona powierzchnia

v Tylko dno

v b Dno, $ciany i linia wody

2.5.2. Uruchomienie cyklu czyszczenia

* Nacisng¢ o

Urzadzenie dostosowuje swojg strategie przemieszczania sie do trybu czyszczenia w celu optymalizacji wspdtczynnika
pokrycia.

Wskazéwka umozliwiajgca poprawe wydajnosci czyszczenia
0 Na poczatku sezonu kgpielowego uruchom kilka cykli czyszczenia w trybie samego dna (po usunieciu duzych

zanieczyszczen za pomocg siatki zanurzeniowej).

Regularne stosowanie robota czyszczgcego (bez przekraczania 3 cykli tygodniowo) pozwoli cieszy¢ sie
czystoscig basenu, a filtr bedzie zatkany w mniejszym stopniu.
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2.6. Wyjmowanie robota z wody
A e Aby nie uszkodzi¢ urzadzenia, do jego wyjmowania z wody nalezy uzywac¢ wytgcznie uchwytu.

2.6.1. Modele niewyposazone w tryb Lift System

e Poczekaé na zakoniczenie cyklu lub wytaczy¢ urzagdzenie za pomocg przycisku 0 .

* Przysunac robota do krawedzi basenu, delikatnie pociggajac za kabel ptywajgcy.

¢ Gdy tylko bedzie to mozliwe, chwycié robota za uchwyt i ostroznie wyjac z basenu, tak aby woda pozostajgca wewnatrz P L
robota wyptyneta (patrz na ilustracji B).

2.6.2. Modele wyposazone w tryb Lift System ,wyjmowanie z wody” (w zaleznosci od modelu) @

Funkcja , Lift System” zostata zaprojektowana w celu utatwienia wyjmowania robota z wody. Mozna aktywowac jg
w dowolnym momencie, podczas cyklu czyszczenia lub po jego zakonczeniu.

¢ Kiedy robot jest ustawiony w kierunku wybranej sciany, nacisng¢ krétko przycisk @ Robot przesuwa sie w strone
Sciany.

¢ Jesli robot nie jest ustawiony w kierunku wybranej Sciany, nacisnac¢ i przytrzymac przycisk @: robot obrdci sie
i skieruje w strone Sciany. Kiedy zostanie prawidtowo ustawiony w kierunku Sciany, zwolni¢ przycisk. Robot przesuwa
sie w strone $ciany.

* Robot wspina sie po $cianie i pozostaje na wysokosci linii wodne;j.

e Uzy¢uchwytu, aby wyjac go catkowicie zwody. Robot wyrzuca wode strumieniem skierowanym do tytu, aby zmniejszy¢
swdj ciezar.
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2.7. Prawidtowe praktyki po kazdym czyszczeniu

2.7.1. Czyszczenie filtra natychmiast po wyjeciu z wody

H e Wydajnosc¢ urzgdzenia moze sie zmniejszyc, jesli filtr jest petny lub zabrudzony.

e Filtr nalezy wyczysci¢ czysta woda natychmiast po wyjeciu urzagdzenia po kazdym cyklu
czyszczenia, nie czekajac na wyschniecie zanieczyszczen.

¢ Po kazdym cyklu czyszczenia nalezy wykona¢ poszczegdlne kroki czyszczenia filtra, patrz ,,"4.2. Czyszczenie filtra"”

2.7.2. Rozktadanie kabla w celu zmniejszenia jego splatania

Na dziatanie urzgdzenia duzy wptyw ma splatanie kabla. Niesplatany kabel zapewnia lepsze pokrycie basenu.
e Odtgczyc kabel od skrzynki sterowniczej (B).

* Rozplatac kabel i roztozy¢ go na stonicu, aby wrécit do pierwotnego ksztattu (ﬂ).

e Zwingc kabel, zaczynajac od konca znajdujgcego sie najblizej odkurzacza (6).

2.7.3. Przechowywanie robota i kabla

- Wszystkie elementy powinny byé przechowywane w miejscu chronionym przed

B - Przeptuka¢ odkurzacz czystg wodg.
bezposrednim dziataniem promieni stonecznych, wilgoci i czynnikéw atmosferycznych.

¢ Ustawic robota w pozycji pionowej w miejscu przeznaczonym do tego celu na wdzku, aby szybko wyschnat. Doktadnie
zwingc kabel i umiesci¢ go na uchwycie wdzka (patrz na ilustracji %¥).
¢ Przechowywac wszystkie elementy w miejscu chronionym przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych

i rozpryskami wody. Pokrowiec ochronny jest dostepny jako wyposazenie opcjonalne (patrz na ilustracji %).

(1) (2]

Porada: w przypadku braku wdzka nalezy rowniez dbac o staranne przechowywanie kabla. Po zwinieciu
kabel moze zosta¢ umieszczony na przyktad na wsporniku sciennym.




3. Korzystanie z aplikacji (dla modeli iQ)

W zaleznosci od modelu dostepne sg dwie aplikacje: iAquaLink™ i Fluidra Pool™.

Urzadzenie mobilne Domowa sieé Zasilacz z funkcja Robot czyszczacy
(smartfon lub tablet) Wi-Fi sterowania robota T

IS &) ») 7

Aplikacje iAquaLink™ i Fluidra Pool™ sg dostepne dla systemow iOS i Android. Zapewniajg one dodatkowe funkcje.
Nalezy uzy¢ aplikacji, aby korzysta¢ z zaawansowanych funkgcji, takich jak pomoc w rozwigzywaniu problemoéw poprzez
wprowadzenie kodéw bteddw, oraz mie¢ petng kontrole nad odkurzaczem w dowolnym miejscu i czasie.

Przed zainstalowaniem aplikacji nalezy:
e podtaczyé skrzynke sterowniczg do gniazdka elektrycznego;
e przygotowac smartfon lub tablet z obstuga Wi-Fi;

A e przygotowac sie¢ Wi-Fi o wystarczajgco silnym sygnale do fgczenia sie z jednostka sterujgca
robota czyszczgcego — sygnat Wi-Fi musi by¢ wykrywalny w miejscu uzytkowania robota
czyszczacego i jednostki sterujacej (w przeciwnym razie nalezy zapewni¢ rozwigzanie
techniczne, ktére wzmocni istniejgcy sygnat);

e przygotowac hasto dostepu do domowej sieci Wi-Fi.

3.1. Pierwsza konfiguracja robota czyszczacego w aplikacji

3.1.1. Pierwsza konfiguracja robota czyszczacego w aplikacji Fluidra Pool™

. Przed kontynuowaniem wtgcz Bluetooth™ w smartfonie.

. Pobierz aplikacje Fluidra Pool™ ze sklepu App Store (iOS) lub Google Play Store (Android).

. Zaloguj sie lub zarejestru;.

. W aplikacji postepuj zgodnie z instrukcjami, aby dodac sprzet.

. Nacisnij przycisk Uzyj kodu QR i zeskanuj kod QR znajdujacy sie z tytu skrzynki sterujgcej, aby rozpoczac proces
parowania.

u b wWwN R

3.1.2. Pierwsza konfiguracja robota czyszczacego w aplikacji iAquaLink™

. Pobierz aplikacje iAquaLink™ ze sklepu App Store (iOS) lub Google Play Store (Android).
. Zaloguj sie lub zarejestru;.

. Nacisnij ikone +, aby doda¢ nowe urzadzenie.

. Wybierz opcje Robot czyszczacy.

. Wybierz swéj model.

. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby nawigza¢ potaczenie.

U, WN P

(*): Jesli pojawi sie komunikat o btedzie lub potgczenie nadal nie zostanie nawigzane, zapoznaj sie z tabelg
"5.3. Pomoc diagnostyczna dotyczgca potaczenia z aplikacja".
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3.2. Funkcjonalnosci dostepne w aplikacji

RE 44 - iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ
30 XA iQ
CNX 30iQ

Smartfon za posrednictwem aplikacji:

RE 46 —-iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ

0z 44 - iQ CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

Zdalne sterowanie (Wi-Fi) o

° Uruchamianie cyklu czyszczenia o

Zatrzymywanie cyklu czyszczenia o

Regulacja czasu cyklu

O 00

Kontrola postepow cyklu czyszczenia o

<

Tryb pilota zdalnego sterowania

Funkcja Lift System: pomoc przy
wyjmowaniu z wody

Wybér gotowych trybdw czyszczenia o

QW™ @ 1

Optymalizacja robota poprzez automatyczne aktualizacje o

< B < B <)

3.2.1. Programowanie i sterowanie cyklami czyszczenia (w zaleznosci od modelu)

W aplikacji:
¢ Uruchamianie, zatrzymywanie czyszczenia;

e Wyswietlanie pozostatego czasu czyszczenia biezgcego cyklu (wyswietlanie w godzinach i minutach);
e Zwiekszanie i zmniejszanie czasu czyszczenia w sekwencjach 15-minutowych (w zaleznosci od modelu);
]

Wybdr gotowych trybéw czyszczenia.

o e Czas trwania cyklu czyszczenia moze sie rézni¢ w zaleznosci od wybranych parametréw.

* Nowy tryb czyszczenia zostanie aktywowany dla biezgcego czyszczenia i wszystkich przysztych cykli.

3.2.2. Tryb zdalnego sterowania (w zaleznosci od modelu)

A o Nalezy uzywac zdalnego sterowania wyt3acznie, gdy robot jest w polu widzenia.

¢ Robot moze by¢ sterowany za pomocg smartfona lub tabletu jako pilota poprzez wykorzystanie , Trybu joysticka”:

- Naciskaj ikony, aby sterowaé ruchem robota w przéd i w tyt oraz skreca¢ w lewo lub w prawo.



sz

o Jesli czas reakcji robota jest stosunkowo dtugi po wydaniu polecenia w aplikacji, sprawdz sygnat sieci
Wi-Fi, patrz ,,"3.1. Pierwsza konfiguracja robota czyszczgcego w aplikacji"”.

3.2.3. Tryb wyjmowania z wody ,Lift System” (w zalezno$ci od modelu)

A e Funkcja , Lift System” powinna by¢ aktywowana wyt3acznie, gdy robot jest w polu widzenia.

e W aplikacji nacisnij @ aby skorzystac z funkgji Lift System (patrz ,"2.6.2. Modele wyposazone w tryb Lift System P L

,wyjmowanie z wody” (w zaleznosci od modelu) @ ).
¢ Naciskaj strzatki kierunkowe, aby obracac robota w prawo lub w lewo.

¢ Kiedy robot jest zwrdcony w strone wybranej Sciany, nacisnij przycisk ° aby przysungé go do Sciany.

3.2.4. Komunikaty o btedach

W przypadku wykrycia btedu symbol ostrzegawczy zostanie wyswietlony na ekranie gtéwnym A

¢ Nacisnij symbol ostrzegawczy A , aby wyswietli¢ rozwigzania problemodw, patrz ,,"5.2. Alerty uzytkownika"”.
¢ Nacisnij Usun biad, jesli problem zostat usuniety lub wybierz OK, jesli chcesz pozostawi¢ robota w trybie btedu

i zdiagnozowac problem pdznie;j.

3.2.5. Menu Parametrow

W dowolnym momencie mozna zmodyfikowac¢ niektére parametry konfiguracji robota, naciskajagc w prawym gérnym

rogu ekranu.
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4. Konserwacja

Aby zapewni¢ jak najdtuzszg zywotnos¢ robota, co najmniej raz w miesigcu nalezy

przeprowadzac kontrole wszystkich czesci, ktorych czyszczenie opisano szczegétowo w rozdziale
A 4. Konserwacja.

Aby unikna¢ ryzyka powaznych obrazen:

e odtacz robota od zasilania elektrycznego.

4.1. Czyszczenie robota

¢ Urzadzenie powinno by¢ regularnie czyszczone czystg woda lub wodg z niewielka iloscig mydta. Nie nalezy uzywa¢
rozpuszczalnikow.

¢ Obficie sptukac urzadzenie czystg woda.

¢ Nie pozostawiac urzgdzenia do wyschniecia na storicu na brzegu basenu.

Porada: Aby zachowac integralnosc¢ urzadzenia i zagwarantowac¢ optymalny poziom jego wydajnosci:
- zaleca sie przeprowadzanie wymiany filtra i szczotek co 2 lata;

- nalezy sprawdza¢ wskaznik zuzycia na ggasienicach i przeprowadzaé ich wymiane, gdy tylko pozycja
wskaznika zostanie osiggnieta.

4.2. Czyszczenie filtra
ﬁ e Wydajnosc¢ urzgdzenia moze sie zmniejszy¢, jesli filtr jest petny lub zabrudzony.

e Czysc filtr czysta woda po kazdym cyklu czyszczenia.

e W przypadku zatkania filtra wyczy$¢ go kwasnym roztworem (na przyktad biatym octem). Zaleca sie robi¢ to
przynajmniej raz w roku, poniewaz filtr zatyka sie, jesli nie jest uzywany przez kilka miesiecy (w okresie zimowym).

0 9 @ Z filtrowaniem pojedynczym
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4.3. Czyszczenie $migla

Aby unikna¢ ryzyka powaznych obrazen:
ﬁ e odfacz robota od zasilania elektrycznego;
e podczas konserwacji $migta nalezy koniecznie nosi¢ rekawice @ .

e Otworz klape dostepu do filtra, unoszac blokade (patrz na ilustracji 'B).

o Wyjmij filtr (patrz na ilustracji ).

e Wtz Srubokret w otwory przeznaczone do tego celu (dwa otwory naprzeciw siebie) i doci$nij w prawo, aby poluzowa¢é
prowadnice przeptywu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara (podczas pierwszego demontazu P L
prowadnica jest mocno dokrecona) (patrz na ilustracji 9).

¢ Po poluzowaniu prowadnicy przeptywu odkreé jg recznie (patrz na ilustracji 'B).

¢ Wyjmij prowadnice przeptywu, podnoszac jg (patrz na ilustracji &¥).

e Zatdz rekawice i pociggnij Smigto, trzymajgc mocno, aby je wyjac (patrz na ilustracji 6 i 'B).
e Usun wszystkie zanieczyszczenia (liscie, kamyki itp.), ktdre mogtyby zablokowa¢ smigto.

A e Po zakonczeniu czyszczenia ponownie mocno zatéz $migto i filtr.

258



259

4.4. Wymiana szczotek

Czy szczotki sg zuzyte?

¢ Nalezy wymienic szczotki, jesli wskazniki zuzycia wskazuja, ze sg one zuzyte e:

o +: ——— | ! 3 - -
. __oT— . @)
Ay e — W ¢
e e — o = ".AL-—""";: C -_H""‘-\—\_.__Q
"--.._'_._,_r-'_'_'-'_._._'_‘_\_-‘_'_._'_\_-"'"\-\.\_, --...\_,_--"'_-'_'_'_'_\_‘_‘_"_'_'_._‘_\-""“--.

Wyjmowanie zuzytych szczotek

e Usun wypustki z otwordw, w ktérych sa przymocowane, a nastepnie wyjmij szczotki.

Zaktadanie nowych szczotek

e Wtz krawedz bez wypustki pod uchwyt szczotki (patrz na ilustracji 'B).
e Obrdoc¢ szczotke wokot jej uchwytu, wsuni zaczepy w otwory montazowe i pociagnij koniec kazdego zaczepu, aby
przetozyc jego krawedz przez szczeline (patrz na ilustracji %).

¢ QOdetnij wypustki nozyczkami tak, aby znajdowaty na poziomie pozostatych listewek (patrz na ilustracji '9).




5. Rozwigzywanie problemow

e W razie jakichkolwiek problemdéw, przed skontaktowaniem sie ze sprzedawcy nalezy

A

przeprowadzic proste czynnosci kontrolne wymienione w ponizszych tabelach.
e Jezeli problem wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca.

. a": Czynnosci zastrzezone dla wykwalifikowanego technika.

5.1. Zachowanie urzadzenia

Cze$¢ basenu nie jest
odpowiednio wyczyszczona

* PrzeprowadZ ponownie poszczegdlne etapy zanurzenia (patrz ,"2.1. Zanurzenie

robota"”), zmieniajagc miejsce zanurzenia w basenie, aby znalezé optymalng
lokalizacje.

Utozenie kabla moze ograniczy¢ ruch robota: upewnij sie, ze w basenie jest
rozwinieta wystarczajaca ilos¢ kabla, a reszta kabla jest prawidtowo roztozona na
krawedzi basenu.

Filtr jest petny lub brudny: wyczysc go.

Urzadzenie nie przylega do
dna basenu

W kadtubie urzadzenia nadal znajduje sie powietrze. Przeprowad? ponownie
poszczegodlne etapy zanurzenia (patrz ,"2.1. Zanurzenie robota"”).

Filtr jest petny lub brudny: wyczys$¢ go (patrz ,"4.2. Czyszczenie filtra"”).

Jesli mimo czyszczenia filtr pozostaje zatkany: wymien go.

Smigto jest uszkodzone:

Urzadzenie nie wspina sie po
$cianach lub nie wspina sie
juz po Scianach basenu tak
jak na poczatku

Sprawdzi¢, czy wybrano tryb dno/sciany/linia lustra wody.

W trybie dno/$ciany/linia lustra wody odkurzacz nie wspina sie rownomiernie
i systematycznie po Scianach. Czestotliwos¢ wspinania zmienia sie w trakcie cyklu.
Odkurzacz nie musi koniecznie wspinac sie po Scianie na poczatku cyklu. Aby mieé
pewnos¢, ze odkurzacz nigdy nie wspina sie po $cianach, nalezy obserwowac jego
prace przez okoto 20 minut.

Filtr jest petny lub zatkany: wyczysci¢ go swiezg woda. Jesli filtr jest zatkany,
wyczysci¢ go kwasnym roztworem (na przyktad octem spirytusowym). W razie
potrzeby wymienié filtr. %"
Gasienice majg luz: skontaktowac sie z odsprzedawca w celu ich wymiany .
Wyczysci¢ zawor zwrotny bez jego wymontowywania.

Zanieczyszczenia/przedmioty zatkaty obejscie: skontaktowac sie ze odsprzedawca

w celu wyczyszczenia obejscia

Nawet jesli woda wydaje sie czysta, w basenie mogg wystepowaé mikroskopijne algi.
Nie widac ich gotym okiem, ale sprawiajg one, ze $ciany s3 sliskie i uniemozliwiajg
wspinanie sie urzgdzenia. Przeprowadzi¢ chlorowanie szokowe i nieco obnizy¢ pH.
Nie nalezy pozostawia¢ urzadzenia w wodzie podczas chlorowania szokowego.

Po uruchomieniu urzadzenie
nie wykonuje zadnego ruchu

Sprawdz, czy w gniezdzie zasilajacym zasilacz jest prad.
Sprawdz, czy cykl czyszczenia zostat rozpoczety i czy lampki Swiecg sie.

Kabel sie zaplatat

Rozwin maksymalng dtugos¢ kabla w basenie. Pozostatg czesé kabla roztéz przy
krawedzi basenu.

Zasilacz z funkcjg sterowania
nie reaguje na zadne
nacisniecia przyciskow

Odfacz kabel zasilajgcy od gniazdka elektrycznego, odczekaj 10 sekund i ponownie
podfacz kabel zasilajacy.

Jezeli problem wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca: %"

PL
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5.2. Alerty uzytkownika

e Lampka stanu na zasilaczu z funkcjg sterowania miga, sygnalizujgc ostrzezenie uzytkownikowi, nalezy postepowac
zgodnie z zamieszczonymi ponizej sposobami rozwigzywania problemadw.
e Ostrzezenia dla uzytkownika sg rowniez dostepne w aplikacji (w modelach iQ).

- Wyswietlanie w
Dioda LED Zasilanie Y aplikacji

AV EYENIE]

lub dioda LED Uruchamianie (w zaleznosci od
modelu)

e QOdfacz robota i podtacz go ponownie.

e Sprawdz, czy kabel jest podtgczony do zasilacza
z funkcjg sterowania. ) )

GI:E, ls :ﬁ s {:E_ s Komunikacja . iapkrfl]:ldz’ czy nic nie blokuje obszaru podtaczenia

e Jesli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie
ze sprzedawcg w celu przeprowadzenia petnej

diagnostyki.
o . e Sprawdz, czy zanieczyszczenia lub kabel nie
Silnik trakcyjny uniemozliwiaja swobodnego obracania sie szczotek
prawy lub gasienic.

Silnik trakcyjny lewy | ® Sprawdz, czy nic nie blokuje obszaru podtaczenia

1s 1s L kabla.
i}ﬁ GI:}%:} {:%{:E. Zuzycie silnika e Obréc¢ kazde koto o ¢wieré obrotu w tym samym

trakcyjnego prawego | jerunku, az do uzyskania ptynnych obrotéw.

Zuzycie silnika e Jedli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie
trakcyjnego lewego ze sprzedawcg w celu przeprowadzenia petnej
diagnostyki.

e Wytgcz robota.

¢ Doktadnie wyczysc filtr.

e Wiéz go ponownie do wody, potrzasajac, aby uwolnic¢
pecherzyki powietrza.

e Ponownie uruchom cykl.

e Jesli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie

13 1z ze sprzedawca w celu przeprowadzenia petnej
ST L T E

e Sprawdz, czy zanieczyszczenia lub wtosy nie blokuja
Smigta.

¢ Doktadnie wyczysc filtr.

e Jedli to nie rozwigze problemu, skontaktuj sie

pompy ze sprzedawcg w celu przeprowadzenia petnej

diagnostyki.

Robot poza woda

Silnik pompy
Zuzycie silnika

e Odtgczy¢ skrzynke sterownicza na co najmniej
15 sekund.

e Zamkng¢ aplikacje.

e Podtaczyc skrzynke sterowniczg do odkurzacza.

15 Aktualizacja * Podtaczy¢ skrzynke sterownicza do  zasilania
ﬁ%ﬂﬂ * mﬁﬁﬁ nieudana lub sieciowego.

niekompletna e Sprawdzi¢, czy skrzynka sterownicza jest prawidtowo
podtagczona do domowej sieci Wi-Fi (dioda LED sie
Swieci).

e W aplikacji wybraé¢ odkurzacz i klikng¢ ,Update”
(Aktualizuj).

¢ Poczekaj na zakoriczenie aktualizacji.
Trwa aktualizacja | ¢ Nie odtgczaj kabla zasilania od robota podczas

Miga bardzo szybko aktualizacji.

e Sprawdz stan diod LED Bluetooth / Wi-Fi na zasilaczu

. z funkcja sterowania i postepuj zgodnie z krokami
NIE DOTYCZY Blad potaczenia opisanymi w tabeli ,"5.3. Pomoc diagnostyczna

n»

dotyczaca potaczenia z aplikacjg"”.

e Urzadzenie nie jest podtgczone lub nie jest potgczone
z domowg siecig Wi-Fi. Jesli kropka jest czerwona,

Czerwona kropka gdy zasilacz z funkcjg sterowania jest podtaczony,
NIE DOTYCZY pojawia sie na liscie a ikony Bluetooth / Wi-Fi sg podswietlone, odswiez
»My Systems” ekran (przesuwajgc palec w gére i w dét).

o Jesli kropka zmieni kolor na zielony: urzadzenie jest
gotowe do uzycia.

Jezeli problem wystepuje nadal, nalezy skontaktowac sie ze sprzedawca: ai
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Usuwanie kodu btedu
Na zasilaczu z funkcja sterowania:

=~
¢ Po zastosowaniu rozwigzania problemu nacisnij dowolny klawisz, aby usung¢ kod btedu (z wyjgtkiem przycisku D ).

W aplikacji:
* Po przeprowadzeniu czynnosci dotyczgcych rozwigzywania probleméw, nacisnij Usun btad.

5.3. Pomoc diagnostyczna dotyczaca potaczenia z aplikacja

Status zasilacza . . .
2 funka sterowania | MOI\e PYEVTY

e Dioda LED

=4

miga.

e Wszystkie diody

LED s3g wytgczone.

e Uzywana wersja aplikacji
jest nieaktualna.

e Zaktualizuj wersje aplikacji.

e Zasilacz z funkcja
sterowania jest
podtgczony do routera,
ale nie do serwera
w chmurze (podtaczono
do sieci LAN, ale brak
potaczenia WEB).

e Router 5 GHz jest
niezgodny.

e Bardzo silne oswietlenie.

Skontaktuj sie z dostawcg ustug internetowych.

e Odtagcz domowe urzadzenie Wi-Fi na 10 sekund. Podtacz
ponownie urzgdzenie Wi-Fi i sprawdz, czy swiecg diody LED.

e Sprawdz potgczenie internetowe — moze wystepowac awaria
sieci.

e Wymien router.

e Przykryj urzadzenie, aby chroni¢ je przed Swiattem
stonecznym i sprawdz, czy lampki sie Swieca.

e Zasilacz z funkcja
sterowania jest
odtaczony.

e Podtgcz zasilacz z funkcja sterowania ,"'2.3.

Podtaczanie zasilania elektrycznego"”).

(patrz

e Brak pradu.

e Sprawdz, czy wytgcznik jest pod napieciem.
e Sprawdz, czy gniazdo jest zasilane energig elektryczng, na
przyktad podtgczajac inne urzadzenie.

e Utrata potaczenia
z Internetem.

e Sprawdz? pofaczenie internetowe —moze wystepowac awaria
sieci.

* Dioda LED & nie
swieci sie.

=

Dioda LED
Swieci sig, ale
pofaczenie Wi-Fi
nie istnieje (lub
jest nieregularne).
Komunikat ,,Btad
potaczenia” jest
wyswietlany na
ekranie aplikacji.

e Utrata potgczenia
z Internetem.

¢ Staby sygnat Wi-Fi *.

e Zasilacz z funkcjg
sterowania jest zbyt
daleko od domowego
routera Wi-Fi.

e Sprawdz potgczenie internetowe — moze wystepowac awaria
sieci.

e Upewnij sie, ze masz silny sygnat Wi-Fi. Istnieje kilka
sposobdw sprawdzenia sity sygnatu Wi-Fi:

- Odfacz domowy router Wi-Fi i podtgcz go ponownie.

- Za pomoca laptopa przejdz do panelu konfiguracji, aby
sprawdzi¢ stan potfgczen sieciowych. Sprawdz site sygnatu
bezprzewodowej sieci Wi-Fi na laptopie, obserwujgc stan
zasilacza z funkcja sterowania.

- Zainstaluj aplikacje na smartfonie lub tablecie.
Sprawdz  site  sygnatu bezprzewodowej  sieci
Wi-Fi na urzadzeniu mobilnym, obserwujgc stan zasilacza
z funkcjg sterowania. Jesli sie¢ Wi-Fi jest staba, zaplanuj
instalacje wzmacniacza sieci Wi-Fi.

- Skorzystaj ze specjalnej aplikacji do analizy sygnatu Wi-Fi:
dla systemdéw operacyjnych iOS lub Android dostepnych
jest wiele takich aplikacji.

e Podczas pierwszej konfiguracji umies$é¢ zasilacz z funkcjg
sterowania robota jak najblizej domowego routera Wi-Fi.
Nie uzywaj przedtuzacza (patrz ,"2.3. Podtgczanie zasilania
elektrycznego"”), nastepnie powtoérz kroki konfiguracji
(patrz ,"3.1. Pierwsza konfiguracja robota czyszczgcego
w aplikacji"”):

- Kiedy dioda LED "3 zaswieci sie, podtgcz zasilacz

z funkcjg sterowania blisko basenu.

- Jedli dioda LED

T nie Swieci sie, ponownie podtacz
zasilacz z funkcjg sterowania blizej domu.

e
dioda LED &

instalacje wzmacniacza sieci Wi-Fi.

- Jesli nadal nie Swieci sie, zaplanuj
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Status zasilacza Vsl five pracan Rozwigzania
z funkcja sterowania Ay :

o
¢ Dioda LED ?
Swieci sie
i wyswietlany jest
komunikat ,,PROG”
(w zaleznosci

od modelu). o
Informacja jest ¢ Trwa aktualizacja
swietl oprogramowania ¢ Poczekaj na zakoriczenie aktualizacji.
wysw'le a?'na prog ' ¢ Nie odfaczaj kabla zasilania od robota podczas aktualizacji.
w aplikacji.

e Przyciski nie
moga zostac
aktywowane.

¢ Dioda LEDg nie
Swieci sie podczas

tej operacji.

*Sygnat Wi-Fi moze by¢ staby z kilku powodéw
- duza odlegtos¢ miedzy routerem a zasilaczem z funkcjg sterowania robota,

- rodzaj routera,

- duza liczba Scian miedzy routerem a zasilaczem z funkcjg sterowania robota,
- problem dotyczgcy dostawcy ustug internetowych,

- itd.

Recykling

Ten symbol, wymagany przez europejska dyrektywe WEEE 2012/19/UE (dyrektywa w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego) oznacza, ze urzadzenia nie nalezy wyrzuca¢ do kosza. Musi ono
zostac przekazane do selektywnej zbidrki odpadow w celu ponownego uzycia, recyklingu lub odzysku. Jesli
urzadzenie zawiera substancje potencjalnie niebezpieczne dla sSrodowiska, zostang one wyeliminowane lub
zneutralizowane. Nalezy uzyska¢ odpowiednie informacje dotyczgce recyklingu u sprzedawcy.
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A francia eredeti hasznalati Utmutato forditasa

e Ezakézikonyv a telepités, hasznalat és karbantartas soran kévetendé utasitasokat tartalmazza.

e A sulyos vagy halalos sériilések, anyagi karok és a garancia érvénytelenitésének elkeriilése
érdekében hasznalat el6tt olvassa el a biztonsagi figyelmeztetéseket és a garanciat.
o Orizze meg és adja tovabb az dsszes termékdokumentaciot, hogy a késziilék teljes élettartama
A soran késdébb is megtekinthetSk legyenek.
¢ Ajelen dokumentum barmilyen moédon t6rténd terjesztése vagy modositasa a gyarto el6zetes
engedélye nélkiil tilos.

e A gyarto folyamatosan fejleszti termékeit azok minGségének javitasa érdekében, és fenntartja
a jogot, hogy a termék jellemzGit vagy a jelen dokumentum tartalmat el6zetes értesités nélkiil
részben vagy egészben megvaltoztassa.
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1. Informacidk hasznalat elott

1.1. Leiras

RE 46 -- FQ
e
*A30 =10 XA 50 - iQ
S g 40 XA IQ
. 0Z44 —iQ CNX 40 -- iQ
- CNX 50 -- iQ
Robot
@ Ieb:ggkéLeI o o o o o
© | Vezérlédoboz ® (v] (v] (v V)
C] Talp v] v/ v, V]
@ Kocsikészlet O O o o o
e P
E gys(zle(;(l; lslz)ures o o o o o
Kettds szlird
0| Gaxe  © © © © ©
@ VédShuzat O O O o O
o: Mellékelve

: Opcionalisan rendelkezésre all
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1.2. Miiszaki jellemzék és beazonositas

1.2.1 Miiszaki jellemzék

RE £ RE 46 -- iQ
=2 RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 ] XA 40 - iQ
A 20 sl XA 50 - iQ
30XA iQ | RE45--iQ ;
° CNX 30 -- iQ Al
0 50 XA iQ

0z 44 --iQ

CNX 40 --iQ

CNX 50 --iQ

A vezérlédoboz tapfesziiltsége 220-240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60 Hz, Il. osztaly**
Robot tapfesziiltség 30 VDC
Maximalis felvett teljesitmény Max. 100 W vagy max. 150 W* 150 W
Kabel hossza 15m 18 m
Szlir6kapacitas 4|
Robot mérete (Sz x Mé x Ma) 41 x 42 x 28 cm
Csomag mérete (Sz x Mé x Ma) 56 x 56 x 38 cm >6 Xfrix 46
A robot sulya (kabel nélkiil) 8 kg
Csomagolt suly 14 kg 18 kg
Szivocs6 szélessége 230 mm
Maximalis miikodési mélység 4m

. o Taplalas IPX5
Védettségi fokozat

Robot IPX8

Frekvenciasavok 2,400 GHz - 2,497 GHz
Rafjlo,frelfvenuas atviteli +19.,5 dBm
teljesitmény

* modell szerint (tovabbi informacidkért ellenérizze a vezérlédobozon)
* || osztaly: kettGs vagy megerGsitett szigetelés(i eszkdz, amely nem igényel foldelést.
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1.3. Miikodési elv

A robot fliggetlen a sz(ir6rendszertdl, és 6nallé moédon képes mikoddni. Elegendd egyszerlien csatlakoztatni a halézathoz.
Optimalis médon mozog, hogy megtisztitsa a medence azon zénait, amelyre tervezték (a modellnek megfelel6en: fenék,
oldalfal, vizfelszin vagy csak fenék). A robot beszivja a szennyez&déseket és azok a sz(ir6ben tarolédnak el.

A robot a kévetkezé mdédon haszndlhaté:

- a robotba épitett vezérl6dobozon keresztill,

- az alkalmazassal kompatibilis okostelefon vagy tablagép segitségével (lasd ,,3. Az alkalmazas hasznalata (iQ modellek
esetén)”).

Minimum 3,5 méter
l 0)) < - - = P
. —’ G 'E!': Vezérl6doboz
\ 'E): Kocsi*
G: Robot

o ®. Uszokabel forgs

(EJ

csatlakozdelemmel

.@‘/ "3': Halodzati aljzat

X )/@ @ Tspkabel
= @: Taviranyitas az
ﬂ alkalmazason keresztil*

(*modelltdl fuggben).

1.4. A medence el6készitése

e Ez a termék a tartésan telepitett medencékben torténé hasznalatra késziilt. Ne hasznalja
A szétszedhet6 medencékben. Az allandé medencék a talajba vagy a talajra vannak telepitve és
nem konnyen szerelhetdk szét és tarolhatok el.

o Akésziilék olyan medencevizben mikddhet, melynek mindsége a kovetkezs:

A viz h6mérséklete 10°C és 35°C kozott
pH 6,8 és 7,6 kozott
Szabad klér <3 mg/l

¢ Ha a medence nagyon koszos, kiilondsen az elsé hasznalat esetén, egy halé segitségével tavolitsa el a nagyobb
szennyezGdéseket, ezzel optimalizalva a késziilék teljesitményét.

e Vegye ki a vizb6l a h6mérGket, a jatékokat és minden egyéb olyan targyat, ami kart tehet a készilékben.
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2. Altalanos hasznalat

2.1. A robot bemeritése

Fektesse ki a kabelt teljes hosszaban a medence mellett, hogy elejét vegye a kabel 6sszegubancolédasanak a bemerités

kszben (lasd € kép).

Alljon a medence hosszanak kézepére a robot bemeritéséhez (lasd a képet 9). A robot mozgasa optimalizalt lesz, és

a kabel megtekeredése csokken.

A robotot fligg6legesen eressze bele a vizbe (lasd a képet 9).

Mozgassa meg finoman minden iranyba, hogy a benne 1évé levegs eltavozzon (lasd a képet 'E’).
Tekerjen le annyi kabelt a vizben, hogy a robot a medence teljes teriiletén mozoghasson. A kdbel fennmarado részét

(5

a medence szélén helyezze el letekerve (lasd a képen:

2]
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2.2. Rogzités a talpra

(1) (2]

2.3. Az elektromos taplalas csatlakoztatasa

Az aramiités, tiiz vagy sulyos sériilés elkeriilése érdekében tartsa be az alabbi utasitasokat:
* A vezérl6doboz csatlakoztatasahoz tilos elektromos hosszabbitét hasznalni.
e Ugyeljen arra, hogy a konnektor mindig konnyen elérheté legyen, valamint védve legyen az

A esotdl és a kifroccsend viztdl.

e A vezérl6doboz a froccsend vizzel szemben tomitett, de tilos vizbe vagy mas folyadékba
meriteni. Nem telepithet6 olyan helyen, amelyet elaraszthat a viz, tartsa legalabb 3,5 m
tavolsagban a medence szélétdl, és keriilje, hogy kozvetlen napsugdarzasnak legyen kitéve.

¢ Helyezze a vezérl6dobozt az elektromos aljzat k6zelébe.

1. Csatlakoztassa a lebeg6kabelt a vezérlédobozhoz.

2. lllessze be a csatlakozdt, amig 2 kattanast nem hall. Ugyeljen arra, hogy a csatlakozé megfelel6en be legyen illesztve.
Ellenkez8 esetben ismételje meg a miveletet.

3. Csatlakoztassa a tapkabelt. A vezérl6dobozt feltétleniil olyan konnektorhoz csatlakoztassa, ami max.
30 mA-es maradékaram-m(ikodtetésli védGberendezéssel van ellatva (kétség esetén forduljon mindsitett
szakemberhez).

4. Valassza le az Usz6 kabelt a vezérl§dobozrdl.

(1) (2] 3]

(e
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2.4. A vezérl6egység funkcioi

A vezérl6egységgel a f6 funkcidkat lehet hasznalni, illetve csatlakoztatni lehet a késziiléket az otthoni wifi-haldzathoz
(lasd ,,3. Az alkalmazas haszndlata (iQ modellek esetén)”).

BillentyUk

A tisztitasi ciklus elinditdsa/leéllitasa

A tisztitdsi méd megvaltoztatdsa *

Lift System ,vizbdl valé kiemelés” mod *

A csatlakozasok telepitése az iAquaLink™-hez *

o®@ 0

A csatlakozdasok telepitése az Fluidra Pool™-hez *

[=

Visszajelz6k

al
]

,Csak fenék” tzemmod aktivalva *

Y

-))) (36 az

,Fenék + oldalfal + vizfelszin” mod aktivalva *

A Bluetooth™ csatlakozés allapota *

A Wi-Fi csatlakozas allapota *

* A modelltél fuggben
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2.5. Tisztitasi ciklus inditasa

A * Ne hasznalja a késziiléket, ha a medencetakard redény fel van helyezve a medencére.

e A vezérl6doboz 10 perc elteltével készenlétre all. A készenléti mddbdl valo kilépéshez elég megnyomni barmelyik
billenty(it. A készenlétre allitas nem allitja le a készilék mikodését, ha folyamatban van a tisztitas.

2.5.1. A tisztitasi mod kivalasztasa

o A tisztitasi mod hatarozza meg a tisztitando feliiletet és a tisztitasi ciklus id6tartamat (modelltdl figgéen).

e Alapértelmezés szerint a ,,Fenék + falak + vizvonal” tisztitasi mod van el6re bedllitva. Egy kék LED jelzi a kivalasztott
lizemmadot.

o Atisztitasi ciklus a késziilék inditasa elStt vagy miikédés kézben médosithatd. Az el6z6 ciklus ledll. Uj ciklus inditasdhoz
nyomja meg az ° gombot. Az el3z6 ciklusbdl hatralévd id6 nullazasra kerdil.

e Dupla szlirésii modelleknél futtasson néhany ciklust a nagyon finom szennyezédés sziir6é
nélkiil a tisztitas nagyolasa érdekében.

* Nyomja meg a gombot 0 (a modelltél fugg6en)

Tisztitando feliilet

7 Csak fenék

|ﬂ 7 b Fenék + oldalfal + vizfelszin

2.5.2. A tisztitasi ciklus inditasa

¢ Nyomja meg a gombot o

A készilék a valasztott tisztitasi médnak megfelelGen adaptalja a mozgasi stratégiadjat, hogy optimalizalja a lefedettség
mértékét.

Tandcs: a tisztitasi teljesitmény javitasa

A flirdési szezon kezdetén inditson tébb tisztitasi ciklust kizardlag fenék izemmaddban (miutan eltavolitotta
0 a nagy méret( szennyezGdéseket egy halo segitségével).

A tisztitorobot rendszeres hasznalata (anélkil, hogy tullépné a heti 3 ciklust) lehet6vé teszi, hogy mindig

tiszta medencében legyen része, és a sz(ird kevésbé duguljon el.




2.6. A robot kiemelése a vizbdl

e A berendezés karosodasanak elkeriilése érdekében: vizb6l valé kiemeléskor kizarélag
a fogantyut hasznalja.

2.6.1. A,vizbdl val6 kiemelés” (Lift System) mdéddal nem rendelkezé modellek esetén

e Varja meg a ciklus végét, vagy kapcsolja ki a késziléket az X gomb megnyomasaval o .
¢ Arobot medence széléhez torténd visszavezetéséhez finoman huzza meg az Uszdkabelt.

¢ Amint a robot elérhet6 tdvolsagra kerilt, fogja meg a fogantyu segitségével, és dvatosan emelje ki a medencébdl,
hogy a benne |évé viz visszafolyjon (lasd B kép).

2.6.2. A ,vizbdl valé kiemelés” (Lift System) moddal rendelkez6 modellek esetén (modelltél fligg6en) @

A ,Lift System” funkcid ugy lett tervezve, hogy megkonnyitse a robot vizbdl vald kiemelését. Ez barmikor aktivalhatd,
a tisztitasi ciklus alatt vagy annak végén.

¢ Ha arobot a kivant fal felé fordul, nyomja meg réviden a @ gombot. A robot az oldalfal felé mozog.

¢ Ha arobot nem irdnyul a kivant oldalfal felé, tartsa a @ gombot lenyomva: a robot elfordul, hogy a kivant oldalfal
felé haladjon. Amint az oldalfal felé néz, engedje fel a gombot. A robot az oldalfal felé mozog.

¢ A robot felmaszik az oldalfalon, és a vizfelszinen marad.

e Avizbdl valé kiemeléshez hasznalja a fogantyut. A robot egy erds hatsoé sugarban kiloki a vizet, hogy kdnnyebb legyen.
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2.7. Tisztitas utani helyes gyakorlatok

e

2.7.1. Vizbdl valé kiemelést koveto szlirGtisztitas

e

g o A késziilék teljesitménye csokkenhet, ha a sziir6 tele van vagy eldugult.

e Minden tisztitasi ciklus utan a vizbdl kiemelést kovetden tisztitsa meg a szlir6t tiszta vizzel, ne
varja meg, mig a szennyezddések beleszaradnak.

e Az egyes tisztitasi ciklusokat kévetSen kovesse a szlirg tisztitdsanak lépéseit, 1asd ,,4.2. A sz(ir6 tisztitasa”.

2.7.2. A kabel lefektetése az 6sszetekeredés csokkentése érdekében

A késziilék mlkodését nagyban befolydsolja a kdbel Osszetekeredése. A megfelel6en kibogozott kdbel biztositja
a medence jobb lefedettségét.

e Huzza ki a kabelt a vezérlGszekrénybdl (B).

* Bogozza ki a kabelt, és fektesse ki a napra, hogy visszanyerje az eredeti alakjat (ﬂ).

o Tekerje fel a kdbelt a tisztitbberendezéshez legkozelebb esé végével kezdve 6).

1

.

2.7.3. Arobot és a kabel tarolasa

- Oblitse ki a tisztitoberendezést tiszta vizzel.
A - Az Osszes elemet a napsugarzastol, a nedvességtol és az idGjarasi hatasoktdl védett helyen
tarolja.

¢ Helyezze a robotot fliggéleges helyzetben a kocsira, az erre szolgald helyre, hogy gyorsan megszaradjon Gondosan

tekerje fel és helyezze a kocsi fogantyujara (lasd 'B kép).
¢ A berendezés minden elemét tarolja a napsugarzastol, valamint a kifréccsend vizt6l védett helyen. Opcionalisan

rendelkezésre all egy védShuzat (lasd & kép).

(1) (2]

Tandcs: Kocsi hidnyaban is ligyeljen ra, hogy a kdbelt megfelel6 médon térolja. Feltekert allapotaban a kabel
fali tartén tarolhatd.




3. Az alkalmazas hasznalata (iQ modellek esetén)

A modelltél fuggben két alkalmazas all rendelkezésre: az iAquaLink™ és a Fluidra Pool™.

) } A robot
Mobil eszkdz Otthoni Wi-Fi vezérlédoboza Tisztité robot
(okostelefon vagy tablagép)

Az iAqualLink™ és a Fluidra Pool™ alkalmazasok iOS és Android rendszereken érheték el: tovabbi funkcidkat biztositanak.
Az alkalmazas segitségével olyan fejlett funkcidkat hasznalhat, mint a hibaelharitasi segitség, a hibakddok megaddsaval,
és teljes mértékben iranyithatja a tisztitot, barhol is tartozkodik.

Az alkalmazas telepitése el6tt a kovetkezoket kell tennie:
e csatlakoztassa a vezérl6dobozt egy konnektorhoz;
¢ hasznaljon Wi-Fi-kompatibilis okostelefont vagy tablagépet;
A ¢ haszndljon megfelel6en erds jeler6sségli Wi-Fi-halézatot, amikor a tisztité vezérl6egységéhez
csatlakozik: a Wi-Fi jelnek érzékelhet6nek kell lennie a tisztito és a vezérl6egység hasznalatanak
helyén (ellenkezd esetben a meglévd jelet miiszaki megoldassal fel kell erGsiteni);

e készitse el6 az otthoni Wi-Fi-halézat jelszavat.

3.1. A tisztitd elso konfiguralasa az alkalmazasban

3.1.1. A tisztito els6 konfiguralasa a Fluidra Pool™ alkalmazasban

. A folytatas el6tt engedélyezze a Bluetooth™ funkciot az okostelefonjan.

. Toltse le a Fluidra Pool™ alkalmazast az App Store-bdl (iOS) vagy a Google Play Aruhazbdl (Android).
. Jelentkezzen be vagy regisztraljon.

. Kbvesse a berendezés hozzaaddsahoz sziikséges |épéseket az alkalmazasban.

. Erintse meg a QR-kdd hasznalata lehetGséget, és olvassa be a vezérlédoboz hatuljan talalhaté QR-kddot a parositasi
folyamat megkezdéséhez.

u b wWwN PR

3.1.2. A tisztito els6 konfiguralasa az iAquaLink™ alkalmazasban

. Toltse le az iAquaLink™ alkalmazast az App Store-bdl (iOS) vagy a Google Play Aruhdzbdl (Android).
. Jelentkezzen be vagy regisztraljon.

. Uj készllék hozzdadasahoz nyomja meg a + ikont.

. Valassza a Robottisztito lehetGséget.

. Valassza ki a modelljét.

. Kovesse a csatlakozashoz sziikséges |épéseket az alkalmazdsban.

o Ul hs WN B

(*): Ha hibalizenet jelenik meg, vagy a kapcsolat tovabbra sem jon létre, lasd a tablazatot: ,,5.3. Diagnosztikai
segitség az alkalmazashoz torténé csatlakozashoz”.
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3.2. Az alkalmazasban elérhet6 funkciok

Okostelefon az alkalmazason keresztil:

Tavvezérlés (Wi-Fi)

RE 44 - iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ

30 XA iQ
CNX 30iQ
0z 44 - iQ

RE 46 —-iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

° A tisztitasi ciklus elinditasa

A tisztitasi ciklus ledllitasa

Ciklusid6 beallitasa

O 00

A tisztitasi ciklus nyomon kovetése

<

Taviranyité mod

»Lift System” funkcid: segit a robotot
kivenni a vizbdl

Az elGre elmentett tisztitasi modok
kivalasztasa

Q® @ 1

V)

A robot optimalizalasa automatikus frissitésekkel

V)

< B < B <)

3.2.1. A tisztitasi ciklusok programozasa és kezelése (modelltél fliggéen)

Az alkalmazasbol:
¢ Inditsa el, allitsa le a tisztitast;

Olvassa le a fennmarado tisztitasi id6t az aktualis ciklus esetén (kijelzés draban és percben);

[ ]
e A tisztitasi id6 novelése, csokkentése 15 perces lépésekben (modelltél fliggben);
]

Az el6re elmentett tisztitasi modok kivalasztasa.

e Az Uj tisztitasi mod aktivalddik az aktualis tisztitasnal és minden tovabbi ciklus esetén.
o A tisztitasi ciklus idGtartama a valasztott paraméterektdl figg6en valtozhat.




3.2.2. Taviranyité mod (modelltél fiiggben)

A e Csak akkor aktivalja a taviranyitét, ha a robot lathato.

¢ Arobot a,Joystick méd”-nak készénhetden az okostelefont vagy tablagépet tavirdnyitoként hasznalva irdnyithatd.

- Nyomja meg az ikonokat a robot elére, hatra mozgatasahoz és balra vagy jobbra forditasahoz.

¢ Ha arobot valaszideje viszonylag hosszu az alkalmazasban kért miveletet kdvetSen, ellenérizze a Wi-Fi
haldzati jelét, lasd ,,3.1. A tisztitd els6 konfiguralasa az alkalmazasban”.

3.2.3. ,Vizbdl valé kiemelés” mdéd (modelltél fliggben)

A e Csak akkor aktivalja a Lift System funkciét, ha a robot lathaté.

e A ,Lift System” funkcié hasznalatdhoz nyomja meg az alkalmazasban a @ gombot (lasd ,,2.6.2. A ,vizbdl vald
kiemelés” (Lift System) méddal rendelkez6 modellek esetén (modelltél fliggben) @"szakasz).
¢ Arobot jobbra vagy balra forgatdsdhoz nyomja meg az adott irdnyba mutaté nyilakat.

¢ Amikor a robot a kivant fal felé néz, nyomja meg a ° gombot, hogy a robot elinduljon az adott oldalfala felé.

3.2.4. Hibalizenetek

Hiba észlelése esetén egy figyelmeztet6 szimbdlum jelenik meg a A kezd6oldalon.

e Nyomja meg a figyelmeztet6 szimbdlumot A a hibaelharitdsi megolddsok megjelenitéséhez, lasd
»5.2. A felhasznaldkat figyelmeztetd jelzések”.

¢ Nyomja meg a Hiba torlése gombot, ha megoldotta a problémat, vagy vélassza az OK lehetGséget, ha a robotot hiba
lizemmadban szeretné hagyni, és késGbb szeretné diagnosztizalni a problémat.

3.2.5. Paraméterek menii

A robot bizonyos konfiguracids paramétereit barmikor médosithatja a jobb felsé ikon megnyomasaval.
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4. Karbantartas

Annak érdekében, hogy a robot szamara a lehet6 leghosszabb élettartamot biztositsa, havonta

legaldbb egyszer ellendrizze az 6sszes alkatrészt, amelyek tisztitasat a 4. fejezet Karbantartas
‘ I részletezi.

A sulyos sériilések elkeriilése érdekében:
e Kosse le a robot elektromos taplalasat.

4.1. Arobot tisztitasa

o A késziiléket rendszeresen meg kell tisztitani tiszta vagy enyhén szappanos vizzel. Ne hasznaljon oldészert.
e Oblitse at a késziléket b&séges tiszta vizzel.
* Ne hagyja a késziiléket kdzvetlenil a napsitésben, a medence szélén megszaradni.

e

- javasolt a sz(ir6t és a keféket 2 évente cserélni,

0 Tanacs. A késziilék épségének és optimalis teljesitményszintjének biztositasa érdekében:
- javasoljuk, hogy figyeljen a talpak kopasjelzGjére, és cserélje ki 6ket azonnal, mihelyst a eléri a jelz6t.

4.2, A szlir0 tisztitasa

e

ﬁ o A késziilék teljesitménye csokkenhet, ha a szlir6 tele van vagy eldugult.
e Minden tisztitasi ciklus utan tisztitsa meg a sz(ir6t tiszta vizzel.

o A sz(ir§ eltombdése esetén tisztitsa meg azt savas oldattal (példaul ecet). Ezt ajanlott legaldbb évente egyszer
elvégezni, mert a sz(irg eltomddik ha tobb hénapon keresztil nincs hasznalatban (téli idészak).

0 9@ Egyszerti sz(iréssel
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4.3. A lapatkerék tisztitasa

A sulyos sériilések elkeriilése érdekében:
g e Kosse le a robot elektromos taplalasat.

e A lapatkerék @ karbantartdsa soran koételezé kesztyit viselni.

o Aretesz felemelésével nyissa ki a sz(ir6 zaréfedelét (Iasd 'B kép).

e Vegye ki a sz(ir6kosarat (lasd 'B kép).

¢ Helyezzen egy csavarhlzot az erre a célra szolgald lyukakba (két egymas felé nézé lyuk), és gyakoroljon jobb iranyba
nyomast, hogy meglazitsa az aramlasvezet6t az dramutatd jarasaval ellentétes iranyban (az elsé szétszereléskor az
aramlasvezet6 er6sen meghuzadik) (lasd '9 kép).

¢ Amint a terel6elem meglazult, csavarja le kézzel (lasd 'E’ kép).

* Vegye ki a terelGelemet (lasd =¥ kép).

o Vegyen fel keszty(it, és huzza meg a lapatkereket, szilardan megtartva a kivételéhez (lasd 6 és 0 kép).

e Tavolitsa el a szennyezddéseket (levelek, kavicsok stb.), amelyek blokkolhatjak a lapatkereket.

A e A tisztitas befejeztével helyezze vissza szilardan a lapatkereket és a sz(ir6t.
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4.4. A kefék cseréje
A kefék kopottak?

e Cserélje ki a keféket, ha a kopasjelz6k a G esethez hasonldak:

e = g | o
R = e o —— —— -
w=—= = O o I — S |
-L"""'_\_._,_-r—"-'_'_._'_‘_\_-"_'_._'_\_-"‘m-‘ _|_"__'_\_'___,_,_.__-—'—'_'_‘_‘—'-.—-—'—'_‘—--..\_‘___

Vegye le a haszndlt keféket

e Huzza ki a fiileket a lyukakbdl, amelyekbe rogzitve vannak, majd vegye le a keféket.

Helyezze az uj keféket

o Fizze a ful nélkdli szélet a kefetartd ala (lasd 'B kép).
e Forgassa el a kefét a tartdja koriil, csusztassa a nyelveket a rogzit6lyukakbaés hizza meg az egyes nyelvekvégét, hogy

atvezesse a szélét a bevagason (lasd 9 kép).
o Egy oll6 segitségével vagja le a fllleket, hogy egybeessenek a tobbi lamella szintjével (lasd '9 kép).




5. Hibaelharitas

e A berendezés meghibasoddsa esetén végezze el az alabbi tablazatban felsorolt egyszerii

A

ellendérzéseket, miel6tt a viszontelado ligyfélszolgalatahoz fordulna.
e Ha a probléma tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a viszonteladéval.

| . - L
o a : Képzett technikus szamara fenntartott miiveletek.

5.1. A készilék viselkedése

A medence egy része nincs
megfelel6en megtisztitva

e [smételje meg a bemerités lépéseit (lasd ,,2.1. A robot bemeritése” szakasz) addig

vdltoztatva a medencébe torténd lemerités helyét, amig megtaldlja az optimalis
helyet.

A kabel elhelyezése korlatozhatja a robot mozgasat: gy6z6djon meg arrdl, hogy
elegendd kabel van letekerve a medencében, és hogy a kabel tobbi része le van
fektetve a medence szélén.

A sz(ir6 tele van vagy eldugult: tisztitsa meg.

A késziilék nem marad
szorosan a medence aljan

Levegé maradt a készlilék hazdban. Ismételje meg a bemerités Iépéseit (lasd
»,2.1. A robot bemeritése” szakasz).

A szlirG tele van vagy eldugult: tisztitsa meg (lasd ,,4.2. A sz(irG tisztitasa”).

Ha a sz(r6 a tisztitas ellenére is el van tomd&dve: cserélje ki.

Megsériilt a lapatkerék:

A készllék nem maszik fel

a falakra, vagy mar nem ugy
maszik fel a medence falara,
ahogy eredetileg tette

Ellendrizze, hogy a Fenék/falak/vizvonal izemmadd van-e kivalasztva.
Fenék/falak/vizvonal UGzemmddban a tisztitoberendezés nem szisztematikusan
maszik fel a falakon. A frekvencia a ciklus sordn valtozik. A tisztitéberendezés
nem feltétlenil maszik fel a falakra a ciklus elején. Annak érdekében, hogy
a tisztitdberendezés soha ne masszon fel a falakra, korilbelll 20 percig meg kell
figyelni a tisztitd miikodését.

A szlir6 megtelt vagy eltomd&dott: tisztitsa meg friss vizzel. Ha a sz(iré eltomdédott,
tisztitsa meg savas oldattal (példaul szeszbdl késziilt ecettel). Szlikség esetén cserélje
ki a szir6t.

A hernyodtalp meglazult: forduljon a viszonteladéhoz a csere ligyében

Tisztitsa meg a visszacsapo szelepet anélkil, hogy eltavolitana.

Tormelék/targyak akadalyozzdk a vizatfolyds-szabalyozd (bypass) mikodését:

forduljon viszonteladéhoz a bypass tisztitasa érdekében

Annak ellenére, hogy a viz tisztanak tlnik, mikroszkopikus algdk vannak
a medencében. Ezek szabad szemmel nem lathatdk, csuszdssa teszik a falakat, és
megakadalyozzak a késziiléket haladasat. Végezzen sokkold kldrozast, és csdkkentse
némileg a pH-t. Ne hagyja a késziiléket a vizben a sokkold kezelés alatt.

Inditaskor a készilék
semmilyen mozgast nem
hajt végre

EllenGrizze, hogy a vezérlédoboz aljzata kap-e tapellatast.
EllenGrizze, hogy egy tisztitasi ciklus el lett-e inditva és hogy a visszajelz6k
kigyulladtak-e.

A kdbel 6sszegabalyodik

Tekerje le a maximalis kdbelhosszt a medencében, a kabel fennmaradd részét
a medence szélén helyezze el.

A vezérl6doboz semmilyen
gombnyomasra nem reagal

Huzza ki a tapkabelt az aljzatbdl, varjon 10 mdsodpercet, majd ismét csatlakoztassa
a tapkabelt.

Ha a probléma tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a viszonteladdval: %"
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5.2. A felhasznaldkat figyelmeztetd jelzések

o Avezérl6egységen villog az allapotjelz6 fény, hogy a felhasznaldnak jelezze a riasztast, kdvesse az alabbiakban javasolt

hibaelharitasi megolddsokat.

o A felhaszndldkat figyelmeztetd jelzések az alkalmazasban is elérheték (az iQ modelleken)

inditds g ———

Kijelzes az
LED Power vagy LD | alkalmazasban

(modelltél
fliggben)

Kommunikacio

Megoldasok

Huzza ki a robotot, majd csatlakoztassa ujra.
Ellenérizze, hogy a kabel megfelelGen
csatlakoztatva a vezérl6dobozhoz.

EllenGrizze, hogy semmi ne zavarja a kabel csatlakozasi
z6ndjat.

Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel
a kapcsolatot a forgalmazéval a teljes diagnosztika
elvégzése érdekében.

van-e

(S ESaamgeseamngeses

Jobb oldali
hajtomotor
Bal oldali
hajtomotor
A jobb oldali
hajtomotor
fogyasztasa
A bal oldali
hajtomotor
fogyasztasa

Ellenérizze, hogy nem akadalyozza-e tormelék vagy
a kabel a kefék vagy a talpak szabad forgasat.
EllenGrizze, hogy semmi ne zavarja a kabel csatlakozasi
z6najat.

Forgassa el az Osszes kereket negyed fordulattal
ugyanabba az iranyba, amig egyenletesen nem forog.
Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel
a kapcsolatot a forgalmazoval a teljes diagnosztika
elvégzése érdekében.

Robot a vizen
kiviil

Kapcsolja ki a robotot.

Tisztitsa meg gondosan a sz(ir6t.

Helyezze vissza a vizbe mikézben megrazza, hogy
felszabaditsa a légbuborékokat.

Inditsa Ujra a ciklust.

Ha ez nem oldja meg a problémat, vegye fel
a kapcsolatot a forgalmazéval a teljes diagnosztika
elvégzése érdekében.

Szivattyumotor
Szivattyumotor
fogyasztasa

Ellenérizze, hogy nem blokkolja-e térmelék vagy
hajszalak a lapatkereket.

Tisztitsa meg gondosan a szlir6t.

Ha ez nem oldja meg a problémdt, vegye fel
a kapcsolatot a forgalmazéval a teljes diagnosztika
elvégzése érdekében.

A frissités
sikertelen vagy
hianyos

Kapcsolja ki a vezérlGszekrényt legaldbb
15 masodpercre.

Zérja be az alkalmazast.
Csatlakoztassa a
a tisztitdberendezéshez.
Csatlakoztassa a vezérlGszekrényt az elektromos
halézatra.

Ellendrizze, hogy a vezérlGszekrény megfelelGen
csatlakozik-e az otthoni Wi-Fi hdl6zathoz (a LED vilagit).
Az alkalmazésban valassza ki a tisztitoberendezést, és

kattintson a ,Frissités” lehet6ségre.

vezérlGszekrényt

%

Nagyon gyorsan villog

Frissités
folyamatban

Varja meg a frissités végét.
Frissités kozben ne kdsse le a robot tapkabelét.

Csatlakozasi

Bluetooth/Wi-Fi  LED-ek

a vezérl6dobozon, és kovesse a tablazatban ,5.3.

Ellendrizze a allapotat

N/A hiba Diagnosztikai segitség az alkalmazdshoz torténd
csatlakozashoz” megadott |épéseket.
Az eszkdz nincs csatlakoztatva vagy nem kapcsolddik az
A ,Sajat otthoni wifi-hez. Ha a pont piros, annak ellenére, hogy
eszk6zok” a vezérl6doboz csatlakoztatva van, és a Bluetooth/
N/A listaban egy Wi-Fi ikonok vilagitanak, frissitse a képernyét (feltlrdl
piros pont lefelé csusztatva az ujjat).
jelenik meg Ha a pont zoldre valt: a készllék készen all

a hasznalatra.

Ha a probléma tovabbra is fennall, vegye fel a kapcsolatot a viszonteladdval: %‘-



Hibakdd torlése
A vezérl6dobozrdl:

oz .

5.3. Diagnosztikai segitség az alkalmazashoz torténd csatlakozashoz

A vezérl6doboz , .

5

e A LED villog.

e Az 0sszes LED
kialszik.

¢ A hasznalt alkalmazas

verzidja elavult.

* Frissitse az alkalmazas verzidjat.

A vezérlédoboz
csatlakozik a routerhez,
de felh8kiszolgaldhoz
nem (LAN
csatlakoztatott, web
nincs csatlakozva).

Az 5 GHz-es utvalaszté
nem tamogatott.

Nagyon erds fény.

Vegye fel a kapcsolatot az internetszolgaltatoval.

e Kosse le az otthoni Wi-Fi egységet 10 madsodpercre.
Csatlakoztassa ismét a Wi-Fi egységet, és ellendrizze, hogy
kigyulladnak-e a LED-ek.

e Ellendrizze az internetkapcsolatot - el6fordulhat, hogy
a halézat meghibasodott.

e Cserélje ki az utvalasztot.

o Takarja le a késziiléket, hogy védje azt a napsugarzastdl, és
ellenGrizze, hogy a visszajelz6k kigyulladnak-e.

Lekotott vezérl6doboz.

e Kosse be a vezérlédobozt (lasd ,,2.3. Az elektromos taplalas
csatlakoztatdsa”).

Az dramellatas
megszakaddsa.

EllenGrizze, hogy a megszakitd fesziltség alatt all-e.
Ellenérizze, hogy az aljzatban van-e dram, példaul egy masik
eszkoz csatlakoztatasaval.

Az internet-kapcsolat
megszakaddsa.

e Ellendrizze az internetkapcsolatot - el6fordulhat, hogy
a halézat meghibasodott.

)

e A% LED
kigyullad, de a wifi
kapcsolat nem
jon létre (vagy
egyenetlen).

A ,,Csatlakozasi
hiba” Gzenet
megjelenik

az alkalmazas
képernydjén.

Az internet-kapcsolat
megszakadasa.

Gyenge Wi-Fi jel*.

A vezérl6doboz tul
messze van az otthoni
Wi-Fi egységtdl.

e Ellendrizze az internetkapcsolatot - el6fordulhat, hogy
a halézat meghibasodott.

e Gy6z6djon meg arrdl, hogy elég er6s Wi-Fi jel all
rendelkezésre. A wifi-jel er6sségének ellendrzésére tobbféle
modszer all rendelkezésre:

- Huzza ki az otthoni Wi-Fi utvalasztot (box) és
csatlakoztassa ujra.
- Hordozhatdé szamitdgép segitségével Iépjen

a vezérl6pultra, hogy megnézze a haldzati kapcsolatok
allapotat. EllenGrizze a vezeték nélkili Wi-Fi haldzat
jeler6sségét a hordozhatd szamitdgépen, a vezérl6doboz
allapotanak figyelésével.

- Okostelefon vagy tablagép segitségével telepitse
az alkalmazést. Ellenérizze a Wi-Fi vezeték nélkali
hdalézat jeler6sségét a mobil eszkdzon, a vezérl6doboz
allapotanak megfigyelésével. Ha a Wi-Fi-halézat gyenge,
gondoskodjon egy Wi-Fi jelismétlé telepitésérdl.

- Haszndljon a Wi-Fi elemzésére szolgdlé alkalmazdst:
szamos ilyen |étezik iOS-re vagy Android-ra.

e Az els6 konfigurdlaskor helyezze a robot vezérl6dobozat
a lehet6 legkozelebb az otthoni Wi-Fi utvélasztéjahoz
(box). Ne hasznaljon elektromos hosszabbitot (lasd
,2.3. Az elektromos taplalds csatlakoztatdsa”), majd
ismételje meg a konfiguracios lépéseket (lasd ,3.1. A tisztitd
elsé konfiguraldsa az alkalmazasban”):

. b .
- Amint a LED ~J kigyullad, csatlakoztassa

a vezérl6dobozt a medence kozelében.
- Ha a LED " mar nem vildgit, csatlakoztassa Ujra
a vezérl6dobozt a hazhoz kozelebb.

—

- Haa "3 LED tovabbra sem gyullad ki, gondoskodjon

egy wifi jelismétlé telepitésérdl.
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A ve,zerlodoboz Lehetséges okok Megoldasok
allapota

e ALED ‘& vilagit,
és a ,PROG”
Uzenet jelenik
meg (modelltél

fliggben). o
Informaciék * A szoftver frissitése .

e Vdrja meg a frissités végét.
jelennek meg az folyamatban van. ) 8 g

N o Frissités kdzben ne kosse le a robot tapkabelét.
alkalmazasban.

e A gombok nem
aktivalhatok.

« ALED € nem
gyullad ki a mivelet
alatt.

*A gyenge Wi-Fi jel tobb okkal is 6sszefiigghet
- A tavolsag az utvalaszto (box) és a robot vezérlédoboza kozott,

- Az Utvalasztd (box) tipusa,

- Az Utvalasztot (box) és a robot vezérl6dobozat elvalaszto falak szama,
- Az internetszolgdltato,

- sth.

Ujrahasznositas

Ez a 2012/19/EU elektromos és elektronikus berendezések hulladékaira vonatkozd eurdpai iranyelv altal
megkovetelt szimbdlum azt jelenti, hogy a késziiléket nem szabad a szemetesbe dobni. Az Ujbdli felhasznalas,
Ujrahasznositas, illetve hasznositas érdekében szelektiv gy(ijtés targyat képezi. Ha a kdrnyezetre potencialisan
veszélyes anyagokat tartalmaz, ezeket artalmatlanitani vagy semlegesiteni kell. Az Gjrahasznositasi modokat
illet6en tajékozddjon a viszonteladdnal.

283



MeTddpacn Twv MPWTOTUNTWY 08NYLWV aTtd T YOAALKA

e AUTO TO EYXELPIBLO MEPLEXEL TIG 0ONYIEG IOV MPEMEL VAL THPOUVTOL KOTA TNV EYKATAOTAON,
XPRoN Ko ouvtnpnon.

¢ N va atodUyeTe cofapouq ) HOLPAiOUG TPAUNATIGHOUG, BAABN oTa LAKA Kot akUPWOoN TNG
gyyunong, Stapaote TiIg nposldonoliosls achaleiog Kat TRV eyyvnon mpLv amnd thv Xpron.

e Qulagte kot StaBiBdote OAa ta fyypada Tou MPOIGVTOg yla Vo Ta CUMBOUAEUTEITE OTO

A HéAAov, ka®’ OAn tn SLapkela {wrG TNG CUCKEVNG.

e H Savopry | n Tpomomoinon autol Tou eyypddou LE OMOLOVEAMOTE TPOTO, XWPIG ThV
TLPOYEVEGTEPHN CUYKATAOECH TOU KOTOLGKEVOLOTH, QUITOlYyOPEVETOLL.

¢ O KATAOKEVOLOTIG AVANTTUGGEL CUVEXWG TOL TTPOIOVTO TOU PLE OKOTO TN BEATIWON TNG TTOLOTNTAG
TOUG Kat Statnpel to Sikaiwpa va aAAAgel MANPWG N €V UEPEL TOL XOPOKTNPLOTIKA TWV
TPOLOVTWYV I TO TEPLEXOEVO AUTOU TOU yypadou Xwpic mponyoUevn tpoELdomnoinon.
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1. NAnpodopicg mpLv tn Xprion

1.1. Nepwypadn
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50 XA iQ
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CNX 25 --

Poumot + mMAwTo kaAwdlo

KiBwtio eAéyxou

Bdon

Kapotol og kit

AnAn ¢iAtpavon (100u)

AutAn diktpavon (150 / 60u)

Q9 @000

MPOCTATEVUTIKO KAAUULA

(+) l:.Tﬂ(Z*D'lZ?r('Nb(DI :
0000000
0000000
0000000
0000 00

o: MNapéxetal

: AlatiBetal mpoalpeTIkA
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1.2. TeXVIKA XOPAKTNPLOTIKA KOl ovoyvwpLon e§aptnuatwy

1.2.1 TEXVIKA XOPAKTNPLOTLKA

N RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 . XA 40 -- iQ
A 20 AES0 i | XA50-iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ .
0 XA ) 40 XA iQ
0 X2 CNX 30 --iQ 50 XA |
0Z 44 -iQ iQ
0 CNX 40 --iQ
0 CNX 50 --iQ
Taon tpopodosiac kipwtiou 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Kotnyopia I1**
eAéyyou
Tdon tpododoaciag poundt 30VDC
Méylotn amoppodolevn Loxug 100 W max r} 150 W max* 150 W
Mnkog kaAwdiou 15m 18 m
Xwpntikotnta dpiAtpou 4L
AlaoTAaoeLg poumot (M x B x Y) 41 x 42 x 28 cm
Alaotaoelg cuokevaoiag (M x B xY) 56 x 56 x 38 cm >6 Xfrix 46
Bdpog poumnot (xwplic kaAwsdio) 8 kg
BApOG CUOKEUAOUEVO 14 kg 18 kg
MAdtog avappddnong 230 mm
Méyloto BaBog Aettoupyiag 4m
, . |Napoxn IPX5
BaBpog mpootaciog | PEVHATOG
Poumnoét IPX8
EUpog ouxvoTHTwyY 2,400GHz - 2,497GHz
loxU¢g petadoong padloouyvotnTwy +19,5 dBm

* avaloya e To HOVTEAO (EAEYETE TO KOUTL EAEYXOU YyLO IEPLOGOTEPEG MANPODOPLEG)
* Katnyopla Il: cuokeun pe SUTAR povwaon f eVcXupevn povwon mou Sev anautei yeiwon.
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1.3. Apxn Aettoupyiag

To poOUMOT lval aveEApTNTO Ao To cUoTNpa GIATpavong Kal Umopel va AELToupynoEL e AUTOVOLO TPOTO. ApKEL va To
ouv&éoete 0To NAEKTPLKO SikTuo.

Metakiveital pe tov BEATLoTo Tpomo wote va kabapilel Tig Stadopeg Lwveg tng Se€a eV yLa TiG omoieg £xel oxedlaotel
(avaAoya pe to povtélo: mubuévag, Tolwparta, ioahog ypapuur i povo mubuévag). Ot akabapaoisg avappodwvtal kat
anoBnkevovtal oto ¢iATpo Tou poumnot.

Mropeite va AELTOUPYELTE TO POUTIOT:

- Méow tou KIBWTLO EAEYXOU, TO OTOLO TTAPEXETAL LAl LE TO POUTIOT,

-'H péow smartphone n tablet cupuBato pe tnv epappoyn (BA. "3. Xprion g epapuoyng (yia povtéda iQ)").

3,5 YETpa TOUAGXLOTOV
] )0)) * - - - -’:
. ﬁ ' 'ﬂ': KiBwtio eAéyxou
A\ E E‘: Kapoto*
E G‘: Poumot
@ 'E}: MAwTo KaAwdLo pe

G

UNXoVIoUO TEPLOTPODNG
.E}/ G: HAektpkn mpila

» (@ ﬂ': KaAwédlo tpododoaiag
O

ﬂ @': TnAEXEPLOUOC HECW TNG
ebappoync*

(*avahoya pe to HOVTENO)

1.4. Mpostolpaoia tng noivog

® AUTO TO TIPOLOV £XEL OXESLACTEL yLOL VOL XPNOLUOTIOLEITOL OE TLGIVEG IOV ATTOTEAOUV MOVLUEG
KOTOLOKEVEG. MV XPNGOLUOTIOLEITE TO POUTIOT OE AITOCUVAPOAOYOUEVEG TILOIVEG. QG LOVLUN
moiva Bswpeital n moiva mov ival KATOUOKEVAOEVN EiTE pEoa ite TAVW oTo £€86adog Kat
S8&ev anocuvappoloyeital oUTte anodnkeveTal.

* H ouokeun TpEMEL va Aettoupyel péoa og vepo TLoivag Le Ta akOAouBa TTOLOTLKA XOPAKTNPLOTIKA:

Oeppokpacia vepol A6 10°C éwcg 35°C
pH AT 6,8°C £wg 7,6°C
EAc00gpo YAwplo <3mg/l

e Otav n muoiva eivat Bpwuikn, W6ilwg katd tn B€on oe Asttoupyla, AMOUOKPUVETE MPWTA TG MEYAAOU peYyEBOUG
akaBapoieg e tn BonBeta pag andxng wote va e§acpalioete TIq BEATIOTEG ETUSOOELG TNG CUOKEUNG.

¢ AmopakpUvete entiong Beppudpetpa, mavidia ko AANa avTikeipeva mou pmopei va mpokaAécouv {nLd oTn CUCKEUR.
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2. FevikA xprRon

2.1. BuOion tou pounot

e Amlwote to KaAwdlo, o 6o to pnKog tou, SimAa otn defapevr), Wote va pnv pnepdeutel katd th PuOlon
(BA. ewodva 'B).

¢ TomoBetnBeite oTO PECO TOU UNKOUG TNG TiLaivag yia th BUBLon Tou poumot (BA. wkova G). AuTO Ba BeAtioTonoLroet
TN HETAKIVNON TOU POUTOT Kol Ba pPelwaeL Tov Kivduvo pmepdépatog Tou kaAwdiou.

¢ Bubiote katakdpuda To pOUNOT LA 0TOo VePO (BA. lkova 6).

¢ Kwnote eAadpwg To POUNOT MPOG OAEG TG KATEUOUVOELG YL va SLadUYEL 0 AEPAG TTOU €XEL EYKAWPLOTEL 0TN CUCKEUN E L
(BA. ewcovo =?).

e =eTUAi&Te apKETO KAAWSLO OTO VEPO £TCL WOTE TO POUTIOT va Uiopei va Kiveitatl og oAokAnpn tnv miciva. To utdAouro
kKaAwdo mapapével andwpévo Simha otnv moiva (BA. ewkova &F),

2]
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2.2. Itepéwon otn Baon

(1) (2]

2.3. Xuvdeon g mapoxng NAEKTPLKOU PEUIOTOG

MNpog anoduyr) Tov KwdUvou nAektponAnéiag, mupkayLdg  cofapol Tpavpaticpol, ppovtiote
VO TNPEITE TLG TAPAKATW 08NYIEG:

* AmnayopeUetal n Xprion kKaAwdiov eméktaong yla tn ocUvSeon LLE To KIBwTLo EAEéyXou.

e Mpovrtiote n nAektpikn nPila va givat povipa Kot EUKOAA TPOGRACLUN, KOl TIPOCTATEVUEVN

A arno T mrotAég 1 tn Bpoxn.

e To KIBwTLO EAEyXOU €ival OTEYAVO Kol AVIEXEL OTLG TUTCIALEG aAAdG dev mMpénel va BuBiotel
OTO VEPO I o€ onoLodrmote dAAo vypo. MV TO EYKOTOOTHGETE OE CNHELO IOV EVOEXETAL VAL
TANUUUpioEL. ATTOPOKPUVETE TO KIBWTLO EAEyXOU TOUAG)LOTOV 3,5 HETPA OO TNV AKPN TNG
moivag Ko tonoBeTnote To o B€on mou Sev eival apeca ekteBeLLEVN oTOV RALO.

® TomoBetoTE TO KIBWTLO EAEYXOU KOVTA 0TNV NAEKTPLKA Ttpila.

1. Juvbéote To MAWTO KaAwdLo oTo KIBWTLO EAEyXOU.

2. BePawwbeite ot 10 Buoua €XEL MTEL oWoTA.
Ze avtiBetn nepimtwon, emavaldpete t Stadikaoia.

3. Juvbéaote to KaAwdlo tpododoaiag. Juvdéate onwaodnmote to KIPWTLO eAéyxou os mpila n omoia mpootateVETOL
and dlataén mpootaciog Stadopikol pevpatog ue pevpa Slappong uéxpt 30 mA (oe mepintwon apdipoliag,
ETLKOWVWVIOTE ME ELSIKEUUEVO TEXVLKO).

4. Amtoouv6£oTe To MAWTO KaAwSLo Ao To KouTi EAEyXOU.

(1) (2] ©

(e
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2.4. Aertoupyieg Tou Kipwtiou eAéyyou

To KIBWTLO EAEYXOU OAC ETUTPETEL VA XPNOLUOTIOLELTE TG KUPLEG AELTOUPYLEG KAL VO CUVOEETE TN GUOKEUN OTO OLKLOKO
Siktuo Wi-Fi (BA. "3. Xprion g edpappoyng (yia povtéda iQ)" ).

MANKTpQ
‘Evapén/Slakomr tou KUkAou kabaplopol -
EL

AMayn Tng Asttoupylag kaBapiopou *

Aettoupyia Lift System «E€o60¢ a6 to vepd» *

Ekkivnon tng cuvdeong e to iAqualink™ *

o®@ 0

Ekkivnon tng ouvdeoncg pe to Fluidra Pool™ *

[=

Quwtelvég evbeitelg

al
]

Aettoupyla «Movo muBuévag» evepyonotnuévn *

Aettoupyla «MuBuévag + toywpata + (OaAOG ypappn»
gvepyomotnuévn *

|

Katdotaon tng cuvdeong Bluetooth™ *

) &

Kataotaon tng ouvdeoncg Wi-Fi *

* Avaloya L€ TO JOVTEAO
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2.5. ‘Evapén tou KUKAOU KaOapLopou

A ® Mn XPNOLLOTIOLEITE TN GUOKEUN £AV TO KAAUNA TG TILOiVaG ival KAELOTO.

¢ To KIBWTLO EAEyXOU UMOIVEL OE KOTAOTOON QAVOHUOVAG UETA amo 10 Aemtd. ApKei vo MATACETE €va TTAAKTPO yla va
Byeite amo tnv katdotacn avopovinc. H Béon og katdotaon avapovrg SV oToUaTA TN AElToupyia TG CUCKEUNG OF
niepimtwon mou ekteAeital kaBapLouog.

2.5.1. Emdoyn tng Asttoupyiag kabaplopol

e H Aewtoupyia kaBaplopol kabopilel tnv emibdvela ya kaboplopd Kal th Sldpkelo Tou KUKAOu kabaplopol
(avaAoya pe To povtélo).

e AmO mpoemhoyn, gival puBuiopévn n Aettoupyia kabBaplopol «muduévag + Tolywuata + icadog ypapurn». M
pmAe Auxvia LED umtodetkvueL Tnv emheypévn Aettoupyia.

e O kUKAOG KaBaplopoU pmopel va TpomomnolnBel mpLv n cuoKeur) evepyornolnBei ) evw Aettoupyel. O mponyoUuEVOG
KUKAOG otapatd. MNathote To yla va EEKIVAOETE €vav VEo KUKAO. Oa yivel emavadopd Tou XpOvou AmOpEVEL
arnd Tov mponyoUUEVO KUKAO.

o la povtéla pe SunAn ¢iktpavon, ekteAéote PePLKOUG KUKAOUG XwpiG To oAU Aento diAtpo
vyl aka@apoisg yia va netuxete Babl kabaplopo.

e MMatrote T0 TARKTPO 0 (avahoya pe To HOVTEAO)

Emudavera npog Kabaplopo

7 Movo nuduévag

|a 7 b MuBpévag + Toyywpata + icaAog ypapun

2.5.2. Ekkivnon tou KUKAOU KaOapLopou

e MatAote T0 MAAKIPO o

H ouokeun MPooapuOTeL TN OTPATNYLKA LETOKIVNGONG TNG OTNV TiLolva 08 cuvapTnon e T Aettoupyia kabaplopol wate
VA ETUTUYXAVEL TO pHeyaAlTepo SuvaTto TOcooTo KAAUYNC.

ZupBoudn: BeAtiwon tng andédoong tou kaBaplopov
0 Jtnv apxn NG KoAupPntikng meplodou, Slevepynote moAAoUG KUKAOUC kKaBoplopol o Asttoupyio povo

nuBpéva (adoul MPWTa AMOUAKPUVETE TIG LEYOAUTEPEC akaBapaieg e pia anoxn).
Mg TnVv TaKTIKA Xprion Tou poumndt kabaplopou (0xL mavw amd 3 kukAoug ava eBSouada), n mioiva cag Ba
elval mavta kaBapn kat to diktpo Sev Ba ppalel elkoAa.




2.6. AMOMAKPUVON TOU POUTOT ATO TO VEPO

* MMpokeévou va pnv NMPokKANOel {nd oTo UALKG, XPNOLLOMOLNOTE HOvo th Aafn yia va
BYAAETE TN CUGKEUN ATO TO VEPO.

2.6.1. la povtéla ywpig tn Aettoupyia Lift System

o [lepLUEVETE VO TEAELWOEL O KUKAOG ] ATIEVEPYOTIOLNOTE TN GUCKEUT) MATWVTOC TO 0 .
o DEPTE TO POUTOT KOVTA OTNV AKPN TG Tolvag TpaBwvtag ehadpd To MAWTO KaAwdLo.

¢ Otav eival edIKTO, MLACTE TO POUTOT amd Th AaPn kal TpaPréte To apyd £€w amod tn deapevhy wote va abeLAOEL TO E L
VEPO TIOU UTIAPXEL OTO ECWTEPLKO TOU (PA. ekdva B).

2.6.2. Na ta povtéda mou StaBétouv Asttoupyia Lift System «Eodo¢ amod to vepo» (avdAoya pE TO

LOVTENO) @

H Aettoupyia «Lift System» €xeL oxeSlaoTel yla vo SLEUKOAUVEL TNV €€060 TOU POUTOT A0 TO VEPO. Mmopel va
evepyornolnOei avad mdoa oTiypn, Katd th SLapKeLa i 0Tto TEAOG VOGS KUKAOU kabaplopou.

¢ EAQv TO pOUTOT £lval TPOCAVATOALGUEVO TIPOG TO EMLOUKNTO TOIXWHA, TTATAOTE CUVTOMA TO KOUMTTL @ . To poumort
KLVelTal mpog To Tolywua.

* EQv To poumot Sev gival MPOCAVATOALOUEVO TIPOC TO EMLOUUNTO TOIXWUO, KPATIOTE MATNHEVO TO TANKTIPO @ 1 TO
POUTIOT MEPLOTPEDETOAL TTPOC TO EMOUUNTO Tolwpa. Otav BAEMeL mpog To Tolywua, adnote to mANKTpo. To poundt
KLveital mpog To Tolywua.

o To POUTOT MPOXWPA TIPOG TO TOLXWHA KoL TIOPAUEVEL TNV (OAAO YPOUUN.

¢ Xpnowomnotiote t Aafn yla va to Tpapréete evieAwg ano To vepo. To pounot e€wOel To vepd Suvatd mpog ta miow
WOoTe va gival ehadppuTEPO.
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2.7. BEATLOTEG MPOAKTIKEG META MO KAOE KOOAPLOUO

2.7.1. KaBapiote to Ppiktpo petda tnv £€060 and to vePO

e H amdboon TNG GUCKEUNG UIOPEL va PELwBOEL av To PIATpO ival YEUATO 1 BPWHLKO.
A e KaBapilete 1o ¢piktpo pe KaBapo vePO META TNV £§060 QO TO VEPO UETA Ao KAOE KUKAO
KOOaPLONOU, XWPIG VO TIEPLUEVETE VO GTEYVWOOUV OL akaBapoisc.

e Metd and kdabe kUkAo kabaplopou, akoloubnote ta Prpata kabapiopol diktpou, PBA. "4.2. KabBaplopog tou
diAtpou".

2.7.2. AnAWOTE TO KAAWSLO YLOL VO LELWOETE TO UMAEELUO TOU

H ouumnepldopd TNG CUCKEUNG EMNPEATETAL £VIova OE Tepimtwaon mou To KaAwdlo eival pmAeypévo. Eva kaAwdlo to
omolio €xete Eeunmhélel owotd Ba eyyunBel kaAUTepn KAAUYN TNG TLOIVAG.

* AmoouvdéaTte To KaAwdLo amno to KIBwWTLo eAEyxou (B).

o ZeumA£ETe To KAAWSLO KAl AMAWOTE TO 0TOV HALO, WOTE VoL EMAVEADEL OTO APXLKO TOU OXHUA ('B).

¢ TuAite To KAAWSLO EEKIVWVTOG QTG TO AKPO Tou KaAwdiou mou Bpiloketal Lo kovtd otn dlataén kabaplopuou (9).

1

2.7.3. Taktomoinon Tou pOUNOT Kol TOU KaAwdiou

- ZenmAUVETE TO POUNOT KABaPLOHOU HE KOBOPO VEPD.
A - MUAGOOCETE TN OUCKEUN Kol Ta £€QPTAMATA TNG OE XWPO KN €KTEOELHEVO O nNALAKN
aKTwoPBoAia, uypacio Kol SUCHEVELG KOLPLKEG CUVONKEG.

¢ TomoBetrote TO0 POUMOT Katakdpuda otnv npoPAenduevn B€on OTO KOPOTOL YL VO OTEYVWOEL ypriyopa. TUAiEte
TIPOCEKTIKA TO KAAwSL0 Kol ToroBeTAoTE To 0TN AaBr] Tou kapotowol (PA. ewkdva B).

¢ Quldooete OAa ta €aPTAUOTA O XWPO Mn ekTeBelnévo o€ nAlakn oktwoBoAio kal TG mpoBoAég vepol. Edv
embupeite, unopeite va mpopunBeuTeite TO €161KO MPOOTATEUTIKO KAAU MU (BAETE elkova EF).

(1) (2]

ZupBouAr): Edv Sev UTIAPXEL KAPOTOL, N TAKTOToinon Tou KaAwdiou MPEMEL emiong va YivEL TIPOOEKTIKA.
‘Otav 1o TUlifeTe, To KOAWSLO pmopel yla mapdadelypa va TonoBetnOel o otrplyua Toixou.




3. Xprion tn¢ edpappoyng (yia povréAa iQ)

Yrapyxouv 800 Slabéoipueg edbappoyEg avaloya He To povtélo: iAqualink™ kat Fluidra Pool™.

KiBwtio eAéyyxou
TOU POUTOT

Kwntn ouokeun OwLakd 8iktuo Poumnoét kaBaplopou

(smartphone i taumAet) Wi-Fi

Ot edappoyeg iAqualink™ kat Fluidra Pool™ eivat StaBéoiueg yla cuotripata iOS kat Android kat mapéxouv mpooOeTeg
Aettoupyleg.

Xpnowponotjote tnv ebappoyn yla va enwdeAnBeite amod nponyUeveg AeLToupyieg, OMwE BorBeLla AVILUETWLONG
TPOPBANUATWY HECW ELOAYWYNE KWSLIKWV 0PAAUOTOG, KABWE Kal yla va €xete mAnpn éAeyxo tng diatagng kabaplopou
OToU KL av Bpiokeote, omoladAmote aTyun.

MpLv EYKATAOTHOETE TV EPaPHUOYH, TIPETEL VOL:

e Juvbéoete To KIBWTLO EAEy)XOU OF TpilaL.

e Xpnowuomnotieite smartphone n tablet pe duvatotnta Wi-Fi.

A e Xpnoiuonouoste diktuo Wi-Fi pe emapkwg LoYupo ofpa Kotd th cvéeon ME T povada

eAéyxou tn¢ Siatagng kabapilopou: to cnpa Wi-Fi mpénel va givat aviyveloLLO 6TO GhHELD
XprRong tng diatagng kabaplopol Kot tnG povadag eEAéyxou. EQv 6ev cupBaivel auTo, MPEMEeL
va 500¢l Texviki AUon yLa TV EVioXuon ToU UNLAPXOVTOG OF)LLOLTOG.

o ‘Exete SL00£0110 TOV KWSIKO TpOoBaocng Tou otklakol Siktuouv Wi-Fi.

3.1. Apxikn Stapopdpwon tng diatagng kabapiopou yia tnv epappoyn

3.1.1. Apxwn droapopdwon tng Statagng kabapiopov yia thv epappoyn Fluidra Pool™

. Evepyornourjote to Bluetooth™ oto smartphone cag mpLv mpoxwpenoeTe.

. KateBdote tnv edpappoyn Fluidra Pool™ armoé to App Store (iOS) fi to Google Play Store (Android).
. Juvbebeite f dnpLOUPYNOTE AoyapLacHO.

. 2tnVv edappoyn, akoAouBnote Ta Bripata yla va poobEécete eEOMALOUO.

u b wWN R

Sladikaoia ouleuéng.

3.1.2. Apxwn Stapopdwon tng Satagng kabaplopou ya tnv epapuoyr) iAquaLink™

. KateBdote tnv edappoyr] iAqualink™ amo to App Store (iOS) i to Google Play Store (Android).
. 2uvdebeite n dnpLOUPYNOTE AoyapLOCHO.

. MNatrote 1o elKoviblo + yLa va TpooBETETE VEA GUOKEUT).

. EmuAé€te pounot kaBapLlopo.

. ErmuAé€re to povtého cag.

. 2TnVv edappoyn, akohouBnote Ta Bripata yla tn cuvoeon.

O Uk, WN

. Natriote Xprion QR Code kot capwote tov KwdKd QR 0To Miow HEPOG TOU KIBwTiou EAEyXOU yLa va EEKVAOEL N

(*): EQv epdaviotel unvupa obalpatog  n ouvdeon e€akolouBel va unv mpaypatonoleital, avatpeste
otov mivaka "5.3. BorjBela StayvwoTtikol eAEyxou yLa tn cUvEean e Thv epapuoyn”.
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3.2. AwaBoiueg Asttoupyieg otnv epapuoyn

RE 44 - iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ
30 XA iQ
CNX 30 --

Smartphone péow tng ebappUoync:

RE 46 —-iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ

0z 44 - iQ CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

‘EAey)o¢ €€ anooctdcewg (Wi-Fi) o

° ‘Evapén tou KUKAou kaBoaplopou o

Atakortr) Tou kKUkAou kaBaplopol o

Mpooappoyn Tou XpOVoU Tou KUKAOU

O 00

MapakoAoUBNnon TNG MPooddou Tou o
KUKAou kaBaplopou

<

Newtoupyla tnAexelplotnpiou

Aettoupyla Lift System: BonBela otnv
£€060 TOU POUTIOT Ao TO VEPO

Q® @ 0

EmAoyn Twv anobnkeupévwy o
AeltoupyLwy kaBaplopou

BeATLOTOTOINGN TOU POUTIOT JLE QLUTOUOTEG EVNLEPWOELS o

< B < B <)

3.2.1. NpoypOopUATIOHOG Ko EAEYXOG TWV KUKAWV KaBapLlopoU (avaloya JE TO LOVTEAO)

Ao tnv edapuoyn:
¢ ‘Evapén, Siakomnn kabaplopol,

¢ Eudoaviote Tov Xpovo tou TpEXoVTog KUKAOU KaBapLooU mou armopével (pdavion o WPEG Kol Aemtd),

® AU¢non, peiwon tou Xpovou Kabaplopov e BrApata 15 Aemtwv (avaAoya UE To HOVTEAD),
¢ Erloyn Twv anodnkeupévwv Asttoupylwv Kabaplopol

e H dudpkela tou kKUKAOU prmopel va motkiAeL avaloya pe TIG EMAEYUEVEC TAPAUETPOUG.

o ¢ Hvéa Aettoupyia kaBaplopol Oa evepyomolnBei yla Tov tpéxovta KUKAO Kol ylo OAOUC

TOUG EMOWEVOUG.

3.2.2. Asttovpyia thnAexeplotnpiov (avaloya pe to poviélo)

A o EvepYOTTOLAGTE TO TNAEXELPLOTHPLO HOVO AV TO POUTIOT Eiva opato.

¢ Mropeite va XpnoLUOMoLAoETe To smartphone rj To tablet oag oav TNAEXELPLOTAPLO YLO VAl KOTEU
Xapn otn «Aewroupyia joystick»:
- NatAoTE Ta €lKOVISLA yLa LETOKIVNGN TOU POUTIOT POG TA EUIMPOG ) TLPOG TA TLLoW, KAL yLa oTpodn
n defLa.

BUVETE TO POUTOT,

apLotepa



0 e EQv 0 XpOVOG OIOKPLONG TOU POUTIOT €Vl OXETIKA HeYAAOG Otav {NTnOel pio evépyela péoa amod

v epappoyn, eAéyte To onpa tou Siktvou Wi-Fi, BA "3.1. Apxwkn) Stapopdwaon tng datagng
kaBaplopou yio thv epappoyn'.

3.2.3. Acttovpyia §660v amnod to vepod «Lift System» (avdadoya e TO LOVTEAO)

A e Evepyomourjote tn Asttoupyia Lift System povo av to pounot ivat opata.

An6 tnv edappoyr, TATACTE TO TARKTPO @ yla va xpnolpomolioete tn Aettoupyia Lift System EL

(BA. §"2.6.2. Ma ta povtéAa mou SlaBétouv Asttoupyia Lift System «E§odog amd to vepd» (avaloya HE TO
HOVTEAO) ").

Matnote ta BEAN KateLOULVONG yLa VA TTEPLOTPEYPETE TO POUTIOT TIPOG Ta SEELA 1) TTPOG TA OPLOTEPAL.

‘Otav To popunot PAEMEL TPOG TO EMOUUNTO TOlXWHA, TTATHOTE TO TARKTPO ° Yla VoL TIPOXWPHOEL £WE TO TOLXWHAL.

3.2.4. Mnvupata cpAaApatog

Eav evtoniotel kamolo opalpa, Ba epdpaviotel Eva cUUBoAO ipoeLdonoinong otnv apxikr 08ovn A

Matote to ocUPPBoAo Tposldomoinong A yla va epdaviotolv ot AUoelg amokatactaon BAapwv, PAEme
"5.2. Eldomotnoelg xpriotn".

Matnote to Ataypadn ZhaAparog edv Oewpeite otL £xete emAUoeL To MPOPANUa, i emiléEte To OK edv embupeite va
P OETE TO POUMOT O€ KATAOTACN 0PAAUATOC Kot va TipoPeite apyotepa otn Sldyvwaon Tou TPoBARUATOC.

3.2.5. Mevou Pubuicswv

Avd TAod OTLyUr), UTTOPELTE VO TPOTIOTOLNOETE OPLOUEVEG TTAPAUETPOUG SLapOpdwWaoNnG TOU POUIOT TOTWVIAG TO

elkoviblo otnv enavw &efla ywvia.
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4. Iuvtipnon

Ma va Stacdalicete tn peyalvtepn duvaty StapkeLa {wnNG TOU POUNOT KaBapLopo,
TLPOAYLLOTOTIOLNOTE EAEYX0 OAWV TWV THNUATWYV, TWV OMOLWV 0 KBapLopog neplypadeTatl
A Aenttopepwg oto KepaAaro 4. Tuvtrpnon Touldytotov pia popd To pRva.

MNpog anoduyn Twv coBaAPWV TPUULATICUWV:
® ATOGUVSECTE TO POUITOT OO TNV MOLPOXT) NAEKTPLKOU PEVUHATOG.

4.1. KaBaplLopog Tou poumnot

¢ KaBoapilete TOKTIKA TN CUOKEUN e KABAPO VEPO N apaLld camouvovepo. Mnv xpnoionoleite SLaAUTeg.
® ZemMAEVETE TN OUOKeUN pe ddBovo kabapod vepod.
¢ Mnv adVETE TN CUOKEUH VO OTEYVWOEL 0TOV NALO TNV GKpn TG MLoivag.

ZupBoulr): MNa va dtatnpnOei n akepatdtTnTa TG CUOKEURG Ko va Stacpaltotei n BEAtiotn Asttoupyia

™mge:

0 - Zuviotdrot va aAAdilete to ¢iktpo Ko TG Bouptoeg KAOE 2 Xxpovia,
- Zuviotartot va AapBavete unoPn tnv £velén ¢Oopdac oTig EpTUCTPLEG KoL VAL TLG AVTLKABLOTATE MOALG
n évéein dptaocel oto uPnAotepo onpeio.

4.2. KaBapiopog tou ¢piAtpou

ﬁ e H amddoon tTnG CUCKEUNG UIOpPEL va HeELwBOEL dv To PIATpo ival yEUATO 1 BPWHLKO.
e KaBapilete 1o dpiltpo e kaBapo vepd LeTa amnod KaBe KUKAO kKaBaplopou.

e Je mepinmtwon andodppaing tou ¢iltpou, kabapiote to pe kdmowo 6fvo StdAupa (yla mapddetypa Aeuko €iSL).
JUVIOTATOL VA TIpayaTomoLe(Tal ToUAdxLoToV pia dopd avd £tog S1oTL To diktpo dpdlel 6tav Sev xpnotpomnoleital
yla TtoAAoU ¢ HAveg (xeluepivn mepiodog).

0 9 Q Me anin ¢iAtpavon
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4.3. KaBaplopndg tou EAka

MNpog anoduyn cofapWV TPOULATICHWV:
B ® ATOGUVOEGTE TO POMUTIOT MO TNV ITALPOXH NAEKTPLKOU PEVUHATOG.

e Katd tn cuviipnon tou €AtKa @, dopdte onwoSAMOTE yavTLaL.

¢ Avoifte t Bupida npdoPacng oto diktpo Eefdwvovtag TNV achaiion (BA. ewdva 'B).

e AmnopakpUvete to PpiAtpo (BA. ewkova &F).

e TomoBetrote €va KatoaBiSL OTIC OMEG TIOU TIAPEXOVTAL YLOL TO OKOTIO aUTO (0 SUO QVTLKPLOTEG OMEC) KOl OLOKNOTE
miieon mpog Ta Sefld yla va XaAopwoeTe tov 0dnyod porng apLotepootpoda (KAtd TNV mMPWTn anocuvapuoloynon, E L
0 08Ny0OG ECWTEPLKAG pon¢ elval yepd adiypévoc)(BA. lkova '9).

¢ AdoU feodiete Tov 06Nnyd ponc, EeBLOwoTte Tov Ue To XEPL (BA. ElkoOva 'E’).

o Adoalpéote Tov 06nNyo ponG avaonkwvovtdg tov (BA. sikovo &F).

¢ Dopéote yavtia Kot TpaPréte Tov EAKa KpOTWVTAG TOV YEPA yLa va Tov ByaAete (BAEme elkova B KoL 6).

* AmopakpUVeTe TI§ akabapaieg (GUANQ, TETPASAKLA...) TTOU UIOPEL val UITAOKAPOUV TOV EALKAL.

A ® MOALG oAoKANPWOEL 0 KABAPLOHOG, EMAVOCUVOEDTE YEPA TOV EALKA KoL TO ¢iAtpo.
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4.4. AN\ayn Bouptowv

O1 Bouptoeg sival pOapUEVEC;

* AVTIKATOOTHOTE TIG BoUpToeg edv oL deikteg pOopaAg eival OMwWG oto mapdadelypa G:

A B

— R
5
: T
e e ——
S e - T ]
:‘-:—--‘__"'_'_'_'_‘_\_H—'_.—'__"""m

Adarpéote Tic pOapuévec Bouptoeg

* BydAte TIC YAWOOLSEG AT TLG OMEG LECQ OTLG OTIOLEG ElvVaLL OTEPEWUEVEG KAL ATIOCTIAOTE TLG BOUPTOEG.

TomoBsTAoTE TIC KAVOUPYLEC BOUPTOES

¢ [epdote TNV MAEUPA TNG BoUpPToOC TTOU SEV €XEL YAWOOLOEG KATW o To oThpLypa tng Bouptoag (BA. elkova 'B).

e TuAi€te Tn BolpTtoa yUpw Ao TO OTHPLYUA KAL TTEPACTE TIC YAWOOIOEC LETQ ATTO TIG OTIEC OTEPEWONG Kal TpafnTe tnv
akpn kaBe y\woolbag WoTe To AKPO NG va MEPACTEL Héaa ard Thv avtiotolyn oxtopn (BA. eikova &),

o Koyte Tig yAwooideg pe éva PaAibt yla va punv mpoeféxouv oe axéon e ta eAdopata (BAEme ewdva 9).




5. Avtiuetwnion npoBAnpatTwy

e potol EMIKOWWVAOETE HME TOV METAMWANT oG, Ot Mepimtwon SuoAsitoupyiag TG
OCUOKEUNG, mpoontaBnote va npoPeite o anAoug eA€yxoug e Tn BorOsLla Twv MIVAKWVY TToOU

aKoAouBoUv.

A

e EQv T0 MPOPBANHA TTOPAUEVEL, EMUKOWWVHOTE JE TOV LETATIWANTA.

c a a q 0 q q
o a : EVEpYELEG IOV TIPEMEL VAl AVOAALBAVOVTOL OO ELSLKEUEVO TEXVIKOG.

5.1. IZupnepldpopEG TNG CUCKEUNG

‘Eva tuipa tng Se§opevng
bev €xel kaBaplotel cwota

EmavaAdpBete ta Bripata BuBlong (BA. § "2.1. BUBLon tou poumndt") aAlalovtag Tn
Béon BUBLONG LEoa otnv TiLoivag péxpL va Bpebel n BéAtiotn Béaon.

H tomoBétnon tou kaAwdiou pmopel va mePLOPIioEL TO POUTOT OTLG KWV OELG TOU:
BeBalwBeite OtTL £xeTe EETUALEEL OPKETO KOAWSLO OTNV TILGIva KoLl OTL TO UTTOAOLTTO
KaAwSdLo amAWVETOL 0TV AKpPN TN TiLaivac.

To diAtpo eival yepdto f Bpwutko: kaBapiote To.

H cuokeun dev epamrtetal
KaAd oTov TuBOpéva TG
muoivog

‘Exel eykAwpPilotel aépag oto kEAUDOG TNG CUOKEUNG. Emavaldfete ta Pruata

BUBLoNC (BA. §"2.1. BUBLoN TOUL popmot").

To ¢iktpo eival yepdto f Bpwutko: kabapiote to (BA. "4.2. KaBaplopog tou
diktpou").

EGv to dpiAtpo mapapével BOUAWUEVO HETA TOV KOOAPLOUO: AVTIKATACTIOTE TO.

0 éAkag £xeL umtooTel {nuLa:

H ouokeun) 6ev aveBaivel
oTa Tolywpata 1) gv
aveBaivel AoV ota
TOLWUOTA TNG TILOLVAG OTIWG
QPXLKA

EAEyEte OtL elval emleypévn n Asttoupyio muBuévacg/Toywpata/icahog ypapuun.
3tn Aettoupyio muBpévag/Toywuata/icalogypappr, To pounot Kabaplopol Sev
aveBaivel cuoTnUATIKA oTa Towuata. H cuxvotnta Stadépel katd tn SLdpKela
ToUu KUKAOU. To poumot kabaplopol dev aveBaivel amapaitnta oTa TOYKWHOTA OTAV
apxn tou KUKAou. Ma va BePaiwdeite OtL To poundt kabaplopol Sev avePaivel
KaBOAOU OTA TOLXWUOTA, TPETIEL VA TTAPATNPHOETE T CUMMEPLGOPA TOU POUTIOT
yla tepinou 20 Aemta.

To ¢iAtpo €xel yepioel n eival ¢payuévo: kabapiote 1o pe kaOapd vepod. Eav
0 diktpo eival dpayuévo, kabapiote to pe 6€vo Stalupa (yia mopadslypa
arootaypévo Aeuko E08L). Eav xpeldleTal, avTIKaTtaoTAoTE To diltpo.

OL payeg eival XaAapEG: ETIKOWWVAOTE PE TOV MWANTH 0OG YLOl TNV OVTLKATAOTAOH

c
TOUg .
KaBapiote tnv BaABida eAéyxou xwplic va TNV adalpEoeTe.
AkaBapoieg/avtikeipeva  epmodilouv Tt Aswtoupyiot TOU  TIAPOXETEUTLKOU
OUOTNAMATOG: ETLKOWVWVIOTE és TOV TWANTA 00G ylwa Tov Kabaplopd Ttou

TLOLPOXETEVUTIKOU GUOTHLATOG

AKOUN KoL av To vepo daivetal KabBopo, UTIAPXOUV ULKPOOKOTIKA ¢UKN oTnV
nioiva oag. Aev givol opaTtd PE YUUVO HATL KOL KAVOUV TO TOolWUaTa oAtoOnpad,
LE QMOTEAECUA N CUOKEUN Va PNV Umopel va avePaivel oe auta. Alevepyrote
¥A\wplwon ook Kal HelwaoTe ehdxlota to pH. Mnv adrjoete Tn CUCKEUR OTO VEPO
KOTA TN SLapKeLla TG YAwpiwong cok.

Katd tnv ekkivnon,
n ocuokeun &ev ektelel kapia
Kivnon

BeBalwdeite dtL n nAektpikn mpila tou KIBwtiou eAéyxou TpododoTeital KAVOVIKA.
BeBalwdeite otL €xel fekwvioel £vog KUKAOC KaBaplopol Kal OTL ol PWTELVEG
evleielg €xouv avael.

To kaAwbLo pmepSeveTaL

ZeTUAETe 600 KOAwOLO Mmopeite péoa otnv Tolva Kal omAwOoTE TO UTOAOLTO
KaAWSLo 0TV AKpn TG MLoivOG.

To kIBwTLO eAéyou Sev
QVTATOKPIVETAL OTO TTATN U
KQVEVOG TTANKTPOU

Anoouvééote to KaAwdlo tpododociag amd TNV nNAeKTplK Tiplla, TEPLUEVETE
10 SeutepoAemnta kat emavacuvdeate To kKaAwdlo tpododoaiac.

Edav To MpOBANKO TTOPAUEVEL, ETILKOWWVOTE LE TOV METANWANTH 0OG: a"
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5.2. El8omouoeLg xpnotn

e H évdel€n kataotaong tou KiBwtiou eAéyxou avaBoofrvel yla va el60TIOLNOEL TOV XProTh, akoAouBrote Tig AUOELG

anokatdotaong PAaBwv mou TpoTeivovTal TOPAKATW.

e OLeldomnolnoelg xpnotn elvat emiong mpooPAaciueg péow tng epapuoyng (ota povteda iQ).

Auxvia LED Power

N Auxvia LED Evapéng Asttoupylog
G—

Eudavion otnv
epappoyn
(avahoya e T0
LLOVTEAO)

Ermkowvwvia

AUoELG

ATOOUVSEOTE TO POUTIOT Kol CUVSEDTE To £avd.
EAéyEte OTL TO KAAwWSLO glval owWoTA cuUVOESEUEVO UE
TO KLBWTLO EAEYYOUL.

EAéyEte OTL Gev umapxel kavéva gunodlo otn {wvn
ouvdeonc tou kaAwdiou.

Eav auto Sev eTUAUCEL TO TPOPANLA, ETILKOWWVIOTE UE
TOV HETAMWANTA 0ag Yo AR PN SLayvwaoTiko EAeyyo.

TELE BP0

Aeéi potép €AENG
ApLOTEPO LOTEP
£AENG
KatavaAwon
88100 poTép €AENG
Katavaiwon
QPLOTEPOU UOTEP
€Aéng

EAéyEte OTL n elelBepn meplotpodr Twv Bouptowv
I TWV EPTIUOTPLWV SV epmodileTal amd akabapoieg 1
arnd To KOAwSLo.

EAéyEte OtTL 6ev umapxel kavéva gumodlo otn {wvn
ouvéeong tou kaAwdiou.

MeplotpéPte KAOE TPOXO KATA Eva TETAPTO TNG BOATAG
Tpog TtV 8La katevBuveon pExpL va e€aodalloTel pa
QIPOOKOTTTN TIEPLOTPOPH.

Eav auto Sev emAUCEL TO TPOPANLA, ETILKOWVWVIOTE UE
TOV HETAMWANTH 0ag yLo AN PN SLayvwaoTLko EAeyyo.

Pounot £§w ano to
vEPO

O£0TE TO POUMOT EKTOG Aettoupylag.

KaBapiote oxohaotikd to ¢piltpo.

BaAte to fovd oto vepO TWAlOVTAC TO WOTE va
eAevBepwBouv ot puocahidec.

Emavekkivrote tov KUKAO.

Eav autd Sev eMUAUCEL TO TTPOBANLLA, ETILKOWWVIOTE UE
TOV HETAMWANTH 0ag Yo AN PN SLayvwoTiko EAeyyo.

Motép avtAiag
KatavaAwon tou
HOTEP avTAiag

EAéy€te OtL 0 €Akag Oev €xel UmAOKApPeL AOyw
aKOBUPCLWVY 1 TPLXWV.

KaBaplote oxohaotikd to diltpo.

Eav autd Sev eMAUCEL TO TTPOPANLLA, ETILKOWVWVIOTE UE
TOV HETAMWANTH 0ag Yo AN PN SLayvwaoTLko EAeyxo.

H evnuépwon
AMETUXE 1) eV
oAokAnpwOnKe

AmoouvdeoTte TO KIBWTLO €AEyXOU yla TOUAAXLOTOV
15 SeutepoAenta.

K\eiote tnv edapuoyn.

ZUVOEOTE TO KIBWTLO EAEYXOU OTO POUTIOT KaOapLopoU.
JUVEECTE TO KIBWTLO EAEYXOU OTNV TIOPOXI| PEVLOTOG.
BeBawwBeite OTL To KIBWTIO €Aéyxou elval cwotd
ouvlebepévo PE TO oOlwklakd Oiktuo Wi-Fi (sivat
avappévn n Auxvia LED).

Jtnv edappoyn, EMAEETE TO POUNOT KABAPLOUOU Kal
KAVTE KALK oTnV emAoyn «Evnuépwan».

1%

Evnuépwon oe

MepLUéVeTe To TENOG TNG EVNUEPWONG.
Mnv anocuvbéete To kKaAwdLo Tpododoaciag Tou

MoV ypriyopo avaBoécBnua e6eAen POUTOT KATA TN SLAPKELA ULOG EVAUEPWONG.
e EAéyéte v Kkatdotaon twv LED tou Bluetooth
WiFi tou kiBwtiou eAéyxou Kal okoAouBrote
N/A Zdpaipa cuvdeong Ta BApoata Tou  Tepypadovial  otov  Tivaka
"5.3. BonjBsla SlayvwoTtikol gAéyxou yla tn cUvdeon
pe tnv ebappoyn”.
¢ Houokeun &gv elval cuvoedepevn LIE TO peV A N LIE TO
Mot KOKKWVN owkloko Siktuo wifi. Edv n teleia elvatl kOKKIVN Evw TO
teeia KLBWTLO eAEyXOU €lval CUVOESEUEVO JIE TO PEULLA KAL TOL
N/A eudaviletat otov ewovidia Bluetooth / WiFi eival avappéva, TOTe KAVTE

KatdAoyo «Ot
OGUGKEUEG MOU»

avavéwan tng 08ovng (mepvwvtag to SAKTUAG cag amno
TAVW TPOG T KATW).

Otav n 'FS)\E'LCI yiveL mpaowvn, n ouokeun elval €tolun
TPOG XPran.

EGv to POBANA TTAPAUEVEL, ETILKOLWVWVIOTE HLE TOV LETATIWANTH OOG: %‘f

Awaypadr kwdkol opaAparog



Méow Ttou KiBwTtiou eAéyyxou:

e AdoU akohouBroete T AUOELG ano&tdcraonq BAaBwv, matrote omolodnToTe MANKTPO yLa va Slaypadel o KwSLIKOG

odaAparog (ektog armd to MARKTPO 'D ).

Méow tng edpappoyng:

¢ AdoU akolouBroete ta BrApata avVILLETWLONG MPoPANUATwWY, tatrote Ataypadn ZaAparog.

5.3. BonBsia Stayvwotikol eAEyxou yia tn oUvdeon He TV edpappoyn

Katdotaon tou g ] g

=
e HLED =

avopoofrveL

e ‘OAeg ol LED eivat
oBnouévec.

H £€kdoon tng edpapuoyng
o xpnotuornoleital Sev
elval evnuepwpévn.

e Evnuepwote tnv ékboon tn¢ ebapuoync.

To kIBwTLo eAéyyxou eival
ouVEEeSEUEVO LE TOV
SpopoAoyntr, aAAd OxL
ue tov Stakoptotr cloud
(ouvbebepévo LAN, xwpic
ouvdeon WEB).

Mn cupBato poltep
5Ghz.

MoAU évtovn
dwrewotnta.

ETUKOWWVIOTE LE TOV TAPOXO UTNPECLWV SLASIKTUOU.

Anocuvbéate tnv otklakr cuokeun Wi-fi yia 10 SgutepoAenta.
Juvbdéate Eava tn ouokeun Wi-fi kot eAéy€te edv oL LED avafouv.
EAéyEte Tn oUvEeoN e To SLabIKTUO - UTTOPEL VO TAPOUGLACTNKE
obAaApa Siktvou.

AVTIKATOOTIOTE TO POUTEP.

KaAUYITE TN CUCKEUN YL VO TNV TIPOOTATEPETE Ao TNV NALAKH
aKTvoBoAla kal eAEYETe OTL OL GWTELVEG EVOELLELG avaBouv.

KiBwtio eAéyyou
anocuvdebepévo.

Juvbéote to KiBwtiou eAéyxou (BA. "2.3. ZUvdeon TG MAPOXNG
nAektpilkoL pevpatog”).

Alakorr) peUATOG.

EAéy€te OTL 0 autopatog Slakomtng Bploketal umod taon.
EAéy€te OtL n nAektpikn Tpila tpododoteitarl pe pevua,
ouvS£ovTag yLa mapAadeLypa plot AAAN GUOKEUN.

AnwAela oUVEEoNG UE TO
Sadiktuo.

EAéy€te tn oUvSeon e to SLadikTtuo - urmopei va mapoucLaoTnke
obaApa SiktUou.

)

e HLED & givat

oBnouévn.

)

e HLED % eivan
QVOUUEVN aAAd

n cuvdeon Wi-Fi
elval avomapktn
(7 aotadng). To
puAvupa «Xpaipoa
2Uvbeong»
spdaviletol
otnv 08o6vn g
ebappoyAg.

AnwAela cUVSeoNG LLE TO
Sladiktuo.

XounAo onpa Wi-Fi*.

To kIBwTLo eAéyyxou ival
TIOAU HaKpLd amo tnv
olkLakn cuokeun Wi-Fi.

EAEyEte Tn oUvEeon pe to SLabikTuo - Lmopel va MopoucLAoTNKE

obdaApa Siktuou.

BefawwBelte mwg umdpxel emapkeg onua Wi-Fi. Ymdapyouv

TtoA\ol TpomoL yLa va eAéyEeTe Tnv oL Tou onuatog Wi-Fi:

- Amocouvbéote To oKLOKO poutep Wi-Fi kal emavacuvdéote
T0.

- Méow dopntou uroloyloth, uetaBeite otov mivaka eAEyxou
yla va Seite TV Katdotaon Twv cuvééoewv Siktuou. EAEyEte
NV XU Tou ORUATOG Tou acuppatou Siktuou Wi-Fi otov
dopntd umoAoyLoTr evw TAPAKOAOUBE(TE TNV KATACTOCN
Tou kiBwtiov eAéyyou.

- Méow smartphone ) TAUITAET, EYKATOOTAOTE TNV EGAPUOYN.
EAéyEte TV oYU TOU ONUATOG TOU acUPHATOU Siktuou Wi-
Fi oTtnv KvNTr cUOKeUT EVW TTaPaKoAoUBEiTe TNV KATAOTACH
Tou KiBwrtiou gAéyxou. Eav to Siktuo Wi-Fi eival aoBevég,
nipoBAEYTE TNV eykatdotaon evog Wi-Fi Repeater.

- Xpnowomnowjote pa edpapupoyrn adblepwpévn otnv  av
avaiuon Wi-Fi: umapxouv moAAég oto i0S f o Android.

Kata tnv mpwtn &lapopdwon, Tomobetriote 1O KLBWTLO

€A€yXOU TOU POUTIOT OO0 TILO KOVTA YIVETOL OTO OLKLAKO poUTEp

Wi-Fi. Mnv xpnoluomoleite mnpoéktaon koAwdiou (BAEme

"2.3. Z0vbeon NG TOPOXAG NAEKTPKOU pelpaTog"), Kot

enavahdPete ta Briparta tng dtapopdwonc (BAéme "3.1. Apxikn

Stapdpodwon tng Statagng kabaplopou yla thv epapuoyn"):

- Adou avayel n LED " , ouvdéote 10 KiBwtiou eAéyxou
KOVTA otV Tuoiva.

- Edvn LED “g* &ev avdapfel mia, cuvdéote §avd to kipwtiou
eAéyxou 600 KovtUTEpQ YivVETAL OTO OTTiTL.

- E&vn LED " efakolouBei va unv avdBel, poPAédte thv

gykataotaon evog Wi-Fi Repeater.
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Katdotaon tou g ] :
; : MBaveg attieg NUoeLg
KLBwtiou eAéyxou

3
e HLED ? elvat
avaupévn Kot
epdaviletol to
privupa «PROG»
(av@hoya pe
TO HOVTENO).

H ebappoyn .

sud?av?;:lma * I}'\' B[l Wy o [epLUEVETE TO TENOG TNG EVNHEPWONG.

T sgg}:&wmu FpLeETIL O * Mnv amocuvSEeTe To kKaAwdLo TPodoSociag TOU POUTIOT KATA
e Tomhikepa Sev ™ SLdpKELa ULaG EVNUEPWONG.

UIopoUV va

gvepyormnolnBouv.

e HLED 9 Sev elvat
OVOUEVN KOTA TN

SLAPKELOL OUTNAG TNG

EVEPYELOC.

*Eva YaunAo onpa Wi-Fi propei va odeiletar oe Siadopeg artieg:
- Anootacn Hetagl Tou poUTEP KOl TOU KIBWTIoU eAEyXOU TOU POUTOT,

- TUmog pouTtep,

- AplBpOG TolWwV METOEL TOU POUTEP KaL TOU KLBWTLOU EAEYXOU TOU POUTIOT,
- Ndpoxog untnpeoLwv Stadiktuou,

- KATL.

AvakUkAwon

Auto to oUpPolo mou amatteitat and tnv Evpwmnaikry O8nyia AHHE 2012/19/EE (O8nyia yia ta andpAnta
NAEKTPLKOU Kall NAEKTPOVLKOU €EOTIALOOU) onpailvel OTL SV IPETIEL va TIETAEETE TN CUOKEUN OTOL OKOUTISLAL.
Oa tOXeL XwPLOTAC CUNAOYAC TIPOKELUEVOU va eEmavoypnotponotndei, va avakukAwBei ) va aflomoinOeil. Edv
TEPLEXEL OUOLEG TtoU ival SuvnTika emikivbuveg yla to meptdAov, Ba e€aleidhBolv 1 Ba e€oudetepwOouv.
AneuBuvBeite otov HeTATIWANTH 0AG yLa TG SUVATOTNTEG AVOKUKAWGNG.
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MepeBoa OPUrMHaANbHOM MHCTPYKLMM C GPaHLLy3CKOro A3blKa

e B HacToAlem pPyKOBOACTBE NpPMBEAEHbl MWHCTPYKUUM MO YCTAaHOBKe, JKCMyaTauuu
1 06Cny}KMBaHMIO.

L4 BOM36€)K3HMecepbe3HbIXMl'IMCMepTenbHbIXTpaBM,MaTepMaI'IbHOI'OVI.IJ,epﬁaMaHHYI'IVIPOBaHMﬂ
rapaHTUn nepepg Havdasom 3KcnsiyataumMm O3HaKoOmMbTeCb C npeaynpexXaeHuaAaMmum no TeXxHnKe
6e3onacHoOCTU U I'apaHTMﬁHbIMM obsa3arenbcTBamu.

o CoxpaHAWTe BCIO AOKYMEHTaUMIO NO MU3ZEenuio M nepeaasaiiTe ee Ansa nocneayowero
03HaKOM/IEHUA B TEUEHMeE BCEro CpoKa cay»Kbbl ycTpoicTea.

e HacTtoAwMi AOKYMEHT 3anpeLieHo pacnpoCcTPaHATb MU U3MEHATb No6bim cnocobom 6e3
npeABapuUTeNbHOrO paspelleHns NpousBoAUTeNs.

¢ MpoussoauTeNb NOCTOAHHO COBEPLUEHCTBYET CBOKO NPOAYKLMIO C LENbl0 ynyuylleHUa ee
KauyecTBa M ocTaBnseT 3a co60ii NPaBo NOMIHOCTbIO MU YAaCTUUHO U3MEHATb XapaKTEPUCTUKM
U3fenua UNmn cogepikaHune HacToALEero AoKyMmeHTa 6e3 npeaBapuTenbHOro yBeAoOMIEHUA.
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1. UHdopmauuma nepea ncnosnb3oBaHUEM

1.1. OnucaHue

RE 46 - iQ
RE 47 --iQ
XA 40 - iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

PoboT + nnaByunit
Kabenb

bnok ynpasneHua

noacTaBKa

Tenexxka B
KOMMAeKTe

MpocTaa
dunbTpauma
(100 mkm)
[BoWHasa
dunbTpauma
(150/60 mKm)

@ 0| @ o@o0o®©
00 0 0000

00 0 |0000
00 O |0000
00 O 0000

©0 0|0 00

3alUNTHbIN Yexon

o: BXOAUT B KOMMNJIEKT.

. AONOMHUTENbHO.
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1.2. TexHuueckue XdPaKTEPUCTUKU N OCHOBHbIE 3/1IEMEHTDI

1.2.1. TexHUYECKME XapPaAKTEPUCTUKUN

HanpsaxeHune nutaHua 6n10ka
ynpasaeHus

A 10 RE 44 -- iQ
A 50 XA 30 - iQ
0y 30 XA iQ
0 %2 CNX 30 -- iQ
A 0Z 44 --iQ
0

RE 45 --iQ

RE 46 --iQ
RE 47 --iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ

220-240/ 100 - 240 B nepemeHHoro Toka*, 50/60 Iy, knacc II**

HanpsskeHue nuTaHua poboTa

30 B nocTosiHHOrO TOKa

MakcmmanbHasn n0Tpe6m'-|emaﬂ
MOLWHOCTb

100 Bt makc. nam 150 BT makc.*

150 Bt

OnvHa Kabens

15m

18 m

EmKocTb dpunbTpa

4n

Pa3smepbl poboTa (LU x I x B)

41 x42 x28 cm

Pasmepbl ynakosku (L x I x B) 56 x 56 x 38 cm 56 x fs‘ x 46
Macca po6orTa (6e3 kabena) 8 Kr
Macca B ynakoBaHHOM Buae 14 kr 18 kr
LLnpunHa BcacbiBaHuMA 230 mm
MakcumanbHas paboyas
4 m

rnybuHa

MutaHune IPX5
CreneHb 3aWuTbl

Pob6ot IPX8

YacToTHble AMana3oHbl

2,400-2,497 Ty,

MoLHOCTb PaAN0oYacTOTHOrO
n3nyyeHus

+19,5 abm

* CornacHo mogenu (aononHuTenbHas MHGOpMaLmMsa ykasaHa Ha 610Ke ynpasaeHns).
* Knacc Il: ycTpoMcTBO € ABOMHOM UK YCUNEHHOW n3onaumeit, He Tpebytollee 3a3emneHus.
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1.3. MpuHUMN aeiicTBUA

Po60T He 3aBUCUT OT cUCTEMbI UNBLTPALMM U MOXKET paboTaTb aBTOHOMHO. Ero focTaTouyHO NPOCTO NOAK/IOYNUTD K CETU.
PoboT nepemelaetcsa no Tem 30Ham b6acceliHa, A1A KOTOPbIX 6bi1 pa3paboTaH (B 3aBUCMMOCTU OT MOAENN: AHO, CTEHKU,
JMHWA BOAb! UAKN TONbKO AHO). OH ynaBaMBaeT mycop 1 cobupaet ero B8 dpuabTpe.

PO60T MOYKHO MCNONBL30BaTb OAHMM U3 YKa3aHHbIX HUXKe CNocoboB:

- C Nomoubto 610Ka yNpaBaeHUs, BXOAALLEro B KOMNIEKT poboTa;

- C MOMOLLbI0 CMapPTOHa WM NIaHLLIETa, COBMECTUMOTO C NpuioKeHnem (cm. «3. Mcnonb3oBaHUe NpUaoKeHus (ans
mogenelt iQ)»).

3".)) :'(E Te_H?:?"S METROS 'E": 610K ynpasneHua
. u G 'E): Tenexka*
) G: pobot

'E}: nnaByuunii Kabenb

(EJ

. C NOBOPOTHbIM

coeagnHeHnem

.@‘/ "3': po3eTka

- @ G: Kabenb NnUTaHusa

i ol

ﬂ o @: AnctaHuMoHHoe
ynpasneHue Yyepes

npunosxeHue*

(* B 3aBMCMMOCTM OT Moaenu)

1.4. MNoprotoBKa 6acceitHa

MUcnonb3oBaHUA B pa3bopHbix 6acceitHax. CTaunoHapHbIN 6acceiiH BO3BOAUTCA Hapg, 3emneit

g * 3T0 M3genve npepHasHauyeHo ANA CTauMOHapHbIX 6acceitHoB. He npepHasHaueHo anA
WAK B 3eMJie M He NpeanosiaraeT A4eMOHTaxX.

¢ YCTPOWCTBO NpeaHasHauyeHo A5 3KCNyaTaumm B BOAE CO CNeAYHOWMMM XapaKTePUCTUKAMMU:

Temnepartypa Boapl 10-35°C
pH 6,8-7,6
CB060aHbIN XN0p <3 mr/n

e [na 6acceiMHOB C MOPCKOM BOAOW, B YaCTHOCTV BO BPEMSA NEPBUYHOIO MCNOAb30BaHMA PobOTa, yaaAnTe KPymnHbIi
MYCOP C MOMOLLbIO CayKa, YTobbl NOBbICUTb 3PPEKTUBHOCTL PabOTbI YCTPOMCTBA.

* /I3BnekuTe TEPMOMETPbI, UTPYLLKKU U ApYrre NpeameTbl, KOTOpble MOTyT CTaTb NMPUYNMHON NOBPEXAEHMA YCTPOMCTBA.



2. O6uwee ncnonb3oBaHue

2.1. NorpykeHue poboTa

e Pasnoxute Kabenb Ha BClO A/MHY Bo3fe bacceitHa, 4yTobbl OH He 3anyTanca BO Bpemsa MOrpyXeHua poboTa
(cm. puc. 'B).

¢ YT06bI NOrpy3nTb PO6OT, CTaHbTE NOCpeanHEe AAWHbI (CM. puC. 9). 3T0 NO3BOAUT ONTUMM3MPOBATL NEpPemeLLeHne
po60Ta M YyMEHbLUMTb BEPOATHOCTb 3aMNyTbiBaHMA Kabens.

¢ BepTuKanbHO norpysute poboT B Bogy (cm. puc. 9).

e Cnerka nogswraiiTe ero B pasHbiX HanpaBAeHMAX, YTOBbl 3 HEro Bbillen BO3AayX (CM. puc. 'E’).

¢ [poTaHWTe Kabenb B BOAY HA AOCTaTOUHYIO A/1IMHY, YTO6bl POBOT MOT NepemelLaTbea no scemy bacceltHy. OcTaBLytoca
YacTb Pa3NoXKUTE Ha Kpato bacceltHa (cm. puc. &F).

12
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2.2. YcrtaHOBKa Ha NoAcTaBKy

(1) (2]

2.3. MNopgknioyeHune aneKTponuTaHmA

Bo wusbexkaHWe pUCKa MNOPaXKEHUA 3SNEKTPUYECKUM TOKOM, BO3HMKHOBEHMA MOXapa MAu
nonyyeHus cepbesHoi TpaBmbl 0653aTeNnbHO caeayiiTe NpUBEAEHHbIM Aanee MHCTPYKUUAM.

e Mpu nogknwoueHun K 610Ky ynpaBneHMA 3anpelieHo WCMNONb30BaTb 3/1EKTPUUYECKUid
YAAVHUTEND.

e Po3eTKa A0/KHA HAXOAUTbCA B 30HE AO0CAraemMoCTM, TaKXe ee caeayer 3alUTUTb OT
nonagaHuAa oCagKoB UK TPA3N.

¢ B/IOK ynpaB/ieHuUA 3aLMLLeH OT 6pbI3r, 0AHAKO ero HeJib3s NOrpy»KaTb B BOAY UM KaKylo-1M6o
KUAKOCTb. Ero Henb3A ycTaHaB/IMBaTb B MECTaX, 3a/IUTbIX BOAOM, OH A0JIXKEH HaX04UTbCA KaK
MUHMMYM B 3,5 meTpax oT Kpas 6acceiiHa 1 He A0/1KeH NoABepraTbCA BO34,eUCTBUIO NPAMbIX
CO/IHEYHbIX Nyyei.

* MMomectuTte 610K ynpaBaeHUA paaom C PO3eTKOM.

1. MNoacoeanHnTe NAaBy4Ynin Kabenb K BNOKY ynpasaeHus.

. Y6e,u,v|Ter B TOM, YTO LUTEKEp NPaBUIbHO BCTaBaeH B rHe340. Ecav 3To He TaK, NnoBTOpuUTE onepauuto.

. NogcoeanHuTe Kabenb nuTaHuA. O6s3aTenbHO nNoAakAYMTE OM0K YNPaBAEHUS K pPO3eTKe, 3alMLEeHHOWN

cneumasibHbIM YCTPOMCTBOM OT ocTaTouHoro anddepeHumansHoro Toka 30 MA Makcumym (B cayyae COMHeEHMM
o6paTuTech K KBanMdUUNpoBaHHOMY CNeLmnanmucry).

4. OTcoeanHWTe NaaBaloWMin Kabenb oT 610Ka ynpasaeHus.
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2.4. ®yHKuumu 6n0Ka ynpasneHus

BAoK ynpaBneHMA NO3BONSAET UCMO/Ib30BaTb OCHOBHblE QYHKLMM U MOAKAHOUUTL YCTPOMCTBO K AomalHen cetn Wi-Fi
(cm. «3. Mcnonb3oBaHWe NpUNoXKeHUs (ans mogenen iQ)»).

KHonKkun

BkatoueHme n BbIKAOYEHUE LMKIA OYUCTKU

MN3meHeHune pexnma O4YUCTKU *

Pexkum Lift System gns nssneyeHums us sogbl *

MoakntoyeHue K iAqualink™ *

o®@ 0

iy MNoakntoyeHue K Fluidra Pool™ *
O]

UHanKaTopbl
v Pexkum «ToNbKO AHO» BKAOYEH *
4 .

Pexkum «[1HO, CTEHKU U IMHUA BOAbI» BKAOYEH *

CocTtosiHue nogkatoveHns Bluetooth™ *

-))) (36 az

CoctosiHue nogkatoveHnsa Wi-Fi *

* B 3aBMCMMOCTM OT MOAENM
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2.5. Havano umkna ounucTku

A ¢ He ucnonb3yiTe yCTPOMUCTBO, €C/IU PO/IUKOBDI 3aTBOP 3aKpbIT.

¢ BJ/IOK ynpasieHusa NepexoamuT B PeKmMm oKmaaHua dyepes 10 MuHyT. [1ns BbIXO4a M3 PEXUMA OXKUAAHUA AOCTAaTOYHO

HaXKaTb OAHY M3 KHOMOK. lepexoa B peXXum oOXnaaHna He NPUBOAMT K BbIKAHOUYEHUIO YCTpOVICTBa, BbIMONHAKOWEro
OYUCTKY.

2.5.1. Bbibop pexxnma ounCTKU

® PeXXMM OYMCTKM 3aBUCUT OT NOBEPXHOCTU U NPOAOIKUTENBHOCTU LIMKNA OYMCTKM (B 3aBUCUMOCTM OT MOAENN).

¢ 10 YMONYAHMIO YCTAHOB/IEH PEXUM OYUCTKU «Mon + CTEHKU + NUHUA BoAbI». CUHWIA CBETOAMOAHDIM MHAMKATOP
YKa3blBaeT Ha BbIGPaHHbIN pexxum.

e LIMKN 0OYMCTKM MOXKHO U3MEHUTL Nepes, 3anyCcKoOM YCTPOMCTBA AW BO Bpemsa ero paboTbl. Mpeablaylwumin unkn byaet

ocTaHoB/ieH. HaxmuTe @, yTo6bl HayaTb HOBbIM UMKA. OcTaBweecs Bpema ANA Npeablayliero umkna byaer
cbpouieHo.

e ina mogenein ¢ ABOMHOW dunbTpauueir He06Xoa4MMO 3anyCTUTb HECKOJIbKO LUKAOB 6e3
¢unnbTpa oUEeHb TOHKOI OUMCTKU, YUTO6bI NPOBECTU NPeABapPUTENIbHYIO OUMCTKY.

e HamuTe KHOMKy 0 (B 3aBMCKMMOCTM OT mogenu)

Oumnwaeman NnOBEPXHOCTb

7 TonbKo aHO

e
I 7 ¥ AHO, CTEHKU, NMHUA BOAbI

2.5.2. 3anycK uMKna O4YUCTKU

e HasKmuTe KHOmMKy o

TpaeKkTopua nepemeLleHma YCTPOMCTBA 3aBUCUT OT 3a4aHHOTO PeXMMa OYMCTKU U BbIBMpPAETCA C y4eTOM ONTUMU3aLMK
Ko3dpduLMeHTa oxBaTa NAOLLAAN OYUCTKU.

CoBerT: KaK NOBbICUTb 3P PEKTUBHOCTb OUYUCTKHU
o B Hayane KynanbHOro ce3oHa BbINOJIHUTE HECKONbKO UMKAOB OYUCTKU B pexnme «ToNbKO [HO»

(npegBapuTENLHO YAANMB CA4YKOM KPYMHbIA Mycop).

Mpu perynapHoi akcnayataummn pobota (He 6bonee 3 pas B Heaento) baccelH byaer Bcerga oCTaBaTbCA
YMCTbIM, @ GUNLTP ByaeT MeHblUe 3aCoPATLCS.
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2.6. UsBneuyeHue poboTa u3 BoAabl

* YTo6bl He NnoBpeanuTb 060pyaoBaHME, NPU U3BNEYEHMM YCTPOACTBA U3 BOAbI AEpPKUTE ero
MCKIOUMTENLHO 33 PYUKY.

2.6.1. Mopgenu 6e3 pexxuma Lift System

o [loKAMTECb OKOHYAHUSA LMKNA WU BbIKIOYMTE YCTPOWCTBO, HaKaB o .
¢ MpunbansbTe poboT K Kpato bacceiHa, cerka NOTAHYB ero 3a naaByyYnit Kabesnsb.

* Koraa po6ot 6yaeT AOCTaTOMHO 6/1M3KO, BO3LMUTE €ro 3a PYUKy M NAaBHO M3BAEKUTE U3 GacceiiHa, YTobbl U3 Hero
BbiITekna Boaa (cm. puc. €)).

2.6.2. Mogenu c pexxumom Lift System gna ussneueHns us soabl (B 3aBUCMMOCTU OT MOAENU) @

dyHKumA Lift System npegHasHayeHa 418 NPOCTOro M3B/edeHns poboTa M3 Boabl. Ee MOXKHO BK/IOUMTb B 11060
MOMEHT KaK BO BPeMS BbINONHEHUA LMKAA OUYMCTKM, TaK M NOCAE ero 3aBeplueHus.

e Ecnv pobOT pasBepHYT K HYXKHOM CTEHKE, HAaXXMUTE U OTNYCTUTE KHOMKY @ . PoboT byaeT nepemelLatbca K HY>KHOWM
CTEHKe.

e Ecnn poboT He pa3BepHYT K HYXXHOW CTEHKe, HaXXMUTe U yAepKMBaWTe KHOMKY : poboT passepHeTcA AnA
nepemeLLeHUA K HYXHOM cTeHKe. Korga OH pas3BepHEeTCA K HY)KHOW CTeHKe, OTRnycTUTe KHoMKy. Pobot byaert
nepemeLLaTbCa K HY>KHOW CTEHKe.

e Pobort NOAHUMETCA NO CTEHKE U OCTAaHETCA Ha TIMHUKU BOAbI.

¢ YT106bl MOMHOCTBIO M3B/IeYb POBOT M3 BOAbI, BOCMO/Mb3YMTECH PYYKON. POBOT BbIBPOCUT CTPYlO BOAbI C33aaM, UTO
YMNPOCTUT Ero U3B/IEYEHME.
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2.7. PeKomeHpauumM nocne Kaxkgou OUMCTKU

2.7.1. OuucTtKa ¢punbTpa Nocae u3BaeyeHua us Boabl

® 3¢ddeKTMBHOCTb paboTbl YCTPOWCTBA MOMKET CHU3UTLCA, ecnn GUALTP nepenonHeH unu
3acopeH.

e Mocne wu3BNeuYeHMA YCTPOMUCTBA M3 BOAbl MO 3aBEPLUEHMU KaXKOOro LMKAAQ OUYMCTKU
npombiBaiTe GUAbLTP YNCTOU BOAOM, HE A0XKUOAACD, NOKA COBPAHHbIA MYCOp 3aCOXHeT.

¢ [locsie KaXKAaoro UMKNA OYUCTKU NPOMbIBaNTe GUALTP, CAeaya UHCTPYKLUMAM, CM. «4.2. OuncTKa puabtpar.
2.7.2. Pa3noxute Kabenb, YTo6bl OH MeHbLUe NyTasaca

3anyTblBaHMe Kabensa cuabHO BAMAET Ha paboTy ycTpoiicTBa. MpaBUIbHO Pa3NOXKeHHbI Kabenb rapaHTUpYeT ayyliee
noKpbITHe H6acceliHa.

* OTkAKOuMTE Kabenb ot 610ka ynpasnequs (EY).
e PacnyTaiite Kabe/b 1 PasNoXKUTE ero Ha COMHLE, YTOBbI OH BEPHY/ICA K CBOE# 1cxoaHoit dopme (E3).
o CKpyTuTe Kabenb, HaunHana ¢ 6MKaNLLIEro K YCTPOMCTBY A1 OUMCTKU KOHLLA Kabena (9).

L

2.7.3. XpaHeHue pob6oTta u Kabens

- MpomoiiTe ycTPOMCTBO A1 OYUCTKU YACTOI BOJOMN.
A - XpaHuTe Bce 31eMeHTbl B MECTe, 3aLLULLLEHHOM OT CO/IHEYHbIX /Iy4eld, Baaru u atmocdepHbIx
0CafKoB.

* Y106bI POBOT HbICTPEE BLICOX, NOCTABLTE €70 B BEPTUKANIbHOE MOJOMKEHWE B CNeuuanbHOe FHe3Ao Ha Tenexke.
AKKypaTHO cBepHUTe Kabenb 1 NoBecbTe Ha PYUKY TENEXKM (CM. puc. 'B).

e XpaHuTe BCe 3/1IeMeHTbl B MecTe, 3alMLWEHHOM OT CO/THEUYHbIX Ny4yeit U 6pbI3r BoAbl. [ONOAHUTENBHO MOKET BbiTh
npeaocTaBeH 3alMUTHbIN Yexon (CM. puc. G).

1 2]

CoBeT. B cnyyae OTCYTCTBMA TENEKKM TaKKe HeobXoaMMO aKKypaTHO CBepHyTb Kabenb. Hanpumep,
CBEPHYTbIN Kabeslb MOXKHO NOBECUTb Ha KPHOK Ha CTEHE.
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3.

Ucnonb3oBaHue npunoxkeHua (ana mogenei iQ)

B 3aBMCMMOCTM OT MoAenu, AOCTynHbl ABa npuaoxKeHus: iAqualink™ u Fluidra Pool™.

BNoK ynpaBaeHus
poboTa

MobunbHoe yCcTponcTBO JomaluHan PoboT-ounctutens

(cmapTdoH namn nnaHwer) cetb Wi-Fi

MNpunoxkenus iAquaLlink™ wm Fluidra Pool™ npegocTtaBnsatoT AonosHUTeNbHblIE QYHKUUU U AOCTYMNHbI gas cuctem iOS um
Android.

C NOMOLLbI0 MPUIOKEHUA Bbl NOAYYaeTe AOCTYN K PaClUMPEHHbIM BO3MOXHOCTAM, HAaNpUMep NOMOLLM B YCTPAHEHUU
HeMcnpaBHOCTEN NyTEM yKa3aHUA KOLOB OLWMBOK, @ TaKKe MNO/HbIM KOHTPO/Ib Hag, Nbliecocom B toboe Bpemsa U U3
No60ro MecTononoKeHms.

Mepep, ycTaHOBKOI NpUA0OXKeHUA 06A3aTe/IbHO BbINOJIHUTE YKa3aHHbIe HUXKe AeiCTBUA.
¢ MopgKniounTte 610K ynpaBaeHUA K 3/IEKTPUUECKOM pO3eTKe.
¢ MoarotosbTe cMapTPOH MaK NaaHLWeT ¢ nogaepKkom Wi-Fi.

A ¢ Mpu noaknoyeHnn K 610Ky ynpaBaeHua nbinecoca ucnonb3yite cetb Wi-Fi ¢ goctatouHo

CUNbHbIM cUurHanom. Curdan Wi-Fi ponkeH 6biTb 4OCTYyNEH B MeCTe MCNO0/Ib30BaHUA Nbliecoca
M 6n10Ka ynpaBneHusa. B nNpoTMBHOM ciyyae HeobxoAMMO NpeaycMoOTpeTb TeXHUYEecKoe
pelwieHue ANA YCUNEHUA CYLLLeCTBYIOLLLEro CUrHaNa.

e Yb6eauTechb, UTO y Bac ecTb Napo/sb OoT gomaluHei cetn Wi-Fi.

3.1. MepBaA HacTpPOiIiKa Nbilecoca AN UCNONb30BaHUA NPUNOXKEHUA

3.1.1. MepBana HacCTpoOIiKa Nbinecoca AN UCNOAb30BaHUA npunoxeHua Fluidra Pool™

u b wWN R

. B nepsyto ouepeab BkAounTe Bluetooth™ Ha cmapTdoHe.

. Ckavaiite npunoxkeHue Fluidra Pool™ n3 App Store (iOS) unun Google Play Store (Android).

. BoliauTe B yueTHylo 3anucb Uau cospaiTe ee.

. B npunoxeHnn nobaBbTe YCTPOMCTBO, Ceaya UHCTPYKLUAM.

. Haxkmute Use QR Code (Ucnonb3osaTb QR-Koa) v oTckaHupyiiTe QR-Kog, Ha 3aaHel cTopoHe 6/10Ka ynpasneHus,

yTObbI Ha4aTb conpaxeHwuma.

3.1.2. MepBanA HacTpoOIiKa Nbinecoca AN UCNOb30BaHUA NpunoXxeHusa iAquaLlink™

O uhs, WN

. CKavawiTte npunoxeHue iAqualink™ n3 App Store (iOS) unun Google Play Store (Android).
. BoliauTe B yueTHylo 3anucb MAK co3paiTe ee.

. JobaBbTe HOBOE YCTPOMCTBO, HaXKaB Ha 3HAYOK +.

. BbibepuTe Robotic cleaner (Po6oT-nbinecoc).

. Bbibepute mogaen.

. B npunoxKeHMn noakntoumnTe YCTPOMCTBO, CNeays UHCTPYKUMAM.

o (*): ecnn nosBnaeTca coobuieHne 06 oWMBKe MK YCTPOMCTBO HE yAaeTca NOAKAUYMTb, CM. Tabanuy «5.3.

MomoLb B AMArHOCTUKE NOCPEACTBOM MOAKAKOYEHMA K MPUNOKEHNION.
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3.2. ®yHKUUK, AOCTYNHbIE B NPUNOKEHUN

RE 46 -- iQ
RE 44 --iQ RE 47 --iQ
RE 45 --iQ XA 40 --iQ
CMapTdOH Yepes NPUNoKeHne X?',A(‘)?;&I('S XQOS)?A}(EQ
CNX 30iQ 50 XA iQ
0z 44 --iQ CNX 40 --iQ
CNX 50 --iQ
AucranuymoHHoe ynpasnexune (Wi-Fi) o o
° Bk/IIOUEHME LMKNA OUMCTKM o

BbIKtOYEHME LUMKIA OYUCTKN o

O 00

HacTtpolika BpemeHu unkia

KOHTpOﬂb BbIMNOJIHEHNA UNKNaA o
OYUCTKU

<

AucTaHuMoHHoe ynpasneHune

®dyHkumsa  Lift System obneryaet
n3B/eYeHUe 13 Boapbl

Q® @ 1

< B < B <)

BbIbupaTb NpeaBapuTesibHO o
COXPaHEHHbIE PEKMMbI OYUCTKN.
OntTumusauma pabotbl poboTa 3a cueT aBTOMaTUUECKUX o
obHOoBNEeHUM

3.2.1. MNporpammmnpoBaHUNE LMKIOB OUUCTKM U ynpaBaeHne Mmu (B 3aBUCMMOCTU OT MOAENN)

Yepes npuioxKeHne MOXKHO BbIMOJIHATb Cedylolme AeACTBUA.

* 3anyckaTb M 3aBepLIaTb OUYUCTKY.

¢ [lpocmaTpuBaTb, CKOJIbKO BPEMEHM OCTaNI0Ch A0 3aBePLUEHUA TEKYLLErO LMK/ OYUCTKM (B Yacax M MUHYTaX).
¢ YBe/IMUMBATb U YMEHbLUATb NPOAOC/IKUTENIbHOCTb OUYUCTKMU C LIArom 15 MUHYT (B 3aBUCMMOCTH OT MOAENMN).

¢ BbI6bMpaTh NpeaBapUTEIbHO COXPAHEHHbIE PEXKUMbI OYUCTKM.

e HoBblii PEXNM OYNUCTKU 6y,CI,ET npumeHeH anA TEKyLLI,eﬁ M Bcex nocnegyrouwmnx o4nCcTok.
e [1pOAOMAKUTENBHOCTb LUMKAQ OYNCTKM MOMKET MEHATLCA B COOTBETCTBMU C Bbl6paHHbIMVI napameTpamu.

3.2.2. PeXXUM AUCTAHUMOHHOTO ynpaBaeHusa (B 3aBUCMMOCTU OT MoAeNn)

® lcnonb3oBaTb GYHKLUMIO AUCTAaHUMOHHOIO ynpaBAeHUA cneayeT, TOAbKO Koraa po6ot
HaXoAWTCcA B None 3peHus.

* PoboTom MOXKHO ynpasaaTb AUCTaHULMOHHO C NOMOLbIO CMapTd)OHa WY NNaHLWeTa B pexXume A)KOﬁCTVIKa.

- Haxkumaiite 3Hauku, 4To6bI HaNpasaATL po6oTa BNepes MM Ha3aA 1 NoBOpPaYMBaTh BAEBO MU BNPaBo.
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nposepbTe curHan cetm Wi-Fi (cm. «3.1. NepBas HacTpoWiKa Nbinecoca A1a UCMOoAb30BaHUsA

0 e Ecnv Bpems OTK/IMKa poboTa OTHOCMTE/IbHO BE/IMKO NOC/e AeNCTBUSA, 3aNPOLLEHHONO B NPUIOXKEHUN,
NPUNONKEHMUAY).

3.2.3. Pexum ussneueHus us soapl Lift System (B 3aBucumocTtu ot mogenu)

A e dyHKuwmio Lift System cnepyet BKAOUATb, TONbKO KOrAA PO6OT HAXOAUTCA B NONE 3pEHUA.

* B NpUAOXKEHUN HAXKMUTE @, yTobbI MCcnonb3oBaTb GyHKUMIO Lift System (cm. «2.6.2. Mogenu ¢ pexxmmom Lift

System gna nssneyeHmA U3 Boabl (B 3aBUCMMOCTU OT MOAENM) @ »).
¢ Y106bI NOBEPHYTL POOOT BNPABO MW BAEBO, HAXKMMAWTE CTPENKM.

e Ec/nM pobOT PasBEPHYT K HY}KHOW CTEHKE, HaXKMUTE KHOMKY ° ANA nepemeleHnn poboTa K CTeHKe.

3.2.4. CoobuweHusa 06 owmnbKax

Mpu 06HapyKEHUMN OLIMBKN Ha AOMALUHEM 3KPaHE NOABUTCA Npeaynpexaatowmnii CUMBON A

e HakmuTe npeaynpexpaloWwmin  CMMBON A 4yTo6bl OTOOPasUTL pelleHVa AaA YCTPAHEeHWA Henonagok,
cM. «5.2. Tonb3oBaTeIbCKME aBapUMHbIE CUTHANbI».

¢ Haxmute Yaanutb owmnbKy, ecnv npobnema ycTpaHeHa, unu Bblbepute OK, uTobbl OCTaBUTL PoboTa B pexume
OLWKNBKM U AMarHoCcTUPOBaTb NPobaemy No3xKe.

3.2.5. Hactpoiiku meHto

B Nt060M MOMEHT MOXHO M3MEHWUTb OnpegeneHHble napameTpbl KOHOUrypaumMm poboTa, HaKas 3HAYOK B MPaBoM

BEPXHEM YIIy.

4. Yxop,

Y106bl 06€cneunTb MakKCMManbHYI0 NPOAOMKUTENBHOCTb CPOKa cayX6bl poboTta, ocmoTpute
BCe AeTanu, npoueaypa OUMCTKM KOTOPbIX Nogpo6Ho onucaHa B rnase 4. Mposoaute

A 06CcNy}KMBaHUE He peXke 04HOro pasa B mecsAl,.
Bo u3berkaHue cepbe3HbIX TPaBM BbINONHUTE YKa3aHHbIe HUXKe AeiCcTBUA.

e OTKAOuUUTE PO6OT OT ceTn.

4.1. Ouuctka pobota

e OuUCTKY yCcTpoWcTBa HEOBXOAMMO NPOBOAUTL PEryNfPHO C UCMONb30BAHUEM YUCTOM MU CNErKa MblIbHON BOAbI.
Wcnonb3oBaTb pacTBOpPUTENb 3aNpELLEHO.

e O6WNbHO NPOMOWTE YCTPOWCTBO YNCTOM BOAOW.

e He ocTaBnsanTe yCTPOMCTBO CYLLIMTLCA Ha COMHLUe BO3ne bacceiHa.

Coser. ina obecneyeHns onTMMmanbHoO paboTbl ycTpoCTBa:

- peKomeHAyeTca MeHATb GUABTP U LLEETKU Kaxkable 2 roaa;

- peKomeHAyeTCca CNeauTb 3a MHAUKATOPaMM U3HOCA Ha r'YCEHML,AX MU MEHATb UX NPU JOCTUXKEHUMU
YPOBHA UHAUKATOpA.
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4.2. Ouuctka dunbrpa

* 3¢ PeKTMBHOCTb PaboTbl YCTPOMCTBA MOMKET CHU3UTbLCA, ecu GUALTP NEepPenonHeH WU
A 3acopeH.

e dunbTp cnegyeT NPOMbIBaTb YUUCTOM BOAONM NOCAE KaXKA0ro LMKAA OUUCTKU.

e B c/iyyae 3acopeHua GuUAbTPA, OYMCTUTE ero KUC/IbiM pacTBopom (Hanpumep, 6enbim ykcycom). PekomeHayetcs
NPOBOAUTL OYMCTKY XOTA Bbl O4MH Pa3 B rod, TaKk Kak ecnn GUALTP He UCMOAb3YEeTCA B TeUYEeHME HECKONbKMX MecALeB
(8 3MMHMIA nepunoa), oH byaeTt 3acopaTbCes.

9 0 C npocroit punbTpaumeii

4.3. OuuctKa nponennepa

Bo usberkaHue cepbe3HbIX TPAaBM BbINOJIHUTE YKa3aHHbIe HUXKe AeACTBUA.

ﬁ e OTKAOUUTE pob6oT OT ceTw.
¢ [pu pabote c nponennepom o6a3aTeNbHO NO/b3yiATECH NEpYaTKAMMU @ .
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e [punogHUMmUTE N OTKPOMNTE KPbILIKY A0CTYyNa K pUAbTPY (CM. puc. 'B).

¢ U3Bnekute opunstp (cm. puc. ).

e BcTaBbTe OTBEPTKY B ABa OTBEPCTUSA, PACNONOXKEHHbIE HAMPOTUB APYT APYra, U HaZaBUTe BNPABO, YTOObI OTKPYTUTb
naTpyboK Boz03abopHMKA NPOTMB YaCOBOM CTPenKM (Npu nepsBoi pasbopke, NOCKONbKY NaTpyboK Bogo3abopHUKa

TYro NpuKpy4eH) (cm. puc. 'B).
¢ Koraa natpyboK Bog03abopHMKa CABUHYCA, OTKPYTUTE €ro NOMHOCTbIO PyKaMu (CM. puc. 'E').
e [punogHumMuTe N cHUMUTE NaTpyboK Boao3abopHUKa (cm. puc. &F).

¢ HageHbTe NepyaTKu U U3BNIEKUTE NPONennep, KPenko yaepxnsas ero (cm. puc. 6] " 0).
¢ Yaanute mycop (IMCTbA, KAMHW U T. 4.), KOTOPbIN MOT NPENATCTBOBATL BPaLLEHWIO Nponenaepa.

A ¢ [Mocne ounCTKM ycTaHOBUTE 06paTHO nponennep U GpUnbTP.

4.4. 3ameHa WeToK
U3HOC WeToK

® 3ameHuTe LWEeTKU, ecnm NPU3HAaKN N3HOCa COOTBETCTBYIOT Ca1Iy4ako 02
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CHMMUTE U3HOLIEHHbIE LLEeTKH

e BbiTawmTe A3bIYKK U3 OTBepCTMPI, B KOTOpPble OHW BCTaB/1€HbI, 3aTeéM CHUMUTE LLETKN.

YcTaHOBUTE HOBbIE WETKU

¢ [lpoTAHMTE LWETKN Kpaem 6e3 A3bIYKOB BNepes, nog BaIMKOM LLETKM (CM. puc. 'B).
e Ob6epHUTe WETKY BOKPYT Ba/INKa, BCTaBbTE A3bIYKMN B OTBEPCTUA GUKCALUM U NOTAHMTE 33 KaKAbli A3bIYOK TaK, YTObbI

€ro BbICTYMN BOLLEN B Npopesb (CM. puc. '9).

o O6peKbTe A3bIYKM HOXKHULAMM TaK, YTOBbI OHM He BbICTYNanu 3a NNACTUHKU LWETKK (CMm. puc. '9).

1)
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5. YcTpaHeHue npobaem

e Mpexae yem 06paTUTbCA K AUCTPUOBLIOTOPY B C/lydae HEMCNPABHOCTH, NPOBeAUTE NMPOCTYIO
NpPoBepKy, BOCMO0/Ib30BaBLINCb NPUBEAEHHbIMU HUXKeE Tabavuamm.

A e Ecam npobnemy yCTPAHUTb He YAAETCA, CBAXKUTECH C AUCTPUBbIOTOPOM.

c S
L4 a . onepauuun, KOTopble A0/1XKeH BbIMNO/IHATb KBa.ﬂMd)MLI,VIpOBaHHbIM cneyunanucrt.

5.1. HeucnpaBHOCTM yCTpoOiiCcTBA

OpavH 13 yyactkos bacceiiHa
NI0X0 BbIYULLEH

e [losTOpuTe onepauun norpykeHus (cm. «2.1. MorpyxeHne poboTtar): nomeHsANTe

MECTO MOrpPYyeHUs, HalaA ONTMMa/bHOE.

PacnonokeHne Kabens MOMeT orpaHuuYMBaTb nepemelueHua pobora. Ybeautecs,
yTo Kabesnb NPOTAHYT B 6acceiHe Ha AOCTaTOYHYI AJMHY, @ OCTaBLUAACA 4YacTb
Kabena pasnorkeHa no Kpato baccelHa.

®uUNbTP NEPENONHEH UM 3aCOPEH, €r0 HEOHXOAMMO NOYNUCTUTD.

Po60T He nosHoCTbIO
NPUKMMaETCA KO AHY
bacceiHa

B Kopnyce ycTpolictBa ocTancs Bo3ayx. [loBTopuTe onepauymn MorpyxeHus
(cm. «2.1. NorpyxkeHne poboTay).

®dunbTp NEpenonHeH UK 3aCOPEH, ero HeobXoaANMMO NOYNUCTUTDL (CM. «4.2. OYnCTKa
dunbTpar).

Ecnv dunbTp 3acopeH Aake Nocie 0YUCTKKU, 3aMeHUTE ero.

Mponennep NoBpeXAeH:

YcTponcTBO He nogHUMaeTcs
Mo CTeHaM WK MO CTeHKam
6acceitHa, Kak paHee

Y6eautechb, 4To BbibpaH pexxum «los, CTEHbI, IMHUA BOAbIY.

B pexxume «[JHO, CTEHbI, IMHUA BOAbI» YCTPOMUCTBO A1 OYUCTKU HE MOZHUMAETCA
Mo CTEHAM CUCTEMATUYECKM. YacTOTa MEHAETCA HA NPOTAXKEHUN LMKNA. YCTPOMUCTBO
ONA OYUCTKM HeobAsaTenbHO byaeT NMOAHMMATbCA MO CTEeHaM B Hayane uuKaa.
Y106bl Y6EANTLCA, YTO YCTPOMCTBO A/A OYMUCTKM HWUKOF4A He MOoAHMMAaeTcAa no
CTeHaMm, HabnoganTe 3a HUM Ha NPOTAXKEHUU 20 MUHYT.

®PunbTp 3aMosIHEH WM 3acopwJICcA: MPOMOITE ero npecHou Bogoi. Ecan dunbtp
33COPUIICA, OYUCTUTE €ro KUCbIM PacTBOPOM (Hanpumep, CNUPTOBbLIM YKCYCOM).
Mpy HeobXxoANMMOCTU 3ameHUTe PUNBLTP. %;
[yceHuLbl NpoBUCatOT: 06paTUTECh K ANCTPUOBLIOTOPY, YTOObI 3aMEHUTL UX
Ounctute 06pPaTHLIV KNanaH, He CHUMas ero.

Mycop nav NOCTOPOHHUE NPeAMETbI NPENATCTBYIOT paboTe NepenycKHOro KnanaHa:

06paTUTECh K AUCTPUBBLIOTOPY, YTOBLI OYUCTUTL MEepPenycKHOW KnanaH
[axe ecnm BoAa KaxeTcAa Npo3pavyHoOW, B Balem 6acceliHe MpPUCYTCTBYIOT
MUKpOCKONn4yecKkne sogopocau. OHU He BUAHblI HEBOOPYXXEHHbIM 1a30M, HO U3-
3@ HUX CTEHbl CTAHOBATCA CKOJIb3KMMMW, U YCTPOMCTBO HE CMOMKET MOAHATLCA MO
cteHam. MpoBeauTe Npoueaypy YAapPHOro X10pMPOBaHNA MU HEMHOTO MOHKU3bTE pH.
He ocTaBnsiiTe ycTpoOICTBO B BOoge NoC/e YAapHOro X/10pUpoBaHUA.

Bo Bpemsa 3anycka poboT He
ABuraerca

Y6eamtecb B TOM, YTO B PO3ETKE, B KOTOPYIO BK/OYEH 6/10K ynpas/ieHus, ecTb
HanpseHue.

Y6eamTecb B TOM, YTO LMKA OYMCTKM Bbin 3anyLieH M YTO CBETOBble MHAMKATOPDI
ropAr.

MNyTaeTca Kabenb

MpoTaHuTe Kabenb B 6acceliH Ha MaKCMMasIbHYHO OJIMHY, @ €r0 OCTaBLUYHCA YacTb
pa3noXKuTe Ha Kpato bacceliHa.

BNIOK ynpaBaeHua He
pearnpyeT Ha HaxKaTue
KHOMOK

M3Bneknte BUAKY Kabens nutaHus us po3eTkn, nogoxamte 10 cekyHA M CHOBa
BCTaBbTE €e.

Ecam npo6aemy yCTPpaHUTb He YAaeTcs, CBAXKUTECH C AUCTPUBLIOTOPOM %"




5.2. lMonb3oBatenbckue aBapMﬁHble CUrHasnbl

e Muralowmin MHAMKATOP COCTOAHNUA 610Ka yNpaBAeHUs yKasblBaeT NoAb30BaTesNto, YTO cpaboTan aBapuiiHbIA CUrHa.

Cﬂe,ﬂ,yVITe npueegeHHbIM HUXKE peKoMmeH4aunAmM No yCTpaHeEHUIO HENONAO0K.

¢ [lonb3oBaTesibCKMe aBapuiiHble CUrHA/bI TaKKe MOXHO MPOCMOTPETb B NPUNOKEHUM (418 mogeneit iQ).

MHAnKaTop NuTaHmA

i 117111 VIHAMKATOP

BK/IIOYEHUA i,

¥
{Eﬁ»
;E}

OTobparkeHue B

NpUNOXeHUn (B

3aBMCMMOCTM OT
mozenu)

CoeauHeHune

PeweHnna

OTKAtounTe pobOT OT CETU 1 CHOBA NOAKAOUNTE ero.
Y6eputecb B TOM, YTO Kabenb NpaBu/IbHO MOAKIOYEH
K 610Ky ynpaBaeHus.

Y6eautech B TOM, YTO B 30HE NOAKNOUYEHNA Kabensa HeT
HUKaKMX MOMeXx.

Ecnn npobnema He ycTpaHeHa, obpaTuTecb K CBOeMy
ANCTPUBBLIOTOPY ANA NONHON AMATHOCTUKMN.

TELE BP0

MpaBbiii TArOBbI
ABuratenb
JleBblii TAroBbINA
ABuratenb
Pacxop npaBoro
TArOBOrO ABUratens
Pacxop nesoro
TArOBOro ABUraTens

Ybeantecb B TOM, 4YTO MycOp MWAW Kabenb He
NPenATcTBYOT CBOGOAHOMY BPALLEHUIO LWETOK WM
ryceHuL.

Y6eautecb B TOM, YTO B 30HE MOAK/OYEHUA Kabens HeT
HUKAKNX NOMEX.

MpoBopayMBanTe Kaxaoe Koneco Ha YeTseptb obopoTa
B OAMHAKOBOM HanpaB/ieHUW A0 TeX Mop, NoKa OHU He
HaYHyT BpaLaTbca cBo60AHO.

Ecnv npobnema He ycTpaHeHa, obpatutech K cBoemy
LUCTPUObIOTOPY A/1A NOMHOW AMArHOCTUKM.

THEE IR

Po60T He HaxoaUTCA
B BOAe

BbIkntoumnTe poboT.

TwaTtenbHo ouncTute GUNLTP.

Onyctute po6oT B BOAy, BCTpAXMBas ero,
BbIMYCTUTb NY3bIPbKM BO3AYXa.

CHOBa BK/IHOUUTE LMK,

Ecam npobnema He ycTpaHeHa, ob6patuTech K CBOemy
ANCTPUBBLIOTOPY A5 NOSHOW AMArHOCTUKM.

4yTObbI

[Buratenb Hacoca
Pacxop, asuratensa
Hacoca

Ybeautecb B TOM, 4YTO MYycOp WAM BONMOCHI He
NpenATCTBYIOT BPaLLEHMIO Nponennepa.

TwaTenbHO ouncTUTe GUNLTP.

Ecnm npobnema He ycTpaHeHa, obpatutecb K cBoemy
OMCTPUBbIOTOPY ANA NOAHOM ANATHOCTUKM.

He yaanocb
BbINONHUTb
WK 3aBepLINTb
o6HoBNEeHUe

OTKNtounTe 610K  ynpasneHus
15 cekyHga,

3aKpoiTe NpunoXKeHue.
Moaxntoumnte 610K ynpasieHMs K yCTPOMCTBY OUMCTKM.
MoaxntounTe 610K yNpaBAEHNUs K CETU 3/1EKTPONUTAHWUSA.
Y6eputecb, 4TO 6NOK ynpaBAeHWA MNPaBWUAbHO
nogKknoyeH K gomawHeit cetn Wi-Fi (roput cseToBol
WHAMKATOP).

B npunoxeHun Bblibepute
N HaxkmuTe «OBHOBUTLY.

Kak MWHUMYM Ha

YCTPOWMCTBO  OYMUCTKU

1%

OueHb 6bicTpoe muraHue

BbinonHaerca
obHOBNEHUe

LoxpauTech 3aBepLieHna o6HoBAEHMA.
He oTcoeamHsiiTe kabenb NUTaHUA poboTa OT CeTM BO
BPEMS BbINOJIHEHMA 0BHOBNEHUA.

lpoBepbTe coOCTOAHME CBETOAMOAHbLIX WHAMKATOPOB
Bluetooth 1 Wi-Fi Ha 610Ke ynpaBneHua 1 BbINOAHUTE

HeT gaHHbIX OwunbKa coeguHeHUa [encTBuA, onucaHHble B Tabaumue «5.3. Momollb
B OMWarHoCTUKe nocpescTsom noAaKAoYeHna
K MPUIOXKEHUION.
YcTpoiicTBo He NOAKNOYEHO K cetn
3/1eKTPONUTaHMA WA K pomawHen cetm  Wi-Fi.
B cnucke «Mowm Echm 6noK  ynpaBieHUA  NOAKAKYEH K CeTu
ycTpoicTBa» M 3Hauyku Bluetooth n Wi-Fi cBetaTcA, HO KpacHbil
HeT gaHHbIX
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Ecnu uBeT poHapMKa MeHAETCA Ha 3e/1eHbIiA: YCTPOMCTBO
rOTOBO K MCMO/b30BaHMIO.
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Ecnv npobnemy ycTpaHUTb He YAAETCA, CBAXKUTECH C AUCTPUBbLIOTOPOM a‘-

CTupaHue Koaa OWKn6Ku

Ha 6n0kKe ynpaBneHus:

* BbINO/IHMB PEKOMEHAALMN MO YCTPAHEHNIO HEUCMNPABHOCTEN, COTPUTE KOZ, OLMOKKU, ANA Yero Haxmute obyio
—
KNaBuwy (Kpome KHOMKU D ).

C nomoLLbio NPUNOKEHUA

® BbINOAHWB MHCTPYKLMM MO YCTPAHEHUIO HENONAAOK, HaxkmuTe CTepeTb OLMNBKY.

5.3. Nomoulb B AMArHOCTUKE NOCPEACTBOM NMOAKNAIOUEHUA K NPUNOKEHUIO

CocTosiHWe bnokKa
Bo3moXKHble NpUYnHbI PeweHus
ynpaBaeHua

e (CBeToaMoaHbIN
—_
WHOMKaTOp @

MUraert.

e HuoaunH
CBETOAMOAHbIN
WMHOMKATOP He
cBETUTCA.

Bepcua npunoxeHns
ycTapena.

* O6HOBUTE NPUIONKEHME A0 HOBOI BEPCUU.

BioK ynpasnexus
NoAKNOYeH

K MapLUpyTU3aTopYy, HO He
NoAKNtoYeH K obnauHomy
cepsepy (LAN nogkntoueHo,
WEB He noakioyeHo).
MapLupyTnsaTtop ¢
yactoTol pabotbl 5 M He
COBMECTUM.

CanwKom BblCOKas APKOCTb.

CBAaxkuTecb C NpoBaiiaepom.

e  OTKAIOUUTE AOMALIHIOKW TO4YKy agoctyna Wi-Fi Ha 10 ceKyHa.
CHoBa nogkntounte Touky gocrtyna Wi-Fi n nposepbTe, cBeTUTCA
IV CBETOAMOAHbIN MHAMKATOP.

e [lpoBepbTe NoAKNOYEHME K WHTEpHeTy: B CETU MOryT 6biTb
HEWCNPABHOCTMU.

* 3ameHuTe MapLpyTnsaTop.

e HakpoiTe ycTpoicTBO, uTO6bl YKPbITb €ro OT nonafaHus
CO/THEYHbIX Ny4elt, U ybeanTecb B TOM, YTO MHAMKATOPbI CBETATCA.

Bnok ynpasneHusa
OTK/OYEH.

e [logKkntounte 610K ynpasneHus (cm. «2.3. T[logratouveHue
3NEKTPONUTAHUAR).

3I'IEKTpM‘-IeCKOG nnTaHue
OTK/NIKOYEHO.

e VYbeauTtecb B TOM, YTO CWU/IOBOM BbIK/IOYATE/lb HAXOAMTCA NOA,
HanpaXeHuem.

e VY6eauTtecb B TOM, YTO 3/1EKTPUYECTBO MOAAETCA B PO3ETKY, ANA
Yero NOAK/YUTE K HEW, HAMPUMEP, LPYrOe YCTPOMCTBO.

Mponano noakatoyeHne
K UHTEpHeTy.

e [lpoBepbTe nogkaouyeHUe K WHTepHeTy: B CeTM MOryT 6biTb
HeucnpaBHOCTY.
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e [poBepbTe noAakNtO4EHUE K WHTepHeTy: B ceTM MoryT 6biTb
HeMcnpaBHOCTK.

e [lposepbTe ypoBeHb curHana Wi-Fi. CyuwiectByeT HeCKO/IbKO

* Mponano noaxioueHme cnoco60B NpPoBepPUTbL MOLHOCTL curHana Wi-Fi. 5
K VIHTepHeTy. - OTK/AOYMTE MApLUPYTM3aTOp (TOYKY AOCTYNa) AOMaLLHeNn ceTn

e (CBeTogMogHbIi Wi-Fi oT ceTn 1 cHoBa nogkatouuTe.

- Ha Hoytbyke OTKpoWiTe nNaHenb HACTPOMKM WU npoBepbTe
COCTOAHME CceTeBblX NOAKAYeHWW. [lpoBepbTe YpOBEHb
curHana becnposogHoit cetn Wi-Fi Ha HoyTbyKe, npocnegus
3a cocToAHMem 610Ka ynpasneHua.

- YcTaHOBUTE nNpWUNONKEHWe Ha CMapTPOH WAM nNaaHwer.
MpoBepbTe ypoBeHb curHana becnposogHow cet Wi-Fi Ha
MOBUNBHOM YCTPOWCTBE, NPOCNeauB 3a cocToaHMem 6s10Ka
ynpasneHnua. Ecan yposeHb curHana cetn Wi-Fi Hu3kui,
ycTtaHosuTe peTpaHcnatop Wi-Fi.

e CBeTogmoaHbIN - Bocnonb3yiitecb npunoxeHmem gna aHanusa coctoaHna Wi-

—
nHankatop = He

CBEeTUTCA.

e Huskuit curHan Wi-Fi*.

#é‘\ Fi: oHuM bbIBatOT pasHble Kak ansa i0S, Tak u gaa Android.
MHAOMKATOP s e Bo Bpems nepBoW HACTPOMKM pacnosoxute 610K ynpasneHus
CBETUTCA, HO po60Ta Kak MOXKHO BaKKe K JOMALLHEMY MapLUPYTHU3aTOpPY (TouKe
noaKaoYeHne poctyna) Wi-Fi. He ucnonb3yiiTe 3neKTpUYECKUI YANMHUTEND
K ceT Wi-Fi (cm.  «2.3. MopgxntoyeHWe 3NEKTPOMUTAHWAY), MNOBTOpUTE
oTeyTCTBYeT (MM e B/I0K yNpaBneHns CAnLKOM [eNCTBUA HAaCcTPOKK (cm. «3.1. MepBas HacTpoiiKa nblnecoca ann
npepbiancroe). Ha yAaneH oT AomaluHelt TouKM MCNONb30BAHUA NPUNOKEHUAY):
. E o ey
Aocryna Wi-Fi. - MMocne TOro Kak 3aropuTCA CBETOAMOAHbINA MHAMKATOP & ,

3KpaHe NpnnoxxeHna
noaKknw4yuTe 610K ynpasneHnA K CeTn, pacnosioxune ero

oTobpasntca -
pAagom c baccemHom.
coobuleHne «OwmnbKa
CoeaMHEHnAY. - Ecnu cBeToAMOAHbIN MHAMKATOP "4 He 3aropuTcs, CHOBa

nogKaounTe 670K YNpaBieHUA K CETU, PacrofioKMB €ero
6auke K gomy.

G

- Ecim CBeTO,EI,VIO,U,HbIVI WHAUKATOP TaK U He 3aropurca,

ycTaHosuTe peTpaHcnatop Wi-Fi.

CocTosiHue baoKa
ynpaBieHun

Bo3moxKHble NpU4nHbI PeweHus

e (Caetutca
CBETOAMOAHbIN
=
MHAMKATOp ‘s
1 otobparkaerca
coobueHne PROG
(8 3aBMCcMMOCTM OT

mogenm). B
* BbinonHseTca
B n%uno»(euuu ST o [loxauTech 3aBeplleHUA 0BHOBNEHN.
B RE EE] NpPOrpamMmMHOro e He oTcoeauHsiite kKabenb NUTaHWA PoboTa OT CETU BO
uHpopmauua. obecneyeHns. BPEMSA BbINO/HEHUA 0BHOBNEHUA.
e KHOMKKu
HeaKTUBHbI.
e Bo Bpemsa

BbINOJHEHMUA
3TOM onepaumm
CBETOAMOAHbIN

UHAWKATOp 9 He
CBeTuTCA.

* Huskuit yposeHb curHana Wi-Fi moxket 6b1Tb 06ycnosneH Heckonbkumu dakropamu:

- paccToAaHUEM MeXAy MapLIpyTM3aTOpoM (TOYKoM gocTyna) u 610KoM ynpasneHus poboTa;

- TUMOM MapLupyT13aTopa (TOYKM JocTyna);

- KOJIMYECTBOM CTEH, OTAENALLMX MapLIPYTM3aTop (TOYKY AOCTYNa) OT 6/10Ka ynpaBieHusa poboTa;
- npoBaiiaepom;

-uT. N

323



Ytunusauusa

JTOT CMMBO/MI HaHeCeH Ha u3genve B COOTBETCTBMU C TpeboBaHuMAMK eBponelickoi Aunpektusbl WEEE
2012/19/EU 06 oTxoAax 31eKTPUYECKOro M 3MeKTPOHHOro obopyaoBaHua. OH O3HaAYaeT, YTo YCTPOMCTBO
Henb3a BblbpacbiBaTb BMecTe C OBbl4HbIMK BbITOBbIMM OTXO4aMKU. OHO OTHOCWUTCA K KaTeropuu OTXOAOB,
noanexalumx pasgesbHomy cbopy Ana nocneayouweint nepepaboTku, yTUAM3aLUMM WAW NOBTOPHOTO

S //CT10/1630BaHMA. EC/IM YCTPOCTBO COAEPKMT MOTEHLMANBHO ONACHbIE AR OKPYKatoLWen cpesbl BELEeCTBa,
OHM Nognexat yaaneHUo Uam HelTpanmsaumn. YsHaiTe y AUcTpmbbioTopa 06 ycaoBUAX yTUAM3ALUN.
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Prijevod originalnih uputa na francuskom jeziku

e Ovaj priruénik sadrZi upute kojih se potrebno pridrzavati prilikom ugradnje, uporabe
i odrzavanja.

o Kako bi se izbjegle teske ozljede ili ozljede sa smrtnim ishodom, ostecenje materijala i gubitak
jamstva, prije uporabe procitajte sigurnosna upozorenja i jamstvo.

e Zadrzitei proslijedite svu dokumentaciju o proizvodu kako bi se kasnije koristila tijekom cijelog

A vijeka trajanja ovog uredaja.

e Distribucija ili mijenjanje ovog dokumenta na bilo koji nacin zabranjeni su bez prethodnog
odobrenja proizvodaca.

® Proizvodac stalno razvija svoje proizvode kako bi unaprijedio njihovu kvalitetu i zadrzava

pravo na potpunu ili djelomicnu promjenu znacajki proizvoda ili sadrzaja ovog dokumenta
bez prethodne obavijesti.
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1. Informacije prije uporabe

1.1. Opis

RE 46 -- iQ
RE 47 -iQ
XA 40 --iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

RE 43 --
CNX 25 --

Robot + plutajudi
kabel
Upravljacka
kutija

Postolje

Kolica u
dijelovima
Jednostavna
filtracija (100p)
Dupla filtracija
(150 / 60p)

Q9w 0e o e
OOGOOOGH
0000000
0000000
0000000
0000 00

Zastitna navlaka

Q: Isporuceno

: Dostupno kao dio opcionalne dodatne opreme
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1.2. Tehnicke karakteristike i dijelovi

1.2.1 Tehnicke karakteristike

Napon napajanja upravljacka kutija

RE 4 RE 46 - iQ
RE 4 RE 44 - iQ RE S
A 10 J XA 40 -- iQ
A 20 sl XA 50 - iQ
30XA iQ | RE45--iQ ;
0 XA : 40 XA iQ
CNX 30 -- iQ .
0 XA e, 50 XA iQ
0 CNX 40 - iQ
0 CNX 50 - iQ

220 - 240 VAC/ 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Klasa I1**

Napon napajanja robot 30 vDC
Maksimalna apsorbirana snaga 100 W max ili 150 W max* 150 W
Duljina kabela 15m 18 m
Kapacitet filtra 4L
Dimenzije robota (D x S x V) 41 x 42 x 28 cm
Dimenzije ambalaze (D x S x V) 56 x 56 x 38 cm 56xC5:1x46
TeZina robota (bez kabela) 8 kg
TeZina s ambalazom 14 kg 18 kg
Usisna Sirina 230 mm
Maksimalna dubina rada 4m
Napajanje IPX5
Indeks zastite
Robot IPX8
Frekvencijski opsezi 2,400GHz - 2,497GHz
Snaga radiofrekvencijske emisije +19,5 dBm

* prema modelu (provjerite na upravljackoj kutiji za vise informacija)
* Klasa Il: uredaj koji ima duplu izolaciju ili pojacanu izolaciju koja ne zahtijeva uzemljenje.
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1.3. Nacelo funkcioniranja

Robot je neovisan o sustavu za filtraciju i moZe funkcionirati samostalno. Dovoljno je prikljuciti ga na napajanje.
Optimalno se krece kako bi ocistio podrucja bazena za koja je dizajniran (ovisno o modelu: dno, stijenke, vodena linija).
Necistoce se usisavaju i skupljaju u filtru robota.

Robot se moZe upotrebljavati:

- Putem upravljacke kutije isporucene s robotom,

- Zahvaljujuéi pametnom telefonu ili tabletu kompatibilnom s aplikacijom (vidjeti , 3. Uporaba aplikacije (za modele iQ)”).

g 3.5 metra minimalno
l 0)) - - - - -»:
. ' G : Q: Upravljacka kutija
\ E E}: Kolica*
G E G: Robot
o E}: Plutajuci kabel sa

zakretanjem

.@/ G: Uticnica
;@ Q. cabel za napajanje
ﬂ . T @: Daljinsko upravljanje

putem aplikacije *

(*ovisno o modelu)

1.4. Priprema bazena

* Proizvod je namijenjen za uporabu u trajnim bazenima. Nemojte ga koristiti u sklopivim
bazenima. Trajni bazen je bazen izgraden u ili na tlu, i ne moze ga se lako demontirati i sloziti.

¢ Uredaj smije raditi u bazenskoj vodi sljedece kvalitete:

Temperatura vode Izmedu 10°Ci 35°C
pH Izmedu 6.8i7.6
Slobodni klor <3mg/l

¢ Kada je bazen prljav, posebno kod stavljanja u pogon robota, krupnu necistodu izvadite s pomoc¢u mreZice za ¢iséenje
s palicom kako bi se optimizirale performanse uredaja.

¢ Izvadite termometre, igracke i druge predmete koji bi mogli ostetiti ureda;j.



2. Opca uporaba

2.1. Uranjanje robota

Razvuci kabel cijelom duZinom pored bazena da se ne zapetlja dok traje uranjanje robota u bazen (vidjeti sliku 'B).
Stati na sredinu najduZe strane bazena da bi se s tog mjesta uronio robot (vidjeti sliku

nacin biti optimizirano a zapetljavanje kabla smanjeno.
Uronite robot okomito u vodu (vidjeti sliku 9).

Lagano ga pomjerajte u svim smjerovima kako bi izasao zrak koji je unutra (vidjeti sliku 'E').

Odmotajte dovoljno kabla u vodu da se robot moZe kretati po cijelom bazenu. Ostatak kabla ostaje rasiren uz rub

bazena (vidjeti sliku 6).

). Kretanje robota ¢e na taj

2]

-—p

A
llllllllllllll%. :
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2.2. Ucvrscivanje na postolje

(1) (2]

2.3. Prikljucivanje elektricnog napajanja

Da biste izbjegli rizik od strujnog udara, pozara ili ozbiljnih ozljeda, molimo postujte sljedece
upute:
e Za prikljucivanje na upravljacku kutiju zabranjena je uporaba produznog kabela.
A e Uticnica mora uvijek biti lako dostupna i zasticena od kise i prskanja vode.
e Upravljacka kutija nepropusna je za prskanje, ali ne smije biti uronjena u vodu ili neku
drugu tekuéinu. Ona se ne smije instalirati na mjestu koje moze biti poplavljeno; drzite je na
udaljenosti od najmanje 3,5 metra od ruba bazena i izbjegavajte je izravno izlagati suncu.

e Postavite upravljacku kutiju u blizini uticnice.

1. Plutajuci kabel spojite na upravljacku kutiju.

. Provjerite je li utika¢ dobro umetnut. Ako nije, ponovite postupak.

3. Spojite kabel za napajanje (vidjeti sliku %&#). Obavezno prikljucite upravljacku kutiju na uti¢nicu zasti¢enu zastitnim
uredajem diferencijalne rezidualne struje od maksimalno 30 mA (u slucaju dvojbe, obratite se kvalificiranom
tehnicaru).

4. Odspojite plutajuci kabel s kontrolne kutije.

(1) (2] 3]

N

(o

ot
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2.4. Funkcije upravljacke kutije

Upravljacka kutija omogucuje koristenje glavnih funkcija ili spajanje uredaja na kué¢nu Wi-Fi mrezu (vidjeti ,,3. Uporaba
aplikacije (za modele iQ)” ).

Tipke

Pokretanje / Zaustavljanje ciklusa ¢is¢enja

Promjena nacina ¢is¢enja *

Nacin rada Lift System ,vadenje iz vode” *

Inicijalizacija spajanja na iAquaLink™ *

o®@ 0

: _@ Inicijalizacija spajanja na Fluidra Pool™*
Svjetla
T Nacin rada "Samo dno" aktiviran *
o) Nacin rada "Dno + stijenke + vodena linija" aktiviran *
9 Stanje veze Bluetooth™ *
f"? Stanje Wi-Fi veze *

* ovisno o modelu
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2.5. Pokretanje ciklusa CiS¢enja

A * Nemojte koristiti uredaj ako je bazenski prekrivac zatvoren.

e Upravljacka kutija prelazi u stanje mirovanja nakon 10 minuta. Dovoljno je pritisnuti neku tipku za izlazak iz nacdina
mirovanja. Prelazak u stanje mirovanja ne zaustavlja rad uredaja ako je ¢is¢enje u tijeku.

2.5.1. Odabir nacina cis¢enja

¢ Nacin ¢is¢enja definira povrsinu koju treba odistiti i trajanje ciklusa ¢iS¢enja (ovisno o modelu).
e Prema zadanim postavkama, unaprijed je konfiguriran nacin ¢is¢enja "Dno + stijenke + vodena linija". Plavi LED
indikator oznacava odabrani nacin rada.

¢ Ciklus ¢iS¢enja moze se promijeniti prije nego Sto se uredaj pokrene ili dok radi. Prethodni ciklus se zaustavlja. Pritisnite
za pocetak novog ciklusa. Preostalo vrijeme iz prethodnog ciklusa bit ée ponisteno.

vev 7

bi se zapocelo cisc¢enje.

e Pritisnite 0 (ovisno o modelu)

A ¢ Za modele koji imaju duplu filtraciju, pokrenuti nekoliko ciklusa bez filtra za sitne necistoce da

Povrsina za CiSéenje

[ Samo dno

v b Dno + stijenke + vodena linija

2.5.2. Pokretanje ciklusa CiS¢enja

e Pritisnite o

Uredaj prilagodava strategiju kretanja prema nacinu c¢iséenja kako bi se poboljSala stopa pokrivenosti.

vev 7

Savjet: poboljSajte performanse ciS¢enja

Na pocetku sezone kupanja pokrenite vise ciklusa ¢is¢enja u nacinu rada Samo dno (nakon Sto ste uklonili
0 krupne necistoce pomocu mrezice za CiS¢enje s palicom).

Redovita uporaba uredaja robota za ¢is¢enje bazena (bez prekoracenja 3 ciklusa tjedno) omogucit ¢e vam

uzivanje u bazenu koji je uvijek Cist, a filtar ¢e biti manje zacepljen.




2.6. Vadenje robota iz vode

A o Kako ne biste ostetili opremu, sluzite se iskljucivo ruckom za vadenje uredaja iz vode.

2.6.1. Za modele koji nemaju nacin rada Lift System

¢ Pricekajte da se ciklus zavrsi ili iskljucite uredaj pritiskom na 0 .
e Priblizite robot rubu bazena lagano potezuci plutajuci kabel.
¢ Kad je robot na dohvat ruke, uhvatite ga za rucku i polako izvadite iz bazena kako bi iz njega iscurila voda (pogledajte

sliku €9).

2.6.2. Za modele koji imaju nacin rada Lift System ,vadenje iz vode“ (ovisno o modelu) @

Funkcija "Lift System" koncipirana je da se olaksa vadenje iz vode robota. MoZe se aktivirati u bilo kojem trenutku,
tijekom ili na kraju ciklusa ¢is¢enja.

¢ Ako je robot usmjeren prema stijenki koju treba ocistiti, kratko stisnuti gumb @ Robot krece prema stijenki.

e Ako robot nije usmjeren prema stijenki koju treba ocistiti, drzati gumb @ stisnutim: robot se okrece kako bi se
usmjerio prema Zeljenoj stijenci. Kad je robot okrenut prema Zeljenoj stijenki, otpustiti gumb. Robot kre¢e prema
stijenki.

¢ Robot se penje uz stijenku i zadrzava se na vodenoj liniji.

¢ Upotrijebite rucku da biste izvadili robot iz vode. Robot izbacuje vodu straznjim mlazom kako bi bio laksi.
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2.7. Dobra praksa nakon svakog ciS¢enja bazena

2.7.1. Odistiti filtar ¢im se uredaj izvadi iz vode

g e Performanse uredaja mogu se umanijiti ako je filtar pun ili prljav.

e Qcistiti filtar cistom vodom ¢im se uredaj izvadi iz bazena nakon svakog ciklusa ciS¢enja, da se
necistoce ne osuse.

 Nakon svakog ciklusa ¢i$¢enja, potrebno je obaviti sve etape ¢i$éenja filtra, vidjeti ,4.2. Ci$éenje filtra”.

2.7.2. Razvucite kabel kako biste smanjili moguénost njegova zapetljavanja

Zapetljavanje kabela snazno utjece na rad uredaja. Kabel koji je ispravno razvuéen jamci bolju pokrivenost bazena.
¢ Odspojite kabel s upravljacke kutije (IB).

¢ Raspetljajte kabel i razvucite ga na izravnoj suncevoj svjetlosti tako da se vrati u prvobitni oblik (G).

¢ Smotajte kabel pocevsi od kraja kabela koji je blizi ¢istacu (9).

1

2.7.3. Spremanje robota i kabela

- Isperite Cistac Cistom vodom.
- Skladistite sve elemente na mjestu zasticenom od sunca, od vlage i od vremenskih nepogoda.

¢ Postavite robot u okomit polozaj na za to predvideno mjesto na kolicima kako bi se brzo osusio. Smotajte pazljivo
kabel i objesite ga na rucku kolica (vidjeti sliku 'B).

¢ Uskladistite sve elemente na mjestu zaklonjenom od sunca i zasticenom od prskanja vode. Zastitna navlaka dostupna
je kao dio dodatne opreme (vidjeti sliku 9).

(1) (2]

o Savjet: Ako nema kolica, potrebno je pazljivo spremiti kabel. Kad je kabel smotan, moze se okaciti na drzac
na zidu.




3. Uporaba aplikacije (za modele iQ)

Ovisno o modelu uredaja dostupne su dvije aplikacije: iAquaLink™ i Fluidra Pool™.

Robot za ¢iséenje
Mobilna podrska Kuéna Wi-Fi Upravljacka bazena
(pametni telefon ili tablet) mre¥a kutija robota T

Aplikacije iAquaLink™ i Fluidra Pool™ dostupne su za sustave iOS i Android: aplikacije nude dodatne funkcije.
Koristite ih kako biste iskoristili napredne funkcije kao $to su pomo¢ kod uklanjanja greSaka uno$enjem kéda greske i u
potpunosti kontrolirali uredaj za CiS¢enje u svakom trenutku, gdje god se nalazili.

Prije instalacije aplikacije obvezno:
e upravljacku kutiju spojite u uticnicu;
e Koristite pametni telefon ili tablet s omoguc¢enom Wi-Fi vezom;
A e prilikom spajanja na upravljacku jedinicu uredaja za ciscenje koristite Wi-Fi vezu s primjereno
snaznim signalom: Wi-Fi signal treba biti moguce detektirati na mjestu koriStenja uredaja

za CiScenje i upravljacke jedinice (u suprotnom, potrebno je osigurati tehnicko rjesenje za
pojacavanje postojeceg signala);

e neka vam zaporka za vasu kuénu Wi-Fi mrezu bude uvijek pri ruci.

3.1. Prvo konfiguriranje uredaja za CiS¢enje za aplikaciju

vew 7

3.1.1. Prvo konfiguriranje uredaja za €iS¢enje za aplikaciju Fluidra Pool™

. Prije nego nastavite dalje, ukljucite Bluetooth™ na svom pametnom telefonu.

. Preuzmite aplikaciju Fluidra Pool™ iz App Store (iOS) ili Google Play Store (Android).

. Prijavite se ili se registrirajte.

. U aplikaciji slijedite korake za dodavanje opreme.

. Dodirnite Koristi QR kod i skenirajte QR kod na straznjoj strani upravljacke kutije kako biste zapoceli postupak

u b wWwN PR

uparivanja.

vev 7

3.1.2. Prvo konfiguriranje uredaja za CiS¢enje za aplikaciju iAquaLink™

. Preuzmite aplikaciju iAquaLink™ iz App Store (iOS) ili Google Play Store (Android).
. Prijavite se ili se registrirajte.

. Pritisnite ikonu + za dodavanje novog uredaja.

. Oznacite Robot za Ciséenje.

. Odaberite model.

. U aplikaciji slijedite korake za spajanje.

U hs, WN

(*): Ako se pojavi poruka s greskom ili ako se veza ne uspostavi, proucite tabelu ,5.3. Dijagnosticka pomo¢
za povezivanje na aplikaciju”.
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3.2. Funkcije koje su dostupne u aplikaciji

Pametni telefon putem aplikacije:

Kontrola na daljinu (Wi-Fi)

RE 44 - iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ
30 XA iQ
CNX 30iQ
0z 44 - iQ

RE 46 —-iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

Pokretanje ciklusa ¢is¢enja

Zaustavljanje ciklusa c¢is¢enja

Podesavanje vremena ciklusa

O 00

Pracenje napredovanja ciklusa
¢iséenja

<

Nacin daljinskog upravljanja

Funkcija Lift System: pomoc
vadenju iz vode

pri

Q® @& 0

Odabir unaprijed snimljenih nacina
¢iséenja

V)

Optimizacija robota automatskim aZuriranjem

V)

< B < B <)

vev 7z

3.2.1. Programiranje i upravljanje ciklusima ¢iS¢enja (ovisno o modelu)

Pomocu aplikacije:

e Pokrenite, zaustavite CiS¢enje;

Provjerite preostalo vrijeme CiS¢enja ciklusa koji je u tijeku (prikaz u satima i minutama);

[ ]
e Produljiti, skratiti trajanje ¢iS¢enja za sekvence od 15 minuta (ovisno o modelu);
e QOdabir unaprijed snimljenih nacina ¢iS¢enja.

¢ Novi nacin c¢iS¢enja aktivirat e se pri ¢iS¢enju koje je u tijeku i u svim buducim ciklusima.
¢ Trajanje ciklusa ¢is¢enja moZe varirati ovisno o odabranim parametrima.




3.2.2. Nacin Daljinskog upravljanja (ovisno o modelu)

A e Aktivirati daljinsko upravljanje samo ako je robot vidljiv.

¢ Robot se moZe usmeravati pomocu pametnog telefona ili tableta kao daljinskog upravljaca zahvaljuju¢i "Nacinu
joystick":

- Dodirnite ikone za usmjeravanje robota za kretanje prema naprijed, kretanje unatrag te zaskretanje ulijevo ili udesno.

e Ako je vrijeme odgovora robota relativno dugo nakon radnje zatrazene u aplikaciji, provjerite signal Wi-
Fi mreZe, vidjeti ,,3.1. Prvo konfiguriranje uredaja za ciS¢enje za aplikaciju”.

3.2.3. Nacin rada ,vadenje iz vode” (ovisno o modelu)

A e Aktivirati funkciju Lift System samo ako je robot vidljiv.

¢ |z aplikacije, pritisnuti na @ za koriStenje funkcije Lift System (vidjeti §,,2.6.2. Za modele koji imaju nacin rada Lift
System ,vadenje iz vode” (ovisno o modelu) @ ”).
¢ Pritisnite strelice za oznacCavanje smjera da biste okrenuli robot udesno ili ulijevo.

¢ Kada je robot ispred Zeljene stijenke, stisnite gumb ° da biste ga pokrenuli prema naprijed do stijenke.

3.2.4. Poruke o pogresci

Ako se detektira greska, prikazat ¢e se simbol upozorenja na pocetnom zaslonu A
e Pritisnite simbol upozorenja A za prikaz rjeSenja za otklanjanje greske, vidjeti ,,5.2. Upozorenja za korisnike”.

e Pritisnite Effacer Erreur (Izbrisati gresku) ako je problem rijesen, ili odaberite OK da biste ostavili robot u nacinu
pogreske i dijagnosticirali problem kasnije.

3.2.5. Izbornik , Postavke”

U bilo kom trenutku moguce je promijeniti neke postavke konfiguracije robota dodirom ikone gore desno.
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4. Odrzavanje

Kako biste odrzali Sto duzi vijek trajanja robotskog Cistaca, izvrsite pregled svih dijelova cije je
CiS¢enje detaljno opisano u poglavlju 4. Odrzavanje najmanje jednom mjesecno.

A Kako biste izbjegli ozbiljne ozljede:
e Odspojite robot iz struje.

4.1. Ciséenje robota

e Uredaj treba redovito Cistiti ¢istom vodom i blagim sapunom. Nemojte upotrebljavati otapalo.
e Uredaj isperite s puno Ciste vode.
* Nemojte svoj uredaj ostavljati da se susi na suncu na rubu bazena.

Savjet: Da biste odrzali uredaj u ispravnom stanju i postigli optimalnu razinu njegovih performansi:
- Preporucuje se zamjena filtra i Cetki svake 2 godine,

- Preporucuje se pracenje indikatora habanja na gusjenicama i njihova zamjena ¢im je dosegnut
indikator.

4.2. Ciscenje filtra

ﬁ e Performanse uredaja mogu se umanijiti ako je filtar pun ili prljav.
e QOcistite filtar cistom vodom nakon svakog ciklusa cis¢enja.

¢ U slucaju zacepljenja filtra, oCistite ga otopinom kiseline (primjerice, bijeli ocat). Preporucuje se to uciniti najmanje
jednom godisnje jer se filtar zacepi ako se ne koristi nekoliko mjeseci (zimsko razdoblje).

o 9 0 S jednostavnom 9 e

filtracijom
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4.3. Cisc¢enje propelera

Da biste izbjegli ozbiljne ozljede:
ﬁ e Odspojite robot iz struje.
e Obavezno nosite rukavice za odrZzavanje propelera @ .

e Otvoriti pristupna vrata filtra podizuci otvarac (vidjeti sliku 'B).

¢ lzvucite filtar (vidjeti sliku 'g').

* Postavite odvija€ u za to predvidene otvore (u dva susjedna otvora) i pritisnite prema desnoj strani da biste oduvili
vodilicu za strujanje vode u smjeru suprotnom od smjera kazaljke na satu (kod prvog rastavljanja, vodilica za strujanje
vode je jako stegnuta) (vidjeti sliku 9).

¢ Kad je vodilica za strujanje vode otpustena, odvrnite je rucno (vidjeti sliku 'B).

¢ Pailjivo izvucite vodilicu za strujanje vode (vidjeti sliku &¥).

¢ Navucite rukavice i povucite propeler ¢vrsto ga drzedi da ga izvadite (vidjeti sliku G i 'B').

¢ Uklonite svu necistocu (lis¢e, sljunak, ...) koja bi mogle blokirati propeler.

A e Kad obavite CiS¢enje, ponovno ucvrstite propeler i filtar.
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4.4. Zamjena Cetki

Jesu li Cetke istroSene?

e Zamijenite Cetke ako su pokazatelji istroSenosti sli¢ni slucaju G:

L— ) e ——— -l
— = ---___,-aﬁ-‘—-—__‘_ pl: l —_— — l_’-————?
l l < L) K -
e - _ A — S N
AT O/ ' et T e : O
e I :____,__,—-——_"j::_'_‘—h-_—._ o e e ':__,——':—'__f'-_" |

Skinite istrosene cetke

¢ |zvadite jezike iz otvora u kojima su pri¢vr§¢eni, a zatim izvucite Cetke.

Postavite nove Cetke

¢ Uvucite rub bez jezi¢aka ispod drzaca Cetke (vidjeti sliku 'B).
¢ Omotajte Cetku oko njezina drzaca, ugurajte jezicke u otvore za pricvrséivanje i povucite kraj svakog jezicka tako da
njegov rub prode kroz utor (vidjeti sliku '9).

¢ Qdrezite jezicke Skarama tako da budu poravnati s ostalim lamelama (vidjeti sliku 9).
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5. RjeSavanje problema

e Prije kontaktiranja svojeg distributera, provedite jednostavne provjere u slucaju kvara uz

A

pomoc sljedecih tablica.
e Ako se problem javlja i dalje, obratite se prodavacu

o a‘: Radnje koje smije obavljati za to kvalificiran tehnicar.

5.1. Problemi u funkcioniranju robota

Dio bazena nije pravilno
ociséen

Ponoviti etape uranjanja (vidjeti poglavlje ,2.1. Uranjanje robota”) mijenjajuci
mjesto uranjanja u bazenu dok ne nadete optimalno mjesto.

Polozaj kabela mozZe ograniciti kretanje robota: kabel mora biti dovoljno odmotan
u bazenu a ostatak kabela razvuéen uz rub bazena.

Filtar je pun ili prljav: ocistite ga.

Uredaj ne prianja dobro uz
dno bazena

U trupu robota jo$ uvijek ima zraka. Ponoviti etape uranjanja (vidjeti poglavlje
»2.1. Uranjanje robota”).

Filtar je pun ili prljav: odistite ga (vidjeti poglavlje ,4.2. Ci§¢enje filtra”).

Ako filtar ostane zacepljen i nakon c¢iséenja, zamijenite ga novim.

Propeler je ostecen:

Uredaj se ne penje uz
stijenke bazena ili se vise ne
penje uz stijenke bazena kao
na pocetku

Provjerite je li odabran nacin rada Dno/Stijenke/Vodena linija.

U nacinu rada Dno/Stijenke/Vodena linija, ¢ista¢ se ne penje sustavno uz stijenke.
Ugestalost varira tijekom ciklusa. Cista¢ se ne mora nuZno penjati uz stijenke bazena
na pocetku ciklusa. Kako biste bili sigurni da se Cista¢ nikada ne penje uz stijenke
bazena, potrebno je pratiti rad Cistaca oko 20 minuta.

Filtar je pun ili zaCepljen: ocistite ga svjeZom vodom. Ako je filtar zacepljen, ocistite
ga kiselom otopinom (npr. alkoholni ocat). Zamijenite filtar ako je potrebno;

. . . - - . 1
Gusjenice su opustene, obratite se svojem distributeru radi njihove zamjene ;
Ocistite ventil bez njegove demontaze.
Necisto¢e/predmeti sprjecavaju rad premosnice: obratite se svojem distributeru

radi ¢iS¢enja premosnice

lako se voda Cini Cistom, u vaSem bazenu prisutne su mikroskopske alge. One nisu
vidljive golim okom, a cine stijenke bazena skliskim i onemogucéavaju penjanje
uredaja uz njih. Provedite Sok kloriranje bazena i blago smanjite pH vrijednost. Ne
ostavljajte uredaj u bazenu dok se provodi Sok kloriranje.

Prilikom pokretanja, uredaj
ne obavlja nikakav pokret

Provjerite ima li uti¢nica upravljacke kutije napajanje.
Provjerite je li pokrenut ciklus ¢iS¢enja i jesu li indikatorske lampice upaljene.

Kabel se zapetljava

Odmotajte u bazenu maksimalnu duljinu kabela, a ostatak kabela razvucite uz rub
bazena.

Upravljacka kutija ne reagira
ni na jedno pritiskanje tipke.

Iskljucite kabel za napajanje iz uti¢nice, pric¢ekajte 10 sekundi i ponovno prikljucite
kabel za napajanje.

Ako se problem nastavi pojavljivati, obratite se vasem distributeru: a"
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5.2. Upozorenja za korisnike

e Svjetlo za stanje upravljacke kutije treperi da bi upozorilo korisnika, slijedite dolje predlozena rjeSenja za otklanjanje

problema.

e Upozorenja za korisnike takoder su dostupna u aplikaciji (na modelima iQ).

LED Power

ili LED Démarrage (Pokretanje)

Prikaz u aplikaciji

(ovisno o modelu)

Rjesenja

Komunikacija

Iskljucite robot iz napajanjaiponovno ga prikljucite.
Provjerite je li kabel dobro spojen na upravljacku
kutiju.

Provjerite da niSta ne pravi smetnje u podrucju
spajanja kabela.

Ako to ne rijesi problem, za kompletnu dijagnozu
kvara obratite se vaSem distributeru.

TELE BP0

Vucni motor desno
Vucni motor lijevo
Potrosnja vucni
motor desno
Potrosnja vucni
motor lijevo

Provjerite da necistoce ili kabel ne sprjecavaju
Cetke ili gusjenice da se slobodno okrecu.
Provjerite da niSta ne pravi smetnje u podrucju
spajanja kabela.

Svaki kotaC okrenite za Cetvrtinu okretaja u istom
smjeru dok ne postignete pravilnu rotaciju

Ako to ne rijesi problem, za kompletnu dijagnozu
kvara obratite se vaSem distributeru.

THEE T IR

Robot izvan vode

Ugasiti robot.

Pazljivo ocistite filtar.

Vratite ga u vodu protresujuéi ga kako bi se
oslobodili mjehuriéi zraka.

Ponovno pokrenite ciklus.

Ako to ne rijesi problem, za kompletnu dijagnozu
kvara obratite se vaSem distributeru.

Motor pumpe
PotroSnja motora
pumpe

Provjerite da nedistoce ili dlake ne blokiraju
propeler.

Pazljivo ocistite filtar.

Ako to ne rijesi problem, za kompletnu dijagnozu
kvara obratite se vaSem distributeru.

AZuriranje nije
uspjelo ili je
nepotpuno

Odspojite
15 sekundi.
Zatvorite aplikaciju.

Spojite upravljacku kutiju na Cistac.

Spojite upravljacku kutiju na elektri¢énu mrezu.
Provjerite je li upravljacka kutija ispravno povezana
s kuénom Wi-Fi mrezom (LED indikator svijetli).

U aplikaciji odaberite Cistac i kliknite na "AZuriraj".

upravljacku  kutiju na najmanje

1%

Jako brzo treperenje

Azuriranje u tijeku

Pricekajte zavrsetak aZuriranja.
Ne odspajajte kabel za napajanje iz robota tijekom
aZuriranja.

N/A (nije primjenjivo)

Greska u spajanju

Kontrolirati status Bluetooth/ WiFi LED Zarulja
upravljacke kutije i slijediti etape opisane u tablici
,5.3. Dijagnosticka pomo¢ za povezivanje na
aplikaciju”.

N/A (nije primjenjivo)
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Na popisu "Moji
uredaji" pojavljuje
se crvena tocka

Uredaj nije prikljucen ili nije spojen na ku¢nu Wi-
Fi mrezu. Ako je tocka crvena dok je upravljacka
kutija prikljuena, a ikone Bluetooth / WiFi su
upaljene, u tom slucaju osvjeZite zaslon (klizanjem
prsta odozgo nadolje).

Ako tocka postane zelena: uredaj je spreman za
uporabu.



Ako se problem nastavi pojavljivati, obratite se vaSem distributeru: %ﬁ

Izbrisati kod greske
S upravljacke kutije

¢ Nakon sto s'&eﬂslijedili rieSenja za rjeSavanje problema, pritisnite bilo koju tipku za brisanje koda greske

(osim gumba 'D ).

S aplikacije:

¢ Nakon primjene rjeSenja za otklanjanje greske, pritisnite na Effacer Erreur (Brisanje greske).

5.3. Dijagnosticka pomoc¢ za povezivanje na aplikaciju

Status upravljacke 2 . L
Mogudi uzroci Rjesenja

e Verzija koristene

=z

e LED Zarulja
treperi.

e Sve LED Zarulje su
ugasene.

aplikacije je zastarjela.

e AZurirati verziju aplikacije.

Upravljacka kutija je

spojena na usmijerivac ali

ne i na cloud posluZitelj
(LAN spojen, WEB nije
spojen).

Usmjerivac¢ 5Ghz nije
kompatibilan.

Svjetlina vrlo jaka.

Obratite se pruzatelju internetskih usluga.

e Qdspojite iz napajanja kuéni Wi-Fi uredaj na 10 sekundi.
Ponovno spojite na napajanje kuéni Wi-Fi uredaj i provjerite
svijetle li LED Zarulje.

Provjerite internetsku vezu - mreza bi mogla biti u kvaru.

e Zamijenite usmijerivac.

e Pokrijte uredaj da biste ga zastitili od sunceve svjetlosti
i provjerite da li se svjetla pale.

Upravljacka kutija
odspojena iz napajanja.

e Spojiti  upravljacku  kutiju na  napajanje
,»2.3. Prikljucivanje elektricnog napajanja”).

(vidjeti

Prekid napajanja
strujom.

Provjerite je li prekida¢ pod naponom.
e Provjerite napaja li se uticnica elektricnom strujom
prikljuc¢ivanjem nekog drugog uredaja.

Prekid internetske veze.

¢ Provjerite internetsku vezu - mreza bi mogla biti u kvaru.

e LED Zarulja "r-;-."\ je
ugasena.

e
e LED Zarulja =

svijetli ali ne
postoji (ili je losa)
Wi-Fi veza. Poruka
"Erreur Connexion”
(Greska u spajanju)
prikazuje se na
zaslonu aplikacije.

Prekid internetske veze.

Slab Wi-Fi signal*.

Upravljacka kutija je
previse udaljena od
kuénog Wi-Fi uredaja.

Provjerite internetsku vezu - mreza bi mogla biti u kvaru.
Provjerite je li dovoljno jak Wi-Fi signal. Postoji vise nacina
provjere snage Wi-Fi signala:

- Isklju¢ite s napajanja kuéni Wi-Fi usmjeriva¢ (box)
i ponovno ga prikljucite.

- Pomocu prijenosnog racunala idite na upravljacku plo¢u
da biste vidjeli status mreznih veza. Provjerite jacinu
signala bezicne Wi-Fi mreze na prijenosnom racunalu
promatrajudi status upravljacke kutije.

- Pomoc¢u pametnog telefona ili tableta, instalirajte
aplikaciju. Provjerite jaCinu signala bezZicne Wi-Fi mreze
na mobilnoj podrSci promatrajuéi status upravljacke
kutije. Ako je Wi-Fi mreza slaba, predvidite instalaciju Wi-
Fi repetitora.

- Koristite aplikaciju posvecenu Wi-Fi analizi: postoji ih
nekoliko u iOS-u ili Androidu.

e Prilikom prve konfiguracije, postavite upravljacku kutiju
robota Sto blize kuénom Wi-Fi usmjerivau. Ne koristite
produzni kabel (vidjeti ,2.3. PrikljuCivanje elektricnog
napajanja”), zatim ponovite etape konfiguracije (vidjeti
,»3.1. Prvo konfiguriranje uredaja za ¢is¢enje za aplikaciju”):
- Kada se LED Zarulja ";_;'_;-.‘.\ upali, prikljucite upravljacku
kutiju na napajanje u blizini bazena.

- Ako LED Zarulja ';';"\ vise ne svijetli, ponovno prikljucite
upravljacku kutiju na napajanje Sto je moguce blize kuci.

- Ako LED Zzarulja ’a_}-l* i dalje ne svijetli, predvidite

instalaciju Wi-Fi repetitora.
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Status upravljacke ” . .

L

e LED Zarulja ?
svijetli i poruka
"PROG" se
prikazuje (ovisno
o modelu). . L
Informacija se * U tijeku je azuriranje * Pritekajte zavrietak aZuriranja.
prikazuje softvera. ¢ Ne odspajajte kabel za napajanje iz robota tijekom
u aplikaciji. aZuriranja.

e Gumbi se ne mogu
aktivirati.

e LED zarulja 9 ne
svijetli za vrijeme

tog postupka.

*Slab Wi-Fi signal mozZe biti povezan s nekoliko razloga
- Udaljenost izmedu usmjerivaca (box) i upravljacke kutije robota,

- Tip usmjerivaca (box),

- Broj zidova koji razdvajaju usmjerivac (box) i upravljacku kutiju robota,
- Pruzatelj internetskih usluga,

- itd...

Recikliranje

Ovaj simbol koji zahtijeva europska direktiva o otpadnoj elektricnoj i elektroni¢koj opremi (OEEO)
2012/19/UE znadi da se vas uredaj ne smije bacati u ku¢ni otpad. On se prikuplja odvojeno u svrhu ponovne
uporabe, recikliranja ili oporabe. Ako sadrZi tvari koje su potencijalno opasne za okolis, one ¢e se eliminirati ili
neutralizirati. Informacije o recikliranju zatraZite od svojeg prodavaca.
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Traducerea instructiunilor de utilizare originale in limba franceza

e Acest manual contine instructiunile care trebuie urmate in timpul instalarii, utilizarii si
intretinerii.

e Pentru a evita ranirea grava sau fatala, deteriorarea materialelor si anularea garantiei, cititi
avertismentele privind siguranta si garantia inainte de utilizare.

e Va rugam sa pastrati si sa transmiteti toata documentatia produsului pentru consultare
ulterioara pe intreaga durata de viata a dispozitivului.

e Este interzisa distribuirea sau modificarea acestui document indiferent de mod, fara
autorizarea prealabila a producatorului.

e Producatorul isi dezvolta constant produsele pentru a le imbunatati calitatea si isi rezerva

dreptul de a modifica total sau partial caracteristicile produsului sau continutul acestui
document fara notificare prealabila.
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1. Informatii necesare inaine de utilizare

1.1. Descriere

RE 46 -- FQ
o
RA30 =10 XA 50 - iQ
S I 40 XA iQ
- 0zZ44--iQ CNX 40 - iQ
- CNX 50 --iQ
o[ © o o o o
oluxr © © © o o
C) Soclu (v (v] V) V)
@ Carucior in kit o o o o o
G Filtr(alr(e)os'ilr)nplé o o o o o
0| laai g © © © ©
o/ ™ © © © ©o ©
Q; Furnizat

: Disponibil optional
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1.2. Caracteristici tehnice si repere

1.2.1 Caracteristici tehnice

RE £ RE 46 -- iQ
=2 RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 ] XA 40 - iQ
A 20 sl XA 50 - iQ
30XA iQ | RE45--iQ ;
° CNX 30 -- iQ Al
0 50 XA iQ

0z 44 --iQ

CNX 40 --iQ

CNX 50 --iQ

Iirr:::%z de alimentare unitate de 220-240 /100 - 240 V c.a*., 50/ 60Hz, clasa II**
Tensiune de alimentare robot 30Vec.c.
Putere maxima absorbita 100 W max sau 150 W max* 150 W
Lungimea cablului 15m 18 m
Capacitatea filtrului 4 litri
Dimensiunile robotului (L x a x h) 41 x 42 x 28 cm
Dimensiunile ambalajului (L x a x h) 56 x 56 x 38 cm 56)(5:1)(46
Greutate robot (fara cablu) 8 kg
Greutate, ambalat 14 kg 18 kg
Latime de aspiratie 230 mm
Adancime maxima de functionare 4m
Indice de protectie Alimentare IPX3

Robot IPX8
Benzi de frecventa 2,400 GHz - 2,497 GHz
Putere de emisie de radiofrecventa +19,5 dBm

* depinde de model (consultati caseta de control pentru mai multe informatii)
* Clasa Il: aparat cu izolatie dubla sau izolatie consolidata care nu necesita impamantare.
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1.3. Principiul de functionare

Robotul este independent de sistemul de filtrare si poate functiona Tn mod autonom. Este suficient sa 1l conectati la
retea.

Se deplaseaza in mod optim pentru curatarea zonelor de bazin pentru care a fost conceput (in functie de model: fund,
pereti, linia apei sau doar fundul). Deseurile sunt aspirate si depozitate in filtrul robotului.

Robotul se poate utiliza:

- cu ajutorul unitatii de comanda, livrate Tmpreuna cu robotul,

- cu ajutorul unui smartphone sau al unei tablete compatibile cu aplicatia (a se vedea "3. Utilizarea aplicatiei (pentru
modelele iQ)").

3.5 metri minimum
<« - - - >

'ﬂ': Unitate de comanda
'E)': Carucior*
'E': Robot

E}: Cablu plutitor cu pivot

2
[P e

(E]
@

'E': Priza de curent

T Q. Cablu de alimentare
q ;@ G. Comanda de la distanta

ﬂ prin intermediul aplicatiei*

(*1n functie de model)
1.4. Pregatirea piscinei

demontabile. O piscina permanenta este construita in sol sau pe sol si nu poate fi demontata

B e Acest produs este destinat utilizarii in piscine montate permanent. Nu-l utilizati in piscine
si depozitata cu usurinta.

¢ Aparatul trebuie sa functioneze in apa din piscina cu calitatile urmatoare:

Temperatura apei ntre 10°C si 35°C
pH ntre 6,8 5i 7,6
Clor liber <3 mg/l

e Cand piscina este murdard, in special la punerea in functiune, indepartati resturile voluminoase cu ajutorul unui
minciog, pentru a optimiza performantele aparatului.

« Tndepértati termometrele, juciriile sau alte obiecte care ar putea s deterioreze aparatul.



2. Utilizare generala

2.1. Imersarea robotului

e Tntindeti cablul pe toatd lungimea sa, pe marginea bazinului, pentru a evita incurcarea lui in timpul imersarii
(v. imaginea &¥).

e Plasati-va la centrul lungimii piscinei pentru imersarea robotului (a se vedea imaginea 'B). Deplasarea robotului va fi
optimizata si Tncurcarea cablului redusa.

* Plonjati robotul in apa vertical (a se vedea imaginea 9).

e Miscati-l usor in toate directiile, pentru ca aerul continut in robot sa fie evacuat (a se vedea imaginea 'E’).

¢ Derulati suficient cablu in ap3, astfel incat robotul sa se poata deplasa in toata piscina. Restul cablului ramane intins
pe marginea piscinei (vezi imaginea's¥).

12
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2.2. Fixarea pe soclu

(1) (2]

2.3. Bransgarea alimentarii electrice

Pentru evitarea oricarui risc de electrocutare, de incendiu sau de ranire grava, va rugam sa
respectati urmatoarele instructiuni:

e Este interzisa utilizarea unui prelungitor electric pentru bransarea la unitatea de comanda.
® Avetigrija ca priza de curent sa fie accesibila in permanenta si cu usurinta, precum si la adapost
A de ploaie sau de improscari cu lichide.
¢ Unitatea de comanda este etansa la stropire, dar nu trebuie imersata in apa sau in orice alt
lichid. Unitatea nu trebuie instalata intr-un loc inundabil; tineti-o la o distanta de cel putin
3,5 metri fata de marginea bazinului si evitati sa o expuneti direct la soare.
¢ Plasati unitatea de comanda in apropiere de priza de curent.

1. Conectati cablul plutitor la unitatea de comanda.

2. Impingeti conectorul pana cand auziti 2 ,clic”-uri. Asigurati-vd ci ati impins bine conectorul. in caz contrar, reluati
operatiunea.

3. Conectati cablul de alimentare la retea. Conectati obligatoriu unitatea de comanda la o priza de curent protejata
printr-un dispozitiv de protectie la curenti diferentiali, reziduali de maxim 30 mA (daca aveti dubii, contactati un
tehnician autorizat).

4. Deconectati cablul plutitor de la unitatea de comanda.

(1) (2] 3]

(Fam
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2.4. Functiile unitatii de comanda

Unitatea de comanda va permite sa utilizati functiile principale sau sa conectati aparatul la reteaua Wi-Fi locala
(a se vedea "3. Utilizarea aplicatiei (pentru modelele iQ)" ).

Taste

Pornirea/oprirea ciclului de curatare

Schimbarea modului de curatare *

Mod Lift System ,,iesire apa” *

Initializarea conexiunii la iAquaLink™ *

o®@ 0

Initializarea conexiunii la Fluidra Pool™ *

[=

Indicatoare luminoase

al
]

Mod ,,Doar fund” activat *

|

4
hd

Mod ,,Fund + pereti + linia de apa ” activat *

Starea conexiunii Bluetooth™ *

o)

Starea conexiunii Wi-Fi *

* Tn functie de model
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2.5. Pornirea unui ciclu de curatare

A ¢ Nu folositi aparatul daca inchizatorul ruloului este inchis.

¢ Unitatea de comanda trece in starea de standby dupa 10 minute. Este suficient sa apasati pe o tasta pentru a iesi din
modul standby. Punerea pe standby nu opreste functionarea aparatului, daca acesta este in curs de curatare.

2.5.1. Alegerea modului de curatare

e Modul de curatare defineste suprafata care trebuie curatata si durata ciclului de curatare (in functie de model).

¢ Implicit, este preconfigurat un mod de curatare ,,Fund + pereti + linie de apa”. Un LED albastru indica modul ales.

¢ Ciclul de curatare poate fi modificat inainte de pornirea aparatului sau in timpul functionarii. Ciclul anterior se opreste.
Apasati ° pentru a incepe un nou ciclu. Timpul rdmas din ciclul anterior va fi resetat.

e Pentru modelele cu filtrare dubl3, rulati cateva cicluri fara filtrul foarte fin pentru deseuri
pentru a curata resturile voluminoase.

e Apasati pe 0 (Tn functie de model)

Suprafata de curatat

[ Doar fund

v b Fund + pereti + linia de apa

2.5.2. Lansarea ciclului de curatare

e Apasati pe o

Aparatul isi adapteaza strategia de deplasare in functie de modul de curatare pentru a optimiza rata de acoperire.

Sfat: imbunatatirea performantelor curatarii
0 La inceputul sezonului de inot, lansati mai multe cicluri de curatare in modul doar fund (dupa ce ati indepartat

resturile voluminoase cu ajutorul unui minciog).
O utilizare regulatd a robotului de curatat (fara a depasi 3 cicluri pe saptamana) va va permite sa beneficiati
de un bazin curat tot timpul, iar filtrul va fi mai putin colmatat.
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2.6. Scoaterea robotului din apa

A e Pentru a nu deteriora materialul, pentru scoaterea aparatului din apa sa folositi exclusiv
manerul.

2.6.1. Pentru modelele care nu dispun de modul Lift System

¢ Asteptati terminarea ciclului sau opriti aparatul apasand 0 .

¢ Aduceti robotul mai aproape de marginea piscinei tragand usor de cablul plutitor.

¢ Imediat ce este posibil, prindeti robotul de maner si scoateti-l incet din bazin, pentru ca apa din interior sa fie evacuata
(a se vedea imaginea 9).

2.6.2. Pentru modelele care dispun de modul Lift System «iesire apa» (in functie de model) @

Functia , Lift System” a fost conceputa pentru facilitarea scoaterii din apa a robotului. Aceasta poate fi activata in orice
moment, in timpul sau la terminarea unui ciclu de curatare.
¢ Daca robotul este orientat spre peretele dorit, apdsati scurt pe butonul . Robotul avanseaza spre perete.

¢ Daca robotul nu este orientat spre peretele dorit, mentineti apasat butonul @ : robotul pivoteaza pentru a se
indrepta spre peretele dorit. Eliberati butonul in momentul in care robotul este indreptat spre perete. Robotul
avanseaza spre perete.

e Robotul urca pe perete si ramane la linia apei.

e Utilizati manerul pentru a-l scoate complet din apa. Robotul expulzeaza apa printr-un jet, prin partea din spate, pentru
a deveni mai usor.
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2.7. Bunele practici dupa fiecare curatare

2.7.1. Curatarea filtrului imediat dupa scoaterea din apa

e Curatati filtrul cu apa curata imediat dupa scoaterea din apa, dupa fiecare ciclu de curatare,

g e Performanta aparatului poate scadea, daca filtrul este plin sau imbacsit.
fara a astepta uscarea deseurilor.

¢ Dupa fiecare ciclu de curatare, parcurgeti etapele de curatare a filtrului, a se vedea "4.2. Curatarea filtrului".

2.7.2. intindeti cablul pentru a reduce incurcarea acestuia

Comportamentul aparatului este afectat serios de incurcarea cablului. Un cablu care este corect descurcat va garanta
0 acoperire mai buna a piscinei.

* Deconectati cablul de la cutia de comand3 (€W).
¢ Descurcati cablul si ldsati-I la soare, astfel incat sa revina la forma initiala (ﬂ).
o Tnfisurati cablul incepand cu capétul cel mai apropiat de curatitor ('9).

1

S

2.7.3. Depozitarea robotului si strangerea cablului

- Clatiti robotul de curatat cu apa curata.
- Depozitati toate componentele astfel incat sa fie ferite de soare, umiditate si intemperii.

¢ Plasati robotul in pozitie verticala in locasul prevazut pe carucior pentru a se usca rapid. Rulati cablul cu atentie si
asezati-l pe manerul caruciorului (a se vedea imaginea &).

e Dupa aceea depozitati toate piesele la addpost de razele soarelui precum si de orice stropire cu apd. O husa de
protectie este disponibila optional (a se vedea imaginea ).

(1) o

Sfat: Dacad nu existad un carucior, strangerea cablului trebuie efectuata cu atentie. Odata rulat, cablul poate fi
asezat, de exemplu, pe un suport de perete.




3. Utilizarea aplicatiei (pentru modelele iQ)

Exista doua aplicatii disponibile in functie de model: iAquaLink™ si Fluidra Pool™.

Suport mobil Reteaua Wi-Fi Unitatea de comanda Robot de curatat
(smartphone sau tableta) local a robotului

IS &) ») 7

Aplicatiile iAquaLink™ si Fluidra Pool™ sunt disponibile pentru sistemele iOS si Android si ofera functii suplimentare.
Folositi aplicatia pentru a beneficia de functii avansate, cum ar fi asistenta pentru depanare prin introducerea codurilor
de eroare si pentru a avea control complet asupra robotului de curatare oriunde v-ati afla, in orice moment.

Tnainte de a instala aplicatia, trebuie:
e sa conectati cutia de control la o priza de alimentare;
e sa folositi un smartphone sau tableta cu Wi-Fi activat;

A e sa folositi o retea Wi-Fi cu semnal suficient de puternic atunci cand conectati unitatea de
control a robotului. Semnalul Wi-Fi trebuie sa fie detectabil in locul unde este utilizat robotul
si cutia de control (daca nu este, trebuie utilizata o solutie tehnica pentru amplificarea
semnalului existent);

e sa aveti parola retelei Wi-Fi de acasa pregatita.

3.1. Configurarea initiala a robotului in aplicatie

3.1.1. Configurarea initiala pentru aplicatia Fluidra Pool™

1. Activati Bluetooth™ pe smartphone inainte de a incepe.

2. Descarcati aplicatia Fluidra Pool™ din App Store (iOS) sau Google Play Store (Android).

3. Autentificati-va sau creati un cont.

4. n aplicatie urmati pasii pentru adaugarea unui echipament.

5. Apasati Utilizati codul QR si scanati codul QR de pe spatele cutiei de control pentru a incepe procesul de asociere.

3.1.2. Configurarea initiala pentru aplicatia iAquaLink™

. Descdrcati aplicatia iAquaLink™ din App Store (iOS) sau Google Play Store (Android).
. Autentificati-va sau creati un cont.

. Apasati pictograma + pentru a adauga un aparat nou.

. Selectati Robot de curatare.

. Selectati modelul dumneavoastra.

. Tn aplicatie urmati pasii pentru conectare.

o Ul hs WN

(*): Daca apare un mesaj de eroare sau conexiunea nu se realizeaza, consultati tabelul "5.3. Ajutor pentru
diagnosticarea conectarii la aplicatia".
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3.2. Functiile disponibile in cadrul aplicatiei

RE 46 -- iQ
RE 44 --iQ RE 47 --iQ
RE 45 --iQ XA 40 --iQ
Smartphone prin intermediul aplicatiei: X;b%&"ig‘ XL';'\OS)?A_}(IIQ
CNX 30iQ 50 XA iQ
0z 44 -- iQ CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ
Control la distanta (Wi-Fi) o o
° Pornirea ciclului de curdtare 0

Oprirea ciclului de curatare o

O & O

Ajustarea timpului de curatare

Monitorizarea progresului ciclului de o
curatare

<

Mod telecomanda

Functie Lift System: ajutor la iesire apa

Q@® @ 1

Q0 0 0

Alegeti modele preinregistrate de o
curatare
Optimizarea robotului prin actualizdri automate o

3.2.1. Programarea si pilotarea ciclurilor de curatare (in functie de model)

Din aplicatie:

e Porniti, opriti curatarea;

e Consultati timpul restant de curatare al ciclului in curs (afisare in ore si minute);

e Cresteti, reduceti timpul de curatare cu secvente de 15 minute (in functie de model);
e Alegeti modele preinregistrate de curatare.

¢ Noul mod de curatare se va activa pentru curatarea in curs si pentru toate ciclurile urmatoare.
¢ Durata ciclului de curatare poate varia in functie de parametrii alesi.

3.2.2. Mod telecomanda (in functie de model)

A o Activarea telecomenzii numai daca robotul este in raza vizuala.

¢ Robotul poate fi dirijat utilizand un smartphone sau o tableta drept telecomanda cu ajutorul optiunii ,Mod joystick”:.
.Apasati pe simboluri pentru a dirija robotul in mers inainte, mers inapoi, si pentru intoarcerile la stanga sau la dreapta -

¢ Dacd timpul de raspuns al robotului este relativ lung in urma unei actiuni cerute din aplicatie, verificati
semnalul retelei Wi-Fi, a se vedea "3.1. Configurarea initiald a robotului in aplicatie".




3.2.3. Modul ,iesire din apa” (in functie de model)

A e Activarea functiei Lift System numai daca robotul este in raza vizuala.

¢ Din aplicatie, apasati pe @ pentru a utiliza functia Lift System (a se vedea § "2.6.2. Pentru modelele care dispun de
modul Lift System «iesire apa» (in functie de model) @ ").
e Apdsati pe sagetile directionale pentru a pivota robotul spre dreapta sau spre stanga.

e Cand robotul este indreptat spre peretele dorit, apasati pe butonul ° pentru a-l face sa avanseze pana la perete.

3.2.4. Mesaje de eroare

Dacd este detectatd o eroare, pe ecranul initial A se va afigsa un simbol de avertizare.
e Apdsati pe simbolul de avertizare A pentru afisarea solutiilor de depanare, a se vedea "5.2. Alerte utilizatori".

e Apdsati pe Stergere eroare daca credeti ca ati rezolvat problema sau selectionati OK pentru a lasa robotul in modul
eroare si a diagnostica problema ulterior.

3.2.5. Meniul Parametri

n orice moment este posibilda modificarea anumitor parametri de configurare ai robotului, prin apasarea simbolului de

sus, din partea dreapta.
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a. IHILICcginerc

Pentru a asigura o viata cat mai lunga robotului, efectuati o inspectie a tuturor pieselor a caror
g curatare este detaliata in capitolul 4. Intretinere cel putin o data pe luna.

Pentru evitarea ranirilor grave:
e Debransati robotul de la reteaua electrica.

4.1. Curatarea robotului

e Aparatul trebuie curatat in mod regulat cu apa curata sau cu apa si putin sdpun. Nu se vor utiliza solventi.
e Clatiti aparatul cu apa limpede din abundenta.
¢ Nu l3sati aparatul sa se usuce in soare, pe marginea piscinei.

Sfat: Pentru a pastra integritatea aparatului si a garanta nivelul sau de performanta optima:

- Se recomanda schimbarea filtrului si a periilor la fiecare 2 ani,

- Se recomanda sa tineti cont de indicatorul de uzura de pe senile si sa inlocuiti senilele imediat ce s-a
atins nivelul maxim al indicatorului.

4.2. Curatarea filtrului

ﬁ e Performanta aparatului poate scadea, daca filtrul este plin sau imbacsit.
e Curatati filtrul cu apa limpede dupa fiecare ciclu de curatare.

e in cazul colmatarii filtrului, curatati-l cu o solutie acida (otet din alcool, de exemplu). Se recomand3 aceasta procedura
cel putin o data pe an, deoarece filtrul se colmateaza daca nu este utilizat mai multe luni (perioada hibernala).

9 0 Cu filtrare simpla
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4.3. Curatarea elicei

Pentru evitarea ranirilor grave:

ﬁ e Debrangati robotul de la reteaua electrica.
e Purtati obligatoriu manusi, pentru intretinerea elicei @ .

¢ Deschideti usita de acces la filtru ridicand inchizatorul (a se vedea imaginea 'B).

e Tndepértati filtrul (a se vedea imaginea G).

¢ Introduceti o surubelnita in orificiile prevazute in acest scop (in cele doua orificii aflate fatd in fata) si exercitati
o presiune spre dreapta pentru a slabi ghidajul fluxului in sens invers acelor de ceasornic (la prima demontare, ghidajul
fluxului este strans puternic) (a se vedea imaginea '9).

¢ Odata ce ghidajul fluxului este slabit, desurubati-l cu ména (a se vedea imaginea '9).

« Tndepértati ghidajul fluxului ridicadndu-I (a se vedea imaginea €J).

¢ Echipati-va cu manusi si trageti de elice, tinand-o cu fermitate pentru a o scoate (a se vedea imaginea G si 0).

« Tndepértati resturile (frunze, pietre, ...) care ar putea bloca elicea.

A e Dupa ce ati efectuat curatarea, fixati la loc ferm, elicea si filtrul.
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4.4. Schimbarea periilor

Periile sunt uzate?

* Tnlocuiti periile dacd martorii de uzuré se aseamdna cu urmatorul caz G:

L = h) ———— - 1 -
; ) =
— -— T —] - - ?
x = vy — L ...‘ i oy S— e 4
. T — ' T/ (]
el e AL - e p— il
R W = i ') , S — — N
-u..._,_“_'_,_._——-—'—'_'_'_'_‘_"‘—'—'_'_‘_‘“--,_\_u -.._'_\_,_...--'—_-—'—'_'_‘_‘—'-.—-—'—'_‘—H..\_‘_..

Indepartati periile uzate

e Scoateti limbile din gaurile in care au fost fixate, apoi indepartati periile.

Pozitionarea noilor perii

¢ Trageti marginea fara limbi pe sub suportul periei (a se vedea imaginea 'B).
¢ Rulati peria in jurul suportului ei si glisati limbile in gaurile de fixare si trageti de capatul fiecarei limbi pentru a face

sa treacd marginea acesteia prin fanta (a se vedea imaginea %).
¢ Taiati limbile cu ajutorul unei foarfeci, ca sa fie la acelasi nivel cu celelalte lamele (v. imaginea '9).




5. Depanarea

e Tnainte de a contacta distribuitorul, efectuati cateva verificiri simple, in caz de defectiune, cu

A

ajutorul tabelelor urmatoare.
e Daca problema persista, contactati vanzatorul.

. a : Actiuni rezervate unui tehnician calificat.

5.1. Comportamentele aparatului

O parte a bazinului nu este
curatata in mod corect

o Reluati etapele de imersare (v. § "2.1. Imersarea robotului") variind locul de imersarii

n piscind pana la gasirea pozitiei optime.

Pozitionarea cablului poate limita miscarile robotului: asigurati-va ca s-a derulat
suficient cablu Tn piscina si ca restul cablului este bine intins pe marginea piscinei.
Filtrul este plin sau Tmbacsit: curatati-I.

Aparatul nu se asaza bine pe
fundul piscinei

A ramas aer n coca aparatului. Reluati etapele de imersare (a se vedea
§ "2.1. Imersarea robotului").

Filtrul este plin sau Tmbacsit: curatati-l (a se vedea "4.2. Curatarea filtrului").

Daca filtrul ramane colmatat in ciuda acestei curatari: inlocuiti-I.

. c
Elicea este deteriorata: a

Aparatul nu se urca pe pereti
sau nu mai urca pe peretii
piscinei asa cum facea initial

Verificati dacd ati ales modul Fund/Pereti/Linie de apa.

Tn modul Fund/Pereti/Linie de ap4, aparatul de curdtare nu urcd sistematic pe pereti.
Frecventa variaza in timpul ciclului. Curatatorul nu urca neaparat peretii la inceputul
ciclului. Pentru a fi siguri ca curatatorul nu urca niciodata pe pereti, este necesar sa
se observe comportamentul acestuia timp de cca 20 minute.

Filtrul este plin sau infundat: curatati-l cu apa proaspata. Daca filtrul este infundat,
curatati-l cu o solutie acidd (otet din alcool, de exemplu). inlocuiti filtrul dac3 este

necesar. a;
Senile sunt slabite: contactati distribuitorul dvs. pentru a le inlocui .
Curatati supapa de retinere fara a o scoate.

Exista resturi/obiecte care fimpiedicd functionarea bypass-ului: contactati
distribuitorul pentru a-l curata

Chiar daca apa pare limpede, in piscina dumneavoastra sunt prezente alge
microscopice. Ele nu sunt vizibile cu ochiul liber, dar fac peretii alunecosi si impiedica
aparatul sa se urce pe pereti. Efectuati o clorurare de soc si reduceti usor pH-ul. Nu

lasati aparatul in apa in timpul tratamentului de soc.

La pornire, robotul nu
executa nicio miscare

Verificati ca priza de curent la care este conectata unitatea de comanda sa fie
alimentata.

Asigurati-va ca a fost lansat un ciclu de curdtare si ca indicatoarele luminoase sunt
aprinse.

Cablul se incurca

Desfasurati in piscina lungimea maxima a cablului si intindeti restul de cablu pe
marginea piscinei.

Unitatea de comanda nu
raspunde la nicio apdsare pe
taste.

Deconectati cablul de alimentare de la priza de curent, asteptati 10 secunde si
reconectati-l.

Daca problema persistd, contactati distribuitorul a‘*:
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5.2. Alerte utilizatori

¢ Indicatorul luminos de stare de la unitatea de comanda lumineaza intermitent pentru a semnala utilizatorului existenta

unei alerte. Urmati solutiile de depanare sugerate mai jos.

o Alertele pentru utilizatori sunt accesibile si in aplicatia (la modelele iQ).

LED Power sau LED

Pornire g———

Afisare n
aplicatia (in
functie de model)

Comunicare

Solutii

Debransati robotul, apoi rebransati-I.

Verificati ca firul electric sa fie bine conectat la
unitatea de comanda.

Verificati ca nimic sa nu interfereze cu zona de
conectare a cablului.

Daca problema nu este rezolvatda in acest fel,
contactati distribuitorul pentru o diagnosticare
completa.

Motor tractiune
dreapta
Motor tractiune
stanga
Consum motor
tractiune dreapta
Consum motor
tractiune stanga

Verificati ca deseurile sau cablul sa nu impiedice
periile sau senilele sa se roteasca in mod liber.
Verificati ca nimic sa nu interfereze cu zona de
conectare a cablului.

Intoarceti fiecare roata cu un sfert de rotatie in
acelasi sens, pana obtineti o rotatie continua

Daca problema nu este rezolvata in acest fel,
contactati distribuitorul pentru o diagnosticare
completa.

Robot in afara apei

Opriti robotul.

Curatati cu atentie filtrul.

Repuneti-l in apa, agitandu-l, pentru a elibera
bulele de aer.

Reporniti ciclul.

Daca problema nu este rezolvata in acest fel,
contactati distribuitorul pentru o diagnosticare
completa.

Motor pompa
Consumul
motorului pompei

Verificati ca deseurile sau firele de par sa nu
blocheze elicea.

Curatati cu atentie filtrul.

Daca problema nu este rezolvatd in acest fel,
contactati distribuitorul pentru o diagnosticare
completa.

Actualizare
nereusita sau
incompleta

Deconectati cutia de comanda pentru cel putin
15 secunde.

Inchideti aplicatia.

Conectati cutia de comanda la aparatul de curatat.
Conectati cutia de comanda la retea.

Verificati daca cutia de comanda este conectata
corect la reteaua Wi-Fi de acasd (LED-ul este
aprins).

In aplicatia, selectati dispozitivul de curatare si
faceti clic pe ,,Actualizare”.

1%

Aprindere intermitenta foarte rapida

Actualizare in curs

Asteptati terminarea actualizarii.
Nu debransati cablul de alimentare al robotului in
timpul actualizarii.

Nu este cazul

Eroare de
conexiune

Controlati starea ledurilor Bluetooth/WiFi ale
unitatii de comanda si urmati etapele descrise
in tabelul "5.3. Ajutor pentru diagnosticarea
conectarii la aplicatia".

Nu este cazul

Un punct rosu
apare in lista
,Aparatele mele”

Daca problema persista, contactati distribuitorul aiz

Aparatul nu este bransat sau nu este conectat
la reteaua wifi locald. Daca punctul este rosu in
timp ce unitatea de comanda este bransata si
dacd simbolurile Bluetooth/WiFi sunt aprinse,
reactualizati ecranul (prin alunecarea degetului de
sus in jos).

Daca punctul devine verde: aparatul este gata de
utilizare.



Stergerea unui cod de eroare

Din unitatea de comanda:
¢ Dupa ce ati urmat solutiile de depanare, apasati pe indiferent ce tasta pentru a sterge codul de eroare (cu exceptia

butonul ""El)
utonulul .

Din aplicatia:

¢ Dupa ce ati urmat solutiile de depanare, apdsati pe Stergere eroare.

5.3. Ajutor pentru diagnosticarea conectarii la aplicatia

comanda:

¢ \Versiunea aplicatiei

e
0

Ledul
lumineaza
intermitent.

Toate ledurile sunt
stinse.

utilizate este depasita.

e Actualizati versiunea aplicatiei.

Unitatea de comanda
este conectata la router,
dar nu la serverul cloud
(LAN conectat, WEB
neconectat).

Router 5Ghz
incompatibil.

Luminozitate foarte
mare.

Contactati furnizorul de internet.

Debransati unitatea Wi-filocala timp de 10 secunde. Bransati
din nou unitatea Wi-fi si observati daca ledurile se aprind.
Verificati conexiunea la internet — este posibil ca reteaua sa
fie in pand.

Inlocuiti router-ul.

Acoperiti aparatul pentru a-l proteja de razele soarelui si
verificati ca indicatorii luminosi sa se aprinda.

Unitate de comanda
debransata:

Conectati unitatea de comanda (a se vedea "2.3. Bransarea
alimentarii electrice").

Pana de curent.

o Verificati ca intrerupatorul sa fie sub tensiune.
e \Verificati ca priza de curent sa fie alimentata cu electricitate,

bransand un alt aparat, de exemplu.

Intreruperea conexiunii
la internet.

Verificati conexiunea la internet — este posibil ca reteaua sa
fie in pana.

Ledul = este
stins.

—
Ledul &

este aprins dar
conexiunea Wi-Fi
este inexistenta
(sau fluctuanta).
Mesajul ,Eroare
conexiune” se
afiseaza pe ecranul
aplicatiei.

Tntreruperea conexiunii
la internet.

Semnal Wi-Fi slab*.

Unitatea de comanda
este prea departe de
unitatea Wi-Fi locala.

Verificati conexiunea la internet — este posibil ca reteaua sa

fie in pana.

Asigurati-va ca aveti un semnal Wi-Fi suficient de puternic.

Exista mai multe moduri de a verifica forta semnalului Wi-Fi:

- Debransati router-ul (unitatea) Wi-Fi local si rebransati-I.

- Cu ajutorul unui laptop accesati tabloul de configurare
pentru a vedea starea conexiunilor la retele. Verificati
forta semnalului din reteaua Wi-Fi pe laptop observand
starea unitatii de comanda.

- Cu ajutorul unui smartphone sau a unei tablete, instalati
aplicatia. Verificati forta semnalului din reteaua Wi-Fi
pe laptop pe suportul mobil, observand starea unitatii
de comanda. Daca semnalul retelei Wi-Fi este slab,
preconizati instalarea unui repetitor Wi-Fi.

- Utilizarea unei aplicatii destinata analizarii retelei Wi-Fi:

_ existd mai multe astfel de aplicatii in i0OS sau Android.

In momentul primei configurari, plasati unitatea de comanda

a robotului cat mai aproape de router (box) Wi-Fi local. Nu

utilizati prelungitoare electrice (a se vedea "2.3. Bransarea

alimentarii electrice"), apoi reluati etapele de configurare (a

se vedea "3.1. Configurarea initiala a robotului in aplicatie"):

F—
- Candledul

s-a aprins, bransati unitatea de comanda
in apropierea piscinei.
< — . - .
- Dacd ledul £ nu se aprinde, bransati din nou unitatea
de comanda cat mai aproape de casa.
« — . N
- Dacd ledul " tot nu se aprinde, preconizati montarea

unui repetor de semnal Wi-Fi.
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comanda:

o
—

e Ledul & este
aprins si este afisat
mesajul ,PROG” (in
functie de model).
OO G * Actualizarea programului | o Asteptati terminarea actualizarii.

se afiseaza in este n curs de

o desfisurare ¢ Nu debransati cablul de alimentare al robotului in timpul

' actualizarii.
¢ Butoanele nu pot fi

activate.
e Ledul 9 nu este
aprins in timpul

acestei operatii.

*Un semnal Wi-Fi slab poate fi in legatura cu mai multe cauze
- Distanta dintre router (box) si unitatea de comanda a robotului,

- Tipul de router (box),

- Numarul de pereti ce separa router-ul (box) si unitatea de comanda a robotului,
- Furnizorul de internet

- etc...

Reciclarea

Acest simbol cerut de Directiva europeand WEEE 2012/19/UE (Directiva privind deseurile de echipamente
electrice si electronice) inseamnad ca aparatul dvs. nu trebuie eliminat ca deseu n containerul pentru gunoi.
El va face obiectul unei colectari selective, in vederea reutilizarii, reciclarii sau valorificarii sale. Daca aparatul
contine substante potential periculoase pentru mediu, acestea vor fi eliminate sau neutralizate. Solicitati
informatii de la distribuitor cu privire la modalitatile de reciclare.
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Preklad pévodného navodu z francuizstiny
¢ Tato prirucka obsahuje pokyny, ktoré je potrebné dodrziavat pri instalacii, pouzivani a udrzbe
zariadenia.

e Aby ste predisli vazZnym alebo smrtelnym zraneniam, materidlnym Skodam a zruseniu platnosti
zaruky, pred pouzitim zariadenia si precitajte bezpecnostné upozornenia a zarucny list.
¢ Tieto dokumenty si uschovajte a odovzdajte na neskorsie nahliadnutie pocas celej Zivotnosti
A zariadenia.
e Akakolvek distribucia alebo uprava tohto dokumentu akymkolvek sposobom je bez
predchadzajiceho sthlasu vyrobcu zakazana.
¢ Vyrobca neustale vyvija svoje vyrobky s cielom zlepsit ich kvalitu a vyhradzuje si pravo tplne

alebo ¢iastoéne zmenit vlastnosti vyrobku alebo obsah tohto dokumentu bez predchadzajuceho
upozornenia.

OBSAH

1. Informacie pred pouzitim 382
1.1. Popis 382
1.2. Technické vlastnosti a znacenie 383
1.3. Princip Cinnosti 384
1.4. Priprava bazéna 384
2. VSeobecné pouzitie 385
2.1. Ponorenie robota 385
2.2. Upevnenie na podstavec 386
2.3. Pripojenie elektrického napajania 386
2.4. Funkcie ovladacej jednotky 387
2.5. Spustenie cyklu Cistenia 388
2.6. Vyber robota z vody 389
2.7. Osvedcené postupy po kazdom cisteni 390
3. Pouzivanie aplikacie (na modeloch iQ) 391
3.1. Prva konfiguracia robota 391
3.2. Funkcie dostupné v aplikacii 392
4. Udriba 394
4.1. Cistenie robota 394
4.2. Cistenie filtra 394
4.3. Cistenie vrtule 395
4.4. Vymena kief 396
5. RieSenie problémov 397
5.1. Spravanie sa zariadenia 397
5.2. Upozornenia pre pouzivatela 398
5.3. Pomocnik diagnostiky pre pripojenie k aplikacii 399

365



1. Informacie pred pouzitim

1.1. Popis

RE 46 -- iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50--iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 --iQ
CNX 50 - iQ

RE 44 --iQ
XA 30 --iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 --iQ

Robot + plavajuci
kabel
Ovladacia
jednotka

Podstavec

Suprava vozika

Jednoducha
filtracia (100 p)
Dvojita filtracia

(150 / 60 )

Q9 W oe o O
0000000

0000000
0000000
0000000
0000 00

Ochranny plast

0: Sucast dodavky

: Dostupné volitelné doplnky
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1.2. Technické vlastnosti a znacenie

1.2.1 Technické vlastnosti

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 . XA 40 -- iQ
A 20 AES0 i | XA50-iQ
30 XA iQ RE 45 --iQ .
0 XA ) 40 XA iQ
0 XA CNX 30--iQ 50 XA i
0Z 44 -iQ iQ
0 CNX 40 --iQ
0 CNX 50 --iQ
Napajacie napdtie ovladacej 220-240 / 100 - 240 V striedavého napétia*, 60 Hz, trieda II**
jednotky
Napajacie napatie robota 30V jednosmerného napatia
Maximalny prikon 100 W max alebo 150 W max* 150 W
Dizka kdbla 15m 18 m
Objem filtra 4]
Rozmery robota (D x H x V) 41 x 42 x 28 cm
Rozmery obalu (D x Hx V) 56 x 56 x 38 cm 56xC5:1x46
Hmotnost robota (bez kdbla) 8 kg
Hmotnost s obalom 14 kg 18 kg
Sirka nasavania 230 mm
Maximalna pracovna hibka 4m
Napajanie IPX5
Index ochrany
Robot IPX8
Frekvencné pasma 2,400 GHz - 2,497 GHz
Radiofrekvencny vysielaci vykon +19,5 dBm

* Podla modelu (dalSie informécie ndjdete v ovladacom paneli).
* Trieda II: zariadenie s dvojitou alebo zosilnenou izolaciou, ktoré nevyzaduje uzemnenie.
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1.3. Princip Cinnosti

Robot je nezavisly od filtratného systému a moze pracovat samostatne. Staci ho zapojit do elektrickej siete.

Pohybuje sa optimalnym sp6sobom, aby vycistil oblasti bazéna, pre ktoré bol navrhnuty (v zavislosti od modelu: dno,
steny, hladina vody alebo len dno). Necistoty sa nasavaju a ukladaju do filtra robota.

Robot sa moze pouZivat:

- prostrednictvom ovladace] jednotky, ktora je suéastou robota,

- prostrednictvom smartfénu alebo tabletu kompatibilného s aplikaciou (pozri 3. PouZivanie aplikacie (pre modely iQ)“).

%- minimalne 3,5 metra
l 0)) - - - - -»:
. ' G Q: Ovladacia jednotka
\ E}: Vozik*
G: Robot

o E}: Plavajuci kabel

(E)

s oto¢nym Capom

.@/ G: Sietova zasuvka
;@ 0. Napajaci kibel
¢ @: Dialkové ovladanie

ﬂ prostrednictvom aplikacie *

(*v zavislosti od modelu )

1.4. Priprava bazéna

v demontovatel'nych bazénoch. Trvaly bazén je namontovany na zemi alebo v zemi a neda sa

g e Tento produkt je ur€eny na pouzivanie v bazénoch instalovanych natrvalo. NepouzZivajte ho
lahko demontovat alebo vybrat.

¢ Zariadenie musi fungovat v bazénovej vode, ktord ma nasledujicu kvalitu:

Teplota vody 0Od 10°Cdo 35°C
pH 0d 6,8do 7,6
Volny chlor <3 mg/l

¢ Ked je bazén Spinavy, najma pocas uvadzania do prevadzky, vyberte pomocou podberaku velmi velké necistoty, aby
ste optimalizovali vykon zariadenia.

e Vlyberte teplomery, hracky a iné predmety, ktoré by mohli poskodit zariadenie.
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2. Vseobecné pouzitie

2.1. Ponorenie robota

e Roztiahnite celu dizku kabla vedla bazéna, aby ste zabranili zamotaniu kabla pocas ponorenia (pozri obrazok 'B).
« Postavte sa do stredu di?ky bazéna a ponorte robota (pozri obrazok G). Pohyb robota bude optimalizovany a znizZuje

sa riziko zamotania kabla.
¢ Ponorte robot zvisle do vody (pozri obrazok 9).

¢ Jemne s nim pohybujte vo vSetkych smeroch tak, aby mohol uniknat vzduch, ktory obsahuje (pozri obrazok 'E').
e Odvifite vo vode dostatoént dizku kabla, aby sa robot mohol pohybovat po celom bazéne. Zvy$ok kabla zostava

roztiahnuty pri bazéne (pozri obrazok 6).

2]

-—p

llllllllllllll%. :
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2.2. Upevnenie na podstavec

(1) (2]

2.3. Pripojenie elektrického napajania

Aby ste predisli riziku trazu elektrickym pridom, poZiaru alebo vaZnemu zraneniu, postupujte
podla nasledujticich pokynov:

¢ Na pripojenie k ovladacej jednotke sa nesmie pouZivat predlZovaci kabel.

o Zabezpeéte, aby bola sietova zasuvka vidy a l'ahko pristupna a chranena pred daidom alebo
A postriekanim.

e Ovladacia jednotka je odolna voéi striekajucej vode, ale nesmie byt ponorena do vody alebo
inej kvapaliny. Nesmie sa inStalovat na mieste, ktoré mdze byt zaplavené. Uchovavajte ju
aspon 3,5 m od okraja bazéna a nevystavujte ju priamemu slne€nému Ziareniu.

® Umiestnite ovladaciu jednotku v blizkosti sietovej zasuvky.

1. Pripojte plavajuci kdbel k ovladacej jednotke.

. Skontrolujte, ¢i je konektor Uplne zatlac¢eny. V opacnom pripade zopakujte postup.

3. Pripojte napajaci kabel. Ovladaciu jednotku musite bezpodmieneéne pripojit k sietovej zasuvke chranenej priudovym
chranicom s hodnotou maximalne 30 mA (v pripade pochybnosti kontaktujte kvalifikovaného technika).

4. Odpojte plavajuci kabel od ovladacej jednotky.

N

B>
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2.4. Funkcie ovladacej jednotky

Ovladacia jednotka umozZfiuje pouzivat hlavné funkcie alebo pripojit zariadenie k domdacej Wi-Fi sieti
(pozri ,,3. Pouzivanie aplikacie (pre modely iQ)“ ).

Tlacidla
Spustenie/zastavenie Cistiaceho cyklu m

Zmena rezimu Cistenia *

ReZim vyberania z vody , Lift System” *

Inicializacia pripojenia k iAquaLink™ *

o®@ 0

Inicializacia pripojenia k Fluidra Pool™ *

[=

Stavové kontrolky

Rezim ,Len dno“ je aktivovany *

ReZzim ,,.Dno + steny + hladina vody“ aktivovany *

Stav pripojenia Bluetooth™ *

R

Stav Wi-Fi pripojenia *

* V zavislosti od modelu
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2.5. Spustenie cyklu Cistenia

A * Nepouzivajte zariadenie, ak je roleta zatiahnuta.

¢ Po 10 minutach sa ovladacia jednotka prepne do pohotovostného reZzimu. Ak chcete opustit pohotovostny rezim, staci
stlacit lubovolné tlacidlo. Prechod do pohotovostného reZzimu nezastavuje ¢innost zariadenia, ak vykonava Cistenie.

2.5.1. Vyber reZimu Cistenia

* ReZim cistenia definuje Cistenu plochu a trvanie Cistiaceho cyklu (v zavislosti od modelu).

e V predvolenom nastaveni je prednastaveny rezim Cistenia ,,Dno + steny + hladina vody“. Modry LED kontrolny
indikator signalizuje zvoleny rezim.

e Cyklus ¢istenia mozno zmenit pred spustenim zariadenia alebo pocas jeho prevadzky. Predchadzajuci cyklus sa vypne.
Stlacenim 0 spustite novy cyklus. Zostavajuci ¢as predchdadzajuceho cyklu sa vynuluje.

¢ V pripade modelov s dvojitou filtraciou vykonajte niekolko cyklov bez velmi jemného filtra na
drobné necistoty, aby ste vykonali predbezné Cistenie.

e Stladte 0 (v zavislosti od modelu)

Povrch, ktory sa ma vygistit

7 Samostatné dno

v b Dno + steny + hladina vody

2.5.2. Spustenie cyklu Cistenia

e Stlacte o

Zariadenie prispdsobi svoju stratégiu pohybu rezimu Cistenia, aby optimalizovalo mieru pokrytia.

Rada: zlepsite Cistiaci vykon
0 Na zacCiatku kupacej sezény vykonajte niekolko Cistiacich cyklov v rezime Cistenia len dna (po odstraneni

velkych necistot pomocou podberaka).
Pravidelné pouzivanie Cistiaceho robota (bez prekro¢enia 3 cyklov tyzdenne) vam umozni mat bazén vidy
Cisty a filter menej upchaty.
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2.6. Vyber robota z vody

A o Zariadenie zdvihajte z vody len za rukovit, aby ste ho neposkodili.

2.6.1. Pre modely bez reZimu vyberania z vody Lift System

¢ Pockajte na dokoncenie cyklu alebo vypnite zariadenie stlacenim o .
¢ Priblizte robot k okraju bazéna pomalym tahanim za plavajuci kabel.

e Robot ¢o najskér uchopte za rukovit a opatrne ho vyberte z bazéna, aby vytiekla voda, ktord obsahuje
(pozri obrazok €¥).

2.6.2. Pre modely s rezimom ,vyberania z vody* Lift System (v zavislosti od modelu) @

Funkcia ,, Lift System” bola navrhnuta tak, aby ulahdila vyberanie robota z vody. MéZe sa aktivovat kedykolvek, pocas
cyklu Cistenia alebo na jeho konci.

e Ak je robot otoceny k poZzadovanej stene, kratko stlacte tlacidlo . Robot sa pohybuje smerom k stene.

e Ak robot nie je otoceny k pozadovanej stene, podrzte tlacidlo stlacené: robot sa otdca a pohybuje sa smerom
k pozadovanej stene. Ked' je otoceny k stene, uvolnite tlacidlo. Robot sa pohybuje smerom k stene.
¢ Robot stlpa po stene a zostane na hladine vody.

Pomocou rukovate ho cely vytiahnite z vody. Robot vytla¢a vodu pomocou spatného prudu, aby bol fahsi.
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2.7. Osvedcené postupy po kazdom cisteni

2.7.1. Vydistite filter okamzite po vybrati zariadenia z vody

g ¢ Vykon zariadenia sa méZe zniZit, ak je filter plny alebo zneéisteny.

e Vycistite filter ¢istou vodou okamzite po vybrati zariadenia z vody po kazdom cistiacom cykle
bez toho, aby ste cakali na vysusenie necistot.

e Po kazdom ¢istiacom cykle postupujte podla pokynov na €istenie filtra, pozri ,4.2. Cistenie filtra®.

2.7.2. Rozlozte kdbel, aby bol menej zamotany

Na prevadzku zariadenia ma velky vplyv zamotanie kabla. Riadne rozmotany kabel zaruci lepsie pokrytie bazéna.
¢ Odpojte kabel od ovladacej skrinky (IB).

* Rozmotajte kabel a poloZzte ho na sInko, aby sa vratil do povodného tvaru (G).

e Zrolujte kabel po¢nuc koncom kabla, ktory je najblizsie k Cistiacemu robotu (6).

1

.

2.7.3. UlozZenie robota a kabla

- VSetky prvky skladujte mimo dosahu slnecného Ziarenia, vlhkosti a poveternostnych

g - Oplachnite Cistiaci robot Cistou vodou.
vplyvov.

¢ PoloZte robot v zvislej polohe na vozik tak, aby sa rychlo vysusil. Kibel opatrne namotajte a polozte na rukovét vozika
(pozri obrazok 'B).

e Uskladnite vSetky prvky mimo dosahu slne¢ného Ziarenia a striekajucej vody. Ako volitelné vybavenie je k dispozicii
ochranny plast (pozri obrazok 'B).

(1) (2]

odloZeny na nastenny drziak.

o Rada: Ak nie je k dispozicii vozik, mali by ste tieZ starostlivo uloZit kabel. Po zvinuti m6ze byt kabel napriklad




3. Pouzivanie aplikacie (pre modely iQ)

K dispozicii st dve aplikacie v zavislosti od modelu: iAquaLink™ a Fluidra Pool™.

Ovladacia
Prenosné zariadenie Domaca Wi-Fi JEdEOtka Cistiaci robot
(smartfén alebo tablet) siet robota

Aplikacie iAquaLink™ a Fluidra Pool™ su k dispozicii pre systémy iOS a Android a poskytuju dodatoc¢né funkcie.
Vdaka aplikacii mozete vyuzivat pokrodilé funkcie, ako je pomoc pri rieSeni problémov zaddvanim chybovych kdédov,
a mat Cistiaci robot vidy a kdekolvek tUplne pod kontrolou.

Pred instaldciou aplikacie:
e Pripojte ovladaciu skrinku k elektrickej sieti.
e Pouzite smartfén alebo tablet s podporou Wi-Fi.

A ® Pri pripajani k riadiacej jednotke ¢istiaceho robota pouzivajte siet Wi-Fi s primerane silnym
signalom. Wi-Fi signal musi byt detegovatelny v mieste, kde sa pouZiva ¢istiaci robot a riadiaca
jednotka. Ak tomu tak nie je, je potrebné zabezpelit technické rieSenie na zosilnenie
existujuceho signalu.

e Majte pripravené heslo k domacej sieti Wi-Fi.

3.1. Prva konfiguracia cistiaceho robota pre aplikaciu

3.1.1. Prva konfiguracia Cistiaceho robota pre aplikaciu Fluidra Pool™

1. Najprv si aktivujte Bluetooth™ na smartféne.

2. Stiahnite si aplikaciu Fluidra Pool™ z obchodu App Store (iOS) alebo Google Play Store (Android).

3. Prihlaste sa do nej alebo sa zaregistrujte.

4. Na pridanie zariadenia postupujte podla pokynov v aplikacii.

5. Stla¢te PouZit QR kéd a naskenujte QR kdd na zadnej strane ovladacej skrinky, aby ste spustili proces parovania.

3.1.2. Prva konfiguracia Cistiaceho robota pre aplikaciu iAquaLink™

. Stiahnite si aplikaciu iAquaLink™ z obchodu App Store (iOS) alebo Google Play Store (Android).
. Prihlaste sa do nej alebo sa zaregistrujte.

. Na pridanie nového zariadenia stlacte ikonu +.

. Zvolte Cistiaci robot.

. Vyberte si model.

. Na vykonanie pripojenia postupujte podla pokynov v aplikacii.

o Ul hs WN

(*): Ak sa zobrazila chybové sprava alebo sa vam nepodarilo pripojit, pozrite si tabulku ,5.3. Pomocnik
diagnostiky pre pripojenie k aplikacii“.
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3.2. Funkcie dostupné v aplikacii

RE 46 —-iQ
RE 44 - iQ RE 47 —-iQ
RE 45 - iQ XA 40 --iQ
. , . XA 30 -- iQ XA 50 - iQ
Smartfén prostrednictvom aplikacie: 30 XA iQ 40 XA iQ
CNX 30iQ 50 XA iQ
0z 44 - iQ CNX 40 - iQ
CNX 50--iQ
Dialkové ovladanie (Wi-Fi) o o
° Spustenie cyklu Cistenia o

Zastavenie cyklu Cistenia o

O 00

Uprava ¢asu cyklu

Monitorovanie priebehu cyklu o
Cistenia

<

Rezim dialkového ovladania

Funkcia Lift System: pomdcka na
vyberanie z vody

Vyberate vopred uloZené rezimy
Cistenia

RICKESIN

< B<
< B < B <)

Optimalizacia robota automatickymi aktualizaciami

3.2.1. Programovanie a ovladanie cyklov Cistenia (podla modelu)

Pomocou aplikacie:

* spustate, zastavujete Cistenie,

kontrolujte zostavajlici €as Cistenia aktualneho cyklu (zobrazenie v hodinach a minutach),
predlZujete, skracujete cas Cistenia po 15 minutach (v zavislosti od modelu),

vyberate vopred uloZené rezimy Cistenia.

* Novy rezim Cistenia sa aktivuje pri aktualnom Cisteni a vo vsetkych buducich cykloch.
¢ Trvanie cyklu Cistenia sa méze liSit v zavislosti od zvolenych parametrov.

3.2.2. ReZim dialkového ovladania (v zavislosti od modelu)

A o Dialkové ovladanie aktivujte len vtedy, ak je robot na dohlad.
¢ Robot mdze byt nasmerovany pomocou smartfénu alebo tabletu, ktoré slizia ako dialkové ovlddanie vdaka ,reZzimu
joystick“:

- Stlacenim ikon nasmerujete robota dopredu, dozadu a otocite dol'ava alebo doprava.
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e Ak je doba odozvy robota na akciu poZzadovanu v aplikacii relativne dlha, skontrolujte signal Wi-Fi siete.
BlizSie informacie ndjdete v Casti ,,3.1. Prva konfiguracia Cistiaceho robota pre aplikaciu”.

3.2.3. ReZim vyberania z vody ,, Lift System” (v zavislosti od modelu)

A e Funkciu Lift System aktivujte len vtedy, ak je robot na dohlad.

e V aplikacii stlacte @ a pouzite funkciu Lift System (pozri odsek ,2.6.2. Pre modely s reZimom ,vyberania z vody*
Lift System (v zavislosti od modelu) @ “).

¢ Stlacenim smerovych Sipok robot otocite doprava alebo dolava.

¢ Ked'je robot otoceny k poZzadovanej stene, stlacte tlacidlo ° aby sa presuval k stene.

3.2.4. Chybové hlasenia

Ak sa zisti chyba, na domovskej obrazovke sa zobrazi vystrazny symbol A

e Stlacenim vystrazného symbolu A zobrazite rieSenia problémov, ako je uvedené v casti ,5.2. Upozornenia pre
pouZivatela”,

e Ak je problém vyrieSeny, stlatte tladidlo Vymazat chybu alebo ak chcete robot nechat v chybovom reZime
a diagnostikovat problém neskor, stlacte tlacidlo OK.

3.2.5. Ponuka Parametre

Niektoré konfiguracné nastavenia robota mozete kedykolvek zmenit stlacenim ikony vpravo hore.
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4. Udrzba

Aby bola zaistena ¢o najdlhsia Zivotnost robota, skontrolujte vietky diely, ktorych &istenie je
9 popisané v kapitole 4. Udrzba aspon raz za mesiac.

Aby ste zabranili viZnemu zraneniu:
e Odpojte elektrické napajanie robota.

4.1. Cistenie robota

¢ Zariadenie sa musi pravidelne Cistit ¢istou alebo jemne mydlovou vodou. NepouZivajte rozpustadlo.
e Oplachnite zariadenie dostatocnym mnozstvom Ccistej vody.
¢ Nenechajte zariadenie susit na slnku na okraji bazéna.

Rada: Z dévodu zachovania neporusenosti zariadenia a zarucenia optimalnej trovne jeho vykonu:
- sa odporuca kazdé 2 roky menit filter a kefy,

- sa odporuca zohladnit indikator opotrebenia na pasoch pohonu a vymenit ich, len éo sa objavi
indikator.

4.2. Cistenie filtra

ﬁ ¢ Vykon zariadenia sa mdze zniZit, ak je filter plny alebo zneéisteny.
e Po kazdom cykle Cistenia vycistite filter Cistou vodou.

¢ Ak je filter upchaty, vycistite ho kyslym roztokom (napriklad bielym octom). Odporucéa sa urobit to aspon raz rocne,
pretoze filter sa upcha, ak sa nepouziva niekolko mesiacov (pocas zimy).

0 9 0 S jednoduchou filtraciou
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4.3. Cistenie vrtule

Aby ste zabranili viZznemu zraneniu:
ﬁ e Odpojte elektrické napajanie robota.
e Pri udrzbe vrtule pouzivajte rukavice @ .

e Zdvihnutim zapadky otvorte pristupovy otvor filtra (pozri obrazok 'B).

¢ Vlyberte filter (pozri obrazok &).

¢ ViozZte skrutkovac¢ do otvorov uréenych na tento Gcel (do dvoch otvorov smerujucich k sebe) a zatlacte doprava,
aby ste uvolnili usmerniovac toku proti smeru hodinovych ruciciek (pri prvej demontazi je usmerriovac toku pevne
utiahnuty) (pozri obrazok '9).

¢ Po uvolneni usmernovaca toku ho ru¢ne odskrutkujte (pozri obrazok 'B).

¢ Vytiahnite usmernovac toku (pozri obrazok &¥).

¢ Nasadte si rukavice, potiahnite vrtulu a pevne ju drzte, aby ste ju vytiahli (pozri obrazok '6 a 'B').

e QOdstrante necistoty (listy, kamienky...), ktoré by mohli blokovat vrtulu.

A ¢ Po dokonéeni Cistenia opit pevne vlozte vrtulu a filter.
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4.4. Vymena kief

Su kefy opotrebované?

¢ Vymernte kefy, ak sa indikatory opotrebenia podobaju prikladu na obrazku G:

e = g | o
R = e o —— —— -
w=—= = O o I — S |
-L"""'_\_._,_-r—"-'_'_._'_‘_\_-"_'_._'_\_-"‘m-‘ _|_"__'_\_'___,_,_.__-—'—'_'_‘_‘—'-.—-—'—'_‘—--..\_‘___

DemontaZ pouZitych kief

¢ Vyberte Uchytky z otvorov, v ktorych su upevnené, a potom demontujte kefy.

MontaZ novych kief

¢ PrevleCte okraj bez jazyckov pod drziak kefy (pozri obrazok 'B).
e Otocte kefu okolo jej drZiaka a zasurite jazyc¢ky do upeviiovacich otvorov a potiahnite za koniec kazdého jazycka tak,
aby jeho okraj presiel cez Strbinu (pozri obrazok ).

e Qdstrihnite jazycky noZnicami tak, aby boli na Grovni ostatnych lamiel (pozri obrazok 9).
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5. RieSenie problémov

e V pripade vyskytu problému, skér, ako kontaktujete predajcu, pristipte k jednoduchému

A

overeniu pomocou nasledujucich tabuliek.
e Ak problém pretrvava, kontaktujte predajcu.

. a": Ukony vyhradené pre kvalifikovaného technika

5.1. Spravanie sa zariadenia

Cast bazéna nie je spravne
vycistena

Zopakujte kroky ponarania (pozri odsek ,2.1. Ponorenie robota“) zmenou miesta
ponorenia v bazéne, aby ste nasli optimalne umiestnenie.

Umiestnenie kdbla mdZze obmedzit pohyby robota: skontrolujte, ¢i je v bazéne
odvinutd dostatoéna dizka kabla a zvy3ok kabla je roztiahnuty na okraji bazéna.
Filter je plny alebo znedisteny: vycistite ho.

Zariadenie neostava pevne
na dne bazéna

V telese zariadenia je stale vzduch. Zopakujte kroky ponarania (pozri odsek ,2.1.
Ponorenie robota“).

Filter je pIny alebo znetisteny: vy¢istite ho (pozri ,4.2. Cistenie filtra“).

Ak filter zostane po tomto Cisteni zaneseny: vymerite ho.

Vrtula je poskodena:

Zariadenie nelezie po
stenach alebo uzZ nelezie
po stenach bazéna tak, ako
povodne

Skontrolujte, ¢i je zvoleny reZzim Dno/Steny/Hladina vody.

V rezime Dno/Steny/Hladina vody Cistiaci robot systematicky nesplha po stenach.
Frekvencia sa po¢as cyklu meni. Cistiaci robot nemusi na zadiatku cyklu nevyhnutne
liezt po stenach. Ak chcete mat istotu, Ze Cistiaci robot nikdy nelezie po stenach, je
potrebné sledovat jeho prevadzku priblizne 20 minut.

Filter je plny alebo zaneseny: vycistite ho Cistou vodou. Ak je filter zaneseny, vycistite
ho kyslym roztokom (napriklad liehovy ocot). V pripade potreby vymerite filter.

] c
Pasy su uvolnené: obratte sa na svojho predajcu, aby ich vymenil .
Vycistite spatny ventil bez toho, aby ste ho vybrali.
Necistoty/predmety brania prevadzke obtoku: obratte sa na svojho predajcu, aby

obtok vycistil ;.
Hoci sa voda zdd byt Cistd, v bazéne sa nachadzaji mikroskopické riasy. Nie su
viditelné volnym okom a sp6sobuju, Ze steny su klzké a brania lezeniu zariadenia.
Vykonajte Sokovu chlordciu a mierne znizte pH. Pocas Sokovej chloracie nenechavajte
zariadenie vo vode.

Zariadenie  pri  spusteni
nevykona Ziadny pohyb

Skontrolujte, ¢i je sietova zasuvka ovladacej jednotky spravne napdjana.
Skontrolujte, ¢i sa spusti cyklus Cistenia a i svietia kontrolky.

Kabel je zamotany

Odvifite v bazéne maximalnu dizku kébla a zvy$ok kabla roztiahnite na okraji bazéna.

Ovladaciajednotka nereaguje
na ziadne stlacenie tlacidiel

Odpojte napajaci kabel zo sietovej zasuvky, pockajte 10 sekiind a znova ho pripojte.

Ak problém pretrvava, kontaktujte predajcu: %"
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5.2. Upozornenia pre pouzivatela

e Stavova kontrolka ovladacej jednotky blika, aby upozornila pouZivatela, postupujte podla nizSie uvedenych

navrhovanych krokov na rieSenie problémov.

e Upozornenia pre pouzivatela su pristupné aj v aplikacii (v modeloch s iQ).

LED kontrolka napdjania

aIebo LED kontrolka

spustenia g ———

Obrazovka
aplikacie (podla
modelu)

Komunikacia

Riesenia

Odpojte robota, a potom ho znova pripojte.
Skontrolujte, ¢i je kabel pripojeny k ovladacej
jednotke.

Skontrolujte, ¢i ni¢ nezavadzia v oblasti pripojenia
kabla.

Ak sa tym problém nevyriesi, poZiadajte predajcu,
aby vykonal UplInu diagnostiku.

(o2 aamges e apnges e

Pravy trakény
motor
Lavy trakény motor
Spotreba pravého
trakéného motora
Spotreba lavého
trakéného motora

Skontrolujte, ¢i necistoty alebo kabel nebrania
tomu, aby sa kefy alebo hnacie pasy volne otacali.
Skontrolujte, ¢i ni¢ nezavadzia v oblasti pripojenia
kabla.

Otocte kazdym kolesom o Stvrtinu otacky
v rovnakom smere, kym nedosiahnete plynuld
rotaciu.

Ak sa tym problém nevyriesi, poZiadajte predajcu,
aby vykonal UplInu diagnostiku.

THEE L

Robot je von z vody

Vypnite robota.

Dokladne vycistite filter.

Vratte ho do vody a pretrepanim uvolnite
vzduchové bubliny.

Restartujte cyklus.

Ak sa tym problém nevyriesi, poZiadajte predajcu,
aby vykonal UplInu diagnostiku.

Motor cerpadla
Spotreba motora
cerpadla

Skontrolujte, ¢i necistoty alebo vlasy neblokuju
vrtulu.

Dokladne vycistite filter.

Ak sa tym problém nevyriesi, poZiadajte predajcu,
aby vykonal UplInu diagnostiku.

ezesesete RS eseze3e 20!

Aktualizacia zlyhala
alebo bola neuplna

Odpojte ovladaciu skrinku aspon na 15 sekind.
Zatvorte aplikaciu.

Pripojte ovladaciu skrinku k Cistiacemu robotu.
Pripojte ovladaciu skrinku k elektrickej sieti.
Skontrolujte, ¢i je ovladacia skrinka spravne
pripojenda k domacej sieti Wi-Fi (LED kontrolny
indikator svieti).

V aplikacii vyberte Ccistiaci robot a kliknite na
,Update” (Aktualizovat).

1

Vel'mi rychlo blikajuca

Prebieha
aktualizacia

Pockajte na koniec aktualizacie.
Pocas aktualizacie neodpajajte napajaci kabel od
robota.




e Skontrolujte stav LED kontroliek Bluetooth/Wi-Fi
na ovladacej jednotke a postupujte podla krokov

N/A Chyba pripojenia opisanych v tabulke ,5.3. Pomocnik diagnostiky
pre pripojenie k aplikacii“.
e Zariadenie nie je pripojené alebo nie je pripojené
. k domdcej Wi-Fi sieti. Ak je bodka pocas
yai?az;‘:r?;:";“a/loje pripojenia ovladacej jednotky cervend a ikony
N/A - . Bluetooth/Wi-Fi sa rozsvietia, obnovte obrazovku
zobrazi ¢ervend L
bodka (posuvanim prsta zhora nadol).

Ak problém pretrvava, kontaktujte predajcu: %ﬁ
Vymazanie chybového kédu

Na ovladacej jednotke:

e Ak sa farba bodky zmeni na zelenu: zariadenie je
pripravené na pouZzitie.

e Po vykonani krokov na riesenie problémov sa po stlaceni [ubovolného tlacidla vymazZe chybovy kéd (okrem

lacidla )
tlacidla D .

V aplikacii:

¢ Po vykonani krokov na rieSenie problémov stla¢te Vymazat chybu.

5.3. Pomocnik diagnostiky pre pripojenie k aplikacii

Stav ovladacej A el T L.
jednotky

T

LED kontrolka
blika.

Nesvieti Ziadna LED
kontrolka.

Verzia pouzitej aplikacie
je zastarana.

¢ Aktualizujte verziu aplikacie.

Ovladacia jednotka je
pripojend k smerovacu,
ale nie ku cloudovému
serveru (pripojena siet
LAN, webova siet nie je
pripojenad).
Nepodporovany 5 GHz
smerovac.

Velmi silné slnecné
Ziarenie.

Obratte sa na poskytovatela internetu.

e Odpojte smerova¢ domacej Wi-Fi siete na 10 sekund.
Znova zapojte smerova¢ Wi-Fi siete a skontrolujte, ¢i sa LED
kontrolky nerozsvietia.

¢ Skontrolujte internetové pripojenie — siet moze byt vypnuta.

¢ Vymernte smerovac.

e Zakryte zariadenie, aby ste ho chranili pred slne¢nym
Ziarenim a skontrolujte, ¢i kontrolky svietia.

Ovladacia jednotka bola
odpojena.

* Pripojte ovladaciu jednotku (pozri ,2.3. Pripojenie
elektrického napajania“).

Vypadok napajania.

o Skontrolujte, i je isti¢ pod napatim.
e Skontrolujte, ¢i je sietova zasuvka napdjana elektrickou
energiou, napriklad pripojenim iného zariadenia.

Strata internetového
pripojenia.

¢ Skontrolujte internetové pripojenie — siet méze byt vypnuta.
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Stav ovladacej
jednotky

LED kontrolka "'4-:'-5'*
nesvieti.

_—
%+ kontrolka

LED
svieti, ale
pripojenie Wi-Fi
neexistuje (alebo
je nestabilné). Na
obrazovke aplikacie
sa zobrazi sprava

,Chyba pripojenia“.

o
LED kontrolka ‘&
svieti a zobrazi sa
hlasenie ,,PROG*
(v zavislosti od
modelu). Sprava sa
zobrazi v aplikacii.
Tlacidla nie je
mozné aktivovat.

LED kontrolka

9 pocas tejto
operdcie nesvieti.

Strata internetového
pripojenia.

Slaby signal Wi-Fi*.

Ovladacia jednotka je
prilis daleko od domace;j

Wi-Fi siete.

Prebieha aktualizacia

softvéru.

¢ Skontrolujte internetové pripojenie — siet moze byt vypnuta.
e Skontrolujte, ¢i mate silny signdl Wi-Fi. Existuje niekolko
spbsobov, ako skontrolovat silu signalu Wi-Fi:

- Odpojte smerova¢ domacej Wi-Fi siete a znova ho
pripojte.

- Zobrazte na notebooku ovladaci panel a pozrite si stav
sietovych pripojeni. Skontrolujte silu signalu bezdrotovej
Wi-Fi siete na notebooku a sucasne sledujte stav
ovladacej jednotky.

- Pomocou smartfénu alebo tabletu nainstalujte
aplikaciu.  Skontrolujte  silu  signdlu  bezdrotovej
Wi-Fi siete na prenosnom zariadeni a sucasne sledujte
stav ovladacej jednotky. Ak je Wi-Fi siet slaba, nainstalujte
Wi-Fi opakovac.

- Poutzite aplikaciu ur¢end na analyzu Wi-Fi: v systéme iOS
alebo Android je ich k dispozicii niekolko.

® Pri prvom nastaveni umiestnite ovladaciu jednotku robota
¢o najblizsie k smerovacu domdacej Wi-Fi siete. Nepouzivajte
predlZzovaci kabel (pozri ,2.3. Pripojenie elektrického

napdjania“), potom opakujte kroky konfiguracie (pozri ,3.1.

Prva konfigurdcia Cistiaceho robota pre aplikaciu®):

- Ked sa LED kontrolka %\ rozsvieti, pripojte ovladaciu

jednotku v blizkosti bazéna.
—
- Ak LED kontrolka “F
ovladaciu jednotku ¢o najblizSie k domu.

- Ak LED kontrolka ’;';"\

nesvieti, opdtovne pripojte

stale nesvieti, nainstalujte Wi-Fi

zosilnovac.

Riesenia

¢ Pockajte na koniec aktualizacie.
e Pocas aktualizacie neodpajajte napajaci kdbel od robota.

i

*Slaby signal Wi-Fi mdZe suvisiet s niekolkymi dévodmi:

- vzdialenost medzi smerova¢om (box) a ovladacou jednotkou robota,
- typ smerovaca (box),
- pocet stien oddelujucich smerovac (box) a ovladaciu skrinku robota,

- poskytovatel internetu,

- atd.

Recyklacia

Tento symbol vyZadovany eurdpskou smernicou OEEZ 2012/19/EU (smernica o odpade z elektrickych
a elektronickych zariadeni) znamena, Ze zariadenie nesmiete hadzat do odpadového kosa. Bude potrebné
dat ho do samostatného zberu a znovu sa poufZije, zrecykluje alebo zhodnoti. Ak obsahuje latky potencialne
nebezpecné pre Zivotné prostredie, odstrania sa alebo sa neutralizuju. Informujte sa u svojho predajcu
o podmienkach recyklacie.



MpeBog, Ha OPUTMHANHUTE MHCTPYKLMU Ha GPEHCKU 31K

e ToBa pPbKOBOACTBO CbAbP}Ka MHCTPYKLMUTE, KOUTO TpA6GBa Aa ce cna3BaT No Bpeme Ha
MOHTA}Ka, U3MN0N3BaHETO U NOAAPbIKKATA.

e 3a aa usberHete cEPUO3HU MU CMBPTOHOCHU HApPaHABaHMUA, MAaTEPUAJTHU LLLETU U AaHYAUPAHE
Ha rapaHuuATa, npoyeTeTe NpeaynpeXXAeHUATa 3a 6e30nMacHOCT M rapaHuuMATa npeau
ynotpe6ba.

e CbXpaHABaWTe U NpegaBaiiTe LANaTa NPOAYKTOBA AOKYMEHTALMA 33 NO-KbCEH npernea npes
LennMa eKCnioaTauMoHeH nepmog Ha ypeaa.

e PasnpocTpaHeHMeTo uan moanPULMUPaHEeTO Ha TO3U AOKYMEHT MO KaKbBTO U Aa € HaUYMH e
3abpaHeHo, 6e3 npegBapUTENHO paspeLleHUe OT NPOU3BOAUTENA.

¢ MpounsBoguTenaT HenpeKbCcHaTo pa3paboTBa cBOMTE NPOAYKTU C uen nopobpasaHe Ha
KauyecTBOTO MM M CM 3ana3Ba NPaBOTO A4a NPOMEHSA U3LAN0 UM YaCTUUHO XapaKTepUCTUKUTe
Ha NPOAYKTa UK CbAbP}KaHUETO Ha TO3U AOKYMEHT 6e3 npeaBapuTenHo ysegomaeHue.
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1. UHdopmauua npegm ynotpeba

1.1. OnucaHue

RE 46 -- !Q
e
RA30 =10 XA 50 - iQ
S I 40 XA iQ
CNX 30 --'IQ 50 XA iQ
Ea CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ
@ Po6or(a+6|;J,1]aBau.|, o o o o o
M
O | npasrenme @ o o o o
@ KoHTakTt o o o o
K
O | "onecma © o o o o
O6UKHOBEHO
G dunTpupaHe o o o o o
(100 )
Teoi
@ | onmpupane (4] V) V) o o
(150/60 W)
olr © © © © o©

o: JocTtaseHo

: MNpepnara ce 4OMBAHUTENHO
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1.2. TeXHUYECKU XapaKTEPUCTUKU U naeHTUPULMpaHe

1.2.1 TexHUYECKN XapaKTepUCTUKN

3axpaHBaLLO HaNpeXKeHue Ha NynaTa
3a ynpasneHue

RE £ RE 46 -- iQ
=2 RE 44 - iQ RE 47 -1Q
A 10 ] XA 40 - iQ
A 20 sl XA 50 - iQ
30XA iQ | RE45--iQ ;
0 XA . 40 XA iQ
CNX 30 - iQ .
0 XA 0z an i 50 XA iQ
0 CNX 40 - iQ
0 CNX 50 - iQ

220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Classe II**

3axpaHBaLLO HanpeXxXeHue Ha

30 vDC
poboTa
MaKcrmanHa norabliaHa MOLWHOCT 100 W makc. uam 150 W
* 150 W
MaKC.
ObnKunHa Ha Kabena 15m 18 m
KanauuTeT Ha ¢punTbpa 4L
Pasmepwu Ha poboTa (ObaKMHa 41 x 42 x 28 cm
X ObnbouymHa x BucoumHa)
Pasmepu Ha onakoBKaTa (Ab/KMHa 56 x 56 x 38 cm 56 x 56 x
x ObnboymHa x BucoumHa) 46 cm
Terno Ha poborta (6e3 kabena) 8 kg
Terno c onakosKaTa 14 kr 18 kg
LLInpnHa Ha 3acMyKBaHe 230 mm
MakcumanHa paboTtHa gbnbo4ymHa 4m
3axpaHBaHe IPX5
3HaK 3a 3awumTa
Pob6ot IPX8

YecToTHM NneHTn

2,400 GHz - 2,497 GHz

PagunouyectoTHa NpeaasaTenHa
MOLLLHOCT

+19,5 dBm

* cnopepn Moaena (3a noseye MHGOPMALIMA BUXKTE KOHTPONHATa KyTus)
* Knac II: ycTpoWicTBO ¢ ABOMHA M301aLMA AWM NOACUNEHA U30/1aLLMSA, KOETO He U3UCKBA 3a3emMsBaHe.
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1.3. MpuHUMN Ha PyHKUMOHUpPaHE

Pob60THLT e He3aBMCHMM OT cUcTEMaTa 38 QUATPUPAHE U MOXKe Aa GYHKLMOHMPA MO aBTOHOMEH HaumH. [locTaTbyHO e Aa
Ce CBbPKE KbM KPbroBus CEKTOp.

[BWKK ce No HauMH, ONTUMaEeH 3a 30HUTe Ha baceliHa, 3a KOUTO e NpeaBuaeH (cnopea mogena: AbHO, CTEHU, ANHUSA
Ha BogaTa MM CamMo AbHO). YacTuumTe ce acnupmpaT n CbxpaHABaT BbB GpUATbPa Ha poboTa.

Pob0THLT MOXKe Aa ce U3non3Bsa:

- ypes nynTa 3a ynpas/eHue, 4oCTaBeH ¢ poboTa,

- UM YPE3 U3MO0/3BaHE HAa CMaPTHOH NN Tab/ieT, CbBMECTUM C MPUIOKEHUNETO (BUKTe ,,3. M3non3saHe Ha NPUIOXKEHMETO
(3a mogenn iQ)“).

3,5 meTpa MUHUMYM

U —
. u F ) Q. MynT 3a ynpasneHue
\

E}: KonecHuk*
G: Pobot

o 'E}: Mnasaly kKaben c Bupben

(E)

G‘: KoHTaKT

.@/ G: 3axpaHBall, Kaben

- @ @: LANCTaHUMOHHO
e
ﬂ ynpasneHue upes
npunoskexHmero*

(*B 3aBMCHMMOCT OT Mmoaena)

1.4. NoparotoBKa Ha 6aceiiHa

ce U3non3Ba B AeMOHTUpPaLLM ce 6aceMHU. MOCTOAHHUAT 6aceiiH € KOHCTPYUPaH B MU BbpPXY

E ¢ To3U NpOAYKTLT e NpeaHa3HaueH 3a ynotpeba B 6aceitHn, MHCTaIMpaHyY 3a NOCTOAHHO. [la He
noysaTa U He MOXe JIeCHO Aa ce AeMOHTUpa U Nnpubupa 3a cbXxpaHeHue.

¢ YpeanT TpabBa Aa paboTu BbB BoAA Ha baceliHa, xapaKTepm3npalla ce CbC CAegHUTE KauecTBa:

Temnepartypa Ha BogaTta Meay 10°C n 35°C
pH Mexay 6,81 7,6
CBoboaeH xnop <3 mg/l

¢ KoraTo baceliHbT e 3aMbpCeH, 0COH6EHO KbM MOMEHTA Ha BbBeX4aHe B eKcnaoartauua, c1a6epeTe TBbpAEe ronemuTte
OoTnagbuUM C NTOMOLWTA Ha Kenye, 3a Aa oNnTMMmnsnparte e(beKTI/IBHOCTTa Ha ypega.

¢ 3BageTe TEPMOMETPU, UTPAYKK U APYrM 0BEKTU, KOUTO MOraT Aa NOBpPeasT ypesa.



2. O6uwa eKcnaoaTtauums

2.1. MotansaHe Ha poboTta

PasnbHeTe uAnaTa Ab/XKMHA Ha Kabena oTcTpaHK Ha baceliHa, 3a Aa usberHeTe 3anauTaHe Ha Kabena nNo Bpeme Ha
notansHe (BUXTe N306parKeHNETO 'B).

3acTaHeTe B LLEHTbPA Ha Ab/XKMHATa Ha baceliHa 3a NoTanaHe Ha poboTa (BMKTE N306parKeHMETO 'B). [BuKeHneTo
Ha poboTa LWe 6bae ONTUMMU3NPAHO M 3anNAUTAaHETO Ha Kabena Lie ce Hamanu.

MoTtoneTe pob60oTa BEPTUKANHO BbB BoAaTa (BUKTE M30bparkeHUeTo 9).

PasmbpaaiiTe ro NeKO BbB BCUYKM MOCOKM, 33 Aa MOXKe [a U3/e3e CbAbPKALWMAT ce B HEro Bb3ayx (BUXKTE
n3obpaxkeHneTo 'E').

Pa3BuiiTe AocTaTbyHO Kaben BbB BoAaTa, 33 Aa MOXKe poboTbT Aa ce ABUXKM 13 Lenna 6aceiH. OctaHanaTta yacT ot
Kabena octaBa pa3npeaeneH Ha pbba Ha baceliHa (BUKTe n3obparkeHneto &F).
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2.2. 3akpenBaHe KbM KOHTaKTa

(1) (2]

2.3. BKnlouBaHe Ha eNleKTpo3axpaHBaHeETo

3a aa usberHeTe pUCK OT TOKOB yAap, NOXKap UK CEPMO3HU HapaHABaHUA, CNa3BaiiTe ciegHUTe
MHCTPYKLUMU:

e 3abpaHeHa e ynoTpebaTta Ha yAbIKUTEN 33 Bpb3Ka KbM NyATa 3a ynpaB/ieHue.
* YBeperte ce, Ye eNEeKTPUYECKMAT KOHTAKT € NOCTOAHHO U JIECHO AOCTbNEH U Ye e 3aLUTEH OT

A ODbXA U NPbCKMU.

MynTobT 32 ynpaeieHue e yCTOMUMB Ha NPbCKU, HO He TPAGBa Aa ce NOTana BbB BOAA MU Apyra
TeuHoct. He TpA6Ba Aa ce MHCTaAMpPa Ha MACTO, 3aCTPaLLEHO OT HAaBOAHABAHE; OTAANeYeTe ro

noHe Ha 3,5 meTpa oT pbba Ha 6aceifHa n usbareaiite Aa ro usnarate Ha NpAKa CAbHYEBA
CBET/INHa.

¢ MocraseTe nynTa 3a ynpasaeHne B 6AU30CT A0 eNeKTPUUECKUA KOHTAKT.

1. CebpKeTe nnaBawma Kaben Kbm NyaTa 3a ynpasieHue.
. YBepeTe ce, 4e KOHEKTOPBT e fobpe BKAOYEH. B NpoTMBEH cnyvai noBTOpeTe onepauuaTa.
3. CBbpKeTe 3axpaHBaLlLuA Kaben. 3a4b/IKUTENHO CBbp3BaiTe nynta 3a ynpasaeHue CbC

3alUMTEH KOHTAKT C YCTPOWMCTBO 3a 3almTa OT OcCTaTbdeH TOK C MaKcumanHa mowHoct 30 mA
(B cnyyait Ha KonebaHuA ce cBbpKeTe ¢ KBaNNPULUMpPaH TEXHUK).

N

4. U3Kkno4veTe naasawmA Kaben ot KOHTPO/IHATa KyTUA.

(1) (2] 3]

(e

ot




2.4. ®yHKUMM Ha NyAnTa 3a ynpasaeHue

MynTsT 33 ynpasneHue Bu nos3sossiBa Aa M3MonssaTte OCHOBHUTE GYHKUMU UKW Aa CBbPXKETE YCTPOMCTBOTO KbM
AomalwHata Wi-Fi mpexa (BuKTe ,,3. M3non3BaHe Ha NpuioxeHueTo (3a mogenm iQ)“).

Kntouose

CraptupaHe/CnvpaHe Ha UMKbAA HA MOYMCTBaHE

I'Iporvaa Ha peXXnma Ha nNovyncTteaHe *

Pexum Cucrema 3a noauraHe (Lift System) ,n3xebpnsHe
Ha Boga” *

MHULManm3mpaHe Ha Bpb3KaTa c iAquaLlink™ *

o®@ 0

Oy A0
i NHuumnanmsmpaHe Ha Bpb3Kata ¢ Fluidra Pool™ *
Csetogmoau
v _ AKTMBMPAH PeXUM Camo 33 AbHOTO *
— AKTMBMpPAHPEXUM 33 ,AbHOTO + CTEHWUTE + AUHUA Ha

Bopgarta” *

CbcTonHMe Ha Wi-Fi Bpb3kaTta™ *

) &

CbcToAHMe Ha Wi-Fi Bpb3KaTa *

* B 3aBMCUMMOCT OT moaena
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2.5. CrapTMpaHe Ha LMKb/ Ha NOYUCTBAHE

A ¢ He usnonseaiite ypeaa, ako NOKPUBANOTO e 3aTBOPEHO.

¢ [lynTbT 3a ynpaBaeHMe NPem1HaBa B PeKMM Ha roTOBHOCT cneg, 10 muHyTH. [locTaTbyHO e Aa HaTUCHeTe KOMTO 1 Aa

e 6yTOH, 32 gausneserte OT UKOHOMMUYHUA peXMM. [IpeMUHaBaHETO B MKOHOMMWYEH PEXUM He cnnpa d)YHKLI,MOHMpaHETO
Ha ypeda, ako e B Xo4 no4YyncreaHe.

2.5.1. M360p Ha pekum Ha NnoYUcTBaHe

e PeXMMBT Ha NOYMCTBaHe onpeaena NOBbPXHOCTTA, KOATO Ce MNOYUCTBA, M MPOABLAKUTENHOCTTA Ha LMKbAA Ha
noyncreaHe (B 3aBUCUMOCT OT Mop,ena).

¢ Mo noapasbupaHe e npeaBapuTENHO KOHOUTYPUPaAH PEXKMM Ha nodncteaHe ,Mog, + cTeHun + BogHa AMHUA®. CUHMAT
CBETOAMOL NOKA3Ba U3BpaHNA pexmnm.
¢ LLMKBABT Ha NOYMUCTBAHE MOXKE Aa Ce NPOMEHa Npeau CTapTMpaHe Ha ypeaa uav no speme Ha paboTa. MNpeanwHmaT

UMKbA cnupa. HaTucHete , 3@ [la 3aMnoYHeTe HOB UMKbA. OCTaBaLLOTO Bpeme OT NPeauLLHNA UMKBA e bbae
HYMpaHo.

e 3a mogenu c aBoiiHa GUNTPaLMA, M3NbBAHETE HAKOKO LMKbAa 6e3 MHOro ¢puHua Gpuntobp 3a
oTnaabuy, 3a a NoaobpuTe NOYNCTBAHETO.

e HaTucHete 0 (8 3aBMCHMMOCT OT moaena)

MoBbPXHOCT 32 NOYUCTBAHE

=3 Camo abHOTO

7 AbHOTO + CTeHUTe + AMHUATA Ha BoAaTa

2.5.2. TlyckaHe Ha LUMKb/ Ha NOYMUCTBaHE

e HaTucHete o

Ypenbt agantmpa cBOATA CTpaTerna 3a NpuABUMKBaHe Cnopes peXuma Ha NoYMcTBaHe, 3a ga ce oNTMMMU3Mpa pasmepa
Ha NoKputue.

CbBeT: nogobpsasaHe Ha ePEeKTUBHOCTTA HA NOUYNCTBAHE
o B Ha4yanoTO Ha NNYBHMA CE30H NyCHETE NOBEYE LUMKAM Ha NOYMCTBAHE B PEXMM CaMO 33 AbHOTO (C/'I(‘.‘,EI| KaTo

CTte c1:6panv1 egpute oTnagbun C NOMOLLTA Ha KEI'I"Ie).

PenoBHaTa ynotpeba Ha poboT 3a nouncTBaHe (63 Aa ce HaABMLWABAT 3 LUMKbAa Ha cegmumLa) By no3sonsea
[a ce Bb3Nos3BaTe OT BUHAIM YnCT 6aceiH n GunTbp, KOMTO He ce 3anyLuBa.
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2.6. U3Bapete poboTa OT BOAaTa

e 3a ga He ce nospean o6opyaBaHeTo, U3NO/3BalTe CaMoO Apb’KKaTa, 3a Aa M3Bagute
YCTPOICTBOTO OT BoAara.

2.6.1. 3a mogenu 6e3 pexxum ,,Cuctema 3a nosauraHe”

¢ M3yaKaliTe Kpas Ha LMKbBAA UK U3K/KOYETE ypeaa, KaTo HaTUCHeTe o .
¢ [pemecTeTe poboTa no-6,1130 go pbba Ha HaceiHa, KaTo NeKO U34bpraTe NnaBawms Kaben.

¢ Bb3MOXKHO Hal-CKOpo xBaHeTe poboTa 3a ApbKKaTa M BHUMATENHO o U3BajeTe OT HacelHa, 3a 4@ MOXKe BoAaTa,
CbabpKaLLa ce B Hero, Aa n3nese (BuKTe nsobpaxeHrue §H).

2.6.2. 3a mogenu c pexxum ,,Cuctema 3a nosauraHe” (B 3aBUCMMOCT OT Mogena) @

dyHKumATa ,,CcTema 3a nosauraHe” e NPoeKTMpaHa 4a Y/ecHsABa M3XBbP/IAHETO Ha BogaTa oT poboTa. Mose aa ce
aKTMBMPA MO BCAKO BPEME Mo BPeMe WM B KPas Ha LMK/ Ha NOYUCTBaHE.

e AKo pO6OT'bT € OPUEeHTUPAH KbM XenaHaTa CTeHa, HaTUCHeTe 6YTOHa 3a KPaTKoO @ . PoboTbT Cce npungsuXea Kbm
CTeHaTa.

e AKO pobOTHT HE € OPUEHTMPAH KbM KenaHaTa CTeHa, 3aAPbiKTe HaTucHaT byToHa @: poboTbT ce 3aBbpTa, 33
Ja ce NPUABWMKM KbM XesnaHaTta cTeHa. Korato e o6bpHaT KbM KefaHaTta cTeHa, ocsoboaete 6yTtoHa. PoboThT ce
NPUABMKBA KbM CTEHATA.

* Pob6oTbT ce n3KayBa Harope no CteHaTta 1 0CTaBa B IMHWATA Ha BOAaATa.

e W3nonssalite APDbXKaTa, 3a ga ro n3sagute MU3uAan0 OT BoAaTa. PoboTbT M3XBbPaA BOAQA 4Ype3 3aAHa CTPyA, 3a Aa
OCTaHe no-nekK.
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2.7. [o6pu NpaKTUKK cnes BCAKO NOYUCTBAHE

2.7.1. Mouucrtete punTbpa BegHara cneq Kato ro ussagure or Bogara

g e EdeKTMBHOCTTa Ha ypeaa MoXKe Aa Hamasee, ako GUATHLPBT € Nb/IEH UK 3aMbPCEH.

¢ Mounctete PpunTbpa C UMCTa BOAA BeAHAra LOM U3BagUTe OT BOAATa CNned BCEKU LUKbA Ha
noumncteaHe, 6e3 aa yakate ga M3CbXHe.

e Cnep, BCEKM LMKDB/ Ha MOYMCTBAHE CreABaliTe CTbMKWUTE 33 NouncTBaHe Ha dunTbpa, BUKTe ,,4.2. MouncteaHe Ha
duntopa“.

2.7.2. Pa3snpepgenete Kabena, 3a fa HAMaAUTe 3aNJINTAHETO MY

3ananTaHeTo Ha Kabesna OKasBa CUAHO BAMAHME BbPXY NOBEAEHMETO Ha ypeda. [paBMAHO pasnieTeHuAT Kaben
rapaHtTupa no-gobpo nokpuTue Ha 6aceiHa.

* U3KkntouyeTe Kabena OT KOHTPOIHATa KyTuA (IB).

¢ Pasnnetete Kabena 1 ro M3NoKeTe Ha CAbHLE, 3a 4a Bb3BbpHE MbpBOHaYanHaTa cu popma (ﬂ).

e HaBuiiTe kabena, KaTo 3ano4HeTe OT Kpas Ha Kabena, KOUTO e Hal-61M30 A0 poboTa (B).

1

2.7.3. CbxpaHeHue Ha poboTta u Kabena

- CbxpaHeTe BCUYKU €/1IeMEHTU Ha 3aLLUTEHO OT C/TbHLE, B/1ara U 1oy atmocpepHU BAUAHUA

E - W3nnakHeTte po6oTa c uucTa BoAa.
MACTO.

* MMocTaBeTe po60oTa BbB BEPTMKaAHA NO3ULMA HA NPEABUAEHOTO MACTO HA KOJIECHMKA, 3a 4a M3CbXxHe 6bp30. Hasuitte

Kabena BHMMATENHO U ro NocTaBeTe BbpXYy APbXKKaTa Ha KONIECHUKa (BM)'KTE M306pa)KEHVIETO )
i CbXpaHHBaVITe BCUYKM eNleMeHTU Janey oT NpAKa CbHYEeBa CBET/IMHA U BCAKAKBM NPbCKM BoAa. JoNbaHUTENHO ce

npegnara Kanbd 3a 3awmTa (BUKTE n3obparkeHuneto ).

(1) (2]

o CobBser: [1pu AMnca Ha KONeCHMK CbXpaHABaHETO Ha Kabena TpﬂﬁBa Ja ce u3BbpliBa BHMMaTenHo. Cheg Kato

ce HaBme, KabesbT MoXKe Hanpumep Aa 6bae NoCcTaBeH BbPXY OMNOpa Ha cTeHaTa.




3. U3nons3BaHe Ha NnpunoxKeHuero (3a mogenm iQ)

B 3aBMCMMOCT OT moZena ca HanudHu ase npunoxenus: iAqualink™ u Fluidra Pool™.

MoaapbKKa 32 MOBUAHM MynT Ha PoboT 3a
ycTpolicTBa JomawHa Wi-Fi ynpasneHue noymcreaHe
(cmapTdoH nnm Tabner) MpeKa Ha poboTa T

MNpunoxkenuata iAqualink™ wu Fluidra Pool™ ca Ha pasnonoxkeHue 3a iOS m Android cuctemu: Te npepocTaBaTt
AOMBAHUTENHU GYHKLUN.

M3non3BaiiTe NpUOKEHMETO, 3a Aa Ce Bb3N0/3BaTe OT pasWwmpeHn GYHKLMM KaTo MOMOLL, MPU OTCTPaHABAHE Ha
npobiemn upes BbBeXK4aHe Ha KOAOBE 3a MPeLLKM 1 Aa MMaTe MbJleH KOHTPOA Hag poboTa, KbAeTo U A4a CTe, Mo BCAKO
Bpeme.

Mpeau pa nHcTanuparte NnpuaoKeHuerto, Tpabea pa:
® CBbp’KeTe KOHTPOJIHATa KYyTUA KbM e/IeKTPUUYECKU KOHTAKT;
e u3nonssarte cmaptdoH unu tabner c Wi-Fi;

A e usnonseate Wi-Fi mpexxa CbC CpaBHUTENIHO CU/JIEH CUMTHa/A NpU CBbp3BaHe C NaHena 3a
ynpasneHue Ha pob6ora: Wi-Fi curHanbsT TpAGBa Aa moXKe pa ce OTKpUE Ha MACTOTO 3a
13non3BaHe Ha poboTa M NaHena 3a ynpassieHUe (aKo CNyyasaT He e TaKbB, TpA6Ba ga ce
OCUTYpU TEXHUUYECKO peLLEeHME 33 YCU/IBaHe Ha CbLUEeCTBYBALLUA CUTHAN);

® MMaTe NoAroreeHa Napo/iata 3a AOMallHaTa Wi-Fi Mpexa.

3.1. MvbpBOHaYaNHa HaCTPOMKA Ha pob0oTa 3a NPUIOXKEHUETO

3.1.1. MbpBoHayYasHa HAacTPOMKa Ha poboTa 3a npunoxkenueto Fluidra Pool™

. Aktusupaliite Bluetooth™ Ha cmapTdoHa cu, npean ga npoabaKuTe.

. U3Ternete npunoxenuneto Fluidra Pool™ ot App Store (iOS) unu Google Play Store (Android).

. Bneste unu ce peructpupalite.

. B npunoxeHneTo cneapaiiTe cTbnKkuTe 3a ob6aBAHe Ha obopyaBaHeTo.

. HaTtucHete ,U3non3seait QR Koa“ 1 ckaHmpaiite QR Koga Ha rbpba Ha KOHTPOHaTa KyTua, 3a Aa 3anoYyHeTe npoleca
Ha caBOsBaHe.

u b wWN R

3.1.2. MbpBoHa4a/Ha HAacCTPOMKA Ha poboTa 3a npunoxeHueto Fluidra Pool™

. U3Ternete npunoxeHuneto iAqualink™ ot App Store (i0OS) nnmn Google Play Store (Android).
BnesTe unu ce peructpupaiite.

HaTucHeTe MKOHaTa +, 3a Aa fobaBuTe HOB ypea.

. N36epete Robotic cleaner (Po6or).

. U3bepeTe Bawusa moaen.

. CnefBaiiTe CTbNKMUTE B MPUIOKEHMNETO, 33 Aa CE CBbPIKETE.

oOU A WN R

[JnarHocTyHa nomoLL, 3a CBbp3BaHe KbM npmnomeHmeTo”.

o (*): Ao ce nosBK cboblieHWe 3a rpeLlka UK Bpb3KaTa BCe OLe He e yCTaHOBeHa, BUXKTe Tabauuara ,,5.3.
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3.2. ®DyYHKUUK, HAIMYHU B NPUNOKEHUETO

RE 44 - iQ
RE 45 --iQ
XA 30--iQ
30 XA iQ
CNX 30 --iQ
0z 44 - iQ

CmapTdoH Ypes NPUJIOKEHNETO:

OucraHuymoHHo ynpasneHue (Wi-Fi) o

RE 46 —-iQ
RE 47 —-iQ
XA 40 --iQ
XA 50 --iQ
40 XA iQ
50 XA iQ
CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

° CrapTupaHe Ha LMKb/1a Ha NOYNCTBaHe o

CnMpaHe Ha UMKb/1a Ha MOYNCTBAHE o

PerynvupaHe Ha BpemMeTo Ha LMKbAa

O 00

HabntoaeHve Ha HanpeabKa Ha o
LMKbBAA Ha MOYMUCTBaHE

<

PeXKMM Ha AUCTaHUMOHHO ynpaB/ieHne

q)yHKLI,MFI Cuctema 3a nosguraHe: npu
M3XBbp/AHE Ha BO4a

Q® @ 1

M360p Ha NpeaBapuTeNHO 334aLeHM o
PEXMMM Ha NoYNCTBaHE
OontummsaumMa Ha poboTa upe3  aBTOMATUUHMU o
aKTyanusauum

< B < B <)

3.2.1. MNporpamupaHe U ynpasaeH1e Ha LUKAN Ha NoyncTBaHe (cnopea mogena)

Tbi KaToO NPUIOKEHUETO:
e CrapTupa, cnMpa NOYUCTBAHETO;

¢ [lpoBepeTe OCTaBaALLOTO BPeme 3a MOYUCTBAHE Ha TEKYLUMA LMKBA (MOKa3Ba ce Ha AMCnaes B YacoBe M MUHYTH);
¢ YBenuueTe, HamasieTe BpemMeTO 3a MOYUCTBAHE B NOC/NEA0BATENIHOCTU OT 15 MUHYTK (B 3aBUCUMMOCT OT MOAeNa);
]

M360p Ha NpeABapUTE/IHO 33A43AEHN PEXKUMU HA NOYUCTBaHE.

e HOBMAT peXXMMm Ha NOYMCTBAHE LE Ce aKTUBMPA NPU TEKYLLLOTO NOYNCTBAHE U BbB BCUYKHN 6bp,eu.|,v1 UMKIN.
e [1poAbAKMTENHOCTTA Ha LMKbB/1a HAa MOYMCTBAHE MOXe [ Bapupa B 3aBUCMMOCT OT M36paHVITe napameTpu.

3.2.2. Pe)XMM Ha AUCTAaHUMOHHO ynpasaeHue (B 3aBUCUMOCT OT MoAena)

A ® AKTMBMpaiiTe AUCTAaHLMOHHOTO YNpPaBAeHUe CaMo aKo poboTobT e noa HabnogeHue.

* PoboTbT MoOKe Aa 6'bﬂ,e HaCco4yBaH C NOMOLWTa Ha CMapTd)OH UAn Tabnert Kato ANCTAaHUMNOHHO YynpasneHwue,

6narogapeHue Ha ,,PeXXxum Ha OKOUCTUK:

- [JokocHeTe MKOHUTE, 33 Aa HacouuTe p060Ta Hanpepa, Ha3aj 1 3a Oa 3aBUeTe HAaNABO UIU HAJACHO.



nposepeTe curHana Ha Wi-Fi mpexaTa, BuxTe ,,3.1. bpBOHauYasHa HacTPOMKa Ha poborTa 3a

0 ¢ AKO BpemeTo 3a peaKuus Ha poboTa e CPaBHUTENTHO AbJIrO C/el AeWCTBUE, MOUCKAHO B MPUIOKEHUETO,
NPUNOXKeHUeTo"

3.2.3. Pexum usBaxkgaHe ot Bogara (cnopeg moaena)

A e AKTMBMpaiiTe PpyHKLMATA ,,CUcTema 3a noBaUraHe” camo ako poboTbT e nog HabnroaeHue.

e OT NPUIOXKEHMETO HaTUCHETE @, 3a Aa n3nonssare pyHKUMATa Cuctema 3a nosauraHe (BukTe §,,2.6.2. 3a mogenu

¢ pexkum ,,Cuctema 3a nosguraHe” (B 3aBUCMMOCT OT MoAenNa) @ “).
* HaTucHeTe CTpenkuTe 3a NOCOKA, 3a Aa 3aBbpTuUTe poboTa HaAACHO UK HANABO.

e Korato p060T'bT e 06'praT KbM Ke/laHaTa CTeHa, HaTUCHeTe GYTOHa °, 3a Aa ro npuaBunxunTe KbM CTeHaTa.

3.2.4. CbobuieHus 3a rpeLKkm

AKo 6bAe OTKpUTa rpeLlKka, We ce NoAsu npeaynpeauTeneH CMMBO A

* HaTtucHeTe npeaynpeanTenHUA CUMBON A 33 A3 Ce MOKa)KaT pelleHuATa 3a OTCTpaHABaHe Ha HEeU3MNpPaBHOCTY,
BuKTE ,,5.2. CUrHanm ot noTpebutenn”.

e HatucHete U3umncTM rpellka, ako cmATaTe, ye cTe peluman npobnema, unm usbeperte OK, ako nckaTte ga octaBuTe
poboTa B peXkMm Ha rpellka u aa anarHoctuumparte npobaema no-KbCcHo.

3.2.5. MeHI0 3a HaCTPOMKHM

Mo BCAKO Bpeme MoXKeTe ga NPOMEHUTE HAKOU HaCTpOﬁKM 3a KOHd)MrypaLI,VIFI Ha po60Ta, KaTO AOKOCHEeTe MKOHAaTa rope

BAACHO.
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4. MopapbrKKa

3a Aa ocurypuTte Bb3MOXKHO Hal-AbAbr X KMBOT HA po60Ta, NpoBepABaNTE BCUYKU YaCTU, YNETO
9 NOYMCTBaHE e ONUCaHO B IMaBga 4. Mo APbKKA, NOHE BeAHDbXK MEeCevyHo.

3a aa ce u3berHar TeXKKU TeNeCHM HapaHABaHUA:
e Uskniouete poboTa OT eleKTpUUECKATa MpeKa.

4.1. MouucrtBaHe Ha poboTta

e VYpenbt TpAabBa pegoBHO A4a ce NOYMCTBA C YMCTa BOAA WM MEK canyHeH pa3Teop. [la He ce usnonssa pastsopuren.
¢ [la ce n3nnakHe o6MAHO C YMCTa BOAA.
e [la He ce OCTaBA ypeabT Aa CbXHe Ha NpsAKa CAbHYeBa CBETIMHA Ha pbba Ha baceitHa.

CbBerT: 3a Aa ce 3anasu LenocTTa Ha YCTPOMCTBOTO U Aa Ce rapaHTUPa ONTMMANAHOTO My HMBO Ha paborTa:
- ce NpenopbyBa CMAHA HAa GUATDLPA M YETKUTE HA BCEKU 2 TOAUNHN,

- NpenopbyBa ce Aa ce B3eMe NpeABua UHAUKATOPBT 32 U3HOCBaHe Ha BEpUTUTE U Aa ce CMEHU BeAHara
LLLOM MHAUKALMATA e JOCTUrHaTA.

4.2. MNouucrtBaHe Ha punTbpa

ﬁ e EdeKTMBHOCTTa Ha ypeaa MoXKe 4a Hamasee, ako GUATBPLT € Nb/IEH UK 3aMbPCEH.
¢ MouuncTBalite puATbLPA C YNCTa BOAA C/1ef, BCEKU LIMKDBA HA NOYUCTBaHe.

e B c/yyait Ha 3a4pbCTBaHe Ha GUATbPA o NOUYUCTETE C KMCeNUHEH pa3TBop (Hanpumep 6an oueT). Mpenopbysa ce ga
ce NpaBu NoHe BegHbXK rOAMULWHO, Thil KaTo GUATBLPBLT Ce 3anyLiBa, ako He Ce M3M0/13Ba B NPOAb/IKEHME HA NoBeye
meceum (nepuog Ha 3a3MmnaBaHe).

o 9 Q C 06uKHOBEHO 9 Q

duntpupaHe

9 0 C aBOWHO dpuNTpUpaHe

—




4.3. lNouucrtBaHe Ha nepkara

3a Aa ce u3berHar TeXKKU Te/leCHU HapaHABaHMUA:
ﬁ e U3KnueTe poboTa OT efleKTpuyecKaTa mpexa.
* 3a noaApbXKKa NO NepKata 3a4b/IXKUTE/IHO HOCceTe pbKaBULMU @
e (OTBOpETE /IOKA 33 AOCTbN 40 GMATHPA, KAaTO NOBAMUTHETE KAtOYasKaTa (BMKTE N306parKeHneTo B).
e UN3BageTe dpunTbpa (BUKTE M306parkeHneTo &F).
¢ [locTaBeTe OTBEPTKA B NpeABUAEHMTE 33 LLeNTa OTBOPM (B A4,Ba OTBOPA €AMH CPeLLy ApYr) U yNpaskHeTe HaTUCK BAACHO,
3a A3 pa3xnabuTe BLTPELIHOTO HACOYBALLLO YCTPOMCTBO 3a NOTOKA B NOCOKA, 06paTHa Ha YaCOBHMKOBATa cTpesiKa (npu
NbPBOTO pa3rnobsaBaHe HACOYBALLLOTO YCTPOWMCTBO 3a MOTOKA € CU/IHO 3aTerHart) (BXK. CHUMKa 6).
e Cnes KaTo BbLTPELWHOTO HACOYBAWO YCTPOWCTBO 3a MOTOKA ce pasxnabu, pasBuiiTe ro Ha pbKa (BUXKTE
nM3o6parkeHneTo 'B).
¢ 3BafeTe BLTPELIHOTO HACOYBALLO YCTPOMCTBO 3a MOTOKA, KaTo ro NoBAWTHETE (BUMXKTE U30OpaXKeHNeTo B).
e Chnoxere pbKaBULMTE U U3AbPMANTe NepKaTa, KaTo A AbP¥KUTE 34PaBo, 33 Aa A U3BaAUTe (BUXKTE M300paXKeHUeTo
n G).
e CbbepeTe oTnagbuuTe (IMCTA, KAMBYETA,...) KOUTO MOKe Aa 6AOKMpaT Nepkara.

A e Cnep KaTo NOYUCTBAHETO NPUKIIO4YHN, CN10XKeTe OTHOBO NepKata n dmnrbpa NNABTHO.
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4.4. CmAHa HA YeTKuTe

U3HOCeHu nu ca yetkure?

* CMeHeTe YeTKUTE, aKO MHAMKATOPUTeE 3a M3HOCBAHe MOKa3BaT nogobeH cnyyait G:

A B

— R
5
: T
e e ——
S e - T ]
:‘-:—--‘__"'_'_'_'_‘_\_H—'_.—'__"""m

UsBagerte nsnonssaHuUTe YeTkU

e [3BageTe e3nyertaTa OT AYNKUTE, B KOUTO Ca NPUKPENEHU, C/ief TOBa U3BAAETE YETKUTE.

MocraBeTe HOBUTE YETKU

¢ HaHwuKeTe Kpas 6e3 e3nyeTa nog AbprKaya Ha yeTKaTa (BMKTe M306parkeHneTo 'B).
e 3aBWiTe YeTKaTa OKO/IO AbprKaya 1, Nab3HETe e3nyeTaTa B OTBOPUTE 3a PUKCMPaHE M M3AbpNanTe AOKPan BCAKO

e3unye, 3a 4a NpemunHe pbba My Npes LenHaTUHaTa (BUKTe n3obpaxkeHneto ).
e OTpexeTe e3nyeTaTa C MOMOLLTA HA HOXKMLA, 33 4a Ca HA HUBOTO Ha APYruTe Namenm (BUKTe N306parkeHneTo 9).
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5. OTcTpaHABaHe HAa HEM3NPABHOCTU

¢ Mpeam Aa ce cBbpXKETE C AUAbPaA By npenopbyBame 43 M3BbPLUUTE €/IeMEHTAapHU NPOBEPKU
B C/ly4aid Ha HapyLWeHMA HA GYHKLMOHUPAHETO, KaTo M3N0/3BaTe C/ieaBaluuTte Tabamum.

A e AKO nNpobnembT Npoab/KaBa, ce CBbPXKETE C Tbprosewa.

c -
o a : llelicTBUA, 3ana3eHu 3a KBaAMPULUPAH TEXHUK.

5.1. MNMoBeaeHue Ha ypeaa

YacT ot baceiiHa He
€ NPaBWU/IHO MOYMCTEHA

* 3anoyHeTe OTHOBO OT eTama Ha notansHe (BuxTe § ,2.1. MNoTansHe Ha poboTta“),

KaToO MPOMEHSATE MACTOTO Ha NoTansAHe C e Aa YCTaHOBUTE ONTUMAJIHOTO MSACTO.
Mo3MuMOHMpPaHeTO Ha Kabena Moxe Aa orpaHMyn poboTa B HEFOBUTE ABUMKEHMUA:
yBepeTe ce, Ye AOCTaTbyYHO Kaben e pa3suT B 6aceliHa M Ye OCTaHanaTa 4acT oT
Kabena e nobpe pasnonoxeHa Ha pbba Ha baceliHa.

OUNTLPBT € MbAEH UAN 3aMbPCEH: MOYUCTETE TO.

YpeawT He NpuAnara KbM
ObHOTO Ha bacenHa

OcTtaHan e Bb34yX B KOpryca Ha ypena. 3anoyHeTe OTHOBO OT eTarna Ha noTansHe
(BuxTe §,,2.1. MoTanaHe Ha poboTa“).

OUATLPBLT € MbAEH MAKM 3aMbpceH: nouucteTe ro (sukTe ,4.2. MouncTBaHe Ha
duntbpa“).

AKO GUNTBLPBT OCTaHe 3anyLieH BbNPeKn NoYUCTBAHETO: CMEHETE ro.

MepkaTa e noBpeaeHa:

YpeawT He ce n3Kaysa
Mo CTEeHUTE UK BeYe He
ce M3KauBa Mo CTeHUTe
Ha 6aceiHa, KaKTo
NbpPBOHAYaANHO

Mposepete aanu e n3bpar pexunm Noa/CreHn/BoaHa AUHMUA.

B pexum [bHo/cTeHW/BOAHA AUHMA MNOYMCTBAWMAT pobOT He ce u3Kaysa
CUCTEMATMYHO MO CTeHuTe. YectoTaTa ce MPOMEHA MO BpPeme Ha UuKbaa. He
€ 3ab/KUTENHO POBOTHLT Aa ce M3KayBa Mo CTEHWTE B HAYasI0TO Ha UMKbAA. 3a 4a
CTe CUIypHU, Ye po6OTHT HUKOTa HAMA Aa Ce M3Kauu Mo CTEHUTE, e HeoBXoAMMO Aa
Hab/logaBaTe NOBEAEHMETO MY B MPOAbB/IXKEHME Ha OKOIO 20 MUHYTHU.

PUNTLPBT € MbEH MAM 3anyLleH: NOYUCTETE MO C MpACHA BoAa. AKO GUATLPBT
e 3anyLUeH, MOYMCTETE ro. C KUCENMHEH Pa3TBOp (Hanpumep cnupTeH oueT). CMeHeTe
duNTbpa, ako e HeobXoAMMO. %;
Pencute ca xnabasu: cBbpeTe ce ¢ Bawua Tbprosew, 3a Aa M CMeHuTe

MoumncTeTe Bb3BPATHUA KnanaH, 6e3 Aa ro AeMoHTHparTe.

OTnomKku/npeameTv npeyat Ha 6aiinaca ga pabotu: cBbpIKeTe ce ¢ Bawwua Tbprosed,

Ha apebHo, 3a Aa Nno4YncTm barnaca

Bbnpeku Ye BoAaTa M3INEXKAa YMCTa, B 6baceliHa BM MMa MUKPOCKOMUYHW BOLOPACN.
Te He ce BMXKAAT C MPOCTO OKO W NPaBAT CTEHUTE XNb3raBM M Npeyat Ha ypeaa Aa
ce M3KauBsa. M3BbplueTe LOKOBO X/J0opMpaHe U neko Hamanete pH. He ocrtaBaiite
ypeaa BbB BoAaTa No Bpeme Ha LOKOBO TpeTupaHe.

Mpw ctapTupaHe ypenbt
He U3BbpPLUBA HUKAKBO
OBUXKeHne

MpoBepeTe Aanv eNeKTPUYECKMAT KOHTAKT Ha My/Ta 3a ynpas/ieHne e 3axpaHeH.
MpoBepeTe Janu e CTapTUPaH LUMKbA Ha NOYUCTBAHE U JANN CUTHANHWUTE Namnu
CBETAT.

Kabentst ce 3aniuta

Pa3BuiiTe KONIKOTO € Bb3MOKHO NoBeYe Kaben B baceliHa M pa3noioXKeTe ocTaHaNaTa
yacT oT Kabena oo pbba Ha HaceiHa.

MynTbT 3a ynpasieHune He
pearnpa Ha HaTUCKaHe Ha
HUKOW OT ByTOHUTE

PaskaueTe 3axpaHBalMsA Kaben OT KOHTaKTa, M3vakanTe 10 CEKyHAM M OTHOBO
BK/IlOYETE 3aXpaHBaLma Kaben.

AKo npob6sieMbT Npoab/KaBa, ce CBbPXKETe C TbproseLa: a"
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5.2. CurHanu ot notpebutenm

¢ MNHAMKATOPDBT 32 CbCTOAHMETO Ha NyATa 3a YNpas/JeHne Mura, 3a 4a CUrHaaM3npa Ha notTpebuTens curHan, cieagaite

peweHnATa 3a OTCTPaHABaHE Ha HEN3MPABHOCTH, NpeaioXKeHU No-40y.

e CurHanuTe 3a NoTpebuTtens ca 4OCTLMHU M B NpUAoKeHueTo (npu iQ moaenu).

MHAMKaTOp 3a 3aXpaHBaHe

FPOUWER
@D v vk katop sa
CTapTUPAHE g

[Noka3BaHe B
NPUNOXKEHNETO
(cnopen moaena)

PeweHnna

M3kntoueTe poboTa 1 ro CBbPKETE OTHOBO.
MNpoBepete panu kKabenvt e pobpe cBbp3aH
C Ny/Ta 3a ynpas/ieHue.

YBepete ce, Ye HUWO He Mpeyn B 30HATa Ha
CBbp3BaHe Ha Kabena.

Ako TOBa He pewwn npobnema, CBbpKeTe ce
C Tbprosewa 3a Nb/AHa MarHOCTUKaA.

TELE TR R

AeceH Taros
ABurarten
J1aB TArOB ABUraTen
KoHcymauma Ha
MOTOpa € AACHO
cuenneHue
KoHcymauma Ha
MoTOpa ¢ N19BO
cuenseHme

MpoBepeTe fanu OCTaTbUUTE WAM KabenvT He
npeyaT YeTKUTe MWW BepurutTe ga ce BbLPTAT
csobogHo.

YBepeTe ce, Ye HUWO He Mpeyn B 30HaATa Ha
CBbp3BaHe Ha Kabena.

3aBbpTeTe BCAKO KONENO Ha 4eTBbpT o6opoT
B €4Ha M Cblla MOCOKA, AOKATO He ro BbpTUTE
niaBHO

AKo ToBa He pewwu npobnema, CBbLPXKETe ce
C TbproseLa 3a MbJHa AMArHOCTUKA.

THEE IR

Po60T U3BbH
BogaTa

M3KkntoyeTe poboTa.

MouuncTteTe cTapaTenHo GUATHLPA.

BbpHeTe ro BbB BOAATa, KAaTo ro pasKaaTuTe, 3a 4a
ocBoboauTe Bb3AYLWHNTE Mexyp4yeTa.
PecTapTupaiite LMKbAa.

AKko ToBa He pewwu npobnema, CBbpKeTe ce
C Tbproseua 3a NbJiHa AMArHoCTUKa.

Momna motop
Pa3xop Ha nomna

MNposepete panu
610KMpaT BUTIOTO.
MouncteTe cTapaTenHo GmMnTbpa.

OoCTaTbuUM UAN  KOCMU He

motop AKo TOBa He pewn npobnema, CBbLPKETE ce
C TbproBeLa 3a NbJIHa ANArHOCTUKa.
M3KkNtoyeTe  KOHTPO/MHATA  KyTMA 32  MNOHe
15 cekyHaw.
3aTBopeTe NPUIONKEHUNETO.
CBbp)KeTe KOHTPONAHATa KYTUS KbM MOYMCTBALLMA
1s A TETE] Egso;;e'rexom 0/1HaTa KYTUSA KbM e1eKTPUYECKATa
PRI LY wmvemomia | CempwereroTomHaTakyT °
aKTyanusauma MpoBepeTe Aann KOHTPONHATA KyTUA € NPaBUAHO
CBbp3aHa KbmM gomawHata Wi-Fi  mpeka
(cBeToamnoabT cBeTH).
B npunoxeHueto m3bepete noumcTealima pobot
W WpakHeTe BbpxY ,Update” (AKTyanusmnpaHe).
AkTyanusauns WsuakaiiTe Kpas Ha akTyanusaumata.
B X0 He uskntousaliTe 3axpaHBalLma kaben ot pobota
Mwura mHoro 6bp30 A Nno Bpeme Ha akTyanmsaums.
MpoBepeTe CbCTOAHWNETO Ha Bluetooth/
WiFi cBetognogute Ha nynTa 3a ynpasiaeHue
lpelska BbB S
He e npunoxumo BpB3aKaTa W cnepBaiTe CTbMKUTE, OonMcaHM B Tabauuara.

»5.3. [InarHocTMyHa Momoly 3a CBbP3BaHE KbM
npuaoxeHneTo”.




* YCTPOMCTBOTO He € CBbP3aHO WK He e CBbP3aHo
¢ gomawHma WiFi. AKo ToukaTa e YepBeHa, A0KATO
NyNTLT 3a ynpasneHne e BkAoyeH U Bluetooth/
WiFi MKOHUTE CBeTAT, Npe3apeaete eKkpaHa (Kato
nab3raTe NPbCTa CUM Harope U Hazony).

e AKO TOYKaTa CTaHe 3eNeHa: yCTPOMCTBOTO € roTOBO
3a ynoTpeba.

B cnucvbKa ,,Moute
ycTpoiictBa“ ce
nosBABa YepBeHa
TOYKa

He e npunoxumo

AKO Npob6nembT NpoAbXKaBa, Ce CBbPXKeTe C Tbproseua: %ﬁ
UsuncrBaHe Ha Ko 3a rpeLuka
OT nynTa 3a ynpasnieHue:

e Cnep KaTo cnefpare CTbMKMTE 3a OTCTPaHABaHe Ha HEU3NPABHOCTY, HATUCHETE NPOMU3BONEH 6YTOH, 33 4a U3uncTUTe
—
KoAa 3a rpeLuka (c usknwvyeHue Ha 6yToHa D ).

OT NnpuUnoKeHneTo:
e Cnep KaTo cneppaTe pelleHMATa 3a OTCTPaHABaHE Ha HEM3NPABHOCTU, HaTUCHeTe U3UMCTH rpeLuka.

5.3. [lMarHoCTMYHa NOMOLY, 33 CBbP3BaHE KbM NPUIOXKEHUETO

CbCTOAHME Ha nNynTa 3a
Bb3MOXHU NpUYNHK PeweHna
ynpaBneHue

e BepcuATa Ha U3NON3BAHOTO

e AKTyanv3upaiite BepcuaTa Ha NPUNOXKEHMUETO.
NpUNoXKeHUe e ocTapsana.

— e [lynTbT 3a ynpasneHue
* Ceetopnogst ‘s € CBbp3aH Kbm CBbprKeTe ce C A0CTaBYMKa Ha MHTEPHET YCyru.
mura. MapLpyTM3aTopa, HO He e U3kaoveTe gomawHata Wi-Fi kytna 3a 10 ceKyHau. Brkntouete
1 KbM 06/1a4HMA CbPBBP oTHOBO Wi-Fi KyTnATa 1 BUXKTE Aanun cBETOAMOANTE Ce BKIOYBAT.
(LAN e cBbp3aH, WEB He e [lpoBepeTe MHTEPHET BPb3KaTa — MpeaTa MOXKe Aa HAMA 0bxBaT.
e CBbp3aH). e CmeHeTe pyTepa.

¢ HecbvBmectum 5 Ghz pytep.

e [okpwuiiTe ypeada, 3a Aa ro npeanasute OT C/AbHYEBA CBETIMHA
1 NpoBepeTe Aanu CBeToAMOANTE CBeTBaT.

e (CBeT/IMHATa € MHOro CUAHa.

e [lynTbT 33 ynpaBneHue e CBbpKeTe nynTa 3a ynpasneHue (Bw).,2.3. BKawouBaHe Ha
€ U3K/oYEH. e/leKTpo3axpaHBaHeTo").

* BCWYKM CBETOAMOAM

Ca U3KTKOYEHMN. e [lpeKkbcBaHe Ha
3axpaHBaHeTo.

e [lpoBepeTe Aanu NPEKbCBAYLT € BKIKOYEH.
e [lpoBepeTe fanu B KOHTAKTa UMa €/1eKTPUYECTBO, KaTo CBbpIKETe
[PYro ycTpoicTBO, Hanpumep.

e 3aryba Ha UHTEpHeT

Bpb3Ka O I'Ipoaepe're WUHTEPHET BPBb3KaTa — MpeXKaTa MOXKe Aa HAMaA 0b6xBar.
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¢ [lpoBepeTe MHTEPHET BPb3KaTa — MpeKaTa MOXKe Aa HAMa obxBaT.
e Ygeperte ce, Ye umaTe molueH Wi-Fi curHan. Mma HAKONKO HauuHa
* 3aryba Ha nHTepHet Aa nposepute cunata Ha Wi-Fi curHana:
BPDb3Ka. - W3knovete gomawHua Wi-Fi pyTep v ro cebpeTe OTHOBO.
- W3nonssaitTe nanTon, otmaete Ha MyATa 3a ynpasaeHue, 3a
[a BMAMTE CbCTOAHMETO Ha MPEXoBWUTEe BPb3KW. [posepeTe

e i
* Csertognopwt = cunata Ha curHana Ha 6esxuuHata Wi-Fi mpexka Ha nanTona,
& USK/IOYEH. KaTo Ha6nf),a,asaTe CbCTOAHMETO Ha Ny/Ta 3a ynpasnerue.
- W3nonssaite  cmaptdoH uam  Tabner,  WMHCTanupaiiTe
npunoxexuero. NposepeTte cunaTta Ha cUrHana Ha 6esunuHaTa
o . Wi-Fi mperka Ha MOBMNHO YyCTPOWCTBO, Kato HabntopasaTe
* Cnab Wi-Fi curHan*. CbCTOSIHMETO Ha nynTa 3a ynpaeneHue. Ako Wi-Fi mpeskaTta e
cnaba, nnaHupaiTe ga ictaampate Wi-Fi petpaHcnaTop.
- M3nonssaiite npuioxeHune, noceeteHo Ha Wi-Fi aHasm3a: uma
c e~ HAKO/IKO B I0S uan Android.
e CsetoamoabT o
ANOA ¥ e [py MbPBOTO HaCTpOMBaHe MOCTaBeTe MynTa 3a ynpasieHue
CBETH, HO HAMa Ha poboTa Bb3MOXHO Hail-6nm3o Ao gomawHua Wi-Fi pytep.
Wi-Fi Bpb3Ka (Mnmn He u3nonssaitTe yabamkuTeneH kaben (Bumxkrte ,2.3. BKatouBaHe
e HenpasnaHa). Ha eNeKTpo3axpaHBaHeTo"), cnej KOETo MOBTOPETe CTbMKUTE
CboblueHeTo e n . 3a KOHdUrypupaHe (BVI)KT[E »3.1. MbpBOHaYanHa HacTpoiKa Ha
YNTBT 3a ynpasneHune poboTa 3a NpuaoXKeHneTo"):
»Ipewka npu e TBbpae Aaned ot o
cs‘bpsBaHe” ce [OMaLIHATA Wi-Fi KYTUA. - Cnep KaTo cBETOAMOABLT ¢ Ce BKAOYM, CBbpXKeTe NynTa 3a
MOKa3Ba Ha ekpaHa ynpasneHue 6an3o0 ao baceiHa.

Ha NPUIOXKEHMETO. =3
- AKO CBETOAMOABT ‘%% Beue He CBETU, CBbPKETE OTHOBO MyATa

3a ynpasneHue no-6auso A0 AOMa Cun.

T

- AKo cBeTogmombT BCe Olle He CBeTW, NJaHupaiite aa

nHctanmpate Wi-Fi petpaHcnatop.

CbCTOAHME Ha NynTa 3a
ynpasneHue

Bb3MOXKHM NpUYNHK PeweHna

=
e (CBeToamMoabT =
CBETW 1 Cce NoKa3Ba
CbOobLLEeHNETO
,PROG”
(8 3aBUCMMOCT

:IT Sl * CodTyepHa aKTyanusauma |« i3yakaiite Kpas Ha aKTyann3aLmATa.

HpopmaumaTa ce y

LELTIET e B xof, o He u3K/to4BaiiTe 3axpaHBalla kaben oT po6oTa no Bpeme Ha
nokassa

aAKTyanunsauyua.
B NPUNOXKEHUeTO.

e byTOHUTE He moraT
[a Ce aKTUBMpaT.
e CBeTognoabT 9 He

CBeTK No Bpeme Ha

Ta3u onepauuA.

*Cnabuart Wi-Fi curHan moxke aa 6bae cBbp3aH C HAKOAKO NPUYUHMU

- PascTonaHneTo mexay pyTepa (KyTvaTa) U NyaTa 3a ynpasfieHue Ha poborTa.

- BUabT Ha pyTepa (KyTuATa).

- BpoAaT Ha cTeHuTe, pasgenaum pytepa (KyTvuaTta) U nyaTta 3a ynpasneHune Ha poborTa.
- [10CTaBYMKDBT Ha MHTEPHET yCayrm

- U T.H....

Peuuknupane

To3n cumBos, n3nckeaH ot EBponeiickaTa ampektnsa WEEE 2012/19/EC (amMpeKTBa OTHOCHO OTNagbuuTe OT
e/IeKTPMYECKO U eNIeKTPOHHO 060pyaBaHe), 03HaYaBa, Ye BaleTo yCcTpoicTBo He TpsibBa Aa bbae U3XBbPASHO
B KowyeTo. Tol NoA/iexKM Ha CeNeKkTUBHO cbbupaHe ¢ ornes Ha HeroBaTa NOBTOPHA ynoTpeba, peunkanpaHe
W Basiopm3aLmsa. AKO CbabpyKa NOTEHUMANHO ONAaCHW BELLLECTBA 3a OKONHATa cpesa, Te We 6baaT oTcTpaHeHu
W HeyTpanusmnpaHu. MHbopmmpalite ce npu Bawms Tbprosew, 3a YCI0BUATA 3@ PeLMKANPAHE.
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Fransizca dilindeki orijinal talimatlarin gevirisi

¢ Bu kilavuz montaj, kullanim ve bakim sirasinda takip edilmesi gereken talimatlar igerir.

e Ciddi veya olimciil yaralanma, maddi hasar ve garantinin iptalini 6nlemek icin kullanim
oncesinde giivenlik uyarilari ve garantiyi okuyun.

e Tiim lriin belgelerini cihazin kullanim 6mrii boyunca incelemek iizere saklayin ve iletin.

A * Bu belgenin iireticinin 6n izni olmaksizin herhangi bir sekilde dagitilmasi veya degistirilmesi

yasaktir.

e Uretici, kaliteyi artirmak adina iiriinlerini siirekli olarak gelistirmektedir, bu baglamda iiriin
ozelliklerini veya bu belgenin icerigini tamamen ya da kismi olarak 6nceden haber vermeksizin
degistirme hakkini sakh tutar.
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1. Kullanmadan once bilgiler

1.1. Agiklama

RE 46 -- iQ
. RE 47 -- iQ
a0
30 XA iQ X/—\50—-_IQ
e
_ 0Z44--iQ CNX 40 - iQ
. CNX 50 --iQ
(A Robtln(gglzuzer o o o o o
© | Kontrol iinitesi o o o o Q
@ Taban o o o o
@ Kit tagtyici o o o o o
G Tek(f‘il("c)[)e‘ll()eme o o o o o
o kr © e e o o
R o & o © ©
o : Mevcut
O : istege bagli
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1.2. Teknik 6zellikler ve etiketler

1.2.1 Teknik 6zellikler

RE 4 RE 46 -- iQ
‘ RE 44 - iQ RE47-1Q
A 10 . XA 40 --iQ
A 20 AES0 i | XA50--iQ
30 XA iQ RE 45 -- iQ .
0 XA ) 40 XA iQ
0 XA CNX 30--iQ 50 XA i
0Z 44 -iQ &
0 CNX 40 --iQ
0 CNX 50 --iQ
Kontrol (initesi besleme gerilimi 220 - 240 VAC / 100 - 240 VAC*, 50/60Hz, Sinif I1**
Robot besleme gerilimi 30 vDC
Maksimum gti¢ tiiketimi 100 W maks. viya 150 W 150 W
maks.
Kablo uzunlugu 15m 18 m
Filtre kapasitesi 4L
Robot boyutlari (U x G x Y) 41 x42 x28 cm
Paket boyutlar (Ux G xY) 56 x 56 x 38 cm >6 Xcsrix 46
Temizleyici agirhgi (kablosuz) 8 kg
Paketli agirlik 14 kg 18 kg
Emis genisligi 230 mm
Maksimum calisma derinligi 4m
Gug kaynagi IPX5
Koruma sinifi
Robot IPX8
Frekans bantlari 2,400GHz - 2,497GHz
Radyo frekansi iletim glcu +19,5 dBm

* modele gére (daha fazla bilgi igin kontrol kutusunu kontrol edin)
* Sinif Il: topraklama gerektirmeyen cift yaliiml veya glglendirilmis yaliimli cihaz.
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1.3. Galigma prensibi

Robot filtreleme sisteminden bagimsizdir ve bagimsiz olarak kullanilabilir. Prize takilmasi yeterlidir.

Tasarlanmis oldugu havuz alanlarini (modele bagli olarak taban, duvarlar, su hatti veya yalnizca zemin) temizlemek tizere
optimal bir sekilde hareket eder. Kir emilir ve robot filtresinde depolanir.

Robot, asagida belirtildigi sekilde kullanilabilir:

- Robotla birlikte verilen kumanda kutusuyla,

- veya uygulamasiyla uyumlu bir akilli telefon veya tabletle (bkz. "3. Uygulamanin kullaniimasi (iQ modelleri igin)").

2.

G

En az 3,5 metre
D e

: Kontrol Unitesi

: Tasiyicr*

: Temizleyici

: Donebilir ylzer kablo
: Elektrik prizi
: Gug kablosu

PVPEOROO

: Uygulama (zerinden

uzaktan kumanda *

(*modele gore)

1.4. Havuzun hazirlanmasi

havuzlarda kullanmayin. Kalici bir havuz, zemin iizerine ya da igine insa edilmis ve kolayca

E e Bu iiriin kalici olarak monte edilmis havuzlarda kullanilmak iizere tasarlanmistir. Portatif
sokiillemeyen ve temizlenemeyen bir havuzdur.

¢ Cihaz, asagidaki havuz suyu 6zelliklerinde kullanilabilir:

Su sicakhgi 10°C-35°C
pH 6,8—7,6
Serbest klor <3 mg/It.

o Ozellikle hizmete alma sirasinda havuz kirliyse, cihazin performansini optimize etmek {izere bir kepge kullanarak ¢ok
biyuk pislikleri temizleyin.

¢ Cihaza zarar verebilecek termometreler, oyuncaklar ve diger nesneleri gikarin.
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2. Genel kullanim

2.1. Robotun havuza sokulmasi

¢ Temizleyici havuza sokulurken kablonun dolanmamasi igin, kabloyu havuzun yaninda uzunlamasina agin (bkz. sekil B).
e Temizleyici ilk olarak havuzun orta kismindan sokun (bkz. sekil G). Boylece temizleyicinin hareketi optimize edilmis

ve kablonun dolanma ihtimali azalmis olur.
¢ Temizleyici suya dikey olarak daldirin (bkz. sekil 9).

¢ Temizleyicinin igindeki havayi almak icin, cihazi tiim yonlere dogru hafifce hareket ettirin (bkz. sekil 'E').

e Robotun havuz boyunca hareket edebilmesi icin suda yeterli kabloyu acgin. Kablonun geri kalani havuz kenarinda

yayilmis kalir (bkz. resim 'B).

2]

-—p

A
llllllllllllll%. :
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2.2. Taban lzerine sabitleme

(1) (2]

2.3. Elektrik kaynagini baglama

Herhangi bir elektrik carpmasi, yangin veya ciddi yaralanma riskini onlemek igin, asagidaki
talimatlara uyunuz:

¢ Kontrol iinitesi baglantisi igcin uzatma kablosu kullanimina izin verilmez.

o Elektrik prizinin her zaman kolayca erisilebilir olmasina ve yagmur ya da su sigramasina maruz
A kalmamasina dikkat ediniz.

e Kumanda su sigramalarina dayanikhdir, ancak su veya baska sivilara daldirilimamalidir.
Su tagmalarinin gergeklestigi yerlere monte edilmemelidir; Havuz kenarina en az 3,5 metre
uzaklikta olmali ve dogrudan giines i1sigina maruz kalmamalidir.

e Kumanday prize yakin bir yere koyun.

1. Yuzer kabloyu kontrol Gnitesine baglayin.

. Konektoriin saglam bir sekilde takildigindan emin olun. Aksi halde isleme geri dénun.

3. Besleme kablosunu baglayin. Kumandayi, maksimum 30 mA’lik bir artik akim koruma cihazi ile korunan bir elektrik
prizine baglayin (slipheniz varsa, yetkili bir teknisyen ile iletisim kurun).

4. Kontrol kutusundan yiizer kabloyu ayirin.

N
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2.4. Kumanda kutusunun ozellikleri

Kumanda kutusu, ana islevleri kullanmaniza veya cihazi ev Wi-Fi agina baglamaniza olanak tanir (bkz. "3. Uygulamanin
kullanilmasi (iQ modelleri igin)" ).

Tuslar

Temizleme déngisiniin baslatiimasi / durdurulmasi

TR

Temizleme modunu degistirme *

®@ 0

Lift System "su ¢ikis" modu *

)

iAquaLink™ baglantisi kurma *

.
kA0
i ; Fluidra Pool™ baglantisi kurma

Gostergeler

]

al

]

"Sadece taban" modu etkin *

x|

"Taban + duvarlar + su kesimi" modu etkin *

Bluetooth™ baglanti durumu *

o)

Wi-Fi baglanti durumu *

* Modele bagl olarak

2.5. Bir temizlik programini baglatma

A e Makarali panjur kapaliysa cihazi kullanmayin.

¢ Kumanda kutusu 10 dakika sonra bekleme moduna gecger. Uyku modundan g¢ikmak igin bir tusa dokunmak yeterlidir.
Cihaz temizlik islemi yapiyorsa, uyku modu cihazin galismasini durdurmaz.

2.5.1. Temizleme modunun segilmesi

¢ Temizleme modu temizlenecek yiizeyi ve temizleme programinin slresini belirler (modele bagli olarak).

¢ Varsayilan olarak "Zemin + duvarlar + su hath" temizlik modu 6n yapilandirilir. Mavi bir LED segil modu gosterir.

e Temizlik programi cihaz calistirilmadan &nce veya calisirken degistirilebilir.b Onceki program durur. Yeni bir program
baslatmak icin ’e basin. Onceki programin kalan siiresi sifirlanir.

A o Ciftfiltrelimodellerde, kaba temizlik icin ¢ok ince kalinti filtresi olmadan birkag dongii calistirin.
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e Basin: 0 (modele baglh olarak)

Yiizey temizleme

] Sadece taban

|ﬂ 7 b Taban + duvarlar + su kesimi

2.5.2. Temizlik programini baglatma

e Basin: o

Cihaz, kapsama oranini optimize etmek icin yer degistirme stratejisini temizleme moduna goére uyarlar.

ipucu: Temizlik performansini artirma
0 Yizme sezonun basinda, sadece zemin modunda birden fazla temizleme modu baslatin (blyuk pislikleri bir

ag ile aldiktan sonra).
Temizleyicinin dizenli kullanimi (haftada 3 doénglyl asmadan) havuzunuzun siirekli temiz olmasini ve
filtrenizin daha az tikanmasini saglar.

2.6. Robotu sudan gikarma

A e Ekipmana zarar vermemek igin, cihazi sudan gikarirken yalnizca kolu kullanin.

2.6.1. Kaldirma Sistemi modu olmayan modeller igin

* Programin sona ermesini bekleyin veya o 'e basarak cihazi kapatin.
* Yizen kabloyu hafifce cekerek robotu havuzun kenarina yaklastirin.
e Mumkin oldugunda, robotu sapindan tutun ve igindeki suyun akmasi i¢in yavasca havzadan disari ¢ekin (bkz.

resim @¥).

2.6.2. Kaldirma Sistemi "su ¢ikis" modu olan modeller icin (modele bagl olarak) @

"Kaldirma Sistemi" fonksiyonu, temizleyicinin sudan ¢ikmasini kolaylastirmak icin tasarlanmistir. Sistem, bir temizleme
dongiisi sirasinda veya dongii sonunda, her zaman etkinlestirilebilir.

* Robot istenen duvara dogru yoénlendirilmisse, @ diigmesine kisa bir siire basin. Robot duvara dogru ilerler.

¢ Robot istenen duvara dogru yénlendirilmemisse, @ diigmesine basili tutun: robot, istenen duvara dogru hareket
etmek icin déner. Duvara donuk oldugunda diigmeyi birakin. Robot duvara dogru ilerler.

¢ Robot duvara tirmanir ve su hattinda kalr.

e Sudan tamamen ¢ikarmak icin kolu kullanin. Robot, daha hafif hale getirmek icin suyu bir arkadan fiskirtarak disari
atar.




2.7. Her temizlikten sonra yapilmasi gerekenler

2.7.1. Sudan gikar ¢cikmaz hemen filtreyi temizleyin

e Filtreyi, her temizlik dongiisiinden sonra, kalintilarin kurumasini beklemeden, sudan giktiktan

g e Filtre dolu veya kirliyse cihaz performansi azalabilir.
hemen sonra temiz suyla temizleyin.

e Her temizlik déngisiinden sonra filtre temizleme adimlarini izleyin, bkz. "4.2. Filtrenin temizlenmesi".

2.7.2. Dolagsma miktarini azaltmak icin kabloyu agin TR

Kablo dolanirsa cihaz performansi 6nemli 6l¢lide etkilenir. Dogru sekilde dolanmasi 6nlenmis bir kablo havuzun daha iyi
temizlenmesini saglar.

¢ Kabloyu kontrol kutusundan ayirin (B).
¢ Kabloyu acin ve gilinese birakin, boylece ilk sekline doner (G).
¢ Kablonun temizleyiciye en yakin ucundan baslayarak kabloyu sarin (6).

2.7.3. Robotun ve kablonun saklanmasi

- Temizleyiciyi temiz su ile durulayin.
- Tiim bilesenleri giines, nem ve kotii hava kosullarindan koruyun.

¢ Temizleyicinin daha hizli kurumasi icin 6nceden belirlenen dikey konumda arabanin (izerine yerlestirin. Kabloyu
dikkatlice sarin ve arabanin tutacagina yerlestirin (bkz. resim 'B). )

e Tum 6geleri dogrudan giines 1sigindan ve her tirli su sigramasindan uzak tutun. Istege baglh olarak bir koruyucu kilif
sunulmaktadir (bkz. resim G).

(1) (2]

ipucu: Arabanin olmadigi durumlarda, kablonun depolanmasi da dikkatlice yapilmalidir. Sarildiktan sonra,
kablo 6rnegin bir duvar braketine yerlestirilebilir.
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3. Uygulamanin kullanilmasi (iQ modelleri igin)

Modele bagli olarak iki uygulama mevcuttur: iAquaLink™ ve Fluidra Pool™.

Mobil destek Ev Wi-Fi agl Temizleyici Temizleyici robot
(Akilli telefon veya tablet) kumandasi T

iAquaLink™ uygulamasi iOS ve Android sistemlerinde mevcuttur: ek 6zelliklere erisim saglar.

iAquaLink™ ve Fluidra Pool™ uygulamalari iOS ve Android sistemleri igin mevcuttur: ilave fonksiyonlar sunarlar.

Hata kodlarini girerek ariza tespit yardimi almak gibi gelismis fonksiyonlardan faydalanmak ve nerede ne zaman olursa
olsun temizleyicinin tam kontrollinii saglamak i¢in uygulamayi kullanin.

Uygulamayi yiiklemeden 6nce yapmaniz gerekenler:
e Kontrol kutusunu elektrik prizine baglayin,
B e Wi-Fi’1 etkin bir akilli telefon veya tablet kullanin,

e Temizleyicinin kontrol iinitesine baglanirken sinyali yeterince giiglii olan bir Wi-Fi agi kullanin:
Wi-Fi sinyali, temizleyicinin ve kontrol linitesinin kullanildigi yerde algilanabilir olmalidir. Boyle
bir durum miimkiin degilse, mevcut sinyali gliclendirmek igin teknik bir ¢oziim sunulmalidir.

e Ev Wi-Fi ag1 parolanizi hazir bulundurun.

3.1. Uygulama igin ilk kez temizleyici konfigiirasyonu

3.1.1. Fluidra Pool™ uygulamasi icin ilk kez temizleyici konfigiirasyonu

. Devam etmeden 6nce akilli telefonunuzda Bluetooth™ 6zelligini etkinlestirin.

. App Store (i0S) veya Google Play Store (Android) tizerinden Fluidra Pool™ uygulamasini indirin.

. Giris yapin veya kayit olun.

. Uygulamada, cihaz eklemek icin adimlari izleyin.

. Use QR Code (QR Kodunu Kullan) secenegine dokunun ve kontrol kutusunun arkasindaki QR kodunu tarayarak

u b wnN R

eslestirme islemini baslatin.

3.1.2. iAqualink™ igin ilk kez temizleyici konfiglirasyonu

. App Store (iOS) veya Google Play Store (Android) tizerinden iAqualLink™ uygulamasini indirin.
. Giris yapin veya kayit olun.

. Yeni bir cihaz eklemek igin + simgesine basin.

. Robot temizleyici secenegini segin.

. Modelinizi segin.

. Uygulamada, baglanti kurmak icin adimlari izleyin.

s, WN

(*): Bir hata mesaji gorintilenirse veya baglanti hala kurulmazsa, "5.3. Uygulamasina baglanti icin ariza
tespit destegi" tablosuna bakin.
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3.2. Uygulamasinda bulunan ozellikler

RE 46 —-iQ
RE 44 - iQ RE 47 —-iQ
RE 45 --iQ XA 40 --iQ
XA 30--iQ XA 50 --iQ
30 XA iQ 40 XA iQ
CNX 30iQ 50 XA iQ
0z 44 - iQ CNX 40 - iQ
CNX 50 --iQ

Uzaktan kumanda (Wi-Fi) o Q

° Temizleme déngustiniin baslatiimasi o

Akilli telefonda uygulamasi ile:

Temizleme déngisiinin durdurulmasi o

O 00

Dongu sliresi ayari

Temizleme dongusinin ilerlemesini o
izleme

<

Uzaktan kumanda modu

Kaldirma Sistemi Fonksiyonu: su
cikisina yardim

Q® @ 0

< B < B <)

Onceden kayitli temizleme modlarinin o
secilmesi
Otomatik giincellemelerle robotun optimizasyonu o

3.2.1. Temizleme doéngiilerinin programlanmasi ve yonetimi (modele goére)

Uygulamadan:

¢ Temizlemeyi baslatip durdurun;

e Mevcut dongu icin kalan temizleme siiresine bakin (saat ve dakika olarak goriintilenir);
e Temizleme siiresinin 15 dakikalik araliklarla artirilmasi ve azaltilmasi (modele gére);

¢ Onceden kayith temizleme modlarinin segilmesi

e Temizleme donglisi siresi secilen parametrelere gore degisiklik gosterebilir.

o ¢ Yeni temizleme modu, mevcut temizlemede ve sonraki tim dongtlerde etkin hale gelir.
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3.2.2. Uzaktan Kumanda Modu (modele gére)

A e Kumandayi yalnizca temizleyici goriis alaninizdayken etkinlestirin.

¢ Robot, "Joystick modu" sayesinde uzaktan kumanda olarak bir akilli telefon veya tablet kullanilarak yonlendirilebilir:

- Temizleyiciyi 6ne ve geriye dogru hareket ettirmek ve sola veya saga dondiirmek icin simgelere basin.

sinyalini kontrol edin, bkz. "3.1. Uygulama igin ilk kez temizleyici konfiglirasyonu".

0 e Uygulama lzerinden talep edilen bir islemin ardindan temizleyici gérece ge¢ tepki veriyorsa, Wi-Fi

3.2.3. "Kaldirma Sistemi" su ¢ikis modu (modele gore)

A e Lift System fonksiyonunu yalnizca temizleyici goriis alaninizdayken etkinlestirin.

¢ Uygulamadan, Kaldirma Sistemi islevini kullanmak icin @‘e basin (bkz. §"2.6.2. Kaldirma Sistemi "su ¢ikis" modu
olan modeller igin (modele bagli olarak) @ ").
¢ Robotu saga veya sola dondiirmek igin yon oklarina basin.

¢ Robot istenen duvara baktiginda, onu duvara ilerletmek igin ° digmesine basin.

3.2.4. Hata mesajlan

Bir hata tespit edilirse, ana ekranda bir uyari sembolii goriintiilenecektir A
¢ Ariza giderme seceneklerini gorlintiilemek igin uyari simgesine basin A, bkz. "5.2. Kullanici igin uyarilar".

e Sorun ¢oziilirse Hatayl Temizle'ye basin veya robotu hata modunda birakmak ve sorunu daha sonra teshis etmek icin
Tamam'i secin.

3.2.5. Menii Parametreleri

istenildiginde, sag Ustteki simgeye basarak bazi robot yapilandirma parametrelerini degistirmek miimkiindiir.

4. Bakim

Robot siipiirgenin olasi azami 6mriinii korumak igin, 4. boliimdeki Bakim kisminda agiklanan
9 tim pargalarini ayda bir kontrol etmenizi 6neririz

Ciddi yaralanmalari 6nlemek igin:
e Robotun elektrik baglantisini kesin.

4.1. Temizleyicinin temizlenmesi

¢ Cihaz, sadece su ya da hafif sabunlu su ile diizenli olarak temizlenmelidir. Coziicii kullanmayin.
¢ Cihazi suyla ayrintih bir sekilde durulayin.
¢ Cihazin giines altinda ya da havuzun kenarinda kurumasina izin vermeyin.

ipucu: Cihazin biitiinliigiinii korumak ve optimum performans seviyesini saglamak igin:

- Filtre ve firgalarin 2 yilda bir degistirilmesi tavsiye edilir,

- Paletlerdeki aginma gostergesinin dikkate alinmasi ve gostergeye ulasilir ulasilmaz bunlarin
degistirilmesi tavsiye edilir.




4.2. Filtrenin temizlenmesi

ﬁ e Filtre dolu veya kirliyse cihaz performansi azalabilir.
e Her temizleme dongiisiiniin ardindan filtreyi temiz suyla yikayin.

¢ Filtre tikanirsa, bir asit sollisyonuyla (6rnegin beyaz sirke) temizleyin. Bu islemin yilda en az bir kere yapilmasi 6nerilir,
¢unkii filtre birkag ay kullanilmadiginda tikanir (kis dénemi).

0 9 0 Tek filtreleme ile
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4.3. Pervanenin temizlenmesi

Ciddi yaralanmalari 6nlemek igin:
n e Robotun elektrik baglantisini kesin.
e Pervane bakimi igin eldiven kullanilmasi zorunludur @

o Kilidi kaldirarak filtre erisim kapagini agin (bkz. resim 'B).

e Filtreyi cikarin (bkz. resim %&&).
e Bunun icin saglanan deliklere bir tornavida sokun (birbirine bakan iki delige) ve akis kilavuzunu saat yoniiniin tersine

gevsetmek icin saga basing uygulayin (ilk demontajda akis kilavuzu gigli bir sekilde sikilir) (bkz. resim '9).
e Akis kilavuzu gevsedikten sonra elle gikarin (bkz. resim 'E').
e Akis kilavuzunu kaldirarak c¢ikarin (bkz. resim &¥).
¢ Eldiven takin ve pervaneyi giiglii bir sekilde ¢ekip ¢ikarin (bkz. resim @ ve 0).
¢ Pervaneyi bloke edebilecek tim pislikleri (sag, yapraklar, gakil taslari) gikarin.

A e Temizledikten sonra, pervaneyi ve filtreyi sikica tekrar takin.
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4.4. Firgalarin degistirilmesi

Fircalar yipranmis mi?

o G Durumundaki gibi gortnir yipranma belirtileri varsa firgalari degistirin :

e ) - 3 \
T
e 1 L — "m____‘ o e 0 - --_':_’__I_\_-_\--H-\"'\—\_\_

Kullanilmis fircalan ¢ikartin

e Tirnaklari tutturulduklari deliklerden gikarin, ardindan firgalari gikarin.

Yeni fircalar yerlestirin

¢ Tirnaksiz kenari firga tutucunun altindan gegirin (bkz. sekil 'B).
¢ Fircayi destegin etrafinda dondiriin ve tirnaklari sabitleme deliklerine dogru kaydirarak kenar kismini yuvaya oturtmak

icin tirnaklarin uglarini ¢gekin (bkz. resim 'B).
¢ Tirnaklarin ucunu diger seritlerle hizalamak igin, makasla kesin (bkz. sekil '9).
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5. Sorun giderme

e Bir ariza halinde saticiya basvurmadan once asagidaki tabloda yer alan basit kontrolleri

gergeklestirin.

A

e Sorun devam ederse saticiniza ulasin.

. a" : Eylem yetkili bir teknisyen tarafindan gerceklestirilmelidir.

5.1. Cihazin davranisi

Havuzun bir kismi dogru
sekilde temizlenmedi

Optimum yeri bulana kadar havuza daldirma yerini degistirerek daldirma adimlarini
tekrarlayin (bkz. § "2.1. Robotun havuza sokulmasi").

Kablonun konumlandirilmasi robotun hareketlerini sinirlayabilir: Havuzda yeterince
kablonun agildigindan ve kablonun geri kalaninin havuzun kenarina yayildigindan
emin olun.

Filtre dolu ya da kirli: temizleyin.

Cihaz havuzun dibine tam
olarak oturmuyor

Cihaz govdesinde hava var. Suya atma adimlarini yeniden uygulayin (bkz.
§"2.1. Robotun havuza sokulmasi").

Filtre dolu ya da kirli: temizleyin (bkz. "4.2. Filtrenin temizlenmesi").

Bu temizlige ragmen filtre tikal kalirsa: degistirin.

Pervane hasarli :

Cihaz duvarlara tirmanmiyor
veya daha 6nce tirmandigi
gibi havuz duvarlarina
tirmanmiyor

Zemin/Duvarlar/Su Hattt modunun segili oldugunu kontrol edin.

Alt/Duvarlar/Su Hatti modunda, temizleyici duvarlara sistematik olarak tirmanmaz.
Siklik program sirasinda degisir. Temizleyici her zaman program basinda duvarlara
firmanmaz. Temizleyicinin asla duvarlara tirmanmadigindan emin olmak icin
temizleyicinin davranisinin yaklasik 20 dakika boyunca gézlenmesi gerekir.

Filtre tamamen dolu veya tikali: Temiz su ile temizleyin. Filtre tikaliysa, asidik bir
sollisyonla (6rnegin sirke ruhu ile) temizleyin. Gerekirse filtreyi degistirin.

Paletler gevsemis: Paletleri degistirmek icin saticinizla irtibat kurun
Cek valfi gikartmadan temizleyin.
Kalintilar/nesneler baypas valfinin ¢alismasini 6nliyor: Baypas valfini temizlemek

icin saticinizla irtibat kurun

Sutemiz goriinse bile, havuzunuzda mikroskobik algler mevcuttur. Bunlar ¢iplak gozle
goriinmez ve duvari kayganlastirarak cihazin tirmanmasini nler. Sok klorlama yapin
ve pH'l hafifce disirin. Sok miidahale sirasinda cihazi suyun iginde birakmayin.

Cihaz calistiginda hig hareket
etmiyor

Kumanda elektrik prizinin uygun sekilde bagli oldugundan emin olun.
Bir temizleme dongisiniln baslatildigindan ve isiklarin yandigindan emin olun.

Kablo birbirine dolaniyor

Havuzda miimkiin oldugunca ¢ok kabloyu acin ve kablonun geri kalanini havuzun
kenarina yerlestirin.

Kontrol linitesi basilan
tuslara tepki vermiyor

Besleme kablosunu elektrik prizinden ayirin, 10 saniye bekleyin ve besleme
kablosunu yeniden takin.

Sorun devam ederse saticiniza ulagin: a"



5.2. Kullanici i¢in uyarilar

¢ Kumanda kutusundaki durum 1sig1 kullaniciya bir uyari vermek icin yanip soner, asagida 6nerilen sorun giderme

¢OzUmlerini izleyin.

e Kullanici uyarilarina uygulamasindan da erisilebilir (iQ modellerinde).

Gug LED'i Veya

Baslat LED'i g

-
u
L 3

Uygulamasinda
gorintileme
(modele gore)

iletisim

Cozumler

Temizleyiciyi fisten ¢ekin ve tekrar fise takin.
Kumanda kablo baglantisini kontrol edin.

Kablo baglanti bolgesinde herhangi bir engel
olmadigindan emin olun.

Bu sorunu ¢ozmezse, eksiksiz bir ariza tespiti igin
saticlyla iletisim kurun.

Sag ¢ekis motoru
Sol ¢ekis motoru
Sag cekis
motorunun
tuketimi
Sol cekis
motorunun
tiiketimi

Pisliklerin veya kablonun firgalarin veya paletlerin
serbest donmesini engellemediginden emin olun.
Kablo baglanti bolgesinde herhangi bir engel
olmadigindan emin olun.

Akici bir donis elde edene kadar her tekerlegi
ceyrek tur donduirin.

Bu sorunu ¢dzmezse, eksiksiz bir ariza tespiti icin
saticlyla iletisim kurun.

Su digi temizleyici

Temizleyiciyi kapatin.

Filtreyi iyice temizleyin.

Hava kabarciklarini tahliye etmek icin sallayin ve
yeniden suya koyun.

Dongliyl yeniden baslatin.

Bu sorunu ¢dzmezse, eksiksiz bir ariza tespiti igin
saticiyla iletisim kurun.

Motor pompasi
motor pompasinin
tiketimi

Pislik veya saclarin pervaneyi bloke etmediginden
emin olun.

Filtreyi iyice temizleyin.

Bu sorunu ¢dzmezse, eksiksiz bir ariza tespiti igin
saticiyla iletisim kurun.

Giincelleme
basarisiz veya eksik

Kontrol kutusunu en az 15 saniye sireyle ayirin.
Uygulamasini kapatin.

Kontrol kutusunu temizleyiciye baglayin.

Kontrol kutusunu sebekeye baglayin.

Kontrol kutusunun ev Wi-Fi agina dogru sekilde
bagli oldugunu (LED’in yandigini) kontrol edin.
Uygulamasindan, temizleyiciyi secin ve “Glincelle”
secenegine tiklayin.

1%

Cok hizli yanip soniiyor

Giincelleme
siirliyor

Glncellemenin tamamlanmasini bekleyin.
Glncelleme sirasinda temizleyicinin besleme
kablosunu fisten cekmeyin.

Kumanda LED Bluetooth/ WiFi durumunu kontrol
edin ve "5.3. Uygulamasina baglanti icin ariza

N/A Baglant hatas) tespit destegi" tablosunda tanimlanan adimlari
takip edin.
e Cihaz ev wi-fi agina takih veya bagh degil.
“Cihazlanm” Qm\fgrdgln:?;:lr:avrzgr?wl:ﬁtggtk?a {<|rvn\1/:§:yss;;megl<er§r::
N/A listesinde kirmizi ¢

bir nokta belirir

Sorun devam ederse saticiniza ulasgin: ai

yenileyin (parmaginizi yukaridan asagiya dogru
kaydirarak).
Nokta yesil olursa: Cihaz kullanilmaya hazirdir.

TR
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Bir hata kodunu silme

Kumandadan: i
e Sorun giderme ¢ozlimlerini uyguladiktan sonra, hata kodunu silmek igin herhangi bir diigmeye ( tl diigmesi harig)
basin.

Uygulamasindan:
e Sorun giderme ¢ozlimlerini uyguladiktan sonra Hatayi Temizle'ye basin.

5.3. Uygulamasina baglanti igin ariza tespit destegi

Kumanda durumu Olasi nedenler Cozlimler

e Kullanilan uygulamanin
suriimi kullanimdan e Uygulama siiriminu gilincelleyin.
kaldiriimistir.
e LED ""-:5 yanip * %m::gi?iléili/t:;ggh internet erisim saglayicisiyla iletisim kurun.
- ancak bulut sunucusuna | ¢ EV Wi-Fi kutusunun fisini 10 saniye sireyle cekin. Wi-Fi
soniyor. : ' - .
bagh degil (LAN bagli kutusunu yeniden fise takin ve LED’lerin yanip yanmadigini
WEB bagh degil). kontrol edin, o "
e 5Ghz ybnlendirici o Ir_llternet_t!a.gl'antlvs_ml_ kpntrol edin - Ag arizah olabilir.
uyumlu degil e Yonlendiriciyi degistirin.
- e Cihazi glines isinlarindan korumak i¢in Uzerini kapatin ve
O GEnElEh isiklarin yandigindan emin olun.
e Kumanda fisi cekili. ¢ Kumanda fisini takin (bkz. "2.3. Elektrik kaynagini baglama").
e Tum LED’ler séndi. » Devre kesiciye enerji gittig§inden emin olun.
o Elektrik kesintisi. e Ornegin baska bir cihazi elektrik prizine baglayarak elektrik
prizinde elektrik oldugundan emin olun,
* Lr;t;:brgle(zjtubaglantm e Internet baglantisini kontrol edin - Ag arizal olabilir.
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e internet baglantisini kontrol edin - Ag arizal olabilir.

e Wi-Fi sinyalinin yeterince gli¢li oldugundan emin olun. Wi-

) Fi sinyal gliciini kontrol etmenin birgok yolu mevcuttur:

* Internet baglantisi - Ev Wi-Fi yénlendiricisini (kutusunu) fisten cekip yeniden
kayboldu. fise takin.

- Tasinabilir bir bilgisayarin yardimiyla, ag baglantilarinin
durumunu gérmek icin yapilandirma paneline gidin.
Kumanda durumunu inceleyerek, tasinabilir bilgisayar
zerinde Wi-Fi ag sinyal gliciini kontrol edin.

- Bir akilli telefon veya tablet yardimiyla uygulamasini
kurun. Kumanda durumunu inceleyerek, mobil destek
Gzerinde Wi-Fi ag sinyal giiclini kontrol edin. Wi-Fi
agl zayifsa, bir Wi-Fi yineleyici kurmayi gbéz onlinde

e LED "’TF‘ yanmiyor.

e Wi-Fi sinyali zayif*.

bulundurun.
— - Wi-Fi analizine 6zel bir uygulama kullanin: iOS veya
e LED % yanwyor, Android sistemlerde bu tiir bir gok uygulama mevcuttur.
ancak Wi-Fi e ilk yapilandirma sirasinda, temizleyicinin kumandasini ev
baglantisi yok Wi-Fi yonlendiricisine (kutusuna) mimkin oldugunca yakin

bir yere koyun. Elektrik uzatma kablosu kullanmayin (bkz.

(va da diizensiz). "2.3. Elektrik kaynagini baglama"), ardindan yapilandirma

uygulama s . K d Wi adimlarini tekrar edin (bkz. "3.1. Uygulama igin ilk kez
ekraninda “Baglant umanda ev wi- temizleyici konfigtirasyonu") :
” : Fi’sinden ¢ok uzak.
Hatasi” mesaji — o )
R - LED "% vyandiginda, kumandayl havuzun yaninda fise
gorintulenir.
takin
= . .
- LED = yanmiyorsa, kumandayi eve miimkiin oldugunca

[ ]
yakin bir yerde yeniden fise takin.

- LED ’;';"\ yine yanmiyorsa, bir Wi-Fi yineleyici kurmayi

gbz 6nuinde bulundurun.

Kumanda durumu Olasi nedenler Coziumler

o
e LED ? yaniyor
ve "PROG" mesajl
gorintileniyor
(modele gore).

Uygulamada * Bir yazilm glincellemesi | o Giincellemenin tamamlanmasini bekleyin.
bir bilgi devam ediyor. ¢ Gincelleme sirasinda temizleyicinin besleme kablosunu
goriintiileniyor. fisten cekmeyin.

e Diugmeler

etkinlestirilemiyor.

e LED 9 bu islem
sirasinda yanmiyor.

*Wi-Fi sinyalinin zayif olmasi bircok nedenden kaynaklanabilir

- Yonlendirici (kutu) ile temizleyici kumandasi arasindaki mesafe,

- Yonlendirici (kutu) tipi,

- Yonlendirici (kutu) ile temizleyici kumandasini ayiran duvar sayisi,
- internet erisim saglayicisi,

-vb...

Geri doniigim

2012/19/EU Avrupa WEEE Direktifi (Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipman Direktifi) tarafindan gerekli gorilen
bu sembol, cihazinizin ¢6p kutusuna atilmamasi gerektigi anlamina gelir. Cihaz yeniden kullanim, geri donlsiim
ya da geri kazanim icin toplanacaktir. Cevreye zarar vermesi olasi maddeler iceriyorsa bu maddeler ortadan
kaldirlacak ya da notralize edilecektir. Geri donlisiim hakkinda saticinizla iletisim kurun.
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